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{54) Zatizeni pro konirolu osnovnich niti v oblasti pehyblivéhe
paprsku na tkacich strojich s postupujicim pro3lupem

Vynélez se tykd =zafizeni pro kontrolu
osnovnich niti v oblasti pohyblivého paprs-

ku na tkacich strojich s pOStupu}ICIm pro-

Slupem. :

 Jsou znédma hlidaci zafizeni, vyuZivajici
bezkontaktni fotoelektriek§y princip na es-
novnich stdvcich — viz napfiklad DOS
1585 348. Tato zafizeni kontroluji tdplnost
Upletu hezprostiedn® po jeho upleteni. Chy-
bi-li v Gpletu o&keo, projevi se tato vada ja-
ko prib&Znd mezera v pleteniné. Znadmd
zafizent vyuZivajli ke kontrole bud p¥irfist-

kit zareni, pronikajictho touto mezerou —

u systémil zaloZenych na préichodu zéaFeni
pleteninou nebo zmény kontrastu, zplsobe-
né touto mezerou — u systémi zaleZenych
na edrazu zdfeni od pleteniny nebo odrazu
od desky umisténé pod pleteninou.

V obou piipadech se vSak kontroluji chy-
by aZ na pletening. To znamend, Ze je sice
moZné zabrdnit dal¥imu chybnému pleteni,
ale chyba, to znamend otvor nebo mezera
se v pletening v kaZdém pi¥ipad®& vyskytne.

PouwZitim analogickéhe zafizeni na tka-
cieh strajich neni tedy meZné zabrénit chy-
bé v tkaning, i kdyZ pii€ina této chyby spe-
‘ivé v chybné osnové, napiiklad v nepravi-
lelném rozloZent osnovnich niti nebo v tom,
‘e n&kterd osnmovni nit chyb{ nebo je pi‘eru-
iend. K tdmto situacim dochdzi na tkacich
trojich s postupujicim proSlupem, na nichZ
sou osnavni niti vedeny a. rozfazeny titi-
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nami pevného paprsku a bezprostiednd pred
vyrdbénou tkaninou lamelami rotaéniho pa-
prsku, ktery také provadi pfiraz datku. B&-
hem tkani dochdzi z rdznych p¥iin k neZa-
doucimu premisténi — preb&hu — osnovni
niti z jedné mezery mezi lamelami rotadni-
ho paprsku do mezery sousedni. Tento jev
se projevuje vzhledovou vadou ve tkaning,
charakterizovanou zvétSenym rozestupem
ospovnich niti a jejich odpovidajicim zhui-
ténim v pFilehlém mist8, to znamena nerov-
nomérnou dostavou osnovy. Tuto vzhledo-
vou vadu je pak tieba odsiraiiovat ruéni
pracl mimo stroj, coZ znatn& zvyduje vy-
robni ndklady.

Nehled& na uvedené nedostatky je pouZiti
zarizeni kontrolujiciho hotovy vyrobek bez-
prostfedné po jeho zhotoveni na tkacim
stroji ‘s prostupujicim proSlupem problema-

" tické. U nékterych druhd tkanin nelze totiZ

docilit dostateCné spolehlivého odstupu a
rozliSeni signdlu chyby ed zdkladniho Sumu,
ktery vyvoléva}l pfirozené mezery mezi os- -
novinimi nitémi ve tkanind. Kromé toho mo-
hou vyvolat zbytky nedistot v materidlu os-
novnich nebo tdtkovych niti nestejnomérnost
tlouStky niti, p¥#ipadnd znelisténi tkaniny
neZadouci signaly, sniZujici rovng# rozlifo-
vaci schopnost.

 Cilem vyndlezu je odstranit nedostatky
zndmych zafizeni v ce nejvétdl mife a vy-
tvoFit zaFizeni kontrolujici esnovnl niti, ze-



jména zménu jejich rozloZeni pfebdhem os-
novnich niti z jedné mezery mezi lamelami
rotaniho paprsku do mezery sousedni a

~umoZiiujici zastaveni stroje po urfitém in-

tervalu po zji§tdni chyby, piipadnd jestd
pied zatkdnim této chybné osnovy do vyré-
b&né tkaniny.

Podstata vynélezu spodivd v tom, Ze ales-
poil k ]ed'né vstvi alespoii jedné proSiupni
viny je pfifazeno ¢&idlo,. spfazene s poho-
nem zanésedd.

Pro zajisténi v€asného zastaveni stroje je
vyznamné, Ze Cidlo je pFifazeno k dseku
osnovnich niti mezi pevnhym paprskem a po-
hyblivym paprskem.

Pro &innost zafizeni podle vyndlezu je ta-
ké podstatné, Ze Cidio je fotoelektrické a je
elektricky spojeno s vyhodnocovacim ob-
vodem spojenym s blokovacim obvodem.

Z hlediska konstrukce je vfhodnég, Ze &id-
lo je uspofaddno na spoleéném nosi€i s vy-
sflatem kontrolniho media, pfipadn& spo-
le€né i s vyhodnocovacim obvodem a bloko-
vacim obvodem.

Ma4-1i vyrédbénd tkanina velkou 8ifi, je v?
hodné, je-li jedno C&idlo p¥ifazeno cehstve-
mu nésobku pro$lupnich vin. P¥es celou Sifi
tkaciho stroje je tedy uspofdddno né&kolik
¢idel, které maji spolefny vyhodnocovaci
obvod a blokovaci obvod.

Z hlediska moZnosti za¥azeni zafizeni po-
dle vynédlezu do &innosti a jeho vyFazeni
v uréitych fazich &innosti tkaciho stroje je
pfinosem spiaZeni fotoelektrického Ccidla
s pohonem zanaSeél prostfednictvim zubo-
vé spojky.

Hlavni vyhodou za¥izeni podle vynélezu
je spolehlivé zjisténi chyby a schopnosti za-
stavit stroj, pfipadn& jeSt8 pred zatkdnim
chybné osnovy napfiklad osnovy s nepravi-
delnym rozloZenim osnovnich niti zplsobe-
nym pieb8hem osnovn{ niti z mezery mezi
lamelami rotaéniho paprsku do mezery sou-
sednl.

P¥{klad vynédlezu je zndzornén na vykre-
sech, kde znadi obr. 1 schematické znédzor-
n&ni zékladnich 4&sti tkaciho stroje v ob-
lasti tvofeni tkaniny v plidoryse, obr. 2
schematické zndzorn&ni stejnych &dsti jako
na obr. 1 v bokoryse, obr. 3 schema snimé-
ni chyby fotoelektrickym &idlem, obr. 4 al-
_ternativa provedeni podle obr. 3, obr. 5 sche-
ma pohonu kontrolnich hlavic a obr. 8
schematické znézornéni dopadu sv&telného
. paprsku na osnovni nit.

Na neznézorn&ném rdmu tkactho stroje
s postupujicim pro$lupem je uspofadan br-
dovy mechanizmus 1-a dédle ve sméru k vy-
‘rdbéné tkanin® 2 pevny paprsek 3 a pohyb-
livy paprsek, tvofeny ototng uloZenym ro-
tatnim paprskem 4 (obr. 1, 2). Osnova 5§
prochézi brdovym mechanizmem 1, pevnym
paprskem 3 a rotatnim paprskem 4, a to
tak, Ze jednotlivé osnovni nitd 8 prochézeji
nezndzorndnymi ocfky brdového mechaniz-
mu 1, ddle mezi tfinami 7 pevného paprsku
3 a mezerami mezi lamelami 8 rotatniho

‘paprsku 4. V lameldch 8 jsou provedeny v§-

Tezy 9 pro pfenos fitku 10 ke tkaning 2 a
]eho p¥iraz.

Na neznézorngném rému tkaciho stroje je
rovnéz nehybn& uloZeno horni vedenf 11 a
spodni vedeni 12, Ob#& tato vedeni 11, 12
vymezuji spolu s pevnym paprskem 3 drédhu .
zanaSeCe 13, ktery je spfaZen s .nezndzorné-
nym pohonem, napfiklad s unésecim astro-
jim.

K hornf vétvi 14 proSlupu je z vnéjsi stra-
ny ptifazeno Cidlo, v pfikladu provedeni fo-
toelektrické ¢idlo 15. Je vSak také moZné
pFifadit toto fotoelektrické ¢&idle 15 ke
spodni vétvi 16 proSlupu, pFipadné jedno
fotoelektrické ¢idlo 15 k horni vétvi 14 a
dalsi fotoelektrické ¢idlo 15 ke spodnf vé&tvi .
16 pro3lupu. '

Fotoelektrické ¢idlo 15 (obr. 3, 4) je uspo-
faddno na spoledném nosifi s vysilafem
kontrolniho media, v pfikladu provedeni
s vysiladem 17 zédFeni, nejlépe svitla nebo
elektromagnetického zd¥eni s frekvenci bliz-
kou svételnému z&¥eni, kterym je nap¥iklad
Zarovka. Kromé& toho je na stejném nosiéi
uspofddédna optickd soustava 18, takZe uza-
vienim t&chto &4sti 15, 17, 18 do jednoho
télesa je vytvofena kontrolni hlavice 19,
ktera je ptifazena k jedné vétvi jedné viny
prosSlupu. Fotoelektrické &idlo-15 je elek-
tricky spO]eno s. vyhodnocovacim obvodem
20, ktery je spojen s blokovacim - obvodem
21. Blokovaci obvod 21 je spfaZen s poho-
nem stroje a vyhodnocovaci obvod 28 s ne-
zndzornénym zastavovacim Ustrojim stroje.
Soudasti vyhodnocovaciho obvodu 20 miZe
byt i nezndzorn&ny &itat.

Vyhodnocovaci obvod 20 a blokovaci ob~
vod 21 mohou byt také uspofdddny v kon-

trolni hlavici 19, to znamend na stejném

nosi¢i ‘s fotoelektrickym ¢&idlem 18 a vysi-
lafem 17 zé&Feni.

Opticka soustava 18 sestdva ze dvou spoj-
nych Cofek 22, 23, z nichZ spojnéd €octka 22
je pfifazena fotoelektrickému &idlu 135 a
dal3{ spojnd totka 23 vysilaéi 17 zédfeni
(obr, 3, 4). Kontrolovanym osnovnim nitim
6 je pflfazena jedna spojnd ¢otka 24 (obr.
3) nebo dvé Spojne totky 25, 26 (obr. 4].
Je ovSem moZné pouZit jiné optmké sousta-
vy v zdvislosti na konkrétnim konstrukénim
provedeni Casti zafizeni podle vynédlezu a
na dostavd a drubhy kontrolované osnovy 5.

Kontrolni hlavice 18 je pFifazena k Gseku
osnovnich niti 8 mezi pevn?m paprskem -3
a rota¢nim paprskem 4.

Svételné zdieni je ne]vhodnéjsnn kontrol-
nim mediem, ale mé¥e jim byt naptiklad
i ultrazvuk nebo vzduch. Pak je tfeba po-
uZit analogickou soustavu usmé&riiujici ultra-
zvuk nebo proud vzduchu do paprsku a ta-
ké vyhodnocovaci ustrojf by muselo byt p¥i-
zplisobené tomuto kontrolnimum mediun, stej-
né tak jako &idlo by muselo byt ultrazvuko—
vé nebo pneumaticke.

Pohon kontrolnich hlavic 19 je odvozen
od hlavnfho pohonu  tkactho stroje nebo




" alespoii s tim pohonem synchronné sp¥aZen.
Jako vyhodné provedeni se jevi uloZeni kon-
trolni hlavice 19 ve vodici drdze 28 (obr. 5)
a pohybové spojeni nap¥iklad prost¥ednic*
tvim unéSeci kulisy s Gallov§m Fet&zcem 30,
uloZenym na ozubenych kolech 31, 32. Vo-
dici drdha 28 i Gallliv Fetéz 30 se rozprosti-

wan

raji nad celou §i¥i osnovy 5. Jedno z ozube- -

nych kol 31, 32 je spiaZeno s pohonem tka-
ciho stroje prostfednictvim nezndzornéné
zubové spoijky. S

Je také moZné pfiradit jedné vétvi pro-
Slupu nékolik kontrolnich hlavic 19, a to
tak, Ze vZdy jedna kontrolni hlavice 19 je
pfifazena celistvému nédsobku proSlupnich
vin. Kontrolni hlavice 19 jsou tedy rozloZe-
ny podél pifsludné vétve prollupu v pravi-
delnych odstupech. VSechny kontroini hla-
vice 19, pouZité na jednom tkacim stroji,
maji spoletny vyhodnocovaci obved 20 a
blokovaci obvod 21.

Zejména pfi vyrob& nékolika paralelnich
pruhll tkaniny 2 na jednom tkacim stroji je
vyhodné rozdélit osnovi 5 z hlediska kon-
troly osnovnich nit! 6 na né&kolik pasem,
pritemZ kaZdému z nich je piifazena jedna
kontrolni hlavice 18. To lze provést napii-
klad tak, Ze nad kaZdym pasmem je prove-
dena jedna neznédzorn&nd vodici drgha kon-
trolni hlavice v€etné vratného dseku.

ZaFizenl podle vynélezu pracuje takto:

P¥i zandSeni utku 10 zandSeCem 13 do
prodlupu se synchronné s timto zan&a3efem
13 pohybuje kontrolni hlavice 18 (obr. 1},
a to v takové poloze vzhledem k zand3eti
13, kde je jiZz vytvoFfen proSlup, aby kon-
trolu osnovnich niti 6 horni vétve 14 pro-
Slupu nemohly ovlivnit osnovni niti 6 spod-
ni vétve 16 pro3tupu. Tato poloha odpovidd
pfibliZné poloze Eela zandSece 13.
_Tim, Ze kontrolni hlavice 19 sleduje jen
jednu vétev 14 nebo 16 pro$lupy, je moZné
kontrolovat i osnovu 5 s dvounitnym névle-
kem v obou paprscich 3, 4. V souhlasné po-
0ze obou viivi 14, 16 prodlupu, kdy je-li
woSlup uzavfen, jsou osnovni niti 6 rozlo-
‘eny nepravidelng jiZ vlivem tohoto navieku
. maji dvojndsobnou .dostavu ve srovnani

kaZdou z vétvi 14, 16 proSlupu, takZe roz-

Seni chyby by bylo velmi obtiZné. V této

oloze by bylo moZné kontrolovat jen Fid-

ou osnovu § s jednonitnym nédviekem, kte-

t se pouZivd napfiklad na vyrobu gézy.

Pfi pohybu kontrolni hlavice 19 nad os-

wnimi nitémi 8 vysild vysilaé 17 zafeni

tickou soustavou 18 usmé&rn&ny paprsek.
itickd soustava 18 soustfeduje usmdrnény
prsek na malou plochu v roving horni

‘'ve pro3lupu {obr. 3, 4), imé&rnou tloust-

osnovni nitd¢ 6 nebo vzdalenosti dvou
1sednich niti 8, coZ umoZiiuje kontrolu
ovy 5 s pomé&rn& velkou dostavou a za-
fiuje ovlivn&ni Cinnosti ospovnymi nits-

6 spodni vétve 16 proSlupu. Usmérnény

rsek se odrazi od osnovni nitd 8 hornf

'e. 14 proSlupu a optickou soustavou 18

dostane do fotoelektrického &idla 18,

_ Signdl fotoelektrického idla 18, vyvolan¥

dopadem tohoto usmérn&ného paprsku, se
dostane do vyhodnocovaciho obvodu 20. Vé
vyhodnocovacim obvodu 28 se &etnost, pii-
padné frekvence- signdlu porovndvd s na-
stavenou hodnotou a p#i odchylce od této
nastavené hodnoty vySle vyhodnocovaci ob-
vod 20 signal nezndzorn®nému zastavova-
cimu dstroji, které tkaci stroj zastavi. V tom-
to pfipad® je vyhodné, Ze paprsek svitla
dopadajfef na osnovni nit 6 odpovidd roz-
méroveé tloudtce této osnovni niti 6, takZe
je v jednom okamZiku zcela zastinén.

Jiny princip spocivd ve sledovani ampli-
tudy signdlu. V tomto pfipadé je priifez pa-
prsku v&t§i a odpovidd vzdalenosti dvou
sousednich osnovnich nit{ 6, takZe p¥i prii-
chodu kontrolni hlavice 13 nad osnovou 5§
dopada paprsek stdle alespoii na jednu os-
novni nit 6 a odraZi se od ni {obr. 6). Ten-
to princip predpoklada tedy zcela pravidel-
né rozloZeni osnovnich niti & v horni vétvi
14 proSlupu, jaké je napfiklad pii platnové
'vazbg. P¥i chyb® 27 (obr. 1, 6) v osnovd 5
dojde k tomu, Ze paprsek nedopadne na
Zadnou osnovni nit 6. Do fotoelektrického
¢idla 15 se tedy nedostane obvykly odraZe-
ny svételny signdl, a to vyvold zmé&nu am-
‘plitudy elektrického signélu, ktery se dosta-
ne do vyhodnocovaciho obvodu 20. je vy-
hodné, Ze tento signdl neni t¥eba srovnédvat
s nastavenou hodnotou. :

Vyhodnocovaci tstroji 20 nemusi vysilat
signél nezndzornénému zastavovacimu vstro-
j1 hned po prvnim vyskytu chyby 27, ale aZ
po dalSim vyskytu nebo n&kolikerém vy-
skytu chyby 27 ve stejném mist8, &imZ se
existence chyby 27 ovéri a vyloudi se tim
zbytetné zastaveni stroje.

Po prob&hnuti kontrolni hlavice 18 nad
celou 3iif osnovy 5 se tato kontrolni hlavi-
ce 18 vraci zpét do vychozi’ polohy a je
pfitom blokovacim obvodem 21 vyFazena -
z Cinnosti. Stejn& tak je zatizeni podle vy-
nalezu vyfazeno blokovacim obvodem 21
z Cinnosti v p¥ipad®, Ze se postupnd rych-
lost kontrolni hlavice 19 li§i od postupné
rychlosti zan4Sete 13, napiiklad v okrajo-
vych ndb&hovych &astech drahy nebo v mis-
tech, kde neni vhodné nebo neni t¥eba os-
novu § kontrolovat jako jsou napfiklad pev-

- né kraje a mezery mezi jednotlivimi pruhy

tkaniny p¥i vicepasmovém tkani.

Je-li zafizeni podle vyndlezu vybaveno ns-
kolika kontrolnimi hlavicemi 18, pohybuji
se tyto kontrolni hlavice bud stdle ve stej-
ném sméru a ka¥d4 z nich kontroluje celon
§ifi osnovy, nebo se ka¥da pohybuje vratnd
jen nad p¥isludnym pasmem. :

Vyhodnocovaci obvod 20 zpiisobuje zasta-
veni stroje p¥ vyskytu chyby u kterékoliv
kontrolni hlavice 18.

Vynélez je uren ke zji$tovani chyb v os-
nové na tkacich strojich s postupujicim pro-
Slupem, ale je moZné ho také vyuZit ke
zjiStovdni chyb v rozloZeni osnovnich niti
nebo ke hlidanl pfetrhdi osnovnich niti npa

%,



ostatnich tkacfch strojich, na osnovnich ple-
tafskych strojich, p¥ipadn€ i na jinych tex-

PREDMET VYNALEZU

1 Zarizeni pro kontrolu osnovnich nifi
v oblasti pohyblivého paprsku na tkacich
strojich s postupujicim proslupem .vyznatu-

jici se tim, e alespoif k jedné vétvi (14, 16) -

alespoii jedné proSlupni viny je pfifazeno
¢idlo (15), spfaZené s pohonem zana3ell
(13].

2. Za¥Fizeni podle bodu- 1 vyznaujfci-se
tim, Ze Gidlo (15} je p¥ifazeno k Useku os-
novnich niti (6} mezi pevnym paprskem
(3) a pohyblivim paprskem (4].

3. Zafizeni podie bodu 1 nebo 2 vyznalu-
" jicl se tim, Ze &ldlo (15) je uspoFdd4no na
spoledném nesiéi s vysilatem.(17) Kkontrol-

niho média.

" -4, Zafizen! podle kteréhokoliv z predcho-
zich bodfi vyznadujici se tim, Ze &idlo (15)
je fotoelektrické a je elektricky spojeno
s vyhodnocovacim obvodem (20).

5. Zafizeni podle bodu 4 vyznadujici se
tim, Ze vyhodnocovaci obvod (20) je elek-
tricky spojen s blokovacim obvodem (21}.

. 6. Zatfzeni podle kteréhokoliv z pfedcho-
zich bodli vyznatujici se tim, Ze jedno &idlo

” tllmch strojich zpracov&vajicich soustavu

psnovnich nitf,

{15) je pfli‘azeno celistvému nésobku pro-

Slupnich vin.

7. Zafizeni podle bodﬁ 3aZ5 vyznaéujici
se tim, Ze fidlo {15) a vysilaf {17} kontrol-
niho média jsou uspofaddny na spoleném
nosi¢i s vyhodnocovacim - obvodem (20} a
blokovacim obvodem (21).

8. Zafizeni podle bodu 3 nebo 7 vyznatu-
jict se tim, Ze vysflatem {17) kontrolnfihio
média je Zarovka. : '

9. Zatizen{ podle bodu 6 vyznadujici se
tim, Ze &idla (15) maji spoleény vyhodno-
covaci obvod (20) a blokovaci obvod (21).

10. Zaffzeni podle bodu 5 nebo 7 nebo 9
vyznatujici se tim, Ze blokovact obvod {21}
je spfaZen s pohonem zana¥efd (13).

11. Zafizeni podle bodu 4 nebo 7 nebo 9
vyznacujicl se tim, Ze vyhodnocovaci ohvod
(20) zahrnuje &itad.

12. Zafizeni podle bodu 1 vyznaéujlci se
tim, . Ze. ¢idlo [15) je -spfaZeno s pohonem
zanaSec (13) prosti‘ednlctmm zubové spoj-
ky.
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