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U3elem vyndlezu je “ejména umoindni
piepravy a osazovdni kompletovanyoh t¥les
‘o hmotnosti a% 200 kg jednim pracovnikem
v podlaZi stavby zejména bytové, pFi pri-
Jezdu vzkymli dve¥nimi otvory nebo chodbae~-
mi pies umdrné nerovnosti podlahy. -
" Vozik tvor{ rédmovd prostorov4 kon-
strukce, opat¥end &ty¥mi koly doplndnd
visuvngm dvoukolovym podvozkem pro umoZ- ‘
ndni k¥ifového pojezdu. .
~ Dv8 rukojeti jsou té% snadno k¥i¥ovd
prestavitelnd dle poZedovandho sméru po-
hybu voziku. Eyvnd uloZenfy hédk nebe jiny
zévés slouif k uchopeni pFepravovansho
pfedmdtu. e _ ;
Mo¥nost vyufiti predmdtu vyndlezu je
mimo pouZivéni pFi nové vystavbé, téZ pfi
modernizaci bytového fondu & ve skladovém
hospedd¥stvie. '
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Vynﬁloz ge tjké dopravniho a montézniho ru&niho voziku umoznudiciho manipulaci zejmé-
na 8 kompletovanymi topnymi t8lesy o hmotnosti do 250 kg jednim praoovnikem i p¥i pFejeszdu
nerovnost{, prijezdu dgkfmi dve¥nimi otvory a p¥i montdZnim osazovéni

premfsfovéni napi. topnfch télea (radidtord) p¥i bytové e jiné vistavbd se doaud v
podla¥{ provédi nejdastéji rudnim pfenddenim & také rudnd se pievdind provédi zavéﬁovéni
" .na osazovaci hdky nebo stojky. ‘ '

Prdci provddi obvykle dva i vice precovnikd dle hmotnosti tdles, kterd prakticky je
200 kg. Pro prepravu a osazovéni jsou znémy jednou&elové konstrukoe dvou nebo Etyrkolovyoh'
vozikii, umo¥hujfof i pFepravu za optimélnich podminek v podlafi{ a osazend. A
. zarizeni jsou viek mnohdy neiimdrnd rozmdrné a hmotnd, tak¥e vylu&uji poufiti v men~
Bich prostorédh a neumo¥nujf vZdy rozvoz & osazeni nap¥. kqmpletovanych t3les, dopravenych .
na paletédch do podlaii pred zastropenim » . i

Uvedené nedostatky odstranuda manipulaéni vozik, jehoz prostorové knnstrukoe Je opat-
Yena StyFfmi pojezdovymi koly a kyvnd ulo¥enym zdvésnym hékem & opérkami podle vynélezu,
jehnz podatatou je. Ze konsirukoe je dop1n§na dvdma vysuvnymi koly, zavifenymi na kyvny¥ch
ramenech, kde osy vyauvnyoh kol jaou kolmé k osém hlavnich pojezdovjch kol & kyvné ramens
jsou spojena peddlem pro fixaci v rozd{lné rovind vzhledem k roving- hlavnich pojezdovych
kol, pridem# i rukojeti jsou zasunuty v pouzdreoh 8 pojistkou pro fixaocl ve dvou hebo 1
vice polohéch. | ' » B

Vihodou vyndlezu je, %o kombinovany podvozek umoZnuje pii zdkladnim pojezdn prijezd 1
uzkjmi prostory (dveiml, chodbami) a pres dm3rné nerovnosti hrubé stavby (prohlubnd i vy-
vySeniny), dvoukolovy podvozek pak umoznuje pojezd kolmo ke smdru pivodni jizdy, pot¥ebny.
pro p¥iblifen{ k mistu osazeni, nakldpéni vozfku pak umozni_navééeni nebo svéSeni prepra-
voveného predm$tu zavéieného ne vikyvngm héku. '

Piikladné provedeni voziku dle yynélezu je zmdzorn¥no na vykrese, kde obr. 1 ZDAZOT=
nuje upravu voziku pro jizdu na dvou kolech, obr. 2 dpravu voziku pro jf{zdu na étyrech ko-~
lech,

Manipuwleadni vozik dle'vynﬁlgzu.je tvo¥en rédmovou prostorovou konstrukei 1, opatfenou
Sty¥mi pojezdovymi koly 2. Kyvn§ ns rameni 3 jsou uloZena dvé pojezdovéd kole 4 vysunovatel-
né pomoci peddlu 3. - v .

Dv¥ rukojeti 6 Jsou ki¥{%ov8 pFestavitelné, dle délky . prepravovaného predmétu & poZa-
doveného smdru piepravy. Kyvne ulozenj hék 7, nebo jiny zévds slouZ{ k navé¥eni prepravo-
vaného predmétu, jehoZ poloha pFi manipulaci Je zajiﬁ*ovéna opérkou 8.

s popsenym manipuladnim vozikem se pracuje takto:

'Vozikem se zajede nap¥. k paletd s vfrobky, upravi se rukojeti 6 & vysunou se kola g
sedlépnutim peddlu 5. P¥i neklondn{ konsirukce voziku 1 pres hrany kol se vykyvnym hékem |
’ yd zqv§gi pYeprayovany virobek. Pokud se vozfkem s biemenem mé projfzddt vzkfmi otvory -

- dve¥mi, chodbou nebo pies nerovmosti, spusti se vozik na &tyFi kela opét selldpnutim pe-
ddlu 5 a rukojeti § se pFestavi do potiebné polohy pro podélny pojezd.
P¥ed mistem osazeni predmetu, nap¥, topného télesa, upravi se rukojetl 6 op§t do po-



“%¥ebné polohy pro ;jizdu kolmo na prededly smér, vysunou se jiZ zndmym zpisobem kole 4_1_-_, pb~

tfebnym pojezdem a naklopenim voz:[ku ge téleso osadl a prézdny vozik se odsune, -

PREDMET VYNALEZU

Manipuladni voz:.k pro prepravu a montéz, ze;]ména kompletovanich litinovich otopnych
t8les, jeho#Z prostorovéd konstrukce ;le oyatrepa EtyFmi po;jezdovym:i. koly & kyvn§ ulozenym
. zévéanym hdkem a opdrkami, vyznaéu;l:[ci ge tim, iefkonstrukoe (1) voziku je opat¥ens dvime
vysuvafmi koly (4), z’avééen;’rmi na kyvaych remenech (3), kde osy vysuvnych .k'ol jé“du kolmé
k osém hlavnich pc;;]ezdovich kol (2) a kyvné ramens (3) jsou spojena peddlem (5) pro fixa-
ci v rozdflné rovind vzh.‘l.edem k rovind hlavnich pojezdov:fch kol (2), pfidem® 1 ruk.ojeti
(6) jsou zasunu‘b'y v pouzdraoh s pojistkou pro fixacli ve: dvou nebo 1 vice polohdch.

1 i:fkres
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