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Hollannin Antillit

Viljan paalauslaite, jossa on mekanismi paalien sitomiseksi. -

Anordning f8r balning av sid med mekanism fér bindning av balar.

Keksinndn kohteena on laite viljan, ruohon, hein3n tai vastaavan
paalaamiseksi, johon laitteeseen kuuluu puristuskammio ja mainitussa

kammiossa edestakaisin liikkuva kdyttominti.

Keksinndn tarkoituksena on saada aikaan mekanismi puristetun paalin
sitomiseksi, joka mekanismi sopii erityisesti kdytettiviksi esitetyn
kaltaisessa laitteessa. T4lldin sitominen suoritetaan siten, ettd
puristuskammiossa edelleen oleva paali ympdrdidiin sitomiselimilli,
jonka tuloksena paali pysyy puristuneena sen jdlkeen, kun se poiste-

taan puristuskammiosta.

Tata tarkoitusta varten puristuskammioi: ja puristuslaitteen minti

on kumpikin varustettu ainakin yhdelld kanavalla, joka avautuu kohti
puristustilaa, jolloin mdnnén &ddrimmiisessH puristusasennossa puris-—
tuskammion ja ménndn kanava muodostavat keskeytymittdmin, rengasmai-
sen kanavan siteen l&pikulkua varten samalla kun on jdrjestetty

mekanismi siteen kahden p8in liittimiseksi toisiinsa.

Tdllaisen puristuskammiossa olevan kanavan etu on se, ettd paali

voidaan ympdrdidd tai pddllystdd ennen minnin takaisinvetdytymisti



ja ennen puristuskammion avautumista. TEmi etu on erityisen tdrked
silloin, kun on tarkoitus puristaa suuria vilja- tai heindpaaleja,
joilla tarkoitetaan sellaisia paaleja, joiden koko on kolme- tai

neljdkertainen verrattuna nk. "olkipaalien" kokoon, jolloin ndilli

paaleilla on suhteellisen suuri ominaispaino.

Koska kanava avautuu kohti puristustilaa, voidaan side irroittaa

kanavasta poistettaessa ympdrtityd paalia puristuskammiosta.

Erddssd edullisessa suoritusmuodossa ainakin osa kanavasta on
muodostettu puristuskammion sisdseindssd ja uppomdnnidn puristus=-
puolessa olevien kahden yhdensuuntaisen harjanteen vi#liin. T#114
tavoin puristuskammio ja médnt& eivdt heikkene epidedullisesti, mikd

on tdrkedtd suurten puristusvoimien kyseessid ollen.

Jotta estettdisiin viljan tunkeutuminen kanavaan tdssi edullisessa
suoritusmuodossa, harjanteiden reunat on taivutettu toisiaan kohti
samalla kun harjanteet voivat suuntautua toisistaan poispidin, jol-

loin side voidaan vetdd pois kanavasta.

Keksinnén mukaisesti kiinnitys—- tai sitomismekanismi on rakennettu
osaksi kanavaa, joka osa pddsee pySrimddn ohjaussuunnan kanssa
yhdensuuntaisen akselin ympdri. Sen jidlkeen kun siteen molemmat
pddt ovat kulkeneet pydrivdn osan lipi ja tdmd osa on kddntynyt,

voidaan nditd kahta p&dtd kiertdd ja siten kiinnittdd ne toisiinsa.

Ndiden kahden p#édn lujan kiinnityksen varmistamiseksi on py®rivin
osan kummallekin puolelle jdrjestetty jdykdt, muotoaan muuttamatto-—

mat kanavaosat siten molempien pdiden piddttimiseksi paikallaan.

Lisdksi keksinndn tarkoituksena on jdrjestdd mekanismi ja siihen
liittyva, puristuskammiossa oleva kanavamainen ohjain siten, etti
voidaan kdyttdd verraten jiykkid sidettd, esimerkiksi rautalankaa.
Sidelanka ty&nnet#ddn ohjainkanavaan, jonka ldpi etupdin pitidi itse
1ytdd kulkutiensd, mikid voidaan suorittaa esteettdmisti joustavalla
tai taipuisalla materiaalilla. Kuitenkin kdytettdessd jaykkid tai
védhemmdn joustavia sidelankoja pysyy kerran kimmoratansa yli taivu-
tetun sidelangan etupdd taivutettuna kanavan suorissa osissa, kuten
poikkileikkaukseltaan monikulmiomaisessa puristustilassa, josta

saattaa seurata se, ettd sidelanka saattaa napsahtaa pois ohjain-

kanavasta.



Keksinndén mukainen suoritusmuoto on tunnistettavissa siitd, ettd
kanavan pohja ulottuu pitkin tasaisesti kaareutuvaa kaarta, jonka

kaarevuussdteet ercavat ddrettObmidstd arvosta.

Koska kanavalla on tdmd muoto, verraten jidykdn sidelangan etupdén
mucotoa el muuteta pysyvdsti tai sitd muutetaan ainocastaan hyvin
vdhdn, jolloin sidelanka voidaan kuljettaa esteetttmisti paalin

yupdri ja tdmdn jdlkeen kiristdi.

Lidpikuljetetun sidelangan pituuden rajoittamiseksi kanavan pohja
ulottuu poikkileikkaukseltaan monikulmion suorissa osissa puristus-
tilan kehdn ulkopuolelle ja kulmissa sen sisdpuolelle. Keksinnén
tdmdn tunnusmerkin johdosta sidelangan pituus ylittdd ainoastaan

hieman puristustilan kehdpituuden.

Keksinndn erddssd edullisessa suoritusmuodossa sitomislaite on
varustettu sidelangan sydttOmekanismilla, joka toimii suunnanvaih-
toisesti, mik& tarkoittaa sitd, ettd ensin tdmd sydttdmekanismi
kuljettaa sidelangan ohjainkanavan l&pi, jonka jdlkeen tdtd side-
lankaa voidaan ennalta mddrdtyltd pituudelta vetdid takaisin. Tassd
mielessd on tidrkedtd se, ettd kulkusuunnassa tarkasteltuna on
kiristysmekanismin eteen kanavaan jadrjestetty kiristyselin, joka
voli pitdd vdliaikaisesti paikallaan vield kiristidmdttdmidn side-

langan, kun sy&ttSmekanismi vettd langan takaisin.

Keksinndn muut tunnusmerkit ja edut selvidvit seuraavasta selityk-

sestd ja ocheisista piirustuksista, joissa kummassakin tarkastellaan

kahta suoritusmuotoa.

Kuvio 1 on sivupystykuva ja osittain pitkittdissuuntainen leikkaus-

kuva liikkuvasta paalauslaitteesta, jossa on sitomismeka-

nismi,
Kuvio 2 on pintakuvanto kuvion 1 mukaisesta laitteesta,

Kuvio 3 on pitkittdisleikkaus kiristysmekanismia esittdvédstd yksi-

tyiskohdasta.

Kuvio 4 on perspektiivikuva kiristysmekanismin erddstd toisesta

vksityiskohdasta.



Kuvio 5 on poikkileikkaus pitkin kuvion 3 viivaa v-V.
Kuvio 6 on poikkileikkaus pitkin kuvion 3 viivaa VI-VI.
Kuvio 7 on poikkileikkaus pitkin kuvion 1 viivaa VII-VII.

Kuvio 8 on perspektiivikuva paalien puristuslaitteen toisesta

. suoritusmuodosta, jossa on eri tyyppinen sitomismekanismi.

Ruvio 9 on poikkileikkaus puristustilasta ménndn ollessa puristus-
asennossa, sekd esittdd yksityiskohtaisesti kuviossa 8

esitettyd sitomismekanismia.

Kuvio 10 on perspektiivikuva kuvioiden 8 ja 9 mukaisen sitomisme-

kanismin osasta.

Ensimmédisessd esitetyssd suoritusmuodossa on puristuskammio 1 jdr-
jestetty viistoon asentoon runkoon 3, joka liikkuu pydrilli 2,
Uppomédntd 4 on sovitettu liikkumaan edestakaisin puristuskammiossa
1 ja tdmd liike saadaan aikaan hydraulisen sylinterin 5 avulla,
jonka toimintaa ei yksityiskohtaisemmin selvitetd, koska se ei
sisdlly keksinndn piiriin. Puristuskammion alapuolelle on jédrjes-
tetty poiminta- ja nostolaite 6, joka poimii viljan maasta rullan
tai telan 7 avulla ja kuljettaa sen kuljettimella 8 nuolen P, suun-

taan tulcaukon 9 lidpi puristuskammiocon 1.

Keksinndn mukaisesti paalauslaite on varustettu yleisesti ottaen
viitenumeron 10 osoittamalla sitomismekanismilla, joka sijaitsee

puristuskammion 1 tulocaukossa 9 kauimpana olevalla sivulla.

Ensimmdisessd esitetyssd suoritusmuodossa sitomismekanismiin kuuluu
useita samanlaisia yksikditd, jotka on jirjestetty rinnakkain ja
joista kukin muodostuu varastokelasta 11, kuljetinelimesti 12,
kiristysmekanismista 13 sekd ohjaimesta 14, jonka muodostavat pu-
ristuskammion sisdseindssd ja uppomdnndn 4 puristuspuolella olevat
kanavat. Kuviosta 1 ilmenee, ettd myds kanavien vdliin jdrjestettyijen
kulmakappaleiden ohjain muodostaa suljetun renkaan uppomdnndn 4 ol-
lessa puristusasennossa eli puristuskammion 1 alapidissd (kts. katko-—

viiva).



Kuvio 7 esittdd kanavan poikkileikkauksen, joka kanava muodostuu
kahdesta harjanteesta 16, jotka on elementin 17 avulla jirjestetty
vdlimatkan pddhdn toisistaan, jolloin kummankin harjanteen yldpii
on taivutettu kohdassa 18 siten, ettd ne tarttuvat toisiinsa. Myds
alapdd on taivutettu kohdassa 19 tdmédn pddn kiinnittdmiseksi pin-
teilld 20 kiinnitettdvidksi puristuskammion seinddn ja uppomintiin
vastaavassa jdrjestyksessd. Pinteen tai kiristimen 20 ja alapidin 19
vdaliin on jdrjestetty joustava lanka 21 .varmistamaan sen, ettd
yldpddt 18 pddsevdt helposti taipumaan poispdin toisistaan. Myds
kulmakappaleet ovat taipuisia, joten ohjaimen puristustilan suun-

taan tydnnetty sidelanka voidaan vetdd pois kanavista 15.

Kiristysmekanismi 13 on yksityiskohtaisesti esitetty kuviossa 3.
Puristustilaa kohti avautuva kanava muodostuu tidssid vierekkdisisti
eri osista. Keskenddn taipuvat osat 22 (kts. myds kuvio 5) muodosta-
vat suljetun tilan 21, joka toimii sidelangan molempien pdiden ohjai-
mena. Ndiden osien 22 sivulle on sijoitettu jdykdt osat 23 ja pydrivi
osa.24, jolloin viimeksi mainittu py&rii jéykkiin osiin 23 yhdiste-
tyissd laakereissa 25. Jdykissd osissa 23 ja 25 on muotcaan muutta-
maton rako 223, joka avautuu kohti puristustilaa. My8s pyOrivissi
osassa 24 on sdteettdisrako 224 (kts. kuvio 6), ja samoin tapeissa

34 on rako 225.

Keskenddn taipuvat osat 22 pitdd esitetyssd suoritusmuodossa keski-
ndisessd tartunnassa kahdesta puristusjousesta 26 tuleva puristus-
jdnnitys, joiden kummankin jousen toinen puoli puristuu levyd 22

vasten ja toinen puoli mutteriin tai ruuvipultin 29 kantaan 28.

Osien 22 muodostama yksikkd voidaan relatiivisesti erottaa jousien
26 voimaa vastaan, mutta tdmid vksikkd oh umpioitu puristuskammion

1l seindn ja siihen liitetyn kaistaleen 31 vdliin. Nokka 32 varmistaa
tilan 221 oikean asennon kammion 1 seindssid olewvaan rakoon 222 nih-

den.

Pytrivad osa 24 on hammaspydrédn muodossa, jonka molemmille puolille
on jédrjestetty laakereissa 25 pydrimddn sovitettu tappiakseli 34.
Hammaspydrd on yhteistoiminnassa hammastangon 35 kanssa, jota
liikuttaa edestakaisin hydraulinen sylinteri 36 (kts. kuvio 2),

jolloin hammaspydrd kéddntyy jompaan kumpaan suuntaan.



Kiristysmekanismin sivuun on jdrjestetty katkaisuosa 37, jonka
muodéstaa puristustilaa kohti avautuvalla raolla 228 varustettu
kiinted osa 38 ja osa 40, joka on sovitettu k#&dntymddn pultin 39
ympdari ja jossa on keskeytymdtdn reikd 41. Osaa 40 voidaan kddntii
pultin ympidri kiertdvdlld tangolla 42, jolloin reikd 41 pédidsece
siirtymddn raon 228 suhteen. Tankoa 42 siirretdidn joko sylinterillid
43 tai hammastangolla 35 sopivasti sijaitsevien pysdyttimien
avulla. Kuviosta 2 selvidd, ettd hammastanko 35 ja tanko 42 kdyn-

nistdvdt samanaikaisesti sitomismekanismin kaikki yksikdt.

RKuvio 4 esittdd perspektiivikuvan kuljetinmekanismista 12, josta
kuvasta selvidd, ettd kelalta 1l vedetty sidelanka kiristyy ratas-—
parin 44 v&liin, Jjotka rattaat pydrivit toisissaan kiinni t&ta
tarkoitusta varten jirjestetyssd urassa. Alempaa ratasta kdyttdid
moottori 45 (kts. kuvio 2). Kuljetinelimeltd 12 sidelanka tyOnnetdén

ohjaimeen 46, joka pdadttyy katkaisuelimen aukon 41 edessd.

Laite toimii seuraavasti:

Mdntd puristaa kammioon 1 sy&tetyn viljan paaliksi ja dd4rimmdisestd
asennosta minndn kanava 15 on kohdakkain kammion kanavan kanssa.
Kuljetinelin vetdd sidelangan kelalta 11 tdten syntyneeseen keskey-
tymattdmddn ohjaimeen ja ty®nt&dd sen edelleen mainitun suljetun
ohjaimen 14 ldpi (kts. kuviot 1 ja 3). Veto. jatkuu, kunnes side-
langan pddisaapuu kiristysmekanismin oikeanpuoleiseen jdykkddn
osaan (kkts. kuvio 3). Tdmidn jdlkeen kdyttdelin 12 pysdhtyy, jonka
jdlkeen hammastanko siirtyy. Hammaspydrd alkaa pydrid ja kuljettaa
mukanaan sidelangan kahta osaa urassa 224, N&md kaksi osaa pysyvit
muuttumattomina jdykissd osissa 23 siten, ettd viliosastaan nami
kaksi osaa kiertyvidt toistensa ympdri ohjattavissa osissa 22. Tdlli
vdlin katkaisuelin on katkaissut irti sidelangan sen osan, joka
johtaa kelaan. Td4lld& tavein sidottu paali voidaan sopivasti poistaa
milld tahansa tavoin puristuskammiosta 1 vetdm#lld sidelanka pois
ohjauskanavista 15 ja osigta 22. Tdmidn jilkeen laite on valmis

uuteen kiertokseen.

Kuvio 8 esittdd vaihtoehtoista liikkuvaa paalauskonetta, joka pdd-
asiallisesti kdsittdd makaavan puristuskammion 51, jossa puristus-
elin 52 on sovitettu liikkumaan edestakaisin. Puristuselimen 52

edestakaisen liikkeen saa aikaan kaksi hydraulimdntdd 53, joista



yksi on puristuskammion 51 kummallakin pualen. Laitteen etupddsséd

on poimintamekanismi 54 viljan poimimiseksi maasta, delevaattori-

mekanismi 55, joka nostaa poimitun viljan puristuskammion 51 yla-

puolella olevaan kerdystilaan 56, jossa vilja pidetddn vidliaikai-

sesti. Heti, kun puristuselin 52 on taaksevedetyssd asennossa,

eli kuviossa 8 vasemmalla eli etupdidssi, vilja pddsee pois kerdys-—
tilasta 56 puristuskammioon 51, Jjonka jdlkeen puristuselimen 52

taaksepdin suuntautuvan liikkeen aikana vilja puristuu paaliksi.

Paalin pitdmiseksi puristuneena kuljetetaan yksi tai useampi side-
lanka puristetun paalin ympéri ja solmitaan sitomismekanismin 57

avulla, joka on jdrjestetty puristuskammion pddlle (kts. my8s kuvio

9).

Esitetyssid suoritusmuodossa sitomismekanismissa on neljd yksikkda,
joissa kussakin on kela 58, johon sidelanka varastoidaan. Sidelanka,
joka tHssd tapauksesaa on esimerkiksi rautalanka 59, vedetddn kelal-
ta 58 kiyttdmekanismin 510 avulla. Kdyttdmekanismi 510 kdsittdd
kaksi hammastuksessa olevaa ratasta, joiden puristuskohtaan rauta-
lanka puristuu ja kdyttSmekanismi ty®ntdd langan rengaskanavan

511 ldpi (kts. kuvio 9). Kanava 511 muodostuu kahdesta sivuseindstd

ja pohjasta ollen avoin kammiossa 51 olevaa puristustilaa kohti.

Samalla kun sidelanka 59 tydntyy kanavan ldpi, ohjaavat kanavan
sivuseindt ja pohja sen etupddtd, kunnes etupdd kulkee jdlleen
sitomismekanismin 512 ldpi, joka sijaitsee kulkusuunnassa kdyttd-
mekanismin 510 etupuolella. KdyttOmekanismin 510 ja sitomismekanis-—
min 512 vdliin jarjestetty katkaisuelin 513 katkaisee halutun pitui-
sen pétkin lankaa samalla kun sitomismekanismi 512 kiertidd sidelan-
gan irtonaiset pdit toistensa ympdri liittden ne siten yvhteen.

Tihdn saakka tdmid viljan tai heindn paalaus- ja sitomistapa on

tunnettu.

Fsilld olevan keksinndn mukainen sitomismekanismi on tunnettu siitd,
ettd kanavan 511 pohja ulottuu pitkin tasaisesti kaareutuvaa kaar-
retta, jonka kaarevuussdteet eivdt saavuta missdin ddrentdntd arvoa,

jolloin missdin kohdassa ei ole suoraa osaa-

pPuristuskammioon 51 j&dnyt puristustila sen jélkeen, kun puristus-
elin 52 on saavuttanut puristusasentonsa, .on kuitenkin monikulmio-

mainen ja. esitetyssid suoritusmuodossa suorakulmio. Jos kanava 51



noudattaisi tdsmdlleen puristustilan kehdd ja olisi td118in pybris-
tetyilld kulmilla varustetun suorakulmion muotoinen, sidelanka
muuttaisi muotoaan ensimmdisen kulman ohitettuaan siind mddrin,

ettd suorilla osuuksilla etupdd tydntyisi pois kanavasta ja tunkeu-
tuisi viljapaaliin. Td11l8in sidelanka juuttuisi kiinni. Ohjauskanavan

511 tasaisesti kaarevan muodon johdosta td&md haittapuoli vdltetddn.

Esitetyssd suoritusmuodossa kanava 511 ulottuu puristuskammion moni-
kulmiomaisen kehdn suorilla osilla kehdn ulkopuolelle, kun taas
kulmissa se ulottuu puristuskammion tilan sisdpuolelle. Tdstd on

se etu, ettd sidelangan pituus on rajoitettu. Sidelanka pitdid
kuitenkin siirtd4 piste- ja katkoviivan A osoithamasta asemasta
ldhelld kanavan pohjaa katkoviivan B osoittamaan asemaan. Tdmin
mahdollistaa kdyttdmekanismin 510 suunnanvaihtotoiminta, jolloin
sidelangan 59 ohikulun j&dlkeen kdyttOmekanismi 510 voi vetdd tarpeet-

toman sidelangan takaisin.

Jotta varmistuttaisiin siitd, ettd sidelankaa ei vedetd takaisin
liian pitk&lle, on kanavaan jlrjestetty kiristysmekanismi 514 vdlit-
toémésti sitomismekanismin 512 eteen. Sitomismekanismin 512 toiselle
puolelle on jarjestetty elin 515 sulkemaan kanava viliaikaisesti,
jolloin tdmd elin on esitetty perspektiivikuvana kuviossa 10.

Siihen kuuluu koukkumainen elementti, joka on sovitettu kddnnettid-
vdksi sivulla 516 tapin 517 ympdri, jolloin takaisinvedetyssi asen-—
nossa kanava wapautuu alaspidin menevddn suuntaan ja toiminta-asennog-—
sa kanava on suljettu. Elin pit&d8 sidelangan 59 oikeassa asennossa
sitomismekanismin 512 edessd, jolloin sidelangan 59 kaksi irtonaista

pddtd voidaan kiert&d toistensa ympiri.

Jotta saataisiin aikaan sidelangan 59 jé&nnittyminen viljapaalin
ympdri, kidyttdmekanismi 510 voi kohdistaa voimakkaan vetovoiman
sidelankaan painon 523 avulla, joka keinuvivun 524 avulla pakottaa
kdyttdmekanismin 510 alemman kdyttdpydrén ylempdd kdyttdSpySrid vas-
ten, jolloin sidelankaan kohdistettu kiristysvoima suurenee.

Tarvittaessa kidyttOmekanismin 510 kdyttdpydrien parin taakse voidaan

jidrjestdd pari suuntausrullia 518 varmistamaan se, ettid sidelanka

siirtyy kanavaan 51 ilman mutkia.

Sen jdlkeen, kun sidelangan kaksi pddtd on kierretty tunnetulla ta-

valla toistensa ympédri, ratas- ja hammastankomekanismilla 519,



voidaan puristuskammio 51 avata kuviossa 8 esitetylli tavalla,
jolloin puristuskammion takimmainen osa kddntyy yl&s ja sidottu

paali vol pudota painovoiman vaikutuksesta.

Sitomismekanismiin 512 voi olla edullista'jérjestdd pari ulostydntd-
elementtejd, jotka kuviossa 3 on esitetty useiden kaistaleiden
muodossa, jotka kaistaleet on jidrjestetty sidelangan ulkopuolelle

ja kiinnitetty jdykdsti karaan 521, joka pédisee pydrimddn laake-
reissa ja on samanailkaisesti kdynnistettdvissd vivulla 522. Tdlldin
kaistaleet 520 liikkuvat alaspdin samalla kun sidelangan kiertyneet

pdidt puristuvat ulos sitomismekanismin urasta.

Keksintd ei rajoitu ylld kuvattuun suoritusmuotoon.
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Patenttivaatimukset

l. Laite viljan, ruohon, heinin tai vastaavan puristamiseksi paa-
leiksi, johon laitteeseen kuuluu puristuskammio ja mainitussa kam-
miossa edestakaisin liikkuva kdyttdmdntd, t unne t t u siitd,
ettd puristuskammio samoinkuin mint& on kumpikin varustettu ainakin
yhdelld kanavalla, joka avautuu kohti puristustilaa, jolloin minnédn
ddrimmdisessd asennossa puristuskammion ja mdnndn kanavat muodostavat
keskeytymdttdmidn rengaskanavan sidelangan ldpikulkua varten, jolloin
mukaan on jdrjestetty mekanismi sidelangan kahden pdin kiinnittdmi-

seksi toisiinsa.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, tunne t tu siitd,

ettd molemmat rengaskanavat sijaitsevat tasossa, joka ulottuu

puristussuuntaan.

3. Patenttivaatimusten 1 ja 2 mukainen laite, t u nne t t u
siitd, ettd ainakin osan kanavaa muodostaa kaksi yhdensuuntaista
harjannetta, jotka on jédrjestetty vidlimatkan pi#ihin toisistaan

puristuskammion sisdseinddn ja minndn puristuspuoleen.

4. Patenttivaatimusten 1 - 3 mukainentlaite, tunne¢t tu
siitd, ettd kummankin puristustilaa kohti olevan harjanteen reuna
on taivutettu siten, ettd& kanavan muodostavien harjanteiden reunat

ovat kosketuksessa toisiinsa samalla kun harjanteet voivat suuntau-

tua toisistaan poispdin.

5. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen laite,
tunnet tu siitd, ettd kiinnitysmekanismiin kuuluu osa kana-
vaa, joka on sovitettu pySrimddn ohjaussuunnan kanssa yhdensuuntai-

sen akselin ympdri, sekd kdyttdelin mainitun kanavaosan ajoittaiseksi

pydrittdmiseksi.

6. Patenttivaatimuksen 5 mukainen laite, tunnet tu siitd,
ettd pydrivian kanavaosan molemmille puolin on jidrjestetty jiykks,

muotoaan muuttamaton kanavaosa.

7. Patenttivaatimusten 5 ja 6 mukainen laite, tunne¢t tu
siitd, ettd pybrividn kanavaosan muodostaa hammaspy®rd, jota kdyttdi

sdteettdisuralla varustettu hammastanko.
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8. Patenttivaatimusten 5 - 7 mukainen laite, t unnet tu siitd,
ettd kukin rengaschjain on varustettu sidelangan varastokelalla,
kuljetinelimelld sopivan pituisen sidelangan pédtkdn kuljettamiseksi
ohjaimen ldpi ja katkaisumekanismilla mainitun pituisen pdtkén

katkaisemiseksi.

9. Patenttivaatimuksen 8 mukainen laite, tunmne t tu siitd,

ettd katkaisumekanismia ohjaa hammastanko.

10. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, tunnet t u siitd,
ettd kanavan pohja ulottuu pitkin tasaisesti kaartuvaa kaarretta,

jonka kaarevuussdteet eroavat didrettdmidstd arvosta.

11, Patenttivaatimuksen 10 mukainen laite, tunne t tu siitid,
ettd puristustilan ollessa poikkileikkaukseltaan monikulmio ulottuu
kanavan pohja monikulmion suorien osien kohdalla puristustilan

kehdn ulkopuolelle ja kulmissa sen sisdpuolelle.

1l2. Patenttivaatimusten 10 ja 11 mukainen laite, tunnettu
siitd, ettd sidelangan sydttOmekanismi kykenee toimimaan suunnan-
vaihtoisesti ja ettd kiristyselin on jdrjestetty kanavaan kiinnitys-

mekanismin eteen kulkusuunnasta tarkasteltuna.

13. Patenttivaatimusten 10 - 12 mukainen laite, tunnettu
siitd, ettd kiinnitysmekanismin takapddhin ulkosuunnassa ndhtynd

on jarjestetty kanavan aukon sulkeva elin.

14. Patenttivaatimusten 10 - 13 mukainen laite, tunne¢ttu
siitd, ettd kiinnitysmekanismi on varustettu ainakin yhdell&

ulosty&ntbelimelld.

15. Jonkin patenttivaatimuksen 10 - 14 mukainen laite, t unne t -
t u siitd, ettd kdyttdOmekanismiin kuuluu useita hammastuksessa

olevia rullia, jotka on jénnitetty toisiaan vasten.

l6. Patenttivaatimuksen 15 mukainen laite, tunne t tu siiti,

ettd mainittu jdnnitys on sdddettdvissi.

17. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen laite,

tunnet tu siitd, ettd kiinnitysmekanismi on varustettu
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parilla ohjausrullia sidelangan suoristamiseksi.
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