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s9Dispozitiv ﬁé avans Jent

57 Rezumat

" Inventia‘se referd la un dispozitiv de avans lent,
care asigura avansul circular al platoului portpiesa
si-preliarea jocului din angrenajul final 2] transmi-
siei, unui strung vertical echipat cu umtate de
frezare. "

Dispozitivul, conform inventiei, este constituit

dintr-un corp de bazi (1) pe care se fixeazi un -

motor de curent continuu (2), care prin interme-

diul unui cuplaj rigid (3), antreneazd un melc

duplex (4), realizind printr-o roati melcatd (5) si
un cuplaj electromagnetic (6) antrenarea unui
arbore (7) care prin intermediul unei rofi dinjate
(8) transmite migcarea la o coroani dingatd (9),
solidard cu un platou portpiesd (10) si un dispozi-

tiv hidraulic (11) solidar cu o roatd dinjatd (12). -
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Prezenta inventie se referd la un dispo-
zitiv de avans, care asigura avansul circu-
lar al platoului portpiesd, precum si prelu-
area jocului din angrenajul final al trans-
misiel unui strung vertical,
_‘unitate de frczarc

Sint cunoscute dispozitive care, folo-
sesc ‘'un motor ' care antreneaza doud’

lanfuri cinematice paralele, asigurind la

iesire antrenarea a doud rofi dintate care

angreneazi cu niste rofi aflate pe axul
principal, realizind transmiterea migearii.

Aceste constructii prezintd dezavantajul
ci pozitionarea nu este suficient de preci-

, datoritd utilizarii angrenajelor cilin-
drice, iar cuplarea miscarii, care se reali-
zeazd hidraulic, determind cresterea tim-
pilor auxiliari, de asemenea constructia
rézultatd are un gabarit mare, care limi-
teazd utilizarea” respectivei solufii numai
la strunguri verticale grele.

Scopul inventiei este  realizarea unei
precizii ridicate de pozmonare unghlulara
printr-o constructie simpla si robusta.

Problema pe care o rezolva inventia de-

fatd este asigurarea avansului circular
pentru platoul strungurilot verticale echi-
pate pentru frezare, realizind si eliminarea
. pierderii de migcare prin preluarea jocului
“de flanc din angrenaJul fma] al mecanis-
mului.

Dispozitiv de avans lent, conform in-
ventiei, inlaturd dezavantajele mentionate
mai sus. prin aceea cd este constituit
dintr-un motor de avans de curent conti-
- nuu, care, prin intermediul unui angrenaj
melc duplex - roatd melcatd i un cuplaj
electromagnetic cu danturi frontald,
asigurd transmiterea migcdrii de pozitio-
nare precisd sau avans circular, la coroa-
na dintati, solidard cu platoul portpiesa,
prin doud rofi .din care una, printr-un
dispozitiv hidraulic, realizeazd preluarea
elastica a jocului dm angrenaj, 1n t1mpu1
functiondrii.

Se prezintd, in continuare, un exemplu
de realizare a inventiei, in legaturd cu
fig. 1...3, care reprezinti: .

fig.1, vedere de ansamblu, in plan
vertical, a mecanismului de avans lent;
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- fig.2, secfiune dupd planul A-A, din

~ fig.1, a mecanismului;

- fig.3, sectiune dupd planul B-B, din
fig.2, prin. angrenaJuI melc - roatd melcata. -

Dlspomtlvu], conform inventiei, este .
constituit dintr-un corp de baza 1, pe care
se fixeazd un motor de curent continuu 2,
care prin intermediul unui cuplaj rigid 3,
antreneazi un melc duplex 4, miscarea =
fiind transmlsa in continuare printr-o roata::
melcats 5, un cuplaj electromagnetic 6, la
un atbore 7, de care este fixatd o roatd
dintati 8, apoi la o coroand dinfatd 9,
solidard cu un platou portpiesa 10. Un
dispozitiv hidraulic 11, solidar cu o roatd
dintatd 12, asigurd preluarea jocului din
angrenaj. Alimentarea cu lichid sub presiu-
ne a dispozitivului hidraulic 11 se realizea-
z4 printr-un racord rotitor 13.

Decuplarea migcarii in timpul in care

_platoul portpiesd 10 este antrenat de cutia

de viteze pentru actionarea principala, se
realizeaza cu ajutorul cuplaju]m clectro-‘
magnetic 6. :

Miscarea de avans lent se obgine de la
motorul de curent continuu 2, care prin
intermediul angrenajului melc 4, roata
melcati Ssia cup]ajului electromagnetic 6,

transmite migcarea la coroana dm;ata 9

solidara cu platoul por tplesa 10, prin inter- -
mediul rotilor dintate 8 si 12, asxgurmd si
preluarea elasticd a jocului din angrenaj
prin sistemul hidraulic 11.

Dispozitivul de avans lent, conform
inventiei, prezintd urmatoarele avantaje:

- constructie simpla si robusta

- gabant redus;

--precizie de pozitionare ridicata.

Revendicare

Dispozitiv de avans lent, caracterizat .
prin aceea cd, in scopul realizdrii unei -
precizii de pozitionare unghiulard printr-o
constructie simpld si robustd, este’ consti-
tuit dintr-un corp de bazi (1), pe care se
fixeazd un motor de curent contimu (2), -
care prin intermediul unui cuplaj rigid (3),
antreneazi un melc duplex (4), realizind,
printr-o roatd melcata (5) si un cuplaj



102241

- . g
cl.ectromagnctic (), antrenarea unui. arbo- piesd (10)v§i un dispozitjv hidraulic (11)
re (7), care prin intermediul unei rofi’ solidar cu o roata dinfatd (12), asigurind
dintate (8) transmite miscarea la o coroa- - -~ preluarea elasticd a jocului din angrenaj. -

ni dingati (9), solidard cu un platou” port-
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