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Description

[0001] La présente invention a trait à un dispositif de
fermeture motorisé d’une ouverture que comporte la ma-
çonnerie d’une construction, un tel dispositif comportant
un volet battant ainsi qu’un système de verrouillage et
de déverrouillage automatique du volet battant.
[0002] L’invention concerne le domaine du bâtiment
et, plus particulièrement, celui de la fabrication des dis-
positifs conçus pour assurer la fermeture d’une ouverture
que comporte la maçonnerie d’une construction, notam-
ment la fabrication des dispositifs de fermeture motorisés
comportant au moins volet battant.
[0003] L’on connait, d’ores et déjà, des dispositifs de
fermeture qui comportent au moins un volet battant ainsi
que des moyens motorisés d’entraînement en rotation
d’un tel volet battant.
[0004] Ainsi, le document DE9418875U1 divulgue un
tel dispositif de fermeture dans lequel les moyens moto-
risés d’entraînement comportent, d’une part, un moteur
fixé sur la maçonnerie et, d’autre part, des moyens de
transmission d’un mouvement de rotation généré par le
moteur à un volet battant. Un tel moyen de transmission
comporte, d’une part, un arbre en prise avec ledit volet
battant et, d’autre part, un train d’engrenages interposé
entre ledit moteur et ledit arbre. Ces moyens motorisés
d’entraînement permettent d’assurer l’ouverture et la fer-
meture du volet battant mais, également, le maintien d’un
tel volet battant en position de fermeture. A ce propos,
on observera que ces moyens motorisés d’entraînement
ne sont, cependant, aucunement, aptes à résister à une
contrainte exercée sur un tel volet battant dans le cadre
d’une tentative d’effraction.
[0005] Le document FR-2.717.210 divulgue un dispo-
sitif de fermeture motorisé d’une ouverture que comporte
la maçonnerie d’une construction. Ce dispositif de fer-
meture motorisé comporte un volet battant ainsi que des
moyens motorisés d’entraînement de ce volet battant.
En fait, ces moyens motorisés d’entraînement compor-
tent, d’une part, un moteur rendu solidaire de l’huisserie
et, d’autre part, un bras, entraîné en rotation par ledit
moteur, et présentant une première extrémité en prise
avec ce moteur ainsi qu’une deuxième extrémité pourvue
d’un galet coulissant à l’intérieur d’une glissière équipant
le côté intérieur du volet battant. Ce dispositif de ferme-
ture motorisé comporte, encore, un système de ver-
rouillage et de déverrouillage automatique du volet bat-
tant. Ce système de verrouillage et de déverrouillage
automatique comporte, d’une part, un levier articulé, as-
socié à la glissière, et actionné par le galet, d’autre part,
un lien souple présentant une première extrémité raccor-
dée au levier articulé et, d’autre part encore, un loqueteau
pivotant, raccordé à une deuxième extrémité que pré-
sente le lien souple, soumis à un ressort de traction, et
coopérant avec une butée équipant l’huisserie pour im-
mobiliser le volet battant en position fermée.
[0006] Un premier inconvénient de ce dispositif de fer-
meture consiste en ce qu’il comporte un moteur qu’il est

nécessaire de positionner et de fixer avec soin et préci-
sion sur l’huisserie, ceci de manière à permettre l’ouver-
ture et la fermeture appropriées du volet battant. Un autre
inconvénient consiste en ce que, pour permettre cette
ouverture et cette fermeture, il est nécessaire de recourir
à un bras qui présente une forme coudée. Une telle forme
coudée confère à ce bras un encombrement important
qui nécessite une huisserie d’épaisseur importante, ceci
pour permettre un positionnement de ce bras entre, d’une
part, une porte ou une fenêtre et, d’autre part, le volet
battant, ceci en position de fermeture de ce volet battant.
Encore un autre inconvénient consiste en ce que ce dis-
positif de fermeture comporte un nombre important de
pièces, qui plus est mobiles les unes par rapport aux
autres. La multiplicité de ces pièces ainsi que leur mobi-
lité nécessitent un dimensionnement et un réglage com-
plexes de ces pièces et entraînent un accroissement du
risque de défaillance du dispositif de fermeture. De plus,
ces pièces sont agencées en sorte que, en position
d’ouverture du volet battant, elles soient soumises aux
intempéries, aux dégradations et à l’encrassement ce
qui, là encore, accroît le risque de défaillance.
[0007] La présente invention se veut de remédier aux
inconvénients des dispositifs de finition de l’état de la
technique.
[0008] A cet effet, l’invention concerne un dispositif de
fermeture motorisé d’une ouverture que comporte la ma-
çonnerie d’une construction. Ce dispositif de fermeture
comporte, d’une part, un volet battant, d’autre part, des
moyens motorisés d’entraînement du volet battant, ces
moyens motorisés d’entraînement comportant un mo-
teur, et, d’autre part encore, un système de verrouillage
et de déverrouillage automatique du volet battant. Ce
système comporte, d’une part, des moyens de verrouilla-
ge aptes à adopter une position active de verrouillage du
volet battant et une position inactive de verrouillage de
ce volet battant et, d’autre part, des moyens de comman-
de, raccordés aux moyens motorisés d’entraînement du
volet battant, et conçus pour commander le passage des
moyens de verrouillage d’une position active de ver-
rouillage à une position inactive de verrouillage. Ce dis-
positif de fermeture motorisé est caractérisé par le fait
qu’il comporte des moyens de montage du moteur pour
monter ce moteur en déplacement par rapport au volet
battant, ceci selon une course limitée, et qu’il est confi-
guré en sorte que l’actionnement des moyens motorisés
d’entraînement se traduit, d’une part et dans un premier
temps, par un déplacement du moteur jusqu’à venir en
butée contre des moyens pour limiter la course tandis
que, sous l’impulsion du déplacement du moteur, les
moyens de commande commandent le passage des
moyens de verrouillage à la position inactive de ver-
rouillage et, d’autre part et dans un deuxième temps, par
l’ouverture du volet battant.
[0009] Une autre caractéristique consiste en ce que le
volet battant comporte le moteur ainsi que lesdits moyens
de montage de ce moteur.
[0010] Encore une autre caractéristique concerne le
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fait que les moyens de montage du moteur sont consti-
tués par des moyens de montage de ce moteur en dé-
placement à l’intérieur du volet battant.
[0011] Une caractéristique additionnelle consiste en
ce que le volet battant comporte un profilé tubulaire pré-
sentant, intérieurement, un logement à l’intérieur duquel
est monté le moteur, ceci en déplacement par rapport à
ce profilé tubulaire, à l’intérieur de ce logement, et par
l’intermédiaire des moyens de montage de ce moteur.
[0012] Une autre caractéristique concerne le fait que,
d’une part, le moteur comporte un stator et un rotor mo-
bile par rapport au stator, ceci en rotation autour d’un
axe et, d’autre part, les moyens de montage du moteur
sont constitués par des moyens de montage du stator
de ce moteur en rotation autour de l’axe de rotation du
rotor de ce moteur, ceci selon une course limitée.
[0013] Une autre caractéristique consiste en ce que
les moyens de verrouillage comportent, d’une part, une
gâche destinée à être rendue solidaire d’une maçonne-
rie, d’autre part, un pêne, destiné à être rendu solidaire
du volet battant, et mobile entre la position inactive de
verrouillage et la position active de verrouillage dans la-
quelle ce pêne coopère avec la gâche.
[0014] Une caractéristique additionnelle consiste en
ce que le système comporte des moyens de montage du
pêne pour monter ce pêne en déplacement, notamment
en translation, au moins par rapport au volet battant.
[0015] Encore une autre caractéristique consiste en
ce que le système comporte des moyens de liaison pour
relier les moyens de verrouillage et les moyens de com-
mande, ces moyens de liaison comportant, d’une part,
une ouverture oblongue associée auxdits moyens de ver-
rouillage et, d’autre part, un organe, que comportent les
moyens de commande, et qui coulisse à l’intérieur de
l’ouverture oblongue.
[0016] Une autre caractéristique consiste en ce que le
dispositif comporte des moyens de montage du volet bat-
tant pour monter ce volet battant sur la maçonnerie, ceci
en rotation autour d’un axe. Les moyens de montage du
moteur sont, alors, constitués par des moyens de mon-
tage de ce moteur en rotation autour d’un axe parallèle
à l’axe de rotation du volet battant.
[0017] En ce qui concerne les moyens motorisés d’en-
traînement, ceux-ci comportent, d’une part, le moteur
que comporte le volet battant, d’autre part, des moyens
d’engrènement, que comporte le volet battant, qui sont
mobiles en rotation autour d’un axe, et qui sont entraînés
par ledit moteur en rotation autour de cet axe et, d’autre
part encore, des moyens d’engrènement complémentai-
res, destinés à être rendus solidaires fixement de la ma-
çonnerie, et conçus pour coopérer avec les moyens d’en-
grènement. Les moyens de montage du moteur sont,
alors, constitués par des moyens de montage de ce mo-
teur en rotation autour d’un axe au moins parallèle à l’axe
de rotation des moyens d’engrènement.
[0018] Ainsi, l’invention concerne un dispositif de fer-
meture motorisé comportant un système de verrouillage
et de déverrouillage automatique d’un volet battant. Ce

système comporte des moyens de verrouillage de ce vo-
let battant ainsi que des moyens de commande, de ma-
nière automatique, de ces moyens de verrouillage par le
moteur des moyens motorisés d’entraînement de ce vo-
let battant.
[0019] En fait, ce moteur des moyens motorisés d’en-
traînement est mobile en déplacement par rapport au
volet battant tandis que le système de verrouillage et de
déverrouillage est conçu pour commander les moyens
de verrouillage, ceci sous l’impulsion du déplacement du
moteur de ces moyens motorisés d’entraînement par
rapport au volet battant. Ceci permet, avantageusement
et sous l’effet de l’actionnement de ces moyens motori-
sés d’entraînement, de provoquer le déplacement du mo-
teur de ces moyens motorisés d’entraînement qui, sous
l’effet de ce déplacement, commandent les moyens de
verrouillage, plus particulièrement le passage des
moyens de verrouillage d’une position active de ver-
rouillage à une position inactive de verrouillage, donc le
déverrouillage de ces moyens de verrouillage.
[0020] D’autres buts et avantages de la présente in-
vention apparaîtront au cours de la description qui va
suivre se rapportant à des modes de réalisation qui ne
sont donnés qu’à titre d’exemples indicatifs et non limi-
tatifs.
[0021] La compréhension de cette description sera fa-
cilitée en se référant aux dessins joints en annexe et
dans lesquels :

- la figure 1 est une vue schématisée, de dessus et
en coupe, d’un dispositif de fermeture conforme à
l’invention ;

- la figure 2 est une schématisée, en coupe, partielle
et de côté du dispositif de fermeture illustré figure 1.

[0022] La présente invention concerne le domaine du
bâtiment et, plus particulièrement, celui de la fabrication
des dispositifs de fermeture 1 conçus pour assurer la
fermeture d’une ouverture O que comporte la maçonne-
rie M d’une construction.
[0023] Un tel dispositif de fermeture 1 comporte au
moins un volet battant 2 qui peut comporter un panneau
20 ainsi qu’un cadre 21, à l’intérieur duquel s’étend ledit
panneau 20, et constitué par un assemblage d’une plu-
ralité de profilés 22.
[0024] Au moins l’un de ces profilés 22 est de type
tubulaire et présente, intérieurement, un logement 23.
[0025] Un tel volet battant 2 peut, au moins en partie,
être réalisé en aluminium. En particulier, au moins un
profilé 22 (voire l’ensemble des profilés 22) que comporte
le cadre 21 d’un tel volet battant 2, voire encore le pan-
neau 20 d’un tel volet battant 2, peuvent, alors, être réa-
lisés en aluminium.
[0026] Le dispositif de fermeture 1 comporte, égale-
ment, des moyens de montage 3 du volet battant 2 pour
monter ce volet battant 2 sur la maçonnerie M de la cons-
truction, ceci en rotation autour d’un axe 4, usuellement
vertical.
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[0027] Les moyens de montage 3 d’un tel volet battant
2 comportent, d’une part, un gond 30 destiné à être rendu
solidaire fixement de la maçonnerie M, notamment par
scellement, vissage ou autre et, d’autre part, une penture
31, rendue solidaire du volet battant 2 (notamment par
vissage), et montée sur le gond 30, ceci en rotation selon
l’axe de rotation 4 du volet battant 2.
[0028] Le dispositif de fermeture 1 est de type motorisé
et comporte des moyens motorisés d’entraînement 5 du
volet battant 2, ceci en rotation autour de l’axe de rotation
4 susmentionné de ce volet battant 2.
[0029] Ces moyens motorisés d’entraînement 5 com-
portent, d’une part, un moteur 50, que comporte le volet
battant 2, et qui est, plus particulièrement, logé à l’inté-
rieur du logement 23 que comporte le profilé tubulaire 22
ou l’un des profilés tubulaires 22 du cadre 21 de ce volet
battant 2. Un tel moteur 50 comporte un stator et un rotor
mobile par rapport au stator, ceci en rotation autour d’un
axe.
[0030] D’autre part, ces moyens motorisés d’entraîne-
ment 5 comportent des moyens d’engrènement 51, que
comporte le volet battant 2, qui sont mobiles en rotation
autour d’un axe 510, et qui sont entraînés par ledit moteur
50 (plus particulièrement par le rotor de ce moteur 50)
en rotation autour de cet axe 510. Cet axe 510 est, de
préférence, parallèle à l’axe 4 autour duquel le volet bat-
tant 2 est mobile en rotation. Cet axe 510 correspond,
plus particulièrement, à l’axe de rotation du rotor par rap-
port au stator.
[0031] D’autre part encore, ces moyens motorisés
d’entraînement 5 comportent des moyens d’engrène-
ment complémentaires 52 destinés à être rendus soli-
daires fixement de la maçonnerie M et conçus pour coo-
pérer avec les moyens d’engrènement 51.
[0032] A ce propos et selon un premier mode de réa-
lisation non représenté, les moyens d’engrènement 51
peuvent comporter des crans tandis que les moyens
d’engrènement complémentaires 52 peuvent comporter
des dents.
[0033] Dans un pareil cas, les moyens d’engrènement
51 peuvent être constitués par une roue crantée tandis
que les moyens d’engrènement complémentaires 52
peuvent être constitués par un secteur circulaire denté,
notamment que comporte au moins une portion de dis-
que.
[0034] Cependant et selon un mode de réalisation pré-
féré, les moyens d’engrènement 51 comportent des
dents tandis que les moyens d’engrènement complé-
mentaires 52 comportent des crans ou (et de préférence)
des dents.
[0035] En fait, les moyens d’engrènement 51 sont, de
préférence, constitués par une roue dentée (notamment
sous forme d’un pignon ou analogue comme visible fi-
gures 1 et 2), plus particulièrement comportant des dents
tel que susmentionné. Les moyens d’engrènement com-
plémentaires 52 sont, alors, constitués par un secteur
circulaire cranté ou (et de préférence comme visible fi-
gures 1 et 2) par un secteur circulaire denté, notamment

que comporte au moins une portion de disque. Un tel
secteur circulaire cranté, respectivement denté, compor-
te, alors, des crans, respectivement des dents, tel que
susmentionné.
[0036] Une autre caractéristique consiste en ce que,
d’une part, les dents et/ou la roue dentée des moyens
d’engrènement 51 et, d’autre part, les crans, les dents,
le secteur circulaire cranté ou le secteur circulaire denté
des moyens d’engrènement complémentaires 52 s’éten-
dent dans un plan perpendiculaire à l’axe de rotation 4
du volet battant 2.
[0037] Une autre caractéristique consiste en ce que le
secteur circulaire cranté, respectivement denté, des
moyens d’engrènement complémentaire 52 présente un
centre par lequel passe l’axe de rotation 4 du volet battant
2.
[0038] Une caractéristique additionnelle consiste en
ce que le dispositif de fermeture 1 comporte encore des
moyens de solidarisation pour rendre les moyens d’en-
grènement complémentaires 52 (plus particulièrement le
secteur circulaire cranté ou denté, voire ladite au moins
une portion de disque) solidaires fixement de la maçon-
nerie M.
[0039] Selon mode de réalisation particulier, ces
moyens de solidarisation sont constitués par au moins
un organe de scellement (du secteur circulaire denté ou
cranté, voire de ladite au moins une portion de disque)
dans la maçonnerie M.
[0040] Cependant et selon un autre mode de réalisa-
tion, ces moyens de solidarisation comportent des
moyens de fixation des moyens d’engrènement complé-
mentaires 52 (plus particulièrement du secteur circulaire
cranté ou denté, voire de ladite au moins une portion de
disque) sur ledit gond 30. Aussi au travers, d’une part,
de la fixation de ces moyens d’engrènement complémen-
taires 52 sur ledit gond 30 et, d’autre part, de la fixation
du gond 30 sur la maçonnerie M, ces moyens d’engrè-
nement complémentaires 52 (plus particulièrement le
secteur circulaire cranté ou denté, voire ladite au moins
une portion de disque) sont rendus solidaires fixement
de cette maçonnerie M.
[0041] Une autre caractéristique consiste en ce que le
dispositif de fermeture 1 comporte des moyens de mon-
tage des moyens motorisés d’entraînement 5 du volet
battant 2 pour monter ces moyens motorisés d’entraîne-
ment 5 du volet battant 2 en déplacement par rapport à
ce volet battant 2, ceci selon une course limitée.
[0042] En fait, ces moyens de montage des moyens
motorisés d’entraînement 5 sont, plus particulièrement,
constitués par des moyens de montage du moteur 50
(que comportent ces moyens motorisés d’entraînement
5 du volet battant 2) pour monter ce moteur 50 en dépla-
cement par rapport à ce volet battant 2, ceci selon une
course limitée.
[0043] A ce propos, on observera que c’est, plus par-
ticulièrement, le volet battant 2 qui comporte ledit moteur
50 ainsi que de tels moyens de montage des moyens
motorisés d’entraînement 5 en déplacement, plus parti-
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culièrement de tels moyens de montage du moteur 50
en déplacement.
[0044] En fait, ces moyens de montage des moyens
motorisés d’entraînement 5 en déplacement sont conçus
pour assurer un montage de ces moyens motorisés d’en-
traînement 5 en déplacement au moins en partie à l’in-
térieur du volet battant 2, plus particulièrement au moins
en partie à l’intérieur d’un logement 23 tel que décrit ci-
dessus.
[0045] Tel que visible sur la figure 2 et tel que susmen-
tionné, c’est, plus particulièrement, le moteur 50 de ces
moyens motorisés d’entraînement 5 qui est alors monté
à l’intérieur du volet battant 2 (notamment à l’intérieur
d’un logement 23 d’un profilé tubulaire 22 de ce volet
battant 2) tandis que les moyens d’engrènement 51
s’étendent à l’extérieur de ce volet battant 2, notamment
en dessous de celui-ci (figure 2).
[0046] Ainsi les moyens de montage du moteur 50 sont
constitués par des moyens de montage de ce moteur 50
en déplacement à l’intérieur dudit volet battant 2.
[0047] Tel que mentionné ci-dessus, le volet battant 2
comporte un profilé tubulaire 22 présentant, intérieure-
ment, un logement 23. C’est, plus particulièrement à l’in-
térieur de ce logement 23 qu’est monté le moteur 50,
ceci en déplacement par rapport à ce profilé tubulaire
22, à l’intérieur de ce logement 23, et par l’intermédiaire
des moyens de montage de ce moteur 50.
[0048] Egalement tel que mentionné ci-dessus, le mo-
teur 50 comporte un stator et un rotor mobile par rapport
au stator, ceci en rotation autour d’un axe. Les moyens
de montage du moteur 50 sont, alors, constitués par des
moyens de montage du stator de ce moteur 50, ceci en
rotation autour de l’axe de rotation du rotor de ce moteur
50 et selon une course limitée.
[0049] Tel que mentionné ci-dessus, le dispositif de
fermeture 1 comporte des moyens de montage du volet
battant 2 pour monter ce volet battant 2 sur la maçonnerie
M, ceci en rotation autour d’un axe 4.
[0050] Aussi, les moyens de montage des moyens mo-
torisés d’entraînement 5 en déplacement sont constitués
par des moyens de montage (de ces moyens motorisés
d’entraînement 5) en rotation autour d’un axe parallèle
à cet axe 4 de rotation du volet battant 2.
[0051] Plus précisément, les moyens de montage du
moteur 50 (que comportent ces moyens motorisés d’en-
traînement 5) en déplacement par rapport au volet bat-
tant 2 sont constitués par des moyens de montage de
ce moteur 50 en rotation autour d’un axe parallèle à cet
axe 4 de rotation du volet battant 2.
[0052] De manière alternative ou (et de préférence)
additionnelle, ces moyens de montage des moyens mo-
torisés d’entraînement 5 (plus particulièrement du mo-
teur 50 que comportent ces moyens motorisés d’entraî-
nement 5) en déplacement par rapport au volet battant
2 peuvent être constitués par des moyens de montage
(de ces moyens motorisés d’entraînement 5, plus parti-
culièrement du moteur 50) en rotation autour d’un axe
parallèle à (voire et de préférence confondu avec) l’axe

de rotation 510 des moyens d’engrènement 51 et/ou
autour d’un axe parallèle à (voire et de préférence con-
fondu avec) l’axe de rotation du stator du moteur 50.
[0053] En fait, ces moyens de montage en déplace-
ment (respectivement en rotation) des moyens motorisés
d’entraînement 5 sont, plus particulièrement, constitués
par des moyens de montage en déplacement (respecti-
vement en rotation) du moteur 50 de ces moyens moto-
risés d’entraînement 5, notamment du stator que com-
porte ce moteur 50.
[0054] Tel que mentionné ci-dessus, les moyens de
montage assurent un montage en déplacement des
moyens motorisés d’entraînement 5 selon une course
limitée.
[0055] Pour ce faire, le dispositif de fermeture 1 (plus
particulièrement le volet battant 2) comporte des moyens
6 pour limiter une telle course, plus particulièrement sous
forme d’au moins une butée d’arrêt (60 ; 60’).
[0056] Une autre caractéristique du dispositif de fer-
meture 1 consiste en ce qu’il comporte un système 7 de
verrouillage et de déverrouillage.
[0057] Ce système 7 est conçu pour assurer le ver-
rouillage et le déverrouillage automatique du volet battant
2 du dispositif de fermeture 1 motorisé.
[0058] En fait, ce système 7 de verrouillage et de dé-
verrouillage comporte des moyens de verrouillage 8 ap-
tes à adopter une position active de verrouillage du volet
battant 2 (figures 1 et 2) et une position inactive de ver-
rouillage de ce volet battant 2.
[0059] Tel que visible sur les figures en annexe, ces
moyens de verrouillage 8 comportent, d’une part, une
gâche 80 destinée à être rendue solidaire d’une maçon-
nerie M (voire d’un autre volet battant 2 que comporte le
dispositif de fermeture 1), d’autre part, un pêne 81, des-
tiné à être rendu solidaire du volet battant 2, et mobile
entre la position inactive de verrouillage et la position
active de verrouillage dans laquelle ce pêne 81 coopère
avec la gâche 80.
[0060] Afin d’assurer la mobilité du pêne 81, le système
7 de verrouillage et de déverrouillage (et, donc, le dispo-
sitif de fermeture 1) comporte, encore, des moyens de
montage 9 de ce pêne 81 pour monter ce pêne 81 en
déplacement au moins par rapport au volet battant 2.
[0061] De tels moyens de montage 9 de ce pêne 81
en déplacement sont constitués par des moyens de mon-
tage en translation dudit pêne 81.
[0062] En fait, ces moyens de montage 9 de ce pêne
81 en déplacement sont conçus pour assurer une telle
translation selon une direction parallèle au plan dans le-
quel s’étend le volet battant 2 et/ou perpendiculaire à
l’axe de rotation 4 du volet battant 2 et/ou perpendiculaire
à l’axe de rotation 510 des moyens d’engrènement 51.
[0063] De manière additionnelle, ces moyens de mon-
tage 9 du pêne 81 en déplacement sont conçus pour
assurer une telle translation en direction de la gâche 80,
ceci en position de verrouillage et/ou de fermeture du
volet battant 2.
[0064] Tel que visible sur les figures en annexe, ces
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moyens de montage 9 du pêne 81 en déplacement com-
portent, d’une part, une coulisse 90 destinée à être ren-
due solidaire du volet battant 2 et, d’autre part, un cou-
lisseau 91, que comporte le pêne 81 ou qui est rendu
solidaire de ce pêne 81, et qui est monté en coulissement
par rapport à la coulisse 90.
[0065] De manière additionnelle, ces moyens de mon-
tage 9 du pêne 81 en déplacement par rapport au volet
battant 2 sont positionnés à l’intérieur de ce volet battant
2, plus particulièrement à l’intérieur d’un logement 23
d’un profilé tubulaire 22 que comporte le cadre 21 de ce
volet battant 2.
[0066] Une autre caractéristique consiste en ce que le
système de verrouillage et de déverrouillage 7 comporte
des moyens de commande 10, d’une part, destinés à
être raccordés aux moyens motorisés d’entraînement 5
du volet battant 2 (plus particulièrement au moteur 50 de
ces moyens motorisés d’entraînement 5) et, d’autre part,
conçus pour commander le passage des moyens de ver-
rouillage 8 (plus particulièrement du pêne 81) d’une po-
sition active de verrouillage (figures 1 et 2) à une position
inactive de verrouillage, ceci sous l’impulsion d’un dé-
placement de ces moyens motorisés d’entraînement 5
(plus particulièrement du déplacement, notamment en
rotation, du moteur 50 tel que décrit ci-dessus) du volet
battant 2.
[0067] De tels moyens de commande 10 adoptent la
forme d’une tringle, d’une barre, d’une tige ou analogue.
[0068] Une autre caractéristique consiste en ce que le
système de verrouillage et de déverrouillage 7 (donc, le
dispositif de fermeture 1) comporte des moyens de
liaison 11 pour relier les moyens de verrouillage 8 et les
moyens de commande 10.
[0069] En fait, ces moyens de liaison 11 sont, plus par-
ticulièrement, conçus pour relier le pêne 81 de ces
moyens de verrouillage 8 et les moyens de commande
10.
[0070] Tel que visible sur les figures en annexe, ces
moyens de liaison 11 comportent, d’une part, une ouver-
ture oblongue 110 associée auxdits moyens de ver-
rouillage 8 (plus particulièrement audit pêne 81) et,
d’autre part, un organe 111, que comportent les moyens
de commande 10, et qui coulisse à l’intérieur de l’ouver-
ture oblongue 110.
[0071] A ce propos, on observera que c’est, plus par-
ticulièrement, le coulisseau 91 (que comporte le pêne 81
ou qui est rendu solidaire de ce pêne 81) ou le pêne 81
lui-même qui comporte, alors, ladite ouverture oblongue
110.
[0072] Finalement, le système de verrouillage et de
déverrouillage 7 comporte des moyens de rappel 12 des
moyens de verrouillage 8 (plus particulièrement du pêne
81 de ces moyens de verrouillage 8) en position active
de verrouillage.
[0073] De tels moyens de rappel 12 peuvent adopter
la forme d’un ressort, d’une part, positionné autour du
coulisseau 91 des moyens de montage en déplacement
9 et, d’autre part, interposé entre la coulisse 90 de ces

moyens de montage en déplacement 9 et, selon le cas,
le pêne 81 ou l’extrémité active de ce pêne 81.
[0074] De manière additionnelle, les moyens de com-
mande 10 et/ou les moyens de liaison 11 et/ou les
moyens de rappel 12 et/ou au moins une partie des
moyens de verrouillage 8 (plus particulièrement au moins
une partie du pêne 81) sont positionnés à l’intérieur de
ce volet battant 2, plus particulièrement à l’intérieur d’un
logement 23 d’un profilé tubulaire 22 que comporte le
cadre 21 de ce volet battant 2.
[0075] Finalement, l’invention concerne une installa-
tion de fermeture d’une ouverture O que comporte la ma-
çonnerie M d’une construction.
[0076] Une telle installation comporte, alors, au moins
un dispositif de fermeture 1 tel que décrit ci-dessus.
[0077] Dans la suite de la description, il sera décrit le
fonctionnement du dispositif de fermeture 1 décrit ci-des-
sus.
[0078] Ainsi, lors de l’ouverture d’un volet battant 2 à
partir de sa position de fermeture et de verrouillage (plus
particulièrement sous l’effet d’une commande d’ouvertu-
re qui a pour effet d’actionner les moyens motorisés d’en-
traînement 5), l’actionnement des moyens motorisés
d’entraînement 5 se traduit, dans un premier temps et
du fait de la coopération entre les moyens d’engrènement
51 et les moyens d’engrènement complémentaires 52
de ces moyens motorisés d’entraînement 5, par un cou-
ple exercé sur le moteur 50.
[0079] Sous l’effet de ce couple, ce moteur 50 se dé-
place (plus particulièrement en rotation) jusqu’à venir en
butée contre les moyens pour limiter la course 6 (plus
particulièrement contre une première butée 60) et, sous
l’effet de ce déplacement, exerce une traction sur les
moyens de commande 10 qui, eux-mêmes, exercent une
traction sur les moyens de verrouillage 8, plus particu-
lièrement sur le pêne 81.
[0080] Sous l’effet de cette traction, ces moyens de
verrouillage 8 (plus particulièrement le pêne 81) passent
d’une position active de verrouillage à une position inac-
tive de verrouillage ayant pour effet de déverrouiller le
volet battant 2.
[0081] Ainsi, les moyens de commande 10 comman-
dent le passage des moyens de verrouillage 8 d’une po-
sition active de verrouillage à une position inactive de
verrouillage, ceci sous l’impulsion d’un déplacement du
moteur 50 par rapport au volet battant 2, un tel déplace-
ment résultant d’un actionnement des moyens motorisés
d’entraînement 5 (plus particulièrement du moteur 50)
sous l’effet d’une commande d’ouverture.
[0082] Dans un deuxième temps, l’actionnement des
moyens motorisés d’entraînement 5 produit l’ouverture
du volet battant 2.
[0083] Lors de la fermeture du volet battant 2, l’action-
nement des moyens motorisé d’entraînement 5 se tra-
duit, dans un premier temps et du fait de la coopération
entre les moyens d’engrènement 51 et les moyens d’en-
grènement complémentaires 52 de ces moyens motori-
sés d’entraînement 5, par un couple exercé sur le moteur
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50, un tel couple étant inverse par rapport à celui exercé
sur le moteur 50 lors de l’ouverture.
[0084] Sous l’effet de ce couple, ce moteur 50 se dé-
place (plus particulièrement en rotation) jusqu’à venir en
butée contre les moyens pour limiter la course 6 (plus
particulièrement contre une deuxième butée 60’).
[0085] Dans un deuxième temps, l’actionnement des
moyens motorisés d’entraînement 5 produit la fermeture
du volet battant 2.
[0086] En phase finale de fermeture et sous l’effet du
déplacement du volet battant 2, le pêne 81 des moyens
de verrouillage 8 coopère avec la gâche 80 de ces
moyens de verrouillage 8 qui repousse ce pêne 81 dans
une position de déverrouillage. Cette répulsion est auto-
risée par la présence des moyens de liaison 11 mention-
nés ci-dessous et par un coulissement de l’ouverture
oblongue 110 par rapport à l’organe 111.
[0087] Finalement, le pêne 81 est repoussé dans une
position de verrouillage sous l’effet des moyens de rappel
12.

Revendications

1. Dispositif de fermeture motorisé (1) d’une ouverture
(O) que comporte la maçonnerie (M) d’une construc-
tion, ce dispositif de fermeture (1) comportant, d’une
part, un volet battant (2), d’autre part, des moyens
motorisés d’entraînement (5) du volet battant (2), ces
moyens motorisés d’entraînement (5) comportant un
moteur (50), et, d’autre part encore, un système de
verrouillage et de déverrouillage automatique (7) du
volet battant (2), ce système (7) comportant, d’une
part, des moyens de verrouillage (8) aptes à adopter
une position active de verrouillage du volet battant
(2) et une position inactive de verrouillage de ce volet
battant (2) et, d’autre part, des moyens de comman-
de (10), raccordés aux moyens motorisés d’entraî-
nement (5) du volet battant (2), et conçus pour com-
mander le passage des moyens de verrouillage (8)
d’une position active de verrouillage à une position
inactive de verrouillage, caractérisé par le fait que
le dispositif de fermeture motorisé (1) comporte des
moyens de montage du moteur (50) pour monter ce
moteur (50) en déplacement par rapport au volet bat-
tant (2), ceci selon une course limitée, et est confi-
guré en sorte que l’actionnement des moyens mo-
torisés d’entraînement (5) se traduit, d’une part et
dans un premier temps, par un déplacement du mo-
teur (50) jusqu’à venir en butée contre des moyens
pour limiter la course (6) tandis que, sous l’impulsion
du déplacement du moteur (50), les moyens de com-
mande (10) commandent le passage des moyens
de verrouillage (8) à la position inactive de verrouilla-
ge et, d’autre part et dans un deuxième temps, par
l’ouverture du volet battant(2).

2. Dispositif de fermeture motorisé (1) selon la reven-

dication 1, caractérisé par le fait que le volet battant
(2) comporte le moteur (50) ainsi que lesdits moyens
de montage de ce moteur (50).

3. Dispositif de fermeture motorisé (1) selon l’une quel-
conque des revendications 1 ou 2, caractérisé par
le fait que les moyens de montage du moteur (50)
sont constitués par des moyens de montage de ce
moteur (50) en déplacement à l’intérieur du volet bat-
tant (2).

4. Dispositif de fermeture motorisé (1) selon l’une quel-
conque des revendications précédentes, caractéri-
sé par le fait que le volet battant (2) comporte un
profilé tubulaire (22) présentant, intérieurement, un
logement (23) à l’intérieur duquel est monté le mo-
teur (50), ceci en déplacement par rapport à ce pro-
filé tubulaire (22), à l’intérieur de ce logement (23),
et par l’intermédiaire des moyens de montage de ce
moteur (50).

5. Dispositif de fermeture motorisé (1) selon l’une quel-
conque des revendications précédentes, caractéri-
sé par le fait que, d’une part, le moteur (50) com-
porte un stator et un rotor mobile par rapport au sta-
tor, ceci en rotation autour d’un axe et, d’autre part,
les moyens de montage du moteur (50) sont cons-
titués par des moyens de montage du stator de ce
moteur (50) en rotation autour de l’axe de rotation
du rotor de ce moteur (50), ceci selon une course
limitée.

6. Dispositif de fermeture motorisé (1) selon l’une quel-
conque des revendications précédentes, caractéri-
sé par le fait que les moyens de verrouillage (8)
comportent, d’une part, une gâche (80) destinée à
être rendue solidaire d’une maçonnerie (M), d’autre
part, un pêne (81), destiné à être rendu solidaire du
volet battant (2), et mobile entre la position inactive
de verrouillage et la position active de verrouillage
dans laquelle ce pêne (81) coopère avec la gâche
(80).

7. Dispositif de fermeture motorisé (1) selon la reven-
dication 6, caractérisé par le fait qu’il comporte des
moyens de montage (9) du pêne (81) pour monter
ce pêne (81) en déplacement, notamment en trans-
lation, au moins par rapport au volet battant (2).

8. Dispositif de fermeture motorisé (1) selon la reven-
dication 7, caractérisé par le fait que les moyens
de montage (9) du pêne (81) comportent, d’une part,
une coulisse (90) destinée à être rendue solidaire
du volet battant (2) et, d’autre part, un coulisseau
(91), que comporte le pêne (81) ou qui est rendu
solidaire de ce pêne (81), et qui est monté en cou-
lissement par rapport à la coulisse (90).
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9. Dispositif de fermeture motorisé (1) selon l’une quel-
conque des revendications précédentes, caractéri-
sé par le fait qu’il comporte des moyens de liaison
(11) pour relier les moyens de verrouillage (8) et les
moyens de commande (10), ces moyens de liaison
(11) comportant, d’une part, une ouverture oblongue
(110) associée auxdits moyens de verrouillage (8)
et, d’autre part, un organe (111), que comportent les
moyens de commande (10), et qui coulisse à l’inté-
rieur de l’ouverture oblongue (110).

10. Dispositif de fermeture motorisé (1) selon l’une quel-
conque des revendications précédentes, caractéri-
sé par le fait qu’il comporte des moyens de rappel
(12) des moyens de verrouillage (8) en position ac-
tive de verrouillage.

11. Dispositif de fermeture motorisé (1) selon l’une quel-
conque des revendications précédentes, caractéri-
sé par le fait que les moyens de commande (10)
sont constitués par une tringle, une barre, une tige
ou analogue.

12. Dispositif de fermeture motorisé (1) selon l’une quel-
conque des revendications précédentes, caractéri-
sé par le fait que le dispositif de fermeture (1) com-
porte des moyens de montage (3) du volet battant
(2) pour monter ce volet battant (2) sur la maçonnerie
(M), ceci en rotation autour d’un axe (4).

13. Dispositif de fermeture motorisé (1) selon la reven-
dication 12, caractérisé par le fait que les moyens
de montage du moteur (50) sont constitués par des
moyens de montage de ce moteur (50) en rotation
autour d’un axe parallèle à l’axe de rotation (4) du
volet battant (2).

14. Dispositif de fermeture motorisé (1) selon l’une quel-
conque des revendications précédentes, caractéri-
sé par le fait que les moyens motorisés d’entraîne-
ment (5) comportent, d’une part, le moteur (50) que
comporte le volet battant (2), d’autre part, des
moyens d’engrènement (51), que comporte le volet
battant (2), qui sont mobiles en rotation autour d’un
axe (510), et qui sont entraînés par ledit moteur (50)
en rotation autour de cet axe (510) et, d’autre part
encore, des moyens d’engrènement complémentai-
res (52), destinés à être rendus solidaires fixement
de la maçonnerie (M), et conçus pour coopérer avec
les moyens d’engrènement (51).

15. Dispositif de fermeture (1) selon la revendication 14,
caractérisé par le fait que les moyens de montage
du moteur (50) sont constitués par des moyens de
montage de ce moteur (50) en rotation autour d’un
axe au moins parallèle à l’axe de rotation (510) des
moyens d’engrènement (51).

Patentansprüche

1. Motorisierte Schließvorrichtung (1) für eine Öffnung
(O), welche das Mauerwerk (M) eines Bauwerks um-
fasst, wobei diese Schließvorrichtung (1) einerseits
einen Klappladen (2), andererseits motorisierte An-
triebsmittel (5) für den Klappladen (2), wobei diese
motorisierten Antriebsmittel (5) einen Motor (50) um-
fassen, und noch andererseits ein automatisches
Verriegelungs- und Entriegelungssystem (7) für den
Klappladen (2) umfasst, wobei dieses System (7)
einerseits Verriegelungsmittel (8), die geeignet sind,
eine aktive Position der Verriegelung des Klappla-
dens (2) und eine inaktive Position der Verriegelung
dieses Klappladens (2) einzunehmen, und anderer-
seits Steuerungsmittel (10), die mit den motorisier-
ten Antriebsmitteln (5) des Klappladens (2) verbun-
den und ausgelegt sind, um den Übergang der Ver-
riegelungsmittel (8) von einer aktiven Verriegelungs-
position in eine inaktive Verriegelungsposition zu
steuern, umfasst, dadurch gekennzeichnet, dass
die motorisierte Schließvorrichtung (1) Motormonta-
gemittel (50), um den Motor (50) verschiebbar relativ
zu dem Klappladen (2), und zwar mit einem begrenz-
ten Hub, zu montieren, umfasst und so konfiguriert
ist, dass die Betätigung dieser motorisierten An-
triebseinrichtung (5) einerseits und in einem ersten
Schritt zu einer Verschiebung des Motors (50) bis er
an Mitteln zur Begrenzung des Hubes (6) anliegt,
während die Steuermittel (10) unter der Wirkung der
Verschiebung des Motors (50) den Übergang der
Verriegelungsmittel (8) in die inaktive Verriegelungs-
position steuern, und andererseits und in einem
zweiten Schritt zu dem Öffnen des Klappladens (2)
führt.

2. Motorisierte Schließvorrichtung (1) nach Anspruch
1, dadurch gekennzeichnet, dass der Klappladen
(2) den Motor (50) sowie die besagten Motormonta-
gemittel (50) umfasst.

3. Motorisierte Schließvorrichtung (1) nach irgendei-
nem der Ansprüche 1 oder 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Motormontagemittel (50) aus
Mitteln, um diesen Motor (50) verschiebbar in dem
Klappladen (2) zu montieren, bestehen.

4. Motorisierte Schließvorrichtung (1) nach irgendei-
nem der vorhergehenden Ansprüche, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Klappladen (2) ein rohrför-
miges Profil (22) umfasst, das innen eine Ausspa-
rung (23) umfasst, in der der Motor (50) montiert ist,
und zwar verschiebbar relativ zu diesem rohrförmi-
gen Profil (22) in dieser Aussparung (23) und über
die Mittel zum Montieren dieses Motors (50).

5. Motorisierte Schließvorrichtung (1) nach irgendei-
nem der vorhergehenden Ansprüche, dadurch ge-
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kennzeichnet, dass einerseits der Motor (50) einen
Stator und einen Rotor, der relativ zum Stator be-
wegbar ist, und zwar in Drehung um eine Achse,
umfasst, und andererseits dass die Motormontage-
mittel (50) aus Mitteln, um den Stator dieses Motors
(50) drehbar um die Drehachse des Rotors dieses
Motors (50), und zwar mit einem begrenzten Hub,
zu montieren.

6. Motorisierte Schließvorrichtung (1) nach irgendei-
nem der vorhergehenden Ansprüche, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Verriegelungsmittel (8) ei-
nerseits ein Schließblech (80), das dazu bestimmt
ist, fest mit einem Mauerwerk (M) vorbunden zu wer-
den, andererseits einen Riegel (81) umfassen, der
dazu bestimmt ist, fest mit mit der Klappladen (2)
verbunden zu werden, und zwischen der inaktiven
Verriegelungsposition und der aktiven Verriege-
lungsposition, in der der Riegel (81) mit dem
Schließblech (80) zusammenwirkt, beweglich ist.

7. Motorisierte Schließvorrichtung (1) nach Anspruch
6, dadurch gekennzeichnet, dass sie Mittel (9)
zum Montieren dieses Riegels (81), um diesen Rie-
gel (81) verschiebbar, nämlich translationsbeweg-
lich, zumindest relativ zum Klappladen (2) zu mon-
tieren, umfasst.

8. Motorisierte Schließvorrichtung (1) nach Anspruch
7, dadurch gekennzeichnet, dass die Mittel zum
Montieren (9) des Riegels (81) einerseits eine Füh-
rung (90), die dazu bestimmt ist, fest mit dem Klapp-
laden (2) verbunden zu werden, und andererseits
einen Schlitten (91) umfassen, welchen der Riegel
(81) umfasst oder der fest mit diesem Riegel (81)
verbunden ist und der relativ zu dem Schlitten (90)
verschiebbar montiert ist.

9. Motorisierte Schließvorrichtung (1) nach irgendei-
nem der vorhergehenden Ansprüche, dadurch ge-
kennzeichnet, dass sie Verbindungsmittel (11) um-
fasst, um die Verriegelungsmittel (8) und die Steu-
ermittel (10) zu verbinden, wobei diese Verbin-
dungsmittel (11), einerseits eine längliche Öffnung
(110), die den besagten Verriegelungsmitteln (8) zu-
geordnet ist, und andererseits ein Organ (111) um-
fassen, welches die besagten Steuerungsmittel (10)
umfassen, und welches in der länglichen Öffnung
(110) gleitet.

10. Motorisierte Schließvorrichtung (1) nach irgendei-
nem der vorhergehenden Ansprüche, dadurch ge-
kennzeichnet, dass sie Mittel zum Rückstellen (12)
der Verriegelungsmittel (8) in die aktive Verriege-
lungsposition umfasst.

11. Motorisierte Schließvorrichtung (1) nach irgendei-
nem der vorhergehenden Ansprüche, dadurch ge-

kennzeichnet, dass die Steuerungsmittel (10) aus
einer Verbindungsstange, einem Stab, einer Stange
oder dergleichen bestehen.

12. Motorisierte Schließvorrichtung (1) nach irgendei-
nem der vorhergehenden Ansprüche, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Schließvorrichtung (1) Mit-
tel zum Montieren (3) des Klappladens (2) umfasst,
um diesen Klappladen (2) an das Mauerwerk (M),
und zwar drehbar um eine Achse (4), zu montieren.

13. Motorisierte Schließvorrichtung (1) nach Anspruch
12, dadurch gekennzeichnet, dass die Motormon-
tagemittel (50) aus Mitteln bestehen, um den Motor
(50) drehbar um eine Achse parallel zur Drehachse
(4) des Klappladens (2) zu montieren.

14. Motorisierte Schließvorrichtung (1) nach irgendei-
nem der vorhergehenden Ansprüche, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die motorisierten Antriebsmit-
tel (5) einerseits den Motor (50), welchen der Klapp-
laden (2) umfasst, andererseits Eingriffsmittel (51),
welche der Klappladen (2) umfasst, die um eine Ach-
se (510) drehbar sind und von dem besagten Motor
(50) drehbar um diese Achse (510) angetrieben wer-
den, und noch andererseits ergänzende Eingriffs-
mittel (52) umfassen, die dazu bestimmt sind, fest
mit dem Mauerwerk (M) verbunden zu werden, und
ausgelegt sind, um mit den Eingriffsmitteln (51) zu-
sammenzuwirken.

15. Schließvorrichtung (1) nach Anspruch 14, dadurch
gekennzeichnet, dass die Motormontagemittel
(50) aus Mitteln bestehen, um diesen Motor (50)
drehbar um eine Achse zu montieren, die mindes-
tens parallel zur Drehachse (510) der Eingriffsmittel
(51) ist.

Claims

1. Motor-driven closing device (1) for an opening (O),
which the masonry (M) of a construction includes,
this closing device (1) including, on the one hand, a
hinged shutter (2), on the other hand, motorized driv-
ing means (5) for the hinged shutter (2), these mo-
torized driving means (5) including a motor (50), and
yet on the other hand, an automatic locking and un-
locking system (7) for the hinged shutter (2), this sys-
tem (7) including, on the one hand, locking means
(8) capable of adopting an active position for locking
the hinged shutter (2) and an inactive position for
locking this hinged shutter (2), and on the other hand,
control means (10) connected to the motorized driv-
ing means (5) for the hinged shutter (2) and designed
to control the passing of the locking means (8) from
an active locking position into an inactive locking po-
sition, wherein the motor-driven closing device (1)
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includes motor mounting means (50) for mounting
this motor (50) in displacement relative to the hinged
shutter (2), according to a limited stroke, and is con-
figured so that the actuation of the motorized driving
means (5) results, on the one hand and in a first step,
into a displacement of the motor (50) until it abuts
against means for limiting the stroke (6), while under
the action of the displacement of the motor (50) the
control means (10) control the passing of the locking
means (8) into the inactive locking position, and on
the other hand and in a second step, into the opening
of the hinged shutter (2).

2. Motor-driven closing device (1) according to claim
1, wherein the hinged shutter (2) includes the motor
(50) as well as said means for mounting this motor
(50).

3. Motor-driven closing device (1) according to any one
of claims 1 or 2, wherein the motor mounting means
(50) consist of means for mounting this motor (50)
in displacement inside the hinged shutter (2).

4. Motor-driven closing device (1) according to any one
of the preceding claims, wherein the hinged shutter
(2) includes a tubular profile (22) having inside a re-
cess (23) in which the motor (50) is mounted, in dis-
placement relative to this tubular profile (22) inside
this recess (23) and through the means for mounting
this motor (50).

5. Motor-driven closing device (1) according to any one
of the preceding claims, wherein, on the one hand,
the motor (50) includes a stator and a rotor movable
relative to the stator, in rotation about an axis, and
on the other hand, the motor mounting means (50)
consist of means for mounting the stator of this motor
(50) in rotation about the axis of rotation of the rotor
of this motor (50), according to a limited stroke.

6. Motor-driven closing device (1) according to any one
of the preceding claims, wherein the locking means
(8) include, on the one hand, a striker (80) intended
to be made integral with a masonry (M), on the other
hand, a bolt (81) intended to be made integral with
the hinged shutter (2) and movable between the in-
active locking position and the active locking position
in which this bolt (81) cooperates with the striker (80).

7. Motor-driven closing device (1) according to claim
6, wherein it includes means (9) for mounting the
bolt (81) for mounting the bolt (81) in displacement,
namely in translation, at least relative to the hinged
shutter (2).

8. Motor-driven closing device (1) according to claim
7, wherein the means for mounting (9) the bolt (81)
include, on the one hand, a sliding groove (90) in-

tended to be made integral with the hinged shutter
(2), and on the other hand, a slide (91), which the
bolt (81) includes or which is made integral with this
bolt (81), and which is mounted slidably relative to
the sliding groove (90).

9. Motor-driven closing device (1) according to any one
of the preceding claims, wherein it includes connect-
ing means (11) intended to connect the locking
means (8) and the control means (10), these con-
necting means (11) including, on the one hand, an
oblong opening (110) associated with said locking
means (8), and on the other hand, an organ (111),
which the control means (10) include and which
slides inside the oblong aperture (110).

10. Motor-driven closing device (1) according to any one
of the preceding claims, wherein it includes means
for restoring (12) the locking means (8) into the active
locking position.

11. Motor-driven closing device (1) according to any one
of the preceding claims, wherein the control means
(10) consist of a rail, a bar, a rod or the like.

12. Motor-driven closing device (1) according to any one
of the preceding claims, wherein the closing device
(1) includes means (3) for mounting the hinged shut-
ter (2) for mounting this hinged shutter (2) on the
masonry (M), in rotation about an axis (4).

13. Motor-driven closing device (1) according to claim
12, wherein the motor mounting means (50) consist
of means for mounting the motor (50) in rotation
about an axis parallel to the axis of rotation (4) of the
hinged shutter (2).

14. Motor-driven closing device (1) according to any one
of the preceding claims, wherein the motorized driv-
ing means (5) include, on the one hand, the motor
(50), which the hinged shutter (2) includes, on the
other hand, meshing means (51), which the hinged
shutter (2) includes, which are movable in rotation
about an axis (510) and which are driven by said
motor (50) in rotation about this axis (510), and yet
on the other hand, complementary meshing means
(52) intended to be made firmly integral with the ma-
sonry (M) and designed to cooperate with the mesh-
ing means (51).

15. Closing device (1) according to claim 14, wherein
the motor mounting means (50) consist of means for
mounting this motor (50) in rotation about an axis at
least parallel to the axis of rotation (510) of the mesh-
ing means (51).
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