3 P ;_J;KU
{Z. U.P.

PRL

L~

OPIS PATENTOWY

62084

POLSKA
RZECZPOSPOLITA
LUDOWA
Patent dodatkowy
do patentu
Zgloszono:
Pierwszenstwo:
URZAD
PATENTOWY
P H I_ Opublikowano:

11.XI1.1968 (P 130 529)

10.IL1971

KI. 21 d2, 12/04

MKP H 02 m, 1/08

[czyieLnia

"edv Patentowego
P w5 'Z!:'T'M"q [E |

Wspéltwérey wynalazku: Andrzej Pytlék, Marek Gilewicz, Janusz Gedziorowski

Wiasciciel patentu: Instytut Elektrotechniki, Warszawa (Polska)

Uklad sterownika sluiaéy do sterowania:pracq tyrystorow

1

Przedmiotem wynalazku jest uklad sterownika tyry-
storow stuzacy do przesuwania kata wysterowania tyry-
stora.

Znanych jest wiele typow sterownikow, ktore maja
bardzo skomplikowane uklady. Wstepne ustalenie ka-
tow zaplonu o, i a . jak rowniez zablokowanie
pracy sterownikow w stanach awaryjnych jest w tych
uktadach utrudnione. Poprawna praca tych sterowni-
kow wymaga poza tym duzej stalo$ci mapigcia sieci.

Celem wynalazku jest usunigcie wymienionych wad.
Osiagnieto go przez zastosowanie nowego czlonu wej-
$ciowego synchronizujacego prace sterownika.

Istota wynalazku polega na zastosowaniu ma wej$ciu
sterownika tyrystor6w odpowiednio spolaryzowanego
wezla sumujacego sygnaty pradu zmiennego i statego.
Sposéb ten umozliwia plynna regulacje fazy sygnalu
synchronizujacego i wygaszanie impulsow zaptonowych
w stanach awaryjnych. Odpowiednie spolaryzowanie
wezla sumujacego uniezaleznia dziatanie uktadu od
zmian napiecia sieci.

Przykladowe wykonanie wynalazku przedstawiono na
rysunku. Wejscie synchronizujace, wyzwalajace pilo-
ksztaltny przebieg napiecia w sterowniku S, zasilane
jest z wezla A poprzez diode D3. Do wezla tego do-
prowadzone sa dwa lub wigksza liczba napigé¢ o sinu-
soidalnym przebiegu spolaryzowanych stalym potencja-
tfem V; i przesunigtych wzgledem siebie w fazie. Przez
odpowiedni dobdr wartosci rezystancji R1 i R2 uzy-
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skuje si¢ zmiane kata wysterowania tyrystora TY w za-
kresie od @1 do g2, za§ przez zmian¢ wartos$ci opornosci
R3, w obwodzie R3, D4 bocznikujacym opornik R2
poszerza si¢ zakres sterowania impulsu zaptonowego po-
wyzej 180° el. Wezet sumujacy A potaczony jest row-
niez z punktem o potencjale Vo poprzez diody D1 i D2
w szereg ze stykami Cl i C2, ktore to rozwiazanie po-
zwala wygaszaé impulsy zaplocnowe w ‘stanach awaryj-
nych.

Zastrzezenia patentowe

1. Uktad sterownika stuzacy do sterowania praca ty-
rystorow, posiadajacy uklady formowania napigcia o
przebiegu piloksztaltnym i wyzwalania impulsu zapto-
nowego, znamienny tym, Ze na jego synchronizujacym
wejsciu znajduje si¢ sumujacy pradowe sygnaly wezel,
w ktérym nastgpuje sumowanie sygnatu pradu statego
doprowadzonego poprzez szeregowo polaczone z dioda-
mi (D1, D2) zestyki (Cl, C2), z dwoma lub wigksza
liczba sygnatéw pradu zmiennego, odpowiednio spola-
ryzowanych potencjatem (Vi), przesunigtych wzgledem
siebie w- fazie o dowolne katy i doprowadzonych do
wezla poprzez odpowiadajace im oporniki (R1, R2 ... Rn).

2. Uklad wedlug zastrz. 1 znamienny tym, Ze posiada.
jeden lub wigksza liczbe-opornikéw (R1—Rn) zbocz-
nikowanych obwodem sktadajacym si¢ z szeregowo po-
Iaczonych diody i opornika.
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