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(54) Hydropneumaticky otodny serwomotor

(57) UnoZnuje nato&eni vystupnfho hifdele
servomotoru do t#{ poloh bez pouZfiti pii-
davnych mechanismi pfi soulasné jeho Jed-
noduchosti, nendrodnosgti, znainych dosa-
hovanych krouticich momentech a rovné% i
pii pom&rné malych rozm¥rech, hmotnosti a
sniZenych pofizovacich ndkladech. Ve vélci
(1) jsou vytvofena vrtdni{ o dvou rozdfl-
nych prim&rech, v nichZ jsou suvn& uloZeny
pisty (4,5), z nich% prvnf pist (4) je
svou Jjednou stranmou suvng uloZfen v dutiné
druhého pistu (5) a druhou stranou,
uzavienou dnem, je suvn& uloZen ve vrténi
o mend{m prim&ru. V prvaim pistu (4) je

v podélné ose vytvoreno vybréni (7), kte-
rym prochdz{ vystupni hi¥idel (8) & na n¥%
navazuje hornf{ dréZka (9) a dolni drdika
(10), v nich% je umistdn ozubeny pastorek
(11), ptidemZ v dolnf drdice (10), popFi-
padd v horn{ drdZce (9) Jje upevnén ozube-
ny h¥eben (12).
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Vynglez se tykd hydropneumatického ototného servomotoru pro ovlédénf uzaviracich
piistrojh, nap¥iklad t#{cestného kohoutu, do pFesn¥ ur¥enych poloh, kterych se pouZivéd
k uzavden{ pritoku nebo k reguléqi mno%stvi protékajici 1étky a Fe3f mo¥nost natofeni
jeho vystupniho hifdele do t¥{ pbloh vez poufiti piifdavnych mechenismd pfi soudasné
jeho jednoduchosti, nendronosti, zna¥nych dosehovenych krouticich momentech a rovn&
i pii pom¥rng malych rozmdPech, hmotnosti a snfZenych po¥izovacich nékledech.

Hydropneumatické otodné servémotory se s vyhodou pouffvajl viude tam, kde jako
ovlddeci médium je k dispoziei vzduch nebo inertn{i plyn, p¥fpadn& tlekovy olej a kde
je zapot¥ebl prestavovat nejriznéjs{ ovlddené prvky, pridem# jejich pfednosti spoli-
vaji{ zejména v kompektnosti, nendro&nosti a ve zna¥nych dosshovanych krouticich mo-
mentech p¥i pomérnd malych rozm&rech. Jsou zndémy hyéropneumatické otoné servomotory
s dvojitym nebo jednoduchym oté&ivym pohybem, sestdvajici z vélee, v n¥m¥ je uloZen
bud jeden nebo dva tverovené pisty shodného primdru, které jsou protilehle uspordddny
a jejich%¥ p¥imolery pohyb se pFevddf na otd&ivy pohyb vy¥stupniho h¥idele pomoc{ kuli-
sového nebo hiebenového mechenismu, pridem# v pFipad¥ hiebenového mechanismu jsou
tverovené pfsty nepffklad opatFené nosem, Vv n¥m# je bud vytvoFeno ozubenf zebirajici
do ozubeného pastorku vystupniho h¥fdele nebo ke kterému je upevnén vym&nitelny ozu-
benj hieben. Z obou stran je vélec opat¥en vikem, = rektifikadnim Zroubem pro vymeze-
nf tvreti pistd, &mZ lze v urditém rozsshu regulovat thel natéeni vystupnfho hifde-

le.

Nevyhodou dosud znémych fefent je omezeny po&et poloh natofeni vystupniho hi{de-
le, nebot tyto servomotory mohou vystupn{ hffdel natodit pouze do dvou moZnych poloh,
nejéastdji v rozsahu 90°, &im% se ale nedeji p¥imo pouZit pro ovliddéni n¥kterych uza-
viracfch p¥istrojl, nep¥{klad t¥fcestného kohoubu, kterého je t¥eba natdlet do tr{
nebo se daji pouZit jen s pomoci gloZitych p¥idavnych mechanismd, Jeko nap¥{-

ch vélet s pdkovym mechanismem nebo pomoci elektrickych pohoni,
které jsou visk néro¥né na

poloh,

klad hydropneumaticky
vybavenych koncovymi spinadi a snimedi jednotlivych poloh,

vyrobu i ddrZbu a meji pom¥rn& velké rozméry a velkou hmotnost.

Uvedené nevyhody odstrenuje hydropneumaticky oto¥ny servomotor podle vynélezu,
gestévajict z védlce, v n&mZ jsou suvn® ulo¥eny dve pisty a k jehoZ strandm jsou upev-
n¥na vika a kde ozubeny pastorek vystupniho h¥{dele je v zdbéru s ozubenym h¥ebenenm,
jeho% podstata spoifvd v tom, %e ve vélei jsou vytvofena vrtdni o dvou rozd{lnych
prim&rech, v nichZ jsou suvn¥ uloieﬁy pisty, z nichZ prvni pist je svou Jjednou stranou
suvn® ulofen v duting druhého pistu a druhou strenou, uzavienou dnem, je suvné uloZen
ve vrténf o men¥im priméru. V prvnim pistu je v podélné osge vytvoFeno vybréni, kterym
prochéz{ vystupni h¥{del a na n&% nevazuje hornf e dolnf dréika, v nich% je umistén
ozubeny pastorek, pfifemZ v dolnf drdZce, pPipadn® v hornf drdice je upevndn ozubeny

hieben.

Vyhodou hydropneumatického oto¥ného servomotoru podle vynélezu je moZnost nato-
geni vystupnfho hifdele do t¥f pfesn& vymezenych poloh, ¢f{m¥ je moZno ho p¥imo pouift
bez pomoci sloZitych p¥{davnych mechenismd pro ovlddén{ urditych uzaviracich pF{stro-
j4, nep¥{klad t¥{cestného kohoutu, nebo ddvkovade prachovych ldtek pro regulaci je-
jich mnoZstvi, jeZ vyfaduji nato¥en{ vystupnfho h¥fdele do t¥{ poloh, a to pfi soulas-
né jeho jednoduchosti, nendrodnosti na ddribu a opravy, znalnych dosghovenych krout{i-
cich momentech a rovnd% i pFfi pomé&rné nalych rozmérech a hmotnosti & snfZenych poitizo-
vacich nékladech oproti servomotortim s pF{davnymi mechenismy.

Na pFipojenych vykresech je pf{kledn¥ zndézornin hydropneumaticky oto&ny servomo-
tor podle vyndlezu, kde obr. 1 je jeho podélny Fez s ob¥ma pisty v prvo{ funkéni polo-
ze, obr. 2 a 3 Je stejny podélny Fez s obZma pisty ve druhé a t¥et{ funknf poloze a
obr. 4 je pii&ny Fez v mistE vystupniho hif{dele.
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Hydropneunaticky otodny servomotor podle pi{kladného provedeni sestévéd z vdlce 1,
v n&m# jsou vytvorena vrtdni 2 a 3 o dvou rozdflnych primérech, v nichZ jsou suvng
uloZeny pisty 4 a 5, z nichZ prvni pist 4 o men3im primdru je svou jednou stranou
suvné ulofen v dutin& druhého pLfstu 5 a svou druhou stranou, uzavienou dnem, je suvné
uloZen ve vrtdn{ 2 o men3im priméru, pfilemf prvni pist 4 a druhy pist 5 jsou opatie-
ny t&snfcimi krouZfky 6. V prvaim pistu 4 je v jeho podélné ose vytvoreno vybrdni 7T,
kterym prochdéz{ vystupn{ hi{del 8, na n¥% navazuje horn{ drdikes 9 a dolnf{ dréZke 10,
v nich¥ je umist¥n ozubeny pastorek 11, ktery je upevnén ve vystupnim hi{deli 8 =
ktery je v zdb¥ru s ozubenym hiebenem 12, umfsténym v doln{ drdice 10 a upevnénym
vélcovfui koliky 13 v t&lese tohoto prvniho pistu 4. Ve druhém pistu 5_je jednak v je-
ho podélné ose vytvoreno vybrén{ 14, do n¥ho% Jsou vloZeny osazené konce kluznych lo-
Zisek 15 vystupniho h¥idele 8, které jsou upevn¥ny ve vdlei 1 a v nich¥ je vytvole-
na obvodovéd drdika pro gumové t¥snfci krouZky 16 a jednek, je vytvofena dréZka 17,
v niZ je um{st¥no pero, upevn¥né ve vrténf 3 valee 1. K obdma strandm vdlce 1 jsou
upevnéna vika 18 g rektifikaénimi Srouby 19, v nich% Jsou vytvoreny vystupni otvory
20 a 21 pro tlakové nédium, kde rektifike&ni ¥rouby 19 doléhaji pFi uvratich prvniho
pistu 4 a druhého pistu 5 na Jejich Zelnf vybrén{ 22, prilem%¥ ve vdlei 1 je rovnéi
vytvoren vstupni otvor 23 pro tlakové médium. .

Pro ovlidéni uzaviracich pristrojd, nap¥iklad t¥fcestného kohoutu, kterého je
tieba natd¥et do t¥{ poloh a kde jako ovlddeci médiumgje k dispozici vzduch nebo
inertn{ plyn, p¥fpadn¥ tlakovy olej, se poufije hydropneumaticky otodny servomotor
podle vynélezu, u nsho% v prvani funk¥ni poloze, zobrazené na obr. 1 je prvni pist 4 _
ve své levé Uvrati a druhy pist 5 ve své pravé uvrati. PFi vpudt&nf tlekového médie
postupné do vstupnich otvord 21 a 20 se nejprve plesune druhy pist_g.db gvé levé
Uvrati a pek prvanf pist 4 do své stiedni polohy, vymezené polohou druhého pistu 5 a
zobrazené na obr. 2, &{m# dojde pomoci ozubeného hiebenu 12 & ozubeného pastorku 1l
k natoden{ vystupntho hifdele 8 do druhé funkdnf polohy. PFi vpu¥tén{ tlekového mé-
dia pouze do vstupniho otvoru 20 se presune prvol pist 4 spole¥n¥ i s druhym pistem
5 do jejich pravé uvrati, zobrazené na obr. 3, &imZ dojde k natoleni vystupnfho hfi-
“dele 8 do tPeti funk¥n{ polohy & p¥i jeho vpudtén{ do vstupniho otvoru 23 ve vdleci l
dojde k vniknut{ tlakového média do prostoru mezi prvnf pist 4 a druhy pist S a tim
i pfesunut! prvntho pistu 4 do své levé uvrati, &imZ dojde k natofenf vyatupniho
h¥fdele 8 zp&t do prvai funkini polohy. Presné sef{zeni levjch a pravych tvratdi
prvntho pistu 4 e druhého pistu 5 a tim i pfesnych rozsshi natoleni vystupniho h¥{de-
le 8 dle pot¥eby lze provést pomoc{ rektifika&nich roubld 19.

Hydropneumatického otodného servomotoru podle vyndlezu je moZno pouZit nejen
pro ovlddéni t¥{cestného kohautu, ale i pro ovldddni jinych uzeviracich p#istroji,
vyZiadujicich t¥{polohovou regulaci, jako napriklad ddvkovacich ventill, Houpdtek e
klapek 8 rovn&% i pro ddvkovade prachovych ldtek pro regulaci jejich mnoZstvi.
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PEEDMET VINALEZU

Hydropneumaticky otodny servomotor, gestdvajici z vélce, v nin¥ jsou suvn¥
uloZeny dva pisty & k jeho strendm jsou upevnina viks a kde ozubeny pastorek
v§stupntho h¥fdele je v zdb&ru s ozubenju hi¥ebenem, vyzna¥eny tim, Ze ve vdlei (1)
Jsou vytvofena vrténd (2,3) o dvou rozdflinych primérech, v nich¥ jsou suvn® uloZeny
pisty (4,5), z nich¥ prvni pist (4) je svou jednou strenou suvn¥ uloZen v duting
druhého pistu (5) a druhou stremou,uzavienou dnem, je suvn¥ uloZen ve vrténf (2)

o men¥{m prim¥ru a kde v prvnim pistu (4) je v podélné ose vytvoifeno vybrdnf (7),
Kteryu prochdz{ v§stupni h¥fdel (8) & na n¥% navazuje horni drézka (9) a dolni
dré%ka (10), v nich¥ je umfst¥n ozubeny pastorek (11), pFifemZ v dolni dréice (10),
pF{padng v horn{ drdZce (9), je upevnin ozubenj h¥eben (12).
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