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(57) zaffzeni je urdeno pro ochranu proti
samovolnému rozjezdu trakéniho vozidla
z klidu a proti poruchovému zvySeni trak&-
niho proudu p¥i jizdd a lze je zejména
pouzit u elektrickych lokomotiv s tyristo-
rovymi m&nidi. Za¥izeni sestdvd z obvodu N
logiky kontroly poZadavku tahu, obvodu -
logiky kontroly ndristu tahu, obvodu
logiky kontroly signdlu tahu a obvodu logi-
ky parkovéni, které vyhodnocuji poruchove
stavy regulace pomoci deriva&niho obvodu,
zpozdovaciho obvodu, blokovaciho obvodu,
paudti, omezovade strmosti, bloku kontroly
po¥adavku tahu na z&klad& vystupl ze zadd-
vaciho obvodu a reguldtoru rychlosti.
Soudtovy obvod vytvad¥{ signdl poruchy.
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Vyndlez se tykd kontrolnfho za¥fizeni proti samovolnému zvySeni taZné sily trak&niho
vozidla. .

Dosud zndm& za¥fzenf{ nezajidfuji komplexni kontrolu pohonu proti samovolnému zvyfeni
ta%né sily. Zajis8tuji pouze df{1&{ kontrolu proti samovolnému rozjezdu vozidla z klidu nebo
vyuZzivajil jako zp&tnou informaci signdl o pofadovaném tahu a nikoliv signélu o skutedném
trak&nim proudu. Tim se kontroluje pouze &4st regulaénfho obvodu a zbyvajic{ &ist obvodd

nen{ vibec kontrolovéna.

Uvedené nevyhody odstranuje kontrolnf za¥izeni proti samovolnému 2z2vySenf taZné sily
trak®niho vozidla podle vyn&dlezu, jehoZ podstata spolivd v tom, ¥e vstup zaddvaciho obvodu
je spojen se svorkou vné&jSfch ovlddacich signdld a soulasné se vstupem reguldtoru rychlosti,
jehoZ v¢stup je spojen se svorkou poZadovaného tahu z nadfazenych regulacf a soudasné s prv-
nim vstupem omezovale strmosti. Druhy vstup omezovale strmosti je spojen s druhym v§stupem _
zad4dvaciho obvodu, jehoZ prvni vystup je spojen se svorkou brzdového rezimu a soudasné
s druhym vstupem obvodu logiky kontroly poZadavku tahu, jeho% prvni vstup je spojen s vystu-
pem bloku kontroly poZadavku tahu, jeho# prvni vstup je spojen se svorkou velikosti kotevni-
ho proudu a jeho? druhy vstup je spojen s vystupem omezovale strmosti. Svorka poZadavku
tahu p¥fi ruénim ¥fzeni je spojena jednak s druhym vystupem zaddvacfho obvodu a jednak se
vstupem deriva&niho obvodu, jehoZ vystup je spojen s prvnim vstupem obvodu logiky kontroly
ndristu tahu, jehoZ druhy vstup je spojen s vystupem zpoZdovacfho obvodu a soufasn& s prvnim
vtupem pam&ti, jejf{Z druhy vstup je spojen s druhym vystupem blokovaciho obvodu. Prvni
vstup blokovacfiho obvodu je spojen se t¥etf{m vstupem obvodu logiky kontroly ndrustu tahu,
jehoZ vystup je spojen s druhym vstupem soultového obvodu, jehoZ prvni vstup je spojen
s vystupem obvodu logiky kontroly poZadavku tahu. Tfetf vstup soultového obvodu je spojen
s vystupem obvodu logiky kontroly signdlu tahu, jehoZ prvni vstup je jednak spojen se vstupem
blokovaciho obvodu, jednak se svorkou leoerického signdlu tahu, jednak s druhym vstupem obvodu
logiky parkovédn{ a jednak se t¥etim vystupem zaddvaciho obvodu, jeho? vstup je spojen jednak
se vstupen zpoZdovaciho obvodu a jednak s prvnim vstupem obvodu logiky parkovdni, jehoZ
druhy vystup je spojen se svorkou blokovidni mé&ni¢ld pii parkovdni a jejiZ prvni vystup je
spojen se &tvrtym vstupem soudtového obvodu, jeho? v¢stup je spojen se svorkou signdlu
poruchy. Vystup pamé&ti je spojen s druhym vstupem obvodu logiky kontroly §ignélu tahu.

Hlavni p¥ednosti vyndlezu je komplexni ¥eSeni ochrany pohonu p¥i porude regula&nich
obvodi. Kontrolnf za¥fzeni zaji¥fuje ochranu nejen proti samovolnému rozjezdu z klidu,
ale i proti poruchovému zvySeni trakéniho proudu p¥i j{fzdé. Dal3{ jeho vfhodou je jednoduchost
obvodového uspo¥édani, realizovatelnost pomoci elektronickych obvodil a z toho vyplyvajici
vysokd spolehlivost, malé rozméry a energetick& nendroénost. PF¥ednosti tohoto systému je
automatickd kontrolni funkce bez nutnosti z&sahu obsluhy po celou dobu provozu trakéniho

pohonu. ¢

P¥iklad praktického provedeni predmé&tu vyndlezu je na p¥ilofeném vykrese, kde je zobraze-
no blokové schéma kontrolniho za¥izeni proti samovolnému zvySeni taZné sily trak&niho vozidla.

Kontrolni za¥izenf proti samovolnému zvySeni taZné sily trak&nfho vozidla sestdvé
ze zaddvaciho obvodu 1, jehoZ vstup 11 je spojen se svorkou B vnéjSich ovlddac{ signdld
a soufasné se vstupem 21 reguldtoru 2 rychlosti, jehoZ vystup 22 je spojen jednak se svorkou
C poZadovaného tahu z nadfazenych regulaci a jednak s prvnim vstupem 31 omezovale 3 strmosti,
jeho% druhy vstup 32 je spojen s druhym vystupem 13 zaddvaciho obvodu 1, jeho% prvni vystup
12 je spojen se svorkou D brzdového refimu a soucdasn& s druhym vstupem 92 obvodu 9 logiky
kontroly poZadavku tahu, jeho# prvni vstup 91 je spojen s vystupem 43 bloku 4 kontroly
poiadavku tahu, jehoZ prvni vstup 41 je spojen se svorkou A velikosti kotevniho proudu
a jehoZ druhy vstup 42 je spojen s vystupem 33 omezovale 3 strmosti. Svorka E poZadavku
tahu p¥i rudnim ¥fzeni je spojena jednak s druhym vystupem 13 zad4dvacifho obvodu 1 a jednak
se vstupem 51 deriva®niho obvodu 5, jehoZ vystup 52 je spojen s prvnim vstupem 101 obvodu
10 logiky kontroly nértstu tahu, jeho% druhy vstup 102 je spojen s vystupem 62 zpoZdovaciho
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obvodu 6 a soutasné s prvnim vstupem 81 pamdti 8, jejf% druhy vstup 82 je spojen s druhym
vystupem 73 blokovaciho obvodu 7, jeho¥ prvnf vystup 72 je spojen se t¥etim vstupem 103
obvodu 10 logiky kontroly ndridstu tahu, jehoZ vystup 104 je spojen s druhym vstupem i;z
soutového obvodu 13, jeho% prvni vstup 131 je spojen s vystupem 93 obvodu 9 logiky kontroly
poZadavku tahu. Ddle kontrolni zaffzeni sestdvd ze soudtového obvodu 13, jeho¥ t¥etf vstup
133 je spojen s vystupem 113 obvodu 11 logiky kontroly signdlu tahu, jehoZ prvni vstup

1il je jednak spojen se vstupem 71 blokovaciho obvodu 7, jednak se svorkou G logického
signdlu tahu, jednak s druhym vstupem 122 obvody 12 logiky parkovédnf a jednak se t¥etfm
vystupem 14 zaddvaciho obvodu 1, jehoZ vstup 11 je spojen jednak se vstupem 61 zpo¥dovaciho
obvodu 6 a jednak s prvnim vstupem 121 obvodu 12 ‘logiky parkovéni, jeho% druhy vystup

124 je spojen se svorkou H blokovinf m&ni&l pfi parkovdni a jehoZ prvni vystup 123 je spojen
se &tvrtym vstupem 134 sou&tového obvodu 13, jehoZ vystup 135 je spojen se svorkou F signdlu
poruchy. Vystup 83 pam&ti 8 je spojen s druhym vstupem 112 obvodu 11 logiky kontroly signdlu
tahu.

Kontrolni za¥izenf proti samovolnému zvySeni taZné sily trak&nfho vozidla pracuje
tak, Ze podle zaddni ze svorky B vn&jSich ovlddacich signdld vytv&¥i zaddvaci obvod 1 na
svém prvnim vystupu 12 signdl brzdovy reZim pro druhy vstup 92 obvodu 9 logiky kontroly
pozadavku tahu a pro svorku D brzdového reZimu. Na druhém vystupu 13 zaddvaciho obvodu
1 se vytvd¥i analogovy signdl poZadavku tahu p¥i ruénim ¥{zenf pro druhy vstup 32 omezovade
3 strmosti a vstup 51 deriva&niho obvodu 5 a pro svorku E poZadavku tahu p¥i ruénim ¥izeni.
Na t¥etfm vystupu 14 zadadvaciho obvodu 1 se vytvd¥{ logicky signdl tahu pro vstup 71 blokova-
ciho obvodu 7 a prvni vstup 111 obvodu 11 logiky kontroly sign&lu tahu a druhy vstup 122
obvodu 12 logiky parkovénf a svorku G logického signdlu tahu. Reguldtor 2 rychlosti p¥ipadné
dal8{ nadf¥azené regulace podle informaci ze svorky B vn&jSich ovladacich signdld vytva¥i
analogovy signdl poZadovaného tahu pro prvni vstup 31 omezovale 3 strmosti a svorku C poZadovaného
tahu z nad¥azenych regulaci. Omezoval 3 strmosti na svém vystupu 33 omezi strmost nédristu
pozadované hodnoty obdobné& jako omezoval v fidicich obvodech trakéniho vozidla. Blok 4
kontroly poZadavku tahu porovndvd poZadovanou hodnotu na druhém vstupu 42 s velikosti skuted-
ného kotevniho proudu na prvnim vstupu 41, kterd je pfivedena ze svorky A velikosti kotevni-
ho proudu. Rozd{l signdld skute&ného a poZadovaného tahu kotevniho proudu je z vystupu
43 bloku 4 kontroly poZadavku tahu p¥iveden na prvni vstup 91 obvodu 9 logiky kontroly
poZadavku tahu, kterd pokud neni{ pf{tomen signdl brzdny reZim na druhém vstupu 92 a skuteé-
ny kotevni proud prevySuje poZadovanou hodnotu, tak vytvad¥i na svém vystupu 93 signdl o poruse
pfekrodenim proudu pro prvanl vstup 131 soultového obvodu 13. Derivalni obved 5 zjistuje
ndrdst poZadovaného tahu p¥i ru&nim ¥izeni a logicky signdl ndrustu tahu je p¥iveden k prv-
nimu vstupu 101 obvodu 10 logiky kontroly nériistu tahu. Na druh§ vstup 102 je p¥es zpoZdo-
vaci obvod 6 pfiveden signdl poZadavku zvySeni tahu ze svorky B vn&jSich ovliddacich signdlu
a na tret{ vstup 103 je p¥es blokovac{ obvod 7 p¥iveden logicky signdl tahu. Narlst poZado-
vaného tahu p¥i ru&nim ¥fzeni je povolen jen p¥i soufasném poZadavku zvySeni tahu, jinak
obvod 10 logiky kontroly nartstu tahu vytva¥i na vstupu 104 signél o porude neZ&doucim zv?ée;
nim ndristu tahu. Vystup 62 zpoZdovaciho obvodu 6 je pfiveden k prvnimu vstupu 81 pam&ti
8 a k jejfmu druhému vstupu 82 je p¥iveden mazaci signdl z druhého vystupu 73 blokovaciho
obvodu 7 a na vystupu 83 paméti 8 je pamatovén signdl poZadavku zvy$en{ tahu. Obvod 11
logiky kontroly signélu tahu dovoluje logicky signdl tahu na prvnim vstupu 111 jen p¥i
predchozim pamatovaném signdlu poZadavku zvy$eni tahu na druhém vstupu 112, jinak vytva¥i
na svém vystupu 113 signil o poruSe nedovolenym vznikem signdlu tahu. Obvod 12 logiky parko-
vani podle informace o parkovdni a automatickém reZimu jizdy z nad¥azenych regulaci na
svém prvnim vstupu 121 vytvd¥{ na svém druhém vystupu 124 blckovaci signdl pro svorku H
blokovadni m&nild pfi parkovani a pokud se¢ p¥i parkovéani objevi logicky signdl tah na druhém
vstupu 122, vytvd¥{ se na prvém vystupu 123 signdl o porufe p¥i parkovdni. Soultovy obvod
13 na zé&kladé jednotlivych signdld o porude na svém prvnim, druhém, t¥etim a &tvrtém vstupu
131, 132, 133, 134 vytva¥{ na svém vystupu 135 soutovy signdl o porufe regulace, ktery

je ptfiveden na svorku F signdlu poruch.

Kontrolni za¥f{zeni proti samovolnéma zvySeni taZné sfily trak&niho vozidla podle vyndlezu
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lze vyhodn& pouZfit u trak®nich vozidel, zejména elektrickych lokomotiv s tyristorovymi

m&niéi.

PREDMET VYNALEZU

Kontrolnf za¥fzeni proti samovolnému zvyZeni taZné sily trakdniho vozidla sestdvajici
ze zaddvaciho obvodu, reguldtoru rychlosti, omezovale strmosti, bloku kontroly poZadavku
tahu, derivadniho obvodu, zpoidovacfho obvodu, blokovaciho obvodu, pam&ti a sou&tového
obvodu vyznafené tim, %e vstup (11) zaddvaciho obvodu (1) je spojen se svorkou (B) vn&j$ich
ovlddacich signilt a soufasnd se vstupem (21) reguldtoru (2) rychlosti, jeho% vystup (22)
je spojen jednak se svorkou (C) poZadovaného tahu z nad¥azenych regulaci a jednak s prvnim
vstupem (31) omezovale (3) strmosti, jeho% druhy vstup (32) je spojen s druhym vystupem
(13) zadavaciho obvodu (1), jeho%? prvnf vystup (12) je spojen se svorkou (D) brzdového
reZimu a soudasn& s druhym vstupem (92) obvodu (9) logiky kontroly poZadavku tahu, jehoZ
prvn{ vstup (91) je spojen s vystupem (43) bloku (4) kontroly poZadavku tahu, jehoZ prvni
vstup (41) je spojen se svorkou (A) velikosti kotevniho proudu a jeho? druhy vstup (42)
je spojen s vystupem (33) omezovafe (3) strmosti, p¥idemZ svorka (E) poZadavku tahu p#i
ruénim ¥{zeni je spojena jednak s druhym vystupem (13) zaddvaciho obvodu (1) a jednak se
vstupem (51) derivaéniho obvodu (5), jehoZ vystup (52) je spojen s prvnim vstupem (101)
obvodu (10) logiky kontroly narustu tahu, jehoZ druhy vstup (102) je spojen s vystupem
(62) zpoZdovaciho obvodu (6) a soufasnd s prvnim vstupem (81) pamdti (8), jejiZ druhy vstup
(82) je spojen s druhym v¢stupem (73) blokovaciho obvodu (7), jehoZ prvni vystup (72) Jje
spojen se t¥etim vstupem (103) odvodu (10) logiky kontroly nérGstu tahu, jehoZ vystup (104)
je spojen s druhym vstupem (132) soultového obvodu (13}, jehoZ prvni vstup (131) je spojen
s vystupem (93) obvodu (9) logiky kontroly poZadavku tahu, p¥icemZ t¥eti vstup (133) soulto-
vého obvodu (13) je spojen s vystupem (113) obvodu (11) logiky kontroly signdlu tahu, jehoz
prvni vstup (111) je spojen jednak se vstupem (71) blokovacfho obvodu (7), jednak se svorkou
(G) logického signdlu tahu, jednak s druhym vstupem (122) obvodu (12) logiky parkovdni a jednak
se tfetim vystupem (14) zaddvaciho obvedu (1), jehoZ vstup (11) je spojen Jjednak se vstupem
(61) zpozdovaciho obvodu (6) a jednak s prvnim vstupem (121) obvodu (12) logiky parkovéani,
jeho? druhy v¢stup (124) je spojen se svorkou (H) blokovdni m&nidlh p¥i parkovani a jehoZ
prvni vystup (123) je spojen se &tvrtym vstupem (134) soudtového obvodu (13), jeho? vystup
(135) je spojen se svorkou {(F) signdlu poruchy, pfiCemZ vystup (83) paméti (8) je spojen
s druhym vstupem (112) obvodu (11) logiky kontroly signdlu tahu.

1 vykres
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