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Urzadzenie do samoczynnego poziomowania przy transporcie pionowym

Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do samoczynnego poziomowania przy transporcie pionowym.

Obecnie transport cz¢sci o ztozonych ksztattach jest bardzo ktopotliwy. ’

Z uwagi na brak urzadzen do samoczynnego poziomowania najcze¢sciej umieszcza si¢ punkt zaczepienia
caloéci mozliwie blisko prostopadlej przechodzacej przez srodek cigzkosci. Nastgpnie wykonuje si¢ regulacje
potozenia lub transportuje si¢ w uko$nym potozeniu dany przedmiot.

Wadg i niedogodnoscig znanych metod jest to, ze taczq si¢ one z uszkodzeniami przedmiotéw i sa bardzo
klopotliwe w przypadkach gdy przedmiot musi byé nast¢pnie umieszczony w potozeniu poziomym. Pracownik
musi wykonywaé dodatkowe czynnosci. Réwnoczesnie istnieje zagrozenie bezpieczeristwa pracy.

Celem wynalazku jest usunigcie znanych wad i niedogodnosci przez skonstruowanie urzgdzenia do samo-
czynnego poziomowania przedmiotu podczas transportu. '

Istota wynalazku polega na tym, 2e urzadzenie do samoczynnego poziomowania wyposaZzone jest w pod-
pory dizgowe lub toczne zamocowane na belce dolnej nosnej podpartej na stupach, w belke nosng gérng, ktdra
przez zmienno$éé obciaZenia normalnego, wynikajaca z niewywazenia ztozonego przedmiotu podlega dziataniu
réznych sit tarcia, powodujac samoczynne poziomowanie, na ktérej umocowana jest dZwignia i mechanizm
zgbaty, ktéry potaczony jest najlepiej z krzywka, w liny oraz w zatrzask umozliwiajacy samoczynne state pots-
czenie catosci zabezpieczajace pewny ruch do géry z chwilg ukornczenia ruchu samoczynnego poziomowania.
Natomiast podpory posiadaja przymusowy ruch do $rodka, a ruch liny do géry wykorzystuje si¢ w zakresie
rruchomienia podpdr do samoczynnego poziomowania.

Zalety techniczng urzadzenia wedtug wynalazku jest to, ze pozwala ono na proste bezpieczne i samoczynne
poziomowanie ustawianych przedmiotdw,

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przyktadzie wykonania na rysunku, ktéry przedstawia urzg-
dzenie do samoczynnego poziomowania w widoku, z boku,

Urzadzenie wyposazone jest w podpory flizgowe lub toczne 9 zamocowane na belce noénej 3, podpartej na
stupach 4, na ktdrej umocowana jest dZwignia 6. i mechanizm z¢baty 7, ktéry potgczony jest z krzywka 8,
w belke nofng gérng 1, w liny 2 i 5 oraz w zatrzask 10, Przedmiot o ztozonych ksztattach pokazany na rysunku
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spoczywa na drewnianych klockach. Naste¢ pnie umieszcza si¢ nad przedmiotem urzadzenie i zaktada si¢ liny 2i §
do gory. Réwnoczesnie zaczyna si¢ obracaé dZwignia 6 i tym samym mechanizm z¢baty 7. Krzywka 8 polaczona
z mechanizmem 7 podnosi cato$¢ na stupach 4 kilka (cm) w gére i wymuszony ruch ustaje. Z kolei podpory 9
rozpoczynajg ruch do frodka. Po stronie z wigkszym cigzarem dziata dodatkowy moment; powoduje on wigksza
normalng sit¢ po tej stronie i zmniejszony nacisk po drugiej. Tym samym beda dziataty odpowiednio rézne sity
tarcia. Belka nosna 1 jest przesuwana w kierunku mniejszego nacisku i réwnoczesnie Srodek cigzkosci bedzie
przemieszczony w podanym kierunku na lini¢ dziatania sity F, Po pewnym czasie dodatkowy ruch poziomo-
wania ustanie w jedna stron¢ i musi rozpocza¢ si¢ juz mniejszy ruch w drugg strong o tym samym charakterze.
Z chwila, gdy lina 5 idZwignia 6 przyjma potozenie przedstawione liniami kreskowymi, zatrzask 10 powoduje
sztywno$¢ belek nosnych 1 i 3. Nast¢pnie rozpoczyna si¢ normalny transport wypoziomoewanych cze éci do géry.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do samoczynnego poziomowania przy transporcie pionowym, znamienne tym, Ze wyposazo-
ne jest w podpory dizgowe lub toczne (9) zamocowane na belce nosnej (3) podpartej na stupach (4) na ktérej
umocowana jest dZwignia (6) i mechanizm zebaty (7), ktéry potaczony jest najlepiej z krzywka (8), w belke

"nofng gérna (1), ktéra przez zmiennosé obciaZzenia normalnego, wynikajaca z niewywazenia ztozonego przed-
miotu, podlega dzialaniu réznych sit tarcia, powodujac samoczynne poziomowanie, w liny (2 i 5) oraz w zatrzask
(10), umozliwiajacy samoczynne stale potaczenie catosci, zabezpieczajace pewny ruch do géry z chwilg ukoricze-
nia ruchu samoczynnego poziomowania.

2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze podpory (9) posiadaja przymusowy ruch do $rodka.

3. Urzadzenie wedtug zastrz. 1 i 2, znamienne tym, ze wykorzystuje si¢ ruch liny (5) do géry w zakresie
uruchomienia podpér (9) do samoczynnego poziomowania.
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