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DESCRIPCION

Equipo soterrado para la recogida de residuos ur-
banos.

Objeto de la invencion

La presente invencién se refiere a un equipo so-
terrado para la recogida de residuos urbanos, del tipo
de los que el contenedor queda alojado en un foso es-
tablecido en el suelo, que se cierra mediante la corres-
pondiente tapa articulada.

El objeto de la invencion es dotar al equipo so-
terrado de unos medios flexibles que permitan el aba-
timiento posterior de la tapa de cierre y sus guias, en
caso de recibir un golpe frontal por parte del camién
de recogida de los contenedores.

Antecedentes de la invencion

Ya son conocidas en el estado de la técnica nume-
rosas soluciones para soterrar los contenedores de ba-
sura en las ciudades, y evitar los problemas estéticos
y de emplazamiento que estos originan.

Generalmente, este tipo de equipos estin com-
puestos por una plataforma elevadora colocada en el
interior de un foso, sobre la que se deposita el conte-
nedor de basura. El foso se cierra mediante una tapa
articulada dotada de un buzén de acceso para deposi-
tar las basuras al contenedor soterrado.

Para proceder a la retirada del contenedor, se dis-
pone de un sistema hidrdulico que eleva la plataforma
hasta el nivel de la acera o calzada, a la vez que realiza
la apertura de la tapa, hasta que ésta queda en posicién
vertical, para que el camién de recogida pueda retirar
y vaciar el contenedor.

Durante la operacién de retirada del contenedor, el
camion se posiciona en paralelo al contenedor y me-
diante unos brazos hidrdulicos se procede a la retira-
da y vaciado del contenedor, para volverlo a depositar
en su posicién una vez vaciado. Durante dicha opera-
cion, y debido a posibles errores en la maniobra del
camioén, el contenedor sujetado por los brazos hidriu-
licos puede golpear los diferentes elementos mecéni-
cos del equipo soterrado, provocando la inclinacién
de la tapa de cierre y la desnivelacién de la propia pla-
taforma elevadora, con los dafios, peligros y molestias
que ello comporta.

Descripcion de la invencion

El equipo soterrado para la recogida de residuos
urbanos que la invencién propone, resuelve la pro-
blemadtica anteriormente expuesta, puesto que permite
el abatimiento de las guias verticales y de la tapa de
cierre, asegurando la horizontalidad de la plataforma
elevadora.

Para ello, y de forma mas concreta, el equipo so-
terrado perfeccionado para la recogida de residuos ur-
banos del tipo de los que el contenedor queda alojado
en el interior de un foso sobre una plataforma elevado-
ra asistida por un sistema hidrdulico de movilizacion,
cuyo foso se cierra superiormente mediante una tapa
articulada asociada a la plataforma elevadora a través
de un par de guias, y provista de un buzén de acceso
para el paso de las bolsas de los residuos al contene-
dor, cuyas guias estdn articuladas a la plataforma ele-
vadora a partir de sendos puntos de articulacién que
permiten la basculacion transversal de las mismas, ha-
biéndose previsto la disposicién de sendos brazos ex-
tensibles, conectados por un extremo a la gufa y por
el otro a la plataforma, que controlan el abatimiento
transversal de las guias en caso de impacto, y resta-
blecen su posicién original cuando cesa el impacto.
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Dichos brazos extensibles estdn compuestos por
un vastago que se desplaza axialmente por el interior
de una camisa cilindrica con interposicién de un re-
sorte helicoidal, que ofrece resistencia a la extensién
del brazo.

El resorte helicoidal se apoya, por un extremo,
contra un tope dispuesto sobre el extremo interior del
véastago, y por el extremo opuesto, contra un casquillo
de cierre solidario a la camisa cilindrica.

Para evitar la inclinacién de la plataforma eleva-
dora en caso de impacto, el extremo superior del foso
dispone de un juego de topes que aseguran su horizon-
talidad en su posicién de mdxima elevacién a nivel de
calle.

Descripcion de los dibujos

Para completar la descripcidn que se esta realizan-
do, y con objeto de ayudar a una mejor comprension
de las caracteristicas del invento, de acuerdo con un
ejemplo preferente de realizacidn préctica del mismo,
se acompafia como parte integrante de dicha descrip-
cién, un juego de dibujos en donde con carécter ilus-
trativo y no limitativo, se ha representado lo siguiente:

La figura 1 muestra una vista lateral de las guias
verticales de apertura de la tapa, en posicién inclinada
como consecuencia de un impacto. En linea disconti-
nua se muestra el contenedor de recogida de residuos,
la plataforma de elevacién y la tapa de cierre, todo
ello en posicién elevada para proceder a la retirada
del contenedor.

La figura 2 muestra una vista lateral de las gufas
de apertura de la tapa similar a la anterior, pero en
posicién de reposo.

La figura 3 muestra una vista en perspectiva del
conjunto de guias en la que se han representado la po-
sicién de los topes de la plataforma.

La figura 4 muestra una seccién longitudinal del
brazo extensible en posicién de reposo.

La figura 5 muestra una vista en perspectiva sec-
cionada longitudinalmente del brazo extendido como
consecuencia de un impacto.

Realizacion preferente de la invenciéon

A la vista de las figuras resefiadas puede observar-
se como el equipo para la recogida de residuos urba-
nos estd compuesto por una plataforma elevadora (1),
dispuesta en el interior de un foso, sobre la que se de-
posita el contenedor de residuos (2). El foso se cierra
mediante una tapa articulada (3), dotada de un buzén
de acceso (4) para el paso de las bolsas de basura al
interior del contenedor (2).

Para proceder al vaciado del contenedor (2), el
equipo dispone de un sistema hidraulico, no represen-
tado en los dibujos, que eleva a la plataforma (1), y
por lo tanto al contenedor (2), hasta el nivel de la ace-
ra o calzada, para que el camién de recogida pueda
retirarlo y vaciarlo.

La apertura de la tapa (3) que cierra el foso, se
realiza de forma sincronizada con la elevacion de la
plataforma (1), gracias a la disposicioén de unas gufas
(5) que vinculan la elevacién de la plataforma (1), con
la apertura y cierre de la tapa (3).

En el caso de que el camidén de recogida realice
una maniobra errénea, el contenedor (2) sujetado por
los brazos hidrdulicos podria impactar contra los ele-
mentos mecdnicos del equipo soterrado, como la tapa
(3), guias de apertura (5), pudiendo ocasionar dafios,
peligros y molestias.

Para ello, se ha previsto que las guias (5) se en-
cuentren articuladas a la plataforma elevadora (1) a
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partir de sendos puntos de articulacién (6) que per-
miten la basculacion transversal de las mismas en la
direccién del impacto. Para regular el abatimiento de
las guias (5) y amortiguar el impacto, se ha previsto
la disposicién de sendos brazos extensibles (7), co-
nectados por un extremo (8) a la guia (5), y por el
otro extremo (9) a la plataforma (1), los cuales a su
vez restablecen la posicién original de las guias (5)
cuando cesa el impacto.

Tal y como puede apreciarse en las figuras 4 y 5,
los brazos extensibles (7) estdn compuestos por un
vastago (10) que se desplaza axialmente por el inte-
rior de una camisa cilindrica (11) con interposicién
de un resorte helicoidal (12), que ofrece resistencia a
la extension del conjunto del brazo (7). En posicién
de reposo, los brazos (7) se encuentran retraidos man-
teniendo a las gufas (5) en posicién vertical, perpendi-
cular a la plataforma (1), tal y como puede observarse
en la figura 2.

El resorte helicoidal (12) que se encuentra confi-
nado en el interior de la camisa cilindrica (11), ro-
deando al véstago (10), se apoya, por un extremo,
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contra el tope (13) dispuesto sobre el extremo inte-
rior del véstago (10), y por el extremo opuesto, contra
el casquillo de cierre (14) solidario a la camisa cilin-
drica (11). La retraccion del brazo extensible (7) esta
limitada por la longitud del vastago (10) al topar el
tope (13) con el extremo (8) de la camisa cilindrica
(11).

Para asegurar la estabilidad y horizontalidad de la
plataforma (1) a la cual van articuladas las guias (5),
el extremo superior del foso dispone de un juego de
topes (15) para evitar la inclinacién de la misma en
caso de impacto.

De este modo cuando el contenedor (2) es empu-
jado hacia atrds impactando contra las guias (5), éstas
se abaten para amortiguar el golpe asistidas por los
brazos extensibles (7) manteniendo la horizontalidad
de la plataforma (1) gracias a los topes (15). Cuando
el camion retira el contenedor (2) para vaciarlo, las
guias (5) y la tapa de cierre (3) recuperan su posicion
de reposo gracias a la retraccion de los brazos exten-
sibles (7).
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REIVINDICACIONES

1. Equipo soterrado para la recogida de residuos
urbanos del tipo de los que el contenedor (2) queda
alojado en el interior de un foso sobre una platafor-
ma elevadora (1) asistida por un sistema hidrdulico de
movilizacién, cuyo foso se cierra superiormente me-
diante una tapa articulada (3) asociada a la platafor-
ma elevadora (1) a través de un par de guias (5), y
provista de un buzén de acceso (4) para el paso de
las bolsas de los residuos al contenedor (2), carac-
terizado porque las citadas guias (5) estdn articula-
das a la plataforma elevadora (1) a partir de sendos
puntos de articulacién (6) que permiten la bascula-
cién transversal de las mismas, habiendo previsto la
disposicién de sendos brazos extensibles (7), conec-
tados por un extremo (8) a la gufa (5) y por el otro
extremo (9) a la plataforma (1), que controlan el aba-
timiento transversal de las guias (5) en caso de impac-
to, y restablecen su posicién original cuando cesa el
impacto.
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2. Equipo soterrado para la recogida de residuos
urbanos, segtn reivindicacion 1, caracterizado por-
que los brazos extensibles (7) estdn compuestos por
un vastago (10), que finaliza en el extremo (9) que se
conecta a la plataforma (1), que se desplaza axialmen-
te por el interior de una camisa cilindrica (11), la cual
finaliza en el extremo (8) que se conecta a la guia (5),
con interposicién de un resorte helicoidal (12), que
ofrece resistencia a la extension del brazo (7).

3. Equipo soterrado para la recogida de residuos
urbanos, segin reivindicacién 2, caracterizado por-
que el resorte helicoidal (12) se apoya, por un extre-
mo, contra un tope (13) dispuesto sobre el extremo
interior del vastago (10), y por el extremo opuesto,
contra un casquillo de cierre (14) solidario a la cami-
sa cilindrica (11).

4. Equipo soterrado para la recogida de residuos
urbanos, segun reivindicacién 1, caracterizado por-
que dispone de un juego de topes (15) ubicado en el
extremo superior del foso que evita la inclinacién de
la plataforma elevadora (1) en caso de impacto.
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FIG. 2
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