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Equipement pour la pratique du basketball.

Linvention concerne un équipement pour la pratique
du basketball, comprenant une base (1) équipée de deux
structures latérales (5) formant entre elles un logement (6),
et un poteau (2) présentant un trongon inférieur (2b) pou-
vant étre disposé en configuration rabattue de rangement
dans laquelle il est disposé dans le logement (6), un trongon
supérieur (2a) étant monté en coulissement sur ledit trongon
inférieur au moyen d’'un systeme (22) d’actionnement com-
prenant un boitier (23) fixé sur une paroi arriere du trongon
inférieur (2b) et un mecanisme de déplacement du trongon
supérieur (2a) qui est logé dans ledit boitier, ledit méca-
nisme comprenant une prise (24) de manipulation qui est
saillante du bofitier (23), ladite prise étant disposée sur une
paroi arriere (23a) du boitier (23), le logement (6) étant
agencé pour recevoir le trongon inférieur (2b) en configura-
tion rabattue en empéchant 'accés a ladite prise.

Figure 1
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L’invention concerne un équipement pour la pratique du basketball, comprenant une
base destinée a étre disposée en appui sur le sol, ainsi qu’un poteau qui présente un
troncon supérieur portant une planche sur laquelle un anneau de basketball est monté.

On connait de tels équipements qui sont pliables afin de faciliter leur mise en place et
leur rangement, notamment en limitant le recours a des outils et/ou le temps nécessaire
a de telles opérations, qui peuvent en effet s’avérer dissuasifs tant pour I’ utilisation
dudit équipement que pour son rangement.

Les documents FR-3 022 795 et FR-3 022 796 décrivent un équipement pour la
pratique du basketball, dans lequel la base est équipée de deux rangées de roues
formant entre elles un logement, et dont le poteau présente un trongon inférieur qui est
monté en rotation sur ladite base pour pouvoir disposer ledit poteau réversiblement
entre une configuration rabattue de rangement, dans laquelle au moins le trongon
inférieur est disposé€ dans le logement, et une configuration dressée d’utilisation.

Pour pouvoir améliorer 1la compacité de I’équipement en configuration de rangement,
le trongon supérieur du poteau est monté mobile par rapport au trongon inférieur entre
une position rétractée et une position déployée, afin de pouvoir étre disposé dans la
position rétractée lorsque 1’équipement est placé en configuration de rangement.

A cet effet, les documents FR-3 022 795 et FR-3 022 796 prévoient de monter le
trongon supérieur en coulissement sur le troncon inférieur, 1’équipement comprenant
un systeme d’actionnement dudit déplacement sur une course comprise entre une
position rétractée de rangement et au moins une position saillante correspondant a une
hauteur d’utilisation, ledit systéme d’actionnement comprenant un boitier fixé sur une
paroi arriere du trongon inférieur et un mécanisme de déplacement du trongon
supérieur qui est logé dans ledit boitier, ledit mécanisme comprenant une prise de ma-
nipulation qui est saillante dudit boitier.

Dans ces documents, le mécanisme de déplacement comprend une sangle dont une
premicre extrémité est fixée au trongon inférieur, et dont la seconde extrémité est en-
roulable autour d’un arbre monté en rotation dans le boitier suivant un axe frontal, ledit
axe étant saillant depuis une paroi latérale dudit boitier pour former une prise de mani-
pulation, a laquelle est associée une manivelle.

Pour des raisons de compacité, la distance entre les rangées de roues n’est pas
suffisante pour que le logement puisse recevoir la prise latérale, ce qui laisse la pos-
sibilité¢ d’un actionnement du déploiement du trongon supérieur en configuration de
rangement.

L’invention vise a perfectionner I’art antérieur en proposant un équipement pour la
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pratique du basketball dans lequel le poteau peut €tre rabattu sur la base en confi-
guration de rangement en empéchant la manipulation du déploiement dudit poteau, et
ce sans contrainte particulicre sur la dimension de la base.

A cet effet, ’invention propose un équipement pour la pratique du basketball,
comprenant une base destinée a &tre disposée en appui sur le sol, ladite base étant
équipée de deux structures latérales formant entre elles un logement, ledit équipement
comprenant un poteau présentant un trongon supérieur portant une planche sur laquelle
un anneau de basketball est monté, ledit poteau présentant un trongon inférieur qui est
monté en rotation sur ladite base pour pouvoir disposer ledit poteau réversiblement
entre une configuration rabattue de rangement dans laquelle au moins le trongon
inférieur est disposé dans le logement et une configuration dressée d’utilisation, ledit
trongon supérieur étant monté en coulissement sur ledit troncon inférieur et ledit
équipement comprenant un systeme d’actionnement dudit déplacement sur une course
comprise entre une position rétractée de rangement et au moins une position saillante
correspondant a une hauteur d’utilisation, ledit systeme d’actionnement comprenant un
boitier fixé sur une paroi arricre du troncon inferieur et un mécanisme de déplacement
du trongon supérieur qui est logé dans ledit boitier, ledit mécanisme comprenant une
prise de manipulation qui est saillante du boitier, ladite prise étant disposée sur une
paroi arriere du boitier et le logement étant agencé pour recevoir le trongon inférieur en
configuration rabattue en empéchant 1’acces a ladite prise.

D’autres particularités et avantages de 1’invention apparaitront dans la description qui
suit, faite en référence aux figures annexées, dans lesquelles :

[Fig.1] représente en perspective vue de ’avant un équipement selon un premier
mode de réalisation de I’invention en configuration d’utilisation, la [Fig.la] re-
présentant en perspective vue de I’arricre la base de ce méme équipement ;

[Fig.2] représente en vue latérale le montage de la planche et de I’anneau sur le
troncon supérieur de I’équipement de la [Fig.1] ;

[Fig.3] est un agrandissement en perspective vue de I’arriere du poteau de
I’équipement des figures 1, la et 2, centré sur le systeme d’actionnement du dé-
placement du trongon supérieur,

[Fig.3a] et

[Fig.3b] tant des coupes de la [Fig.3] suivant deux plans sagittaux différents ;

[Fig.4a] et

[Fig.4b] représentent I’équipement des figures 1 a 3b en configuration de rangement,
respectivement en perspective ([Fig.4a]) et en vue de I’arricre ([Fig.4b)) ;

[Fig.5] et

[Fig.5a] représentent des vues analogues a respectivement les figures 1 et la, pour un

équipement suivant un deuxieme mode de réalisation de I’'invention ;
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[Fig.6] représente une vue analogue a la [Fig.2] pour I’équipement des figures 5 et
Sa;

[Fig.7],

[Fig.7a] et

[Fig.7b] représentent des vues analogue a respectivement les figures 3, 3a et 3b, pour
I’équipement des figures 5, Saet 6 ;

[Fig.8a] et

[Fig.8b] représentent I’équipement des figures 5 a 7b en configuration de rangement,
respectivement en vue de I’arricre ([Fig.8a]) et en perspective ([Fig.8b]) ;

[Fig.9] représente en perspective vue de I’arriere un équipement selon un troisicme
mode de réalisation de I’invention en configuration d’utilisation, la [Fig.9a] re-
présentant en perspective vue de I’arricre le troncon inférieur du poteau et la base de ce
méme équipement ;

[Fig.10] est un agrandissement en perspective vue de 1’arriere du poteau de
I’équipement des figures 9, 9a, centré sur le systeéme d’actionnement du déplacement
du trongon supérieur,

[Fig.10a] et

[Fig.10b] €tant des coupes du systeme d’actionnement de la [Fig.10] suivant deux
plans sagittaux différents ;

[Fig.11a],

[Fig.11b] et

[Fig.11c] représentent I’équipement des figures 9, 9a, 10, 10a et 10b en configuration
de rangement, respectivement en vue de ’arriere ([Fig.11a]) et en perspective suivant
deux orientations différentes (figures 11b, 11c) ;

[Fig.12a],

[Fig.12b] et

[Fig.12c] représentent en perspective vue de 1’arriere le montage de la planche sur le
troncon supérieur du poteau dans 1’équipement des figures 9 a 11c, respectivement en
position d’utilisation ([Fig.12a]), en position de rangement ([Fig.12b]) et en vue
éclatée ([Fig.12c])) ;

[Fig.13] est un agrandissement de la [Fig.12a] centré sur I’organe de butée dé-
finissant la position d’utilisation de la planche ;

[Fig.14] est une vue en coupe partielle suivant un plan sagittal du mécanisme de
montage de la planche sur le trongon supérieur du poteau dans I’équipement des
figures 9 a 13.

En relation avec ces figures, on décrit ci-dessous un équipement pour la pratique du
basketball.

L’équipement comprend une base 1 destinée a étre disposée en appui sur le sol, ainsi
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qu’un poteau 2 présentant un trongon supérieur 2a portant une planche 3 sur laquelle
un anneau de basketball 4 est monté.

Le poteau 2 présente un trongon inférieur 2b qui est monté en rotation sur la base 1
pour pouvoir disposer ledit poteau réversiblement entre une configuration rabattue de
rangement et une configuration dressée d’utilisation.

La base 1 est équipée de deux structures latérales 5 qui forment entre elles un
logement 6 tel que, en configuration de rangement, au moins le trongon inférieur 2b du
poteau 2 est disposé€ dans ledit logement. Dans les modes de réalisation représentés, la
base 1 comprend un chassis 7 sur lequel le troncon inférieur 2b est monté en rotation,
les structures latérales 5 étant portées par ledit chéssis en formant un logement en U 6
entre elles.

Les deux structures latérales 5 forment un contrepoids au poteau 2 en configuration
dressée pour I’utilisation de I’équipement, afin d’éviter un basculement dudit
équipement, et ainsi garantir la sécurit€ de ses utilisateurs.

Au moins une structure latérale 5 peut €tre agencée pour pouvoir €tre remplie avec
une matiere de lest, par exemple de ’eau ou du sable. Dans les deuxieme et troisicme
modes de réalisation représentés (respectivement sur les figures 5, 5a, 8a, 8b et sur les
figures 9, 9a, 11a, 11b, 11c), chaque structure latérale 5 présente trois modules Sa
alignés suivant une direction sagittale, chacun desdits modules comprenant un
réservoir 8 sur lequel une ouverture 9 est disposée pour permettre leur remplissage
avec une telle matiere de lest.

Pour une bonne répartition du poids, dans chacun des modes de réalisation re-
présentés, les structures latérales 5 présentent des modules identiques S5a qui sont
répartis de maniere symétrique par rapport aux modules 5a de 1’autre structure latérale
S, de part et d’autre d’un plan sagittal médian contenant le poteau 2.

La base 1 est en outre équipée de roues 10 pour permetire le déplacement de
I’équipement, notamment dans sa configuration de rangement.

Dans les deux premiers modes de réalisation représentés (figures 1 a 4b et figures 5 a
8b respectivement), le chassis 7 forme un berceau sur lequel les structures latérales 5
sont disposées, ledit berceau portant au moins une paire de roues 10.

En particulier, dans le premier mode de réalisation (figures 1 a 4b), le chéssis 7
présente une géométrie en U dont les branches 7a s’étendent vers 1’arriére suivant une
direction sagittale, en présentant chacune une roue arriere 10 qui est fixée a leur
extrémité libre respective de maniere a €tre surélevée lorsque la base 1 est a plat sur le
sol, ce qui permet d’éviter tout déplacement intempestif de I’équipement, notamment
lors de son utilisation.

Ainsi, pour pouvoir déplacer I’équipement, I’ utilisateur doit 1égerement surélever la

base 1 du c6té avant, notamment en saisissant manuellement une barre transversale
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avant 7b formant la base du U du chassis 7, afin de mettre les roues arriere 10 en appui
sur le sol.

Dans le deuxieme mode de réalisation (figures 5 a 8b), le chassis 7 présente un cadre
7d de géométrie sensiblement rectangulaire qui est équipé de quatre roues 10 réparties
en chacun de ses coins. En particulier, les roues avant 10a sont montées chacune en
rotation sur le chéssis 7 autour d’un axe vertical 11 indépendant, afin de permettre a
I’ utilisateur de diriger facilement I’équipement lorsqu’il le fait rouler sur le sol.

Dans le troisieme mode de réalisation représenté (figures 9 a 14), la base 1 est
équipée de deux rangées de roues 10 formant chacune une structure latérale 5 entre
lesquelles est formé le logement 6 de réception du trongon inférieur 2b en confi-
guration rabattue.

En particulier, chacune des roues 10 forme un module de lest Sa pour la structure
latérale 5 correspondante, et présente a cet effet un réservoir cylindrique 8 sur la pé-
riphérie duquel une ouverture 9 est disposée pour permettre son remplissage avec une
matiere de lest, I’axe de révolution dudit réservoir s’étendant horizontalement et per-
pendiculairement a 1’axe sagittal du chassis 7, afin de pouvoir déplacer la base 1 en
faisant rouler lesdits réservoirs sur leur périphérie.

Sur les figures 9, 9a et 11a a 11c, le chassis 7 comprend une poutre centrale 7c de
part et d’autre de laquelle les roues 10 sont montées. En particulier, les roues 10 com-
prennent chacune un moyeu 12 solidarisé€ a la poutre centrale 7c, lesdits moyeux étant
agencé€s pour permettre aux roues 10 de tourner indépendamment les unes des autres.

S’agissant du montage du trongon inférieur 2b, le berceau 7a, 7b, 7d ou la poutre
centrale 7c du chassis 7 présente une partie avant sur le(la)quel(le) ledit trongon
inférieur est monté en rotation. Ainsi, pour disposer I’équipement en configuration
d’utilisation, I’utilisateur déplace d’abord le trongon inférieur 2b de la configuration
rabattue a la configuration dressée en le faisant pivoter par rapport a la partie avant du
chéssis 7.

Pour faciliter sa disposition en configuration d’utilisation, 1’équipement comprend un
bras de liaison 13 qui présente une extrémité avant 13a articulée sur le troncon
inférieur 2b, ainsi qu’une extrémité arricre articulée sur la base 1, notamment en étant
disposée dans le logement 6 de réception dudit trongon inférieur.

Dans le premier mode de réalisation représenté (figures 1, 1a, 4a, 4b), le bras de
liaison 13 présente deux segments 14 qui sont articulés au niveau d’une charniere
centrale 15 pour pouvoir €tre réversiblement disposés dans une configuration déployée
de maintien du poteau 2 dressé et une configuration pli€ée de rangement.

En particulier, la charnic¢re centrale 15 comprend une goupille 16 de verrouillage du
bras 13 en configuration déployée pour éviter son pliage intempestif, et ainsi limiter les

risques de basculement du troncon inférieur 2b durant 1’ utilisation de 1I’équipement. La
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goupille 13 est actionnable manuellement pour permettre son déplacement de la
position de verrouillage vers une position déverrouillée, afin de libérer la rotation
relative des segments 14 et permettre le basculement du bras 13 en configuration pliée.

Dans les deux autres modes de réalisation représentés, au moins 1’'une parmi les ex-
trémités avant 13a et arriere du bras de liaison 13 est montée en coulissement sur res-
pectivement le trongon inférieur 2b et la base 1.

Dans le deuxieme mode de réalisation (figures 5, 5a), le bras de liaison 13 comprend
une extrémité avant 13a montée en rotation sur un chariot 19 qui coulisse sur un rail
vertical 17 monté sur une face arriere du trongon inférieur 2b, ainsi qu’une extrémité
arriere montée en rotation sur le chéssis 7.

En particulier, le chariot 19 comprend une goupille 20 de verrouillage qui est
agencée pour €tre disposée réversiblement dans un orifice 21 supérieur et/ou inférieur
formé(s) sur le rail 17, afin de bloquer ledit chariot en position haute et/ou basse, et
ainsi verrouiller le tron¢on inférieur 2b en configuration rabattue et/ou dressée.

Dans le troisieme mode de réalisation (figures 9, 9a), le bras de liaison 13 comprend
une extrémité avant 13a montée en rotation sur une face arriere du trongon inférieur 2b
et une extrémité arricre montée en rotation et en coulissement sur un rail horizontal
formé sur la poutre centrale 7c.

Le trongon inférieur 2b est en outre équipé d’au moins un pied 18 qui est disposé la-
téralement, afin de stabiliser le poteau 2 en configuration dressée, notamment pour
prévenir son basculement sur les c6tés, en combinaison avec la base 1 qui forme un
contrepoids pour €viter son basculement vers ’avant ou I’ arriere.

Sur les figures, le trongon inférieur 2b comprend deux pieds 18 disposés de part et
d’autre de son extrémité inférieure. Sur les figures 1, 1a, 4a et 4b, les pieds 18 sont
montés en rotation sur la base 1 et sur le trongon inférieur 2b. Sur les figures 5, Sa, 8b,
9,9aet 1lc, les pieds 18 sont fixés sur le trongon inférieur 2b pour venir en appui sur
le sol lorsque le poteau 2 est en configuration dressée, ce qui permet ¢galement
d’empécher la base 1 de rouler lorsque I’équipement est en configuration d’utilisation.

Le troncon supérieur 2a est monté en coulissement sur le trongon inférieur 2b,
I’équipement comprenant un systeme d’actionnement 22 de ce déplacement sur une
course comprise entre une position rétractée de rangement et au moins une position
saillante correspondant a une hauteur d’utilisation.

En relation avec les figures 3, 3a, 3b, 7, 7a, 7b, 10, 10a et 10b, le systeme
d’actionnement 22 comprend un boitier 23 fixé sur une paroi arriere du trongon
inférieur 2b et un mécanisme de déplacement du troncon supérieur 2a qui est logé dans
ledit boitier, ledit mécanisme comprenant une prise de manipulation 24 qui est saillante
dudit boitier.

En particulier, la prise 24 est disposée sur une paroi arriere 23a du boitier 23, et le
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logement 6 de la base 1 est agencé pour recevoir le trongon inférieur 2b en confi-
guration rabattue en empéchant I’acces a ladite prise, comme représenté sur les figures
4b, 8a et 11a.

Ainsi, on limite de fagon optimale le risque de déploiement intempestif du trongon
supérieur 2a lorsque I’équipement est en configuration de rangement, et ce sans avoir a
apporter de modifications importantes a la géométrie du logement 6, et donc de la base
1.

Dans les modes de réalisation représentés, le troncon supérieur 2a est monté en cou-
lissement dans le trongon inférieur 2b. En particulier, comme représenté sur les figures
3,3a,7,7a, 10 et 10a, le systeme d’actionnement 22 comprend une rangée verticale
d’orifices 25 formée sur la face arriere du trongon supérieur 2a et un mécanisme
comprenant une roue dentée 26 qui est actionnée en rotation par une vis sans fin 27,
ladite roue étant agencée pour s’engager successivement dans les orifices 25 pour le
coulissement du trongon supérieur 2a dans le trongon inférieur 2b.

La roue dentée 26 est montée en rotation dans le boftier 23 selon un axe frontal Al,
et la vis 27 est montée en rotation dans le boitier 23 selon un axe sagittal A2. La vis 27
présente une extrémité arriere 27a qui est saillante de la paroi arriere 23a du boitier 23
et sur laquelle est fixée une boucle métallique 24 formant une prise de manipulation
pour le mécanisme.

De fagon avantageuse, une manivelle 28 peut étre associée de facon réversible sur la
boucle 24 de manipulation de la vis 27, de maniere a Etre retirée de ladite boucle
lorsque le mécanisme n’est pas actionné. Cet agencement permet non seulement de
limiter ’encombrement du systeéme 22 lors de sa disposition dans le logement 6, mais
également de limiter le risque d’actionnement intempestif du mécanisme lorsque
I’équipement est en configuration d’utilisation, afin de garantir la sécurité des uti-
lisateurs.

Le mécanisme d’actionnement comprend deux roues dentées 26, 29 de diametre
différent qui sont solidaires en rotation. En relation avec les figures en coupe 3a, 3b,
7a, 7b, 10a et 10b, la roue de grand diametre 26 est engagée dans les orifices 25 et la
roue de petit diametre 29 est actionnée par la vis sans fin 27.

La vis sans fin 27 peut étre agencée pour nécessiter une manipulation de la prise 24
pour actionner le trongon supérieur 2a dans chacun de ses sens de déplacement. Ainsi,
on empéche notamment une rotation des roues 26, 29 dans le sens de rétractation du
trongon supérieur 2a lorsque la vis 27 n’est pas actionnée, ce qui permet d’assurer le
maintien dudit troncon supérieur a la hauteur choisie, afin de garantir la sécurité des
utilisateurs en empéchant sa rétractation intempestive dans le troncon inférieur 2b
durant I’ utilisation de 1’équipement.

Pour limiter I’encombrement de 1’équipement en configuration de rangement, le
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troncon supérieur 2a du poteau 2 comprend un segment supérieur 30a portant la
planche 3 et un segment inférieur 30b monté€ en coulissement sur le trongon inférieur
2b, ledit segment supérieur étant monté mobile par rapport audit segment inférieur
entre une configuration d’utilisation, dans laquelle ledit segment supérieur est déployé
par rapport audit segment inférieur, et une configuration de rangement, dans laquelle
ledit segment supérieur forme un agencement compact avec ledit segment inférieur.

Ainsi, une fois que le troncon inférieur 2b est en position dressée, 1’utilisateur peut
disposer I’équipement en configuration d’utilisation en déployant successivement le
segment inférieur 30b hors dudit trongon inférieur, par actionnement du systeme 22 au
moyen de la manivelle 28, puis le segment supérieur 30a par rapport audit segment
inférieur.

Dans les deux premiers modes de réalisation représentés (figures 1, 5), le segment
supérieur 30a est monté en coulissement sur le segment inférieur 30b, I’équipement
comprenant un systeme 22’ d’actionnement dudit déplacement sur une course
comprise entre une position rétractée de rangement et au moins une position saillante
correspondant a une hauteur d’utilisation.

En particulier, ce systeéme d’actionnement 22 comprend un boitier 23’ fixé sur une
paroi arriere du segment inférieur 30b et un mécanisme de déplacement du segment
supérieur 30a qui est logé dans ledit boitier, ledit mécanisme comprenant une prise de
manipulation 24’ qui est saillante dudit boitier.

De facon avantageuse, la prise de manipulation 24’ de ce systeme 22’ est également
disposée sur une paroi arriere du boitier 23°, et le logement 6 est agencé pour recevoir
le segment inférieur 30b en configuration rabattue en empéchant 1’acces a ladite prise,
comme représenté sur les figures 4b et 8a.

Selon un mode de réalisation préféré de 1’invention, les systemes d’actionnement
respectifs 22, 22” du segment inférieur 30b et du segment supérieur 30a sont
analogues, ce qui permet de faciliter la fabrication de I’équipement. En particulier,
I’équipement peut comprendre une manivelle unique 28 qui peut étre fixée sélec-
tivement et de manicre réversible sur la prise de manipulation 24, 24’ de 1’un ou I’autre
de ces systemes lors du déploiement dudit équipement en configuration d’utilisation.

Dans le troisieme mode de réalisation représenté (figures 9, 9a), le segment supérieur
30a est monté en rotation sur le segment inférieur 30b entre une configuration
angulaire dressée d’utilisation et une configuration angulaire repliée de rangement
contre le segment inférieur 30b.

En particulier, le segment supérieur 30a comprend au moins une paire de barres pa-
ralleles 31 qui présentent chacune une extrémité arriere montée en rotation sur
I’extrémité supérieure du segment inférieur 30b, ainsi qu’une extrémité avant sur

laquelle la planche 3 est montée en rotation suivant un axe frontal. Ainsi, le segment
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supérieur 30a forme un parallélogramme déformable qui permet a I’ utilisateur de
déployer angulairement ledit segment supérieur et de dresser la planche 3 en un seul
geste.

L’équipement peut comprendre en outre un systeme 32 de verrouillage du segment
supérieur 30a en configuration dressée, afin d’éviter tout basculement intempestif dudit
segment supérieur en configuration repliée, notamment durant I’utilisation dudit
équipement, et ainsi assurer la sécurité€ des utilisateurs.

Sur la [Fig.9], le systeme de verrouillage 32 comprend un boitier 33 qui est monté
sur I’extrémité supérieure du segment inférieur 30b, et sur chaque face latérale duquel
I’extrémité arricre d’une barre parallele supérieure 31 est montée en rotation, ledit
boitier renfermant un mécanisme de verrouillage qui est actionnable réversiblement au
moyen d’un levier a bascule 34 monté en partie supérieure dudit boitier.

De fagon avantageuse, la planche 3 est déplagable par rapport au segment supérieur
30a entre une position d’utilisation et une position de rangement, ce qui permet de
limiter I’encombrement de I’équipement en configuration de rangement.

Dans les trois modes de réalisation représentés, la planche 3 présente une géométrie
quadrilatérale, notamment rectangulaire, qui, en position de rangement, est tournée de
90° par rapport a sa position d’utilisation sur le segment supérieur 30a. En particulier,
la planche 3 présente des dimensions longitudinales et latérales qui correspondent sen-
siblement aux dimensions respectivement sagittales et frontales de la base 1. Ainsi,
dans la mesure ou la base 1 présente une dimension sagittale qui est supérieure a sa
dimension frontale pour pouvoir assurer la stabilité de 1I’équipement vis-a-vis d’un bas-
culement avant-arricre, il est possible, dans I’encombrement de ladite base, de ranger
une planche rectangulaire qui satisfait a la pratique sportive.

Dans les deux premiers modes de réalisation représentés, la planche 3 est montée de
facon réversible sur le segment supérieur 30a entre une position montée d’utilisation et
une position démontée de rangement, le poteau 2 en configuration de rangement
permettant le rangement de la planche 3 démontée sur la base.

Pour ce faire, en relation avec les figures 2 et 6, la planche 3 est équipée d’un
connecteur 35 dans lequel I’extrémité supérieure du segment supérieur 30a est
disposée, ledit connecteur présentant une paroi transversale 35a sur laquelle ladite
extrémité supérieure est en appui en position d’utilisation.

Sur la [Fig.2], le connecteur 35 comprend un boitier 59 fixé sur la face arricre de la
planche 3 et définissant un logement de réception de I’extrémité supérieure du segment
supérieur 30a, ladite extrémité venant en appui sous une paroi supérieure 35a dudit
boitier lorsque la planche est montée en position d’utilisation.

Le connecteur 35 est équipé d’une goupille de verrouillage 36 qui est actionnable

entre une position stable de blocage, dans laquelle ladite goupille est engagée dans un
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orifice prévu a cet effet dans le segment supérieur 30a, et une position contrainte de
montage, dans laquelle ladite goupille est rétractée de 1’ orifice.

Sur les figures 6 et 8b, le connecteur 35 comprend un €videment vertical 60 formé
sur le bord inférieur de la planche 3, et délimité en partie haute par une paroi
transversale sous laquelle I’extrémité supérieure du segment supérieur 30a vient en
appui lors du montage de ladite planche sur le poteau 2.

En particulier, le connecteur 35 comprend une patte verticale 61 qui s’étend dans
I’évidement 60, ladite patte étant agencée pour €tre disposée dans un logement vertical
complémentaire 62 prévu a cet effet dans I’extrémité supérieure du segment supérieur
30a.

Le segment supérieur 30a est équipé d’une goupille de verrouillage 36° qui est ac-
tionnable entre une position stable de blocage, dans laquelle ladite goupille traverse le
logement 62 du segment supérieur 30a pour s’engager sur une butée de verrouillage
prévue a cet effet sur la patte 61 du connecteur 35, et une position contrainte de
montage, dans laquelle ladite goupille est rétractée hors dudit logement.

Dans ces deux modes de réalisation, la goupille de verrouillage 36, 36° comprend
une extrémité intérieure destinée a €tre engagée dans ’orifice du segment 30a ou sur la
butée de la patte 61, ainsi qu’une extrémité extérieure sur laquelle est montée une
poignée 37, 37° pour permettre a I’ utilisateur de déplacer ladite goupille vers sa
position contrainte de montage par traction sur ladite poignée.

Par ailleurs, la goupille 36, 36’ est équipée d’un moyen de contrainte €lastique, par
exemple sous la forme d’un ressort, qui est agencé pour étre contraint élastiquement
lors d’une traction sur la poignée 37, 37 afin de rappeler élastiquement ladite goupille
vers sa position stable lorsque 1’utilisateur relache ladite poignée.

Dans le premier mode de réalisation (figures 4a et 4b), au moins une structure
latérale 5 présente un logement 38 de réception du boitier 59 lorsque la planche 3 est
en configuration de rangement sur la base 1, afin d’assurer une retenue de ladite
planche sur ladite base.

De fagon avantageuse, chaque structure latérale 5 présente un tel logement 38, ce qui
permet a I’ utilisateur de disposer la planche 3 démontée sur la base 1 en disposant in-
différemment le connecteur 35 sur I’une desdites structures latérales.

Dans le troisieme mode de réalisation représenté (figures 9 a 14), la planche 3 est
montée en rotation sur le segment supérieur 30a entre une position angulaire
d’utilisation (figures 9, 12a, 12c) et une position angulaire de rangement (figures 11a a
I1c et [Fig.12b]), notamment par I’intermédiaire d’un mécanisme 39 de rotation entre
ces deux positions.

En relation avec les figures 12a a 14, le mécanisme de rotation 39 comprend une

platine 40 d’association de I’extrémité supérieure du segment supérieur 30a, ladite
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platine comprenant une extension 41 liée a la planche par I’'intermédiaire d’un pivot a
friction. Comme représenté sur la [Fig.12a], ’extension 41 est disposé€e au-dessus du
segment supérieur 30a lorsque la planche 3 est en position d’utilisation.

L’extension 41 de la platine 40 comprend une structure en U dont les deux branches
42 portent des moyens d’association de I’extrémité supérieure du troncon supérieur, la
base 42a dudit U étant engagée dans la liaison pivot a friction.

En particulier, chaque branche 42 présente une paire de plaques latérales 43
verticales entre lesquelles 1’extrémité supérieure de respectivement une barre 31 est
montée en rotation.

L’extension 41 est serrée contre la planche 3 avec au moins un insert de friction 45
interpos€ entre elles, I’équipement comprenant en outre un moyen 46 d’ajustement du
serrage afin d’optimiser le couple de friction de la rotation.

Pour ce faire, le mécanisme de rotation 39 comprend une coupelle arricre 47 fixée sur
la face arriere de la planche 3 et une coupelle avant 48, I’extension 41 étant disposée
entre les coupelles 47, 48 qui sont équipées de moyens 46 de serrage de ladite
extension entre elles, au moins une coupelle 47, 48 logeant un insert de friction 45.

Sur les figures 12a, 12b, 12c et 14, chaque coupelle 47, 48 loge un insert de friction
45, I’extension 41 étant serrée entre lesdites coupelles et fixée a I’arriere de la planche
3 au moyen de quatre vis 46.

Chaque insert 45 est immobilisé en rotation entre les coupelles 47, 48, et comprend
une couronne de friction 45a qui est serrée sur une face respectivement arriere 41b et
avant 41a de ’extension 41 par I’intermédiaire d’une couronne de serrage 47a, 48a
formée sur la coupelle 47, 48 adjacente.

L’extension 41 présente une section carrée, comme représenté notamment sur la
[Fig.14], ou rectangulaire, une couronne de friction 45a étant serrée contre respec-
tivement une face avant 41a et une face arriere 41b de ladite section.

Chaque couronne de serrage 47a, 48a présente des échancrures 49, et notamment
deux échancrures 49 de dimensions angulaires identiques qui sont diamétralement
opposées le long de ladite couronne.

Apres avoir disposé le trongon inférieur 2b en configuration dressée, I’ utilisateur peut
disposer la planche 3 en position d’utilisation en la faisant pivoter au moyen du
mécanisme de rotation 39. Ensuite, I’utilisateur peut faire pivoter le segment supérieur
30a pour le disposer en configuration dressée, puis €riger le segment inférieur 30b hors
du trongon inférieur 2b par actionnement de son systeme 22, jusqu’a la hauteur désirée
pour la planche 3.

La position d’utilisation de la planche 3 est délimitée par la mise en butée de la
platine 40 sur un organe 50 solidaire de ladite planche. De fagon avantageuse, I’organe

50 de butée de la planche 3 comprend un moyen 51 de verrouillage de la position
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d’utilisation, ce qui permet de sécuriser ladite position, notamment en évitant toute
rotation intempestive de ladite planche lors de I’ utilisation de 1I’équipement.

En relation avec la [Fig.13], le moyen de verrouillage est un loquet 51 qui s’engage
réversiblement sur un axe 52 solidaire de la platine 40. En particulier, ’axe 52 est fixé
sur I’extrémité inférieure de 1’une des branches 43 de I’extension en U 41, et le loquet
51 comprend un crochet 51a qui vient s’engager sur ledit axe en position de ver-
rouillage, ainsi qu’une patte 51b que 1’utilisateur peut saisir manuellement pour faire
pivoter le loquet 51 et dégager le crochet S1a dudit axe, lorsqu’il souhaite faire pivoter
la planche 3 vers sa position de rangement.

Comme représenté sur la [Fig.12c], I’anneau 4 est fixé€ sur la planche 3 de fagon a ne
pas interagir avec la platine 40 lors de la rotation de ladite planche. Pour ce faire,
I’anneau 4 comprend un support 53 qui est fixé sur la planche 3 de facon méca-
niquement indépendante de la platine 40.

De facon avantageuse, I’anneau 4 présente une extension 4a qui est montée en
rotation autour d’un axe 54 solidaire de son support 53 de fixation a la planche 3, de
sorte que ledit anneau soit repliable depuis une position horizontale d’utilisation vers
une position verticale de rangement contre la planche 3, afin de limiter
I’encombrement dudit anneau dans la configuration de rangement de I’équipement.

Pour ce faire, le support 53 présente deux flans verticaux 53a qui s’étendent depuis
une face avant de la planche 3 suivant une direction sagittale, I’extension 4a étant
montée en rotation sur un axe frontal 54 {ixé entre lesdits flans.

En particulier, dans le troisieme mode de réalisation représenté, le support 53
comprend également :

- un fond 53b s’étendant frontalement a 1’arriere de ses flans verticaux 53b, et
fixé a la planche 3 au moyen de vis ; et

— un second axe frontal 55 fixé entre ses flans verticaux 53b, sur lequel
I’extension 4a de I’anneau 4 vient en butée lorsque ledit anneau est disposé en
position d’utilisation.

Dans les premier et deuxicme modes de réalisation représentés, 1’anneau 4 est équipé
d’un arceau de maintien 56 qui présente deux bras 56a montés en rotation sous ledit
anneau et une base 56b engagée réversiblement dans une butée formée sur le support
53 pour définir la position d’utilisation.

En relation avec les figures 2, 4a et 4b, le support 53 comprend deux fentes 57
formées sur respectivement un flan vertical 53a, dans lesquelles la base 56b coulisse
lors de la rotation de I’anneau 4 en définissant la position d’utilisation par mise en
butée de ladite base sur les bords inférieurs desdites fentes ([Fig.2]). En particulier,
comme représenté sur les figures 4a et 4b, la base 56b vient également en butée sur les

bords supérieurs des fentes 57 en position de rangement de 1’anneau 4.
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[0115]  Surla [Fig.6], la base 56b vient en butée en partie inférieure du support 53 pour
définir la position d’utilisation de 1’anneau 4, et I’équipement comprend un loquet 58

de verrouillage de ladite base sur ladite butée.
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Revendications

Equipement pour la pratique du basketball, comprenant une base (1)
destinée a étre disposée en appui sur le sol, ladite base étant équipée de
deux structures latérales (5) formant entre elles un logement (6), ledit
équipement comprenant un poteau (2) présentant un troncon supérieur
(2a) portant une planche (3) sur laquelle un anneau de basketball (4) est
monté, ledit poteau présentant un trongon inférieur (2b) qui est monté en
rotation sur ladite base pour pouvoir disposer ledit poteau réver-
siblement entre une configuration rabattue de rangement dans laquelle
au moins le trongon inférieur (2b) est disposé dans le logement (6) et
une configuration dressée d’utilisation, ledit trongon supérieur étant
monté en coulissement sur ledit trongon inférieur et ledit équipement
comprenant un systeme (22) d’actionnement dudit déplacement sur une
course comprise entre une position rétractée de rangement et au moins
une position saillante correspondant a une hauteur d’utilisation, ledit
systeme d’actionnement comprenant un boitier (23) fixé sur une paroi
arriere du troncon inférieur (2b) et un mécanisme de déplacement du
troncon supérieur (2a) qui est logé dans ledit boitier, ledit mécanisme
comprenant une prise (24) de manipulation qui est saillante du boitier
(23), ledit équipement étant caractérisé en ce que ladite prise est
disposée sur une paroi arriere (23a) du boitier (23) et en ce que le
logement (6) est agencé pour recevoir le trongon inférieur (2b) en confi-
guration rabattue en empéchant 1’acces a ladite prise.

Equipement selon la revendication 1, caractérisé en ce que les deux
structures latérales (5) forment un contrepoids au poteau (2) en confi-
guration dressé€e pour 1’ utilisation dudit équipement.

Equipement selon 1’une des revendications 1 ou 2, caractérisé en ce que
la base (1) comprend un chassis (7) sur lequel le trongon inférieur (2b)
est monté en rotation, les structures latérales (5) étant portées par ledit
chéssis en formant un logement en U (6) entre elles.

Equipement selon 1’une quelconque des revendications 1 a 3, caractérisé
en ce qu’il comprend un bras de liaison (13) qui présente une extrémité
avant (13a) articulée sur le troncon inférieur (2b) et une extrémité arricre
articulée sur la base (1), ladite extrémité arriere étant disposée dans le
logement (6).

Equipement selon la revendication 4, caractérisé en ce que le bras de

liaison (13) présente deux segments (14) qui sont articulés pour pouvoir
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étre réversiblement disposés dans une configuration déployée de
maintien du poteau (2) dressé et une configuration pliée de rangement.
Equipement selon 1’une quelconque des revendications 1 a 5, caractérisé
en ce que le troncon inférieur (2b) du poteau (2) est équipé d’au moins
un pied (18) qui est disposé latéralement afin de stabiliser le poteau (2)
en configuration dressée.

Equipement selon 1’une quelconque des revendications 1 a 6, caractérisé
en ce que le troncon supérieur (2a) est monté en coulissement dans le
troncon inférieur (2b), le systeme d’actionnement (22) comprenant une
rangée verticale d’orifices (25) formée sur la face arriere du trongon
supérieur (2a) et un mécanisme comprenant une roue dentée (26) qui est
actionnée en rotation par une vis sans fin (27), ladite roue dentée étant
agencée pour s’engager successivement dans les orifices (25) pour le
coulissement du trongon supérieur (2a) dans le trongon inférieur (2b).
Equipement selon la revendication 7, caractérisé en ce que la roue
dentée (26) est montée en rotation dans le boitier (23) selon un axe
frontal (A1), la vis (27) étant montée en rotation dans le boitier (23)
selon un axe sagittal (A2).

Equipement selon 1’une des revendications 7 ou 8, caractérisé en ce que
le mécanisme d’actionnement comprend deux roues dentées (26, 29) de
diametre différent qui sont solidaires en rotation, la roue de grand
diametre (26) étant engagée dans les orifices (25) et la roue de petit
diametre (29) étant actionnée par la vis sans fin (27).

Equipement selon 1’une quelconque des revendications 7 a 9, caractérisé
en ce qu'une manivelle (28) peut &tre associée de fagon réversible sur la
prise (24) de manipulation en rotation de la vis sans fin (27).
Equipement selon 1’une quelconque des revendications 7 a 10, ca-
ractérisé en ce que la vis sans fin (27) est agencée pour nécessiter une
manipulation de la prise (24) pour actionner le trongon supérieur (2a)
dans chacun de ses sens de déplacement.

Equipement selon 1’une quelconque des revendications 1 a 11, ca-
ractérisé en ce que le trongon supérieur (2a) du poteau (2) comprend un
segment supérieur (30a) portant la planche (3) et un segment inférieur
(30b) mont€ en coulissement sur le trongon inférieur (2b), ledit segment
supérieur étant monté en coulissement sur ledit segment inférieur, ledit
équipement comprenant un systeme (22’) d’actionnement dudit dé-
placement sur une course comprise entre une position rétractée de

rangement et au moins une position saillante correspondant a une
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hauteur d’utilisation, le systéme d’actionnement (22°) comprenant un
boitier (23’) fixé sur une paroi arriere du segment inférieur (30b) et un
mécanisme de déplacement du segment supérieur (30a) qui est logé dans
ledit boitier, ledit mécanisme comprenant une prise de manipulation
(24’) qui est saillante du boitier (23), ladite prise est disposée sur une
paroi arriere du boitier (23°), le logement (6) étant agencé pour recevoir
le segment inférieur (30b) en configuration rabattue en empéchant
I’acces a ladite prise.

Equipement selon 1’une quelconque des revendications 1 a 12, ca-
ractérisé en ce que la planche (3) est montée en rotation sur le trongon
supérieur (2a) entre une position angulaire d’utilisation et une position
angulaire de rangement.

Equipement selon 1’une quelconque des revendications 1 a 12, ca-
ractérisé en ce que la planche (3) est montée de fagon réversible sur le
troncon supérieur (2a) entre une position montée d’utilisation et une
position démontée de rangement, le poteau (2) en configuration de
rangement permettant le rangement de la planche (3) démontée sur la
base (1).

Equipement selon 1’une quelconque des revendications 1 a 14, ca-
ractérisé en ce que I’anneau (4) présente une extension latérale (4a) qui
est montée en rotation autour d’un axe (54) solidaire d’un support (53)
fixé sur la planche (3) de sorte que ledit anneau soit repliable depuis une
position horizontale d’utilisation vers une position verticale de

rangement contre ladite planche.
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