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Urzadzenie sterujgce rozstaw pil tarczowych w obrzynarce
podwojnej do drewna lub w pile formatowej

1

Przedmiotem niniejszego wynalazku jest urza-
dzenie sterujgce o napedzie elektrycznym, stu-
igce do zmiany rozstawu pit tarczowych w obrzy-
narce podwoéjnej do drewna i w pile formatowej.

NajczeSciej stosowane urzadzenia sluzgce do
tego celu majg napedy elektryczne lub hydraulicz-
ne. Wszystkie te znane urzadzenia wykazuja jed-
nak te wsp6lng wadg, ze podczas zdalnego stero-
wania rozstawu pil tarczowych, kontrolowanego
na wskaZniku optycznym, wystepuje trudno§é¢ u-
nieruchomienia tych napedéw w §ci§le okreSlonym
czasie, odpowiadajacym nastawieniu odleglosci pil
na zadany wymiar. Zaleznie od indywidualnych
cech obstugi pily zachodzg czeste przypadki ,,prze-
skoczenia” nastawiancgo wymiaru, co powoduje
konieczno$é zmiany kierunku ruchu przestawia-
nej pily tarczowej na kierunek przeciwny. Zabie-
gi te sg dlugotrwate i stanowia istotng niedogod-
no§¢ w malych zakladach produkcyjnych, gdzie
zachodzi konieczno§é czestej zmiany szerokosSci
ciecia elementéw drewmianych.

Zasadniczym powodem tych niedogodno$ci zna-
nych urzadzen do sterowania rozstawu pit tar-
czowych w obrzynarkach podwéjnych, jak réw-
niez w pilach formatowych jest duza bezwladno$é
ukladéw napedowych, ktéra jest proporcjonalna
do czasu calkowitego unieruchomienia zespoléw
sterujacych od chwili naci$niecia odpowiedniego
przycisku sterowniczego, unieruchamiajgcego tén

51345

10

15

20

25

naped, przy czym wspomniana duza bezwladno$é
uwydatnia sie¢ szczegblnie w napedach hydrau-
licznych. )

W napedach elektrycznych prébowano wyelimi-
nowaé¢ te wade poprzez zastosowanie zespoléw
hamulcowych, zaopatrzonych w diZwignie obcig-
zane stosownymi ciezarkami. Okazalo sie, Ze cho-
ciaz uzyskano znacznie obnizong bezwladno§é ze=-
spolu napedowego wystgpila tu inna niedogodnosé
pociggajaca za sobg znaczne zwickszenie mocy sil-
nika napedowego.

Urzadzenie stanowigce przedmiot niniejszego
wynalazku catkowicie eliminuje powyzsze wady,
bowiem opré6cz zastosowania zespolu hamulcowego,
wlgczanego w chwili podawania impulsu na za-
trzymanie ukladu napedowego, nastepuje zadzia-
lanie zespolu mechanicznego, unieruchamiajgcego
natychmiast uklad napedowy, co eliminuje catko-
wicie szkodliwg bezwladno$é tego ukladu.

Wynalazek objasniono szczegbélowo na podsta-
wie rysunku przedstawiajacego przyklad wyko-
nania przedmiotowego urzgdzenia, przystosowa-
nego do zmiany rozstawu pit tarczowych w obrzy-
narkach podwéjnych lub w pilach formatowych,
przy czym fig. 1 przedstawia schematyczny uklad
polaczen elektrycznych, fig. 2 — zesp6l mecha-
niczny tego urzadzenia w przekroju podiuinym,
fig. 3 — obsade elektromagnesu w przekroju pla-
szczyzng A—A z fig. 4, a fig. 4 — te samg obsade
w przekroju plaszczyzng B—B z fig. 3.
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Jak to uwidoczniono na fig. 1 urzgdzenie do
sterowania rozstawu pit tarczowych jest zaopa-
trzone w silnik elektryczny 1 zasilany z sieci
RST poprzez dwa wylaczniki automatyczne 2, 3,
zabezpieczone bezpiecznikami topikowymi 4, 5,
ktére to wylgezniki stuzg do zmiany kierunku
obrotéw silnika 1, przy czym silnik ten jest dodat-
kowo odigczany od sieci dowolnym wylacznikiem
tréjbiegunowym 6, na przyklad wylgcznikiem pa-
kietowym.

Cewka 7 wylacznika 2, ktéra jest sterowana
przyciskami 8 przylagczonymi do fazy T poprzez
bezpiecznik 9, jest sprzezona z ukladem zestykéw
biernych 10 wylgcznika 3. Analogicznie cewka 11
wylgcznika 3, sterowana przyciskami 12 podigczo-
nymi réwniez do fazy T jest sprzezona z ukladem
zestykOw biernych 13 wylacznika 2, w wynikuy
czego uzyskano znany sposéb blokowania obu wy-
lacznik6w 2, 3 przed mozliwo$cia jednoczesnego
ich zalgczenia, co spowodowaloby zwarcie sieci
KST, gdyz bieguny tych wylgcznikbw sg przy-
lgczone do rézinych faz.

Uzyskanie zatem wymaganego kierunku obro-
tow silnika 1 za pomocg przyciskéw 8, 12, jest
uzaleznione od stanu wylaczenia jednego z tych
wylacznkéw 2, 3. Przy dowolnie wybranym kie-
runku obrotéw silnika 1, na przyklad, zrealizo-
wanym przyciskami 8, zalagczony wylacznik 2 zwie-
ra swe styki czynne 14 o dzialaniu przyspieszonym
w stosunku do stykéw gléwnych, przylgczone do
obwodu zespoléw hamulcowych, ktéry to obwod
jest przylaczony do fazy T poprzez bezpiecznik
topikowy 15. Podobnie wylacznik 3 jest zaopa-
trzony w przyspieszony ukiad stykéw czynnych
16 przylgczony réwniez do tego obwodu hamul-
cowego. ’

Wat silnika 1 jest sprzezony mechanicznie sprze-
glem 17 z tarcza hamulcowa 18 hamulca 19, kt6-
rego szczeki sg zaciskane na tarczy 18 sprzezyna
20 w przypadku zaniku napiecia na cewce elek-
tromagnesu 21, co jest realizowane otwarciem sie
stykéw czynnych 14 lub stykéw 16. Rownolegle
do cewki elektromagnesu 21 jest przylgczona cew-
ka 22 mechanizmu zatrzaskowego, uwidocznio-
nego na fig. 2 i 3.

Jak to przedstawiono na fig. 2 w obudowie 23
urzadzenia_ wedlug wynalazku jest ulozyskowana
Sruba pociggowa 24, osadzona jednym swym kon-
cem w lozysku 25, drugi za§ jej koniec, zaopa-
trzony w rozilgczne sprzeglo 26, jest sprzezony z
waikiem 27 osadzonym w lozyskach 28, 29 obsady
30, przykreconej wkrgtami 31 do obudowy 23. Na
walku 27 jest osadzona na wypu$cie klinowym 32
ze¢batka 33 wspélpracujaca z zapadkg 34 osadzong
suwliwie w tulejce samosmarowej 35 obsady 30.
W obsadzie 30 jest umocowane réwniez jarzmo 36
cewki 22 z ruchoma zwora 37, ktéra jest zaopa-
trzona w sprezyne 38 i ktéra jest sprzezona z za-
padka 34. Z chwilg podania na cewke 22 napigcia,
co nastgpuje przy stanie zamknigtym ktéregokol-
wiek wylacznika 2, 3 i przy zwartych stykach
czynnych 14 lub 16, zwora 37, przemieszczajgc sie
w swe gérne polozenie wbrew dzialaniu sprezy-
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ny 38, odcigga zapadke 34, odblokowujgc w ten
spos6b unieruchomione polozenie walka 27 i sprze-
zonej z nim $ruby pociggowej 24.

Na S$rubie pociggowej 24 jest osadzone ramie 39,
do ktorego jest mocowana przestawiana pita tar-
czowa, nieuwidoczniona na rysunku, przy czym ra-
mie to jest zaopatrzone w dwuczeSciowg nakret-
ke, z ktérej czeS¢ 40 jest polaczona na stale do ra-
mienia 39, za§ cze§é 41 jest przesuwana wzgledem
tego ramienia za pomoca Srub dociskowych 42 N
celu wyeliminowania ewentualnych luzéw, jakie
moga wystapi¢é pomigdzy nakretka i $ruba pocig-
gowg 24.

Dla zapobiezenia przecigzenia silnika napedo-
wego 1 urzadzenia wedlug wynalazku, w przy-
padkach zakleszczania si¢ ramienia 39 w jego
skrajnych polozeniach, przewidziane jest sprzegito
przecigzeniowe, zbudowane w ten spos6b, Ze na
koncu Sruby pociaggowej 24 jest osadzona na wy-
puscie klinowym 44 tulejka 43 z czeScig stozkowa
43a, na ktéorym to stozku jest umieszczone po-
dwodjne kolo lancuchowe 45, wciskane na stozek
43a za pomocg sprezyny 46 o regulowanym na-
kretka 47 docisku. Wieniec zebaty 45a koia tan-
cuchowego jest sprzegnigty za pomocg lancucha
z silnikiem napedowym 1, natomiast drugi wie-
niec zebaty 45b przeznaczony jest dla przeklad-
ni lancuchowej optycznego wskazZnika nastawie-
nia.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie sterujgce do zmiany rozstawu pit
tarczowych w obrzynarce podwoéjnej do drew-
na lub w pile formatowej, zaopatrzone w sil-
nikowy naped elektryczny, sprzezony za po-
moca przekiadni lancuchowej z ukiladem na-
stawczym i z optycznym wskaZnikiem nasta-
wienia rozstawu pil, oraz w silnik napedowy
zaopatrzony w hamulec szczekowy, sterowany
w obu kierunkach za pomocg dwoéch wylgcz-
nikéw automatycznych o przeciwnie polgczo-
nych do sieci biegunach i zblokowanych przed
mozliwo$cia jednoczesnego ich zalgczenia za
pomocg stykéw biernych tych wylgcznikéw,
znamienne tym, ze styki czynne (14, 16) wylgcz-
nik6w automatycznych (2, 3) o przyspieszonym
dzialaniu w stosunku do ich stykéw giéwnych,
sq przylaczone do obwodu, w ktérym polgczone
sg rownolegle cewka elektromagnesu (21) ha-
mulca szczekowego (19) oraz cewka (22) mecha-
nizmu zatrzaskowego, skladajgcego sie¢ ze zna-
nego jarzma (36) z ruchomg zworg (37) wsp6l-
pracujaca ze sprezyng (38), a do zwory tej jest -
zamocowana zapadka (34) wspéllipracujgca z ze-
batka (33) osadzong na watku (27), przy czym
watek (27) jest sprzezony ze $ruba pociqgovs}a
(24) za pomocay sprzegita rozilacznego (26).

2. Urzadzenie wediug zastrz. 1, znamienne tym,
ze na koncu Sruby pociggowej (24) jest osadzo-
na na wypuscie klinowym (44) tulejka (43) za-
opatrzona w stozek (43a), na ktéry jest wecis-
kane podwé6jne kolo tancuchowe (45) za pomo-
cg sprezyny (46) o regulowanym nakretkg (47)
nacisku. .
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