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Opfindelsen angdr et héndteringsstativ til containertrans-
portanlag, hvilket stativ har stolper og tvaerstivere, som
forbinder stolperne, og ¢vre og nedre l&seorganer pd stativet,
og som er indrettet til at indgribe med ¢gvre og nedre ISO-
stgbedele eller lignende dele p& en container, si at stativet
fastggres hertil, og hvilket stativ har drivkraftstyrede, i
retning op og ned bevagelige ben i tilknytning til stolperne

til havning og sankning af containeren.

Containere, med hvilke h&ndteringsstativet skal anvendes,
har en sidan betydelig hg¢jde, at en operatgr, hvis de gvre
og nedre l3seorganer er drejelige ldseorganer, bliver ngdt
til at klatre op p& toppen af containeren for at sikre, at
18seorganerne er gdet pd rette mdde i indgreb og for at lése
organerne op eller i under fastggrelsen eller lgsggrelsen af

h&ndteringsstativet.

Den foreliggende opfindelse undgdr s&danne farlige operatio-
ner ved at sikre, at operatgren kan styre indgrebet og fast-

ldsningen og frakoblingen af ladseorganerne fra jorden.

Dette opnds ved, at handteringsstativet ifglge opfindelsen er
ejendommeligt ved, at de gvre l&seorganer er drejelige lése-
organer og er koblet sammen ved hjalp af mekaniske organer pa
en sadan mide, at l&seorganerne kan drejes manuelt op og i sam-

zidigt ved hjelp af et aktiveringsorgan, der kai: betjenes fra terranhgjde.

De mekaniske organer omfatter hensigtsmessigt en ledforbin-
delse ved toppen af stativet, og som forbinder de drejelige
ldseorganer pd en sddan mdde, at disse kan drejes sammen,
samt en drejelig stang, som er indrettet til at aktivere
ledforbindelsen, og strakker sig nedad fra ledforbindelsen
ned til et aktiveringsh&ndtag nar ved den nedre ende af sta-

tivet.

Opfindelsen forklares nedenfor under henvisning til tegning-

en, hvor
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fig. 1 viser stativet ifglge opfindelsen, set i perspektiv,
fig. 2 et snit igennem en stolpe, og

fig. 3 en ledforbindelse til aktivering af et drejeligt lése-

organ vist mere detaljeret.

Den i fig. 1 viste udfgrelsesform for et héndteringsstativ
omfatter hule stolper 40, som er forbundet ved hjalp af tvar-
stivere 41, 42, 43. Stolperne indeholder forlangelige ben 18
og donkrafte til drivning af disse, sdledes som vist i fig.
2.

Hver stolpe 40 har f.eks. et firkantet tversnit, og hvert
ben 18 har et lignende tvarsnit, som kan glide inden i stol-
pen 40. Benet har en fod 19 til indgriben med jorden, og
dets drivende donkraft 20 er ogsad tilpasset inden i stolpen
40 med benet. Den ¢gvre ende af donkraften, f.eks. af cylinde-
ren 20a i det tilfalde, hvor det drejer sig om en hydraulisk
donkraft, er forbundet ved hjalp af en drejetap 21 med den
¢vre ende af stolpen 40, og den nedre ende af donkraften,
sdsom den nedre ende af donkraftens stempelstang 20b er i
det tilfalde, hvor det drejer sig om en hydraulisk donkraft,
forbundet med foden 19 og den nedre ende af benet 18 ved
hjelp af en tap 22. Drejetappens 21 akse strakker sig i en
retning, der er vinkelret p& tappen 22's akse, s& at don-

kraften friggres for sidebelastninger.

Den gverste tvarstiver 41 har forlangelser 4la ud over en
af stativets sider og til at ligge ind over toppen af en
container. Disse forlangelser barer de ¢gvre drejeldsorganer
44, som ved nedadgdende bevagelse er indrettet til at g& i
indgreb med de opadvendende huller i ¢gvre ISO-stgbedele.

I nazrheden af stativets nedre ende er der anbragt nedre
drejeliseorganer 15. Tvarstiveren 41 er ogsd forsynet med
frontale hulheder 41b og sidehulheder 4lc til gaffellgfte-

indretninger.
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Den nedre tverstiver 43 barer hylstre 45, som rummer en ener-
gifordelingsenhed og en styreenhed til drivning af donkrafte-
ne ved udskydning og tilbagetrakning af benene 18.

Den halvve]js oppe beliggende tvarstiver 42 er ved dens ender
forsynet med sidehulheder 42a for gaffellgfteindretninger og
barer frontale hulheder 46, som rager ud i en retning modsat
forlengelserne 4la og er afstivet ved hjzlp af stativdele 47,

som strzkker sig opad til den gvre tvarstiver 41.

For at undgd, at det er ngdvendigt for operatgren at klatre
op pd containerens top for at fgre de gvre drejeldseorganer,
sdsom 44, i indgreb, er der passende tilvejebragt foranstalt-
ninger til aktivering af disse samtidigt af en operatgr, som

star p& jorden.

Fig. 3 viser den manuelt drevne konstruktion til dette
formdl. P& hver lasedel 50a's drejelige spindel 50 er der
fastgjort en radial arm 51, som via et led 52 er forbundet
med en radial arm 53 pd en centralt placeret, nedadgdende
stang 54, og som er sadledes indrettet, at en drejning af
stangen 54 pa 90° drejer spindlerne 50 i tilsvarende grad.
Et aktiveringshéndtag 55 er drejeligt fastgjort ved 54a pa
den nederste del af stangen 54 og kan fastldses enten i en
langs med stangen 54 liggende stilling (som vist) ved hjzlp
af fjederbelastet fastholdelsesorgan 56 med et hoved med
vippetap (toggle-headed retainer), og som passerer igennem
et hul i hé&ndtaget, eller i en vandret stilling, efter at
stangen er drejet 90° ved hjelp af et drejeligt spareorgan
57, som indesparrer hdndtaget i et U-formet konsolorgan 58.
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Patentkrav.

1. H&ndteringsstativ til containertransportanlag, hvilket
stativ har stolper (40) og tvarstivere (41, 42, 43), som for-
binder stolperne, og ¢vre og nedre liseorganer (44 henholds-
vis 15) pd stativet, og som er indrettet til at indgribe med
gvre og nedre ISO-stgbedele eller lignende dele p& en contai-
ner, sd at stativet fastggres hertil, og hvilket stativ har
drivkraftstyrede, i retning op og ned bevagelige ben (18) i
tilknytning til stolperne (10; 40; 60) til havning og sank-
ning af containeren, k ende tegnet ved, at de ¢gvre
l8seorganer (44) er drejelige léseorganer og er koblet sam-
men ved hjzlp af mekaniske organer (51-55) p& en sddan mace,
at ldseorganerne kan drejes manuelt op og i samtidigt ved hjalp

af et aktiveringsorgan, der kan betjenes fra terranhgijde.

2. Stativ ifglge krav 1, k ende tegnet ved, at de
mekaniske organer omfatter en ledforbindelse (51, 52) ved
toppen af stativet, og som forbinder de drejelige laseorga-
ner (44, 50a) pd en s&dan mdde, at disse kan drejes sammen,
samt en drejelig stang (54), som er indrettet til at aktive-
re ledforbindelsen og strzkker sig nedad fra ledforbindelsen
til et aktiveringshé&ndtag (55) nar ved den nedre ende af

stativet.
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