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(54) INSTALLATION DE PROTECTION CONTRE LE SOLEIL OU LES INTEMPERIES

(57) L’invention concerne une installation de protec-
tion contre le soleil ou les intempéries, comprenant :

- Un cadre (1) porteur délimitant une surface de déploie-
ment (S) et comprenant au moins deux rails de guidage
(11a, 11b),

-Une série delames (2) agencées parallelementles unes
aux autres,

-Un premier systeme d’entrainement en translation, con-
figuré pour déplacer les lames (2) en translation suivant
la direction de déploiement par coulissement dans les

7 Fig. 6

deux rails de guidage, entre au moins une position ré-
tractée dans laquelle les lames sont accolées les unes
contre les autres et une position déployée dans laquelle
les lames sont déployées sur toute la surface de déploie-
ment,

- Un deuxieme systeme d’entrainement en pivotement,
configuré pour entrainer chaque lame (2) en pivotement
autour de son axe longitudinal entre au moins deux orien-
tations distinctes.

Processed by Luminess, 75001 PARIS (FR)
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Description
Domaine technique de I'invention

[0001] La présente invention se rapporte a une instal-
lation de protection contre le soleil ou les intempéries,
telle que par exemple une pergola dite bioclimatique.

Etat de la technique

[0002] Les installations de protection contre le soleil
ou les intempéries peuvent aujourd’hui prendre différen-
tes formes. L’'une d’entre elles est réalisée sous la forme
d’une pergola dite bioclimatique a lames orientables et
rétractables.

[0003] Cetyped’installation comporte un chassis com-
posé de poteaux soutenant un cadre porteur. Le cadre
supporte une série de lames, les lames étant a la fois
déplagables en translation et orientables en pivotement.
Leslames peuvent étre entrainées en translation suivant
deux rails du cadre porteur pour se rétracter, ou se dé-
ployer partiellement ou complétement le long du cadre
porteur. Les lames peuvent étre pivotées de maniéere a
choisir une orientation et a définir le degré d’occultation
de I'ensemble des lames. Lorsque toutes les lames sont
déployées et orientées suivant un plan quasi-horizontal,
celles-ci forment un toit et couvrent toute la surface dé-
limitée par le cadre porteur.

[0004] Autrementdit, leslames de l'installation doivent
pouvoir, a la fois, étre entrainées en translation suivant
les deux rails du cadre porteur et, lorsqu’elles sont en-
tierement déployées, pivotées autour de leur axe longi-
tudinal pour prendre une orientation donnée et définir le
niveau d’occultation de la pergola. Toutes les lames sont
en général commandées avec une orientation identique.
[0005] Dansl'étatdelatechnique, différentes solutions
ont déja été proposées pour répondre a ces exigences.
[0006] A titre d’exemple, la demande de brevet
FR3069871A1 propose une solution dans laquelle un
chariotdit"menant" est entrainé en translation, ce chariot
menant entrainant le déploiement d’une premiere lame.
Les autres lames de la série sont chacune associées a
un chariot dit "mené", qui est tracté ou poussé par le
chariot menant. Dans cette solution, le pivotement des
lames est obtenu par I'exercice d’un couple sur la pre-
miére lame, lorsque cette premiére lame arrive en bout
de course de déploiement. Cette solution antérieure choi-
sit ainsi de combiner le mouvement de translation des
lames avec leur pivotement, en appliquant un couple sur
la premiere lame pour que celle-ci entraine en pivote-
ment les autres lames, via des organes de liaison. Ce
principe crée cependant des contraintes mécaniques for-
tes sur la premiéere lame et sur le chariot menant, qui
doivent a la fois entrainer les autres lames en translation
et permettre le pivotement de toutes les lames.

[0007] Pour éviter ces contraintes fortes sur la premié-
re lame et le chariot menant, il est possible d’utiliser un
moteur distinct pour commander le pivotement de cha-
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que lame. C’est le cas par exemple dans la demande de
brevet FR3093339A1. Cette solution s’avere cependant
complexe, couteuse et encombrante.

[0008] LebrevetEP2844817B1 décritpoursapartune
architecture de type store avec des lames inclinables.
Cette architecture est notamment munie d’'un rail com-
prenant des ouvertures dans lesquelles sont logés des
guides de pivotement des lames.

[0009] Le but de l'invention est de proposer une ins-
tallation de protection contre le soleil ou les intempéries,
par exemple de type pergola, qui soit simple a réaliser,
avec un nombre de piéces limitées, et qui limite les con-
traintes mécaniques appliquées sur les lames et les dif-
férentes pieéces mobiles.

Exposé de I'invention

[0010] Ce butest atteint par une installation de protec-
tion contre le soleil ou les intempéries, comprenant :

- Un cadre porteur délimitant une surface de déploie-
ment et comprenant au moins deux rails de guidage,
dits premier rail de guidage et deuxiéme rail de gui-
dage, paralléles entre eux et a une direction dite di-
rection de déploiement,

- Unesériedelamesagencées parallelementles unes
aux autres, chaque lame s’étendant suivant un axe
longitudinal perpendiculaire ala direction de déploie-
ment et présentant deux extrémités montées chacu-
ne en coulissement dans un rail de guidage distinct,

- Un premier systeme d’entrainement en translation,
configuré pour déplacer les lames en translation sui-
vant la direction de déploiement par coulissement
dans les deux rails de guidage, entre au moins une
position rétractée dans laquelle les lames sont ac-
colées les unes contre les autres et une position dé-
ployée dans laquelle les lames sont déployées sur
toute la surface de déploiement,

- Un deuxiéme systéme d’entrainement en pivote-
ment, configuré pour entrainer chaque lame en pi-
votement autour de son axe longitudinal entre au
moins deux orientations distinctes,

- Ledeuxiéme systeme d’entrainement en pivotement
comportant des organes de pivotement, fixés sur au
moins ledit premier rail de guidage et répartis le long
dudit premier rail de guidage, chaque lame étant
destinée a venir coulisser suivant les deux rails de
guidage jusqu’a une position dans laquelle 'une de
ses deux extrémités coopére avec un organe de pi-
votement distinct,

- Chaque organe de pivotement étant monté fixe en
translation sur ledit premier rail de guidage et action-
nable en pivotement pour entrainer une lame en pi-
votement autour de son axe longitudinal lorsqu’il
coopére avec I'extrémité de ladite lame,

- Le premier systeme d’entrainement en translation
comportant au moins un moteur commandé pour en-
trainer au moins une lame, dite lame de téte, les
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lames étant reliées entre elles par l'intermédiaire
d’organes de liaison articulés.

[0011] Selon une particularité, le premier systéme
d’entrainement en translation comporte une courroie en-
trainée par ledit moteur, et un chariot entrainé le long
d’au moins un rail de guidage par ladite courroie et sur
lequel est monté un élément de liaison solidaire de la
lame de téte.

[0012] Selon une autre particularité, chaque organe de
liaison articulé comporte au moins deux biellettes for-
mant entre elles une articulation en pivot, et agencées
pour pivoter I'une par rapport a l'autre entre deux posi-
tions extrémes, une premiére position extréme corres-
pondant a celle dans laquelle les lames sont rétractées
et une deuxiéme position extréme correspondant a celle
dans laquelle les lames sont déployées.

[0013] Selon une autre particularité, chaque lame
comporte a sa premiere extrémité et sa deuxiéme extré-
mité un patin de glissement arrangé pour coopérer sui-
vantune liaison glissante respectivement avec le premier
rail de guidage et le deuxiéme rail de guidage. Selon une
autre particularité, chaque biellette est montée a son ex-
trémité libre en liaison pivot sur un axe aligné sur le patin
de glissement.

[0014] Selon une autre particularité, le premier syste-
me d’entrainement comporte des moyens de blocage en
pivotement de l'articulation formée par les deux biellet-
tes.

[0015] Selon une autre particularité, les moyens de
blocage sont positionnés pour limiter le pivotement de
I'articulation entre les deux biellettes a un angle distinct
d’'un angle plat.

[0016] Selon une autre particularité, les lames com-
portent une lame de queue reliée au cadre porteur par
un organe de liaison de queue via une liaison de type
pivot glissant.

[0017] Selon une autre particularité, le deuxieme sys-
teme d’entrainement en pivotement comporte au moins
un vérin sur lequel est montée une barre de transmission
actionnable en translation par ledit vérin, chaque organe
de pivotement du premier rail de guidage étant relié a
ladite barre de transmission via une biellette, chargée de
transformer le mouvement de translation de la barre de
transmission en un mouvement de rotation de 'organe
de pivotement.

[0018] Selon une autre particularité, chaque lame coo-
pére par sa deuxieéme extrémité avec le deuxiéme rail de
guidage en maintenant un degré de liberté suivant son
axe longitudinal.

Bréve description des figures
[0019] D’autres caractéristiques et avantages vont ap-
paraitre dans la description détaillée qui suit faite en re-

gard des dessins annexés listés ci-dessous :

- Les figures 1A a 1C représentent le cadre porteur
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de linstallation, respectivement avec les lames ré-
tractées, les lames déployées ouvertes et les lames
déployées fermées.

- Lesfigures 2A a 2D illustrent la cinématique de dé-
ploiement des lames de l'installation.

- Les figures 3A et 3B représentent, vus en coupe,
respectivement les deux montants paralleles du ca-
dre porteur, utilisés pour le guidage en translation
des lames.

- Les figures 4A a 4C illustrent la cinématique de pi-
votement des lames de l'installation, au niveau du
premier c6té de guidage.

- Lesfigures 5A et 5B illustrent la cinématique de pi-
votement des lames de l'installation, au niveau du
deuxieme cbté de guidage.

- La figure 6 montre le systeme de transmission de
mouvement de pivotement des lames.

- Les figures 7A et 7B représentent, vu de cbté, les
lames respectivement en position rétractée et en po-
sition déployée et fermée.

[0020] Sur les figures annexées, il faut noter que le
cadre est toujours vu de dessus. Sur certaines figures
annexées, certains éléments fonctionnels peuvent étre
non représentés afin de mieux comprendre la structure
de l'installation.

Description détaillée d’au moins un mode de réali-
sation

[0021] Pour la suite de la description, on définit un re-
pére X, Y, Z dans lequel X correspond a un premier axe
orienté suivantla direction etle sens de déploiement des
lames, Y correspond a un deuxiéme axe orienté suivant
I'axe longitudinal des lames, et Z correspond a un troi-
siéme axe orienté vers le haut perpendiculairement a la
surface de déploiement.

[0022] L’invention vise une installation de protection
contre le soleil ou les intempéries. De maniere non limi-
tative, il peut notamment s’agir d’'une pergola.

[0023] Une telle installation comporte classiquement
plusieurs poteaux (non représentés) et un cadre 1 por-
teur supporté par lesdits poteaux.

[0024] Surlesfiguresannexées,seulle cadre 1 porteur
ou des détails de celui-ci sont représentés.

[0025] En référence a la figure 1A, a la figure 1B et a
la figure 1C, le cadre 1 porteur comporte plusieurs mon-
tants 10 assemblés entre eux, délimitant une surface,
dite surface de déploiement S. Le cadre 1 est par exem-
ple de forme rectangulaire.

[0026] Ilcomporte notamment un premier montant 10a
et un deuxieme montant 10b paralléles entre eux, défi-
nissant deux cbtés de guidage paralleles (suivant X).
Dans chacun de ces deux montants est réalisé un rail de
guidage, désigné respectivement premier rail de guidage
11a et deuxieme rail de guidage 11b.

[0027] L’installation comporte également une série de
lames 2 s’étendant longitudinalement (suivant Y), paral-
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leles les unes aux autres et montées entre les deux rails
de guidage 11a, 11b. Les lames 2 sont susceptibles de
se déplacer, par translation dans les deux rails de gui-
dage, dans la surface de déploiement S délimitée par le
cadre 1 porteur, suivant une direction, dite direction de
déploiement, parallele a celle définie par les deux rails
de guidage (suivant I'axe X).

[0028] Le nombre de lames 2 est bien entendu adapté
a la taille de l'installation, notamment a celle du cadre
porteur.

[0029] Dans une installation de type pergola bioclima-

tique alames orientables etrétractables, les lames 2 sont
a la fois déplagables en translation dans la surface de
déploiement S, en étantrétractables ou déployables, ain-
si que orientables en pivotement. Lorsque les lames 2
sont déployées sur toute la surface de déploiement S,
elles peuvent prendre plusieurs orientations, par exem-
ple une orientation a la verticale, permettant une occul-
tation partielle, et une orientation a I'horizontale, permet-
tant une occultation totale, formant un toit occupant la
totalité de la surface de déploiement S. L’installation est
réalisée de sorte que toutes les lames sont controlées
avec une orientation identique.

[0030] On définit également un sens de déploiement
correspondant au sens suivi par les lames 2 lorsqu’elles
sont translatées dans la surface de déploiement S et sui-
vant la direction de déploiement. Lorsque les lames 2
sont entierement rétractées, les lames 2 sont accolées
les unes contre les autres, d’un c6té de la surface de
déploiement. Lorsque les lames sont entierement dé-
ployées, elles sont réparties sur toute la surface de dé-
ploiement.

[0031] On définit un premier état de fonctionnement
dans lequel les lames 2 sont rétractées complétement
ou partiellement et un deuxieme état de fonctionnement
dans lequel les lames 2 sont entierement déployées sur
toute la surface de déploiement.

[0032] Lafigure 1A montre le cadre de l'installation de
'invention avec les lames 2 rangées et accolées les unes
contre les autres, libérant une zone ouverte a travers le
cadre 1 porteur.

[0033] Lafigure 1B montre le cadre de l'installation de
linvention avec les lames 2 entierement déployées,
ouvertes, orientées a la verticale.

[0034] Lafigure 1C montre le cadre de I'installation de
l'invention avec les lames 2 entiérement déployées, fer-
mées, orientées a I'’horizontale, formant ainsi un toit.
[0035] Chaque lame 2 comporte deux extrémités, dite
premiére extrémité et deuxiéme extrémité.

[0036] A chaque extrémité, une lame 2 porte un patin
20a, 20b de glissement coopérant d’un coté avec le pre-
mier rail de guidage 11a et de I'autre c6té avec le deuxie-
me rail de guidage 11b. Ce patin est monté libre en cou-
lissement dans son rail de guidage. Bien entendu, le ter-
me "patin”" est a comprendre de maniére non limitative
et différentes solutions équivalentes (galets par exem-
ple) pourraient étre envisagées.

[0037] Parmi les lames 2, on définit la lame de téte
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2 1, correspondant a la premiere lame de la série a se
déployer suivant le sens de déploiement, et la lame de
queue 2_N qui correspond a la derniére lame de la série,
suivant le sens de déploiement. Pour faciliter la descrip-
tion ci-dessous, chaque lame 2 peut étre définie par un
rang i, avec i allant de 1 a N, avec N supérieur ou égal
a 2. La lame de téte est celle de rang 1 et la lame de
queue est celle de rang N. Les lames présentent avan-
tageusement toutes une forme identique.

[0038] Le déplacement des lames 2 en translation le
long des deux rails de guidage 11a, 11b est assuré par
un premier systéeme d’entrainement.

[0039] Ce premier systéeme d’entrainement comporte
au moins un moteur et une courroie 31 entrainée par ledit
moteur, suivant une direction paralléle a la direction de
déploiement, dans un sens ou dans l'autre.

[0040] De maniére non limitative, le moteur et la cour-
roie 31 sont parexemple insérés dans le premier montant
10a, portant le premier rail de guidage 11a. Le sens de
rotation du moteur définit le sens de déplacement des
lames 2 en translation dans la surface de déploiement S.
[0041] En référence a lafigure 2B, le premier systeme
d’entrainement comporte également un chariot 30 monté
sur la courroie 31 et sur lequel est monté un organe de
liaison présent ala premiére extrémité de la lame de téte.
[0042] Derriére lalame de téte 2_1, suivant le sens de
déploiement, les lames 2 sont ensuite reliées entre elles
en file indienne de maniére a étre entrainées, tractées
ou poussées, par la lame de téte 2_1, elle-méme entrai-
née par le chariot 30.

[0043] Les lames 2 sont reliées entre elles, 'une a
l'autre, a 'aide d’organes de liaison 4 articulés. Ainsi cha-
que lame de rang i, aveci allantde 2 a N-1 estrelié a la
lame de rang i-1 par un premier organe de liaison 4_i et
alalame de rang i+1 par un deuxieme organe de liaison
4 _i+1. La lame de téte, de rang 1, est reliée pour sa part
ala lame de rang 2, a l'aide d’'un seul organe de liaison
4 1. Etla lame de queue, de rang N, est reliée la lame
de rang N-1 par un organe de liaison 4_N-1 et au cadre
porteur par un organe de liaison 4_N, avantageusement
de forme distincte de celle des autres organes de liaison
(figure 2A).

[0044] Chaque organe de liaison 4_i articulé présente
une premiere extrémité reliée a un axe 21 de la lame de
rang i via une premiére liaison pivot et une deuxieme
extrémité reliée sur un axe 21 de la lame de rang i+1 via
une deuxieme liaison pivot.

[0045] En référence a la figure 2C et a la figure 2D,
chaque organe de liaison comporte avantageusement
deux biellettes 40, 41 reliées entre elles par une liaison
pivot 42 centrale, formant entre elles un V, dont les ex-
trémités libres sont chacune montées par une liaison pi-
vot sur un axe 21 d’attache présent a I'extrémité de la
lame a laquelle elles sont attachées.

[0046] L’axe 21 de montage de la biellette sur la lame
est par exemple aligné avec son patin de glissement 20a,
20b, suivant I'axe longitudinal de la lame.

[0047] La cinématique est illustrée en montrant quel-
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ques lames de l'installation sur les figures 2A a 2D
annexeées :

- Sur lafigure 2A, les lames sont rétractées ;

- Surlafigure 2B, les lames sont en cours de déploie-
ment, tirés par le chariot 30 ;

- Sur la figure 2C, les lames sont en cours de
déploiement ; les organes de liaison se déplient ;

- Sur la figure 2D, les lames sont déployées ; les or-
ganes de liaison sont entierement dépliés ;

[0048] Comme on peut le voir sur la figure 3A et sur la
figure 3B, les organes de liaison 4 sontavantageusement
présents de maniére symétrique des deux cotés de gui-
dage.

[0049] Selon un autre aspect particulier de I'invention,
le premier systeme d’entrainement comporte des
moyens pour limiter le débattement de chaque organe
de liaison lorsqu’il est déplié, de maniere a maintenir une
forme en V entre les deux biellettes (c’est-a-dire un angle
entre les deux biellettes 40, 41 de I'organe de liaison qui
soit distinct d’'un angle plat). De cette maniére, il est tou-
jours possible d’appliquer un couple sur les organes de
liaison pour ranger les lames. Ces moyens peuvent pren-
dre la forme d’un mécanisme de butée 43 agencé entre
les deux biellettes de I'organe de liaison (figure 2D).
[0050] L’organe de liaison 4_N attaché a la lame de
queue, de rang N, comporte avantageusement une seule
biellette attachée au cadre porteur, via une liaison de
type pivot-glissant, ceci afin de gagner en compacité lors
du rangement des lames (figure 2A).

[0051] Dans le premier état de fonctionnement dans
lequelleslames sont entierementrétractées, les organes
de liaison sont repliés. Un premier capteur 50 de type fin
de course est par exemple positionné pour détecter lors-
que cet état est atteint.

[0052] Lorsque la lame de téte 2_1 est tractée par le
chariot 30, les organes de liaison 4 se déplient progres-
sivement, les uns aprés les autres jusqu’a atteindre le
deuxiéme état de fonctionnement dans lequel toutes les
lames sont entierement déployées, en étant réparties sur
toute la surface de déploiement S. Un deuxieéme capteur
de type fin de course (non représenté) est par exemple
positionné pour détecter lorsque cet état est atteint.
[0053] Selon linvention, le pivotement des lames 2
autour de leur axe longitudinal n’est permis que lorsque
les lames 2 sont dans le deuxiéme état de fonctionne-
ment, c’est-a-dire lorsqu’elles sont complétement dé-
ployées. Pour pivoter les lames, I'installation comporte
un deuxiéme systeme d’entrainement.

[0054] En référence a la figure 4A, figure 4B et figure
4C, selon un aspectparticulier de l'invention, le deuxieme
systeme d’entrainement comporte plusieurs organes de
pivotement 6, par exemple agencés sur au moins un cbté
de guidage des lames 2. Ces organes de pivotement 6
sontinsérés dans le premier montant 10a, répartis le long
du premier rail de guidage 11a. lls sont chacun fixes en
translation dans le premier rail de guidage 11a et action-
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nables en pivotement autour d’'un axe perpendiculaire a
la direction de déploiement (selon la direction Y). lls sont
répartis le long du premier rail de guidage 11a etespacés
de maniére a étre alignés chacun avec le patin 20a de
glissement d’'une lame 2 distincte lorsque les lames 2
sont entierement déployées. lls comportent chacun un
palier 60 d’accueil dudit patin 20a de glissement, aligné
avec le premier rail de guidage lors du déploiement des
lames 2, et actionnable en rotation lorsqu’il regoit le patin
20a de glissement de la lame.

[0055] Au niveau du deuxieme coté de guidage illustré
par la figure 5A et la figure 5B, les lames 2 peuvent étre
chacune montées libres en pivotement autour de leur
patin 20b de glissement. Cependant, le pivotement de la
lame 2 ne sera permis que lorsque son patin 20a de
glissement sera aligné avec son organe de pivotement
6 situé du premier cbété de guidage.

[0056] De maniere non limitative, en référence a la fi-
gure 6, 'actionnement des organes de pivotement 6 est
réalisé en utilisant un vérin 70, par exemple électrique,
dont la tige est reliée a une barre de transmission 71.
Chaque organe de pivotement 6 est relié a la barre de
transmission 71 via une biellette 61, montée a une ex-
trémité, via une liaison pivot, surla barre de transmission
71 et a son autre extrémité, via une liaison fixe, sur l'or-
gane de pivotement 6. Le vérin 70 est agencé pour en-
trainer la barre de transmission 71 en translation suivant
une direction paralléle ala direction de déploiement (sui-
vant 'axe X) dans un sens ou dans 'autre. Chaque biel-
lette 61 attachée alabarre de transmission 71 transforme
le mouvement de translation de la barre de transmission
71 en un mouvement de rotation de I'organe de pivote-
ment 6 qui lui est attaché.

[0057] Sur la figure 4A, I'organe de pivotement 6 est
montré en position initiale a I'norizontale, son palier 60
recevant le patin 20a de glissement de la lame. La lame
2 est a I'horizontale.

[0058] Sur la figure 4B, I'actionnement de la barre de
transmission 71 entraine I'organe de pivotement 6 en
rotation autour de son axe (suivant la direction Y de la
lame), entrainant ainsi le pivotement de la lame autour
de son axe. La lame est en cours d’inclinaison.

[0059] Sur la figure 4C, I'organe de pivotement 6 est
entiérement pivoté, son palier 60 étant a la verticale, pla-
¢ant la lame a I'horizontale et a I'état fermé.

[0060] Afin de maintenir chaque lame dans son rail de
guidage lors du pivotement, un organe de guidage 22
(figures 4A a 4C) est positionné entre son patin 20a et
son axe 21. Cet organe de guidage 22 est configuré pour
rester en appui contre le rail 11a, méme lors de la rotation
du patin 20a entrainé par 'organe de pivotement 6. Cet
organe de guidage 22 est libre en coulissement dans le
rail, mais reste fixe par rapport au patin 20a lorsque celui-
ci est entrainé en pivotement par I'organe de pivotement
6, permettant a la lame de rester dans son rail.

[0061] Selon un aspect particulier de l'invention, cha-
que organe de liaison 4 agenceé entre deux lames 2 suc-
cessives est configuré pour étre rigide en traction suivant
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la direction de déploiement, lorsqu’il est entierement dé-
plié, de maniére a définir un pas constant d’'une lame a
une autre, dans la série de lames. Chaque organe de
liaison 4 permet de garantir que le patin 20a de glisse-
mentde chaque lame 2 vienne se positionner sur le palier
60 de I'organe de pivotement 6 auquel il est associé, une
fois que le déploiement des lames est terminé.

[0062] Selon un autre aspect particulier, il est possible
de prévoir un degré de liberté en translation de chaque
lame, dans la direction de son axe longitudinal (suivant
I'axe Y). Ce degré de liberté est par exemple ménagé au
niveau du deuxieme c6té de guidage, entre le patin 20b
de glissement et le deuxieme rail de guidage 11b. Ce
degré de liberté permet d’assurer le déploiement ou le
rangement des lames, méme en cas de défaut de paral-
Iélisme entre les deux rails de guidage 11a, 11b.
[0063] De maniere non limitative, en référence a la fi-
gure 7A, les lames 2 disposent avantageusement d’'une
forme permettantd’obtenirun ensemble particulierement
compact lorsqu’elles sont toutes rangées, accolées les
unes contre les autres. A titre d’exemple, sur une surface
de déploiement de six metres de longueur, elles peuvent
occuper 20% de cette longueur lorsqu’elles sont ran-
gées. La figure 7B montre la configuration obtenue lors-
queleslames sont déployées et orientées a I’horizontale.
Leur forme est étudiée pour rendre I'architecture com-
pacte.

[0064] De maniére avantageuse, chaque montant du
cadre 1 porteur peut disposer d’'un capot formant a la fois
son habillage externe et protégeant son rail de guidage
11a, 11b de I'eau et des poussiéres.

[0065] L’installation comporte un systéeme de com-
mande, configuré pour contrdler le moteur du premier
systeme d’entrainement et le moteur du deuxieme sys-
teme d’entrainement. Il regoit notamment des consignes
en entrée, en provenance d’un interface homme-machi-
ne (télécommande, téléphone intelligent, console,...).
[0066] Les moteurs et le systéme de commande peu-
vent étre alimentés par une ou plusieurs sources d’ali-
mentation électrique (batterie, réseau électrique, pan-
neau photovoltaique...).

[0067] L’invention présente l'intérét de décorréler le
mouvement de translation des lames 2 du mouvement
de pivotement des lames. Le pivotementdes lames 2 est
permis lorsque toutes les lames sont déployées, leur pa-
tin 20a de glissement coopérant avec un organe de pi-
votement 6 positionné le long du rail de guidage 11a.
Pour rappel, chaque organe de pivotement 6 est monté
sur le premier rail de guidage 11a, actionnable en pivo-
tement autour d’un axe perpendiculaire a la direction de
déploiement. Il ne se déplace pas avec la lame 2 lors du
déploiement. Autrement dit, au moins du premier cbté
de guidage, le coulissement de la lame 2 dans le premier
rail de guidage 11a, via son patin 20a de glissement, est
réalisé avec un jeu mécanique particulierement faible, le
patin de glissement étant libre en translation dans le pre-
mier rail de guidage suivant 'axe X et bloqué dans ce
rail suivant I'axe Y et suivant I'axe Z. |l retrouve un degré
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de liberté en pivotement lorsqu’il coopére avec le palier
60 de I'organe de pivotement 6 auquel il est associé.
[0068] Il faut comprendre que la solution de I'invention
pourrait étre dupliquée des deux cotés de guidage. Le
nombre de moteurs utilisé pour actionner les lames en
translation dans la surface de déploiement peut étre op-
timisé. Il est possible d’utiliser un moteur distinct de cha-
que cbté de guidage ou un seul moteur agissant d’'un
seul coté de guidage.

Revendications

1. Installation de protection contre le soleil ou les in-
tempéries, comprenant :

- Un cadre (1) porteur délimitant une surface de
déploiement (S) et comprenant au moins deux
rails de guidage, dits premier rail de guidage
(11a) et deuxieme rail de guidage (11b), paral-
leles entre eux et a une direction dite direction
de déploiement,

-Une série de lames (2) agencées parallelement
les unes aux autres, chaque lame (2) s’étendant
suivant un axe longitudinal perpendiculaire a la
direction de déploiement et présentant deux ex-
trémités montées chacune en coulissement
dans un rail de guidage distinct,

- Un premier systéme d’entrainement en trans-
lation, configuré pour déplacer les lames (2) en
translation suivant la direction de déploiement
par coulissementdans les deux rails de guidage,
entre au moins une position rétractée dans la-
quelle les lames sont accolées les unes contre
les autres etune position déployée dans laquelle
les lames sont déployées sur toute la surface
de déploiement,

- Un deuxieme systéeme d’entrainement en pi-
votement, configuré pour entrainer chaque lame
(2) en pivotement autour de son axe longitudinal
entre au moins deux orientations distinctes,

- Caractérisée en ce que :

- Le deuxiéme systéme d’entrainement en pivo-
tement comporte des organes de pivotement
(6), fixés sur au moins ledit premier rail de gui-
dage (11a) et répartis le long dudit premier rail
de guidage, chaque lame (2) étant destinée a
venir coulisser suivant les deux rails de guidage
jusqu’a une position dans laquelle 'une de ses
deux extrémités coopére avec un organe de pi-
votement (6) distinct,

- Chaque organe de pivotement (6) est monté
fixe en translation sur ledit premier rail de gui-
dage et actionnable en pivotement pour entrai-
ner une lame en pivotement autour de son axe
longitudinal lorsqu’il coopere avec I'extrémité de
ladite lame,

- Le premier systéme d’entrainement en trans-
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lation comporte au moins un moteur commandé
pour entrainer au moins une lame, dite lame de
téte (2_1), et en ce que les lames sont reliées
entre elles par lintermédiaire d’organes de
liaison (4) articulés.

Installation selon la revendication 1, caractérisée
en ce que le premier systtme d’entrainement en
translation comporte une courroie (31) entrainée par
ledit moteur, etun chariot entrainé le long d’au moins
un rail de guidage (11a) par ladite courroie et sur
lequel est monté un élément de liaison solidaire de
la lame de téte.

Installation selon la revendication 1 ou 2, caractéri-
sé en ce que chaque organe de liaison (4) articulé
comporte au moins deux biellettes (40, 41) formant
entre elles une articulation en pivot, et agencées
pour pivoter I'une par rapport a l'autre entre deux
positions extrémes, une premiére position extréme
correspondant a celle dans laquelle les lames sont
rétractées et une deuxiéme position extréme corres-
pondant a celle dans laquelle les lames sont dé-
ployées.

Installation selon la revendication 3, caractérisée
en ce que chaque lame (2) comporte a sa premiére
extrémité et sa deuxieme extrémité un patin (20a,
20b) de glissement arrangé pour coopérer suivant
une liaison glissante respectivement avec le premier
rail de guidage et le deuxieme rail de guidage.

Installation selon la revendication 4, caractérisée
en ce que chaque biellette (40, 41) est montée a
son extrémité libre en liaison pivot sur un axe (21)
aligné sur le patin (20a, 20b) de glissement.

Installation selon 'une des revendications 3 a 5, ca-
ractérisée en ce que le premier systéme d’entrai-
nement comporte des moyens de blocage (43) en
pivotement de I'articulation formée par les deux biel-
lettes (40, 41).

Installation selon la revendication 6, caractérisée
en ce que les moyens de blocage sont positionnés
pour limiter le pivotement de l'articulation entre les
deux biellettes a un angle distinct d’'un angle plat.

Installation selon 'une des revendications 2 a 7, ca-
ractérisée en ce que les lames (2) comportent une
lame de queue (2_N) reliée au cadre (1) porteur par
un organe de liaison de queue via une liaison de type
pivot glissant.

Installation selon 'une des revendications 1 a 8, ca-
ractérisée en ce que le deuxieme systeme d’entrai-
nement en pivotement comporte au moins un vérin
(70) sur lequel estmontée une barre de transmission
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10.

(71) actionnable en translation par ledit vérin, cha-
que organe de pivotement (6) du premier rail de gui-
dage (11a) étant relié a ladite barre de transmission
(71) via une biellette (61), chargée de transformer le
mouvement de translation de la barre de transmis-
sion (71) en un mouvement de rotation de I'organe
de pivotement.

Installation selon la revendication 9, caractérisée
en ce que chaque lame (2) coopére par sa deuxieme
extrémité avec le deuxiéme rail de guidage (11b) en
maintenant un degré de liberté suivant son axe lon-
gitudinal.
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Fig. 5B
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