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(67) Sammendrag:

Et handholdt arbejdsredskab, der har et eller flere roterende arbejdsorganer (1)
og er koblet til en motor (5) gennem et gear (4), er yderligere udformet med et
eller flere holdeorganer (2), der kan komme i indgreb med det medie eller emne,
der skal bearbejdes, og er pavirket af et drejningsmoment Ma, der er modsat rettet
og mindre end eller lig med det til arbejdsorganerne pafarte drejningsmoment M,.
Arbejdsredskabet er nemt at styre og betjene og arbejder effektivt.
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KRAV.

1. Handholdt arbejdsredskab, eksempelvis en havefreeser, der har et eller flere
roterende arbejdsorganer (1), der er koblet til en motor (5) gennem et gear (4),
kendetegnet ved, at

arbejdsredskabet yderligere er udformet med et eller flere holdeorganer (2), der
kan komme i indgreb med det medie eller emne, der skal bearbejdes,
eksempelvis jordoverfladen, nar arbejdsredskabet er i sin arbejdsstilling, og er
pavirket af et drejningsmoment M;, der er modsat rettet af og mindre end eller lig
med det til arbejdsorganerne (1) paferte drejningsmoment M..

2. Arbejdsredskab ifelge krav 1,

kendetegnet ved, at

arbejdsorganerne (1) og holdeorganeme (2) roterer om samme omdrejningsakse
(c-c).

3. Arbejdsredskab ifelge krav 1,

kendetegnet ved, at

gearet (4) er udformet som et planetgear, der bestar af et antal trin (6,7,8), der
hver bestar af et centralt tandhjul (9), der er i indgreb med et antal mellemhjul
(10), der i det sidste trin (8) er i indgreb med en tandkrans (13), og hvor det
centrale tandhjul (9) i det sidste trin (8) er koblet til arbejdsorganernes (1)
rotationsaksel (3). og tandkransen (13) i det sidste trin (8) er koblet til

holdeorganerne (2).
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