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Laite yksittdisosien suuntaamiseksi ja/tai lajittele-

miseksi

T8m& keksintd koskee patenttivaatimuksen 1 lajim&&ritel-
mdssd esitettyd laitetta.

Saman hakijan DE-hakemusjulkaisun 25 52 763 mukainen lai-
te on jo tunnettu. T&md laite on varustettu konerungolla,
jossa on sen avulla tuettu, sy&6ttdharjan avulla muodostet-
tu sydttblaite. SySttdharjan eteen on sijoitettu varasto-
s81i1i8 jdrjest8@mdtdntd yksittdisosamd&rdd varten ja sen
perdédn on sijoitettu lineaarikuljetuslaite, eli t&ssd ta-
pauksessa térykuljetin yksitt8isosien suuntaamiseksi
ja/tai lajittelemiseksi. T&llaiset laitteet ovat osoittau-
tuneet erittdin k8yttbSkelpoisiksi yksittéisosia suunnatta-
essa, lajiteltaessa ja eriteltdesss mutta lajiteltavien
ja sybtett&vien yksitt8isosien nopean tyypinvaihdoksen
suorittamisen mahdollistamiseksi oli kuitenkin tarpeen
kdyttds ylim88r8isid laitteita.

T&m&n keksinnén tehtdv&nd on saada aikaan edell& esitetyn
tyyppinen laite, jossa koneen uudelleenvarustaminen eri-
laisten yksittdisosien tySst&@miseksi voi tapahtua nopeas-
ti.

Tédm&n keksinndn teht&vd ratkaistaan patenttivaatimuksen 1
tunnusmerkkiosassa esitettyjen erikoispiirteiden avulla.
T&8m&n ratkaisun yll&tt&vd etu on siin&, ettd voidaan
kdyttdd tdh&nkin menness8 k&ytettyjd standardilaitteita,
jolloin t&std huolimatta nopean osavaihdoksen etu on
mahdollinen. Samanaikaisesti saavutetaan t&m&n vuoksi se
yll8ttdvd etu, ettd mybs laitteen automaattinen osilla va-
rustaminen t&116in on mahdollinen. T&ten on tydstbtd varten
valmiudessa pidettédvien osien m&&drd l&hes rajoittamaton
eikd my&sk&&n tarvita mitd&n k&yttShenkilsd lajiteltavien

osien sy6ttémiseksi varastos&ilidén.



Patenttivaatimuksen 2 tunnusmerkkiosassa on esitetty toi-
nen rakennemuunnelma, jonka avulla nopea vaihto ja varas-
tos§ilisn vapaa k8yttd erilaisten, suuntaamiseksi ja/tai
lajittelemiseksi tarkoitettujen laitteiden sy&tt&miseksi
on mahdollinen.

Patenttivaatimuksen 3 mukainen rakennemuoto on lis&ksi
edullinen koska sen ansiosta varastos&ilididen kuljettami-
nen suuntaamiseksi ja/tai lajittelemiseksi tarkoitettujen
laitteiden yhteydestd syStt&paikkoihin vast. t&ytt8asemiin
on mahdollinen.

My8s patenttivaatimuksen 4 mukainen rakennemuoto on kui-

tenkin mahdollinen. T&m&n vuoksi voidaan kuljetuslaitteen
vastaanottosy&ksykouruun sydtett8vien yksitt&disosien m&a-
r8d8 helposti muuttaa.

Patenttivaatimuksessa 5 esitetyn rakennemuunnelman avulla
- ei vain varastos&ilidss8 olevien yksitt8isosien annostettu
sy6ttdminen kuljetuslaitteeseen ole mahdollinen, vaan -
yksittdisosien j&8&m&m&&rd voidaan yksinkertaisesti poistaa
vaihtos&ilisists systts- vast. jalkitdyttsalueella.

Lis&ksi on my8s patenttivaatimuksen 6 mukainen rakenne
mahdollinen, jonka avulla vaihtos&ili&iden k&sittely hel-
pottuu ja omalla ajok&dytslld varustettavien ajoalustojen
md88r&8 esimerkiksi asennuslaitoksen yhteyteen sijoitettu-
jen, suuntaamiseksi ja/tai lajittelemiseksi tarkoitettujen
laitteiden sybtt&miseksi voidaan pienenté&s.

Samaten on myds patenttivaatimuksen 7 mukainen edelleenke-
hitetty rakennemuoto mahdollinen, jonka avulla voidaan
saada aikaan muuttumattomana pysyv# tarkka yhteys vaihto-
sdilifiden ja konerungon v&lilld niin, ettd8 voidaan v&lt-
tyd yksittdisosien kasaantumiselta vast. esteiden muodos-
tumiselta sybtett8essd varastosdilisstd kuljetuslaitteen
vastaanottosy&ksykouruun.



Patenttivaatimuksen 8 mukainen suoritusmuoto on kuitenkin
my8s mahdollinen, jonka avulla t&m& ohjaus- ja sy&tt&joh-
doista riippumatta myds suurissa tehdastiloissa voidaan
saattaa nopeasti ja varmasti keskeisestd tdyttbasemasta
vast. tavaranluovutuspaikasta asennuspaikkojen vast. asen-

nuslaitoksien yhteyteen.

Patenttivaatimuksen 9 mukainen edelleenkehitetty rakenne-
muoto on kuitenkin my8s mahdollinen koska sen avulla on
mahdollista saavuttaa kustannuksiltaan edullinen laitoksen
kokonaisohjaus.

Patenttivaatimuksessa 10 on esitetty erds toinen rakenne-
muoto, jonka avulla t&llaisten ajoneuvojen ohjaamiseksi
yleensd v&ltt&mdttbmis kiskoja samanaikaisesti voidaan
kayttdda my6s tiedonsiirtoa varten

Lisdksi on my®6s patenttivaatimuksen 11 mukainen j&rjestely
mahdcllinen, jonka avulla kuljetuslaitteeseen tapahtuvan

yksitt8isosien annostetun sydtdn edut voidaan yhdist&dd va-
rastosdilibiden nopeaan vaihtoon eri ajoalustoille 1liitt&-

mistd varten.

My6s patenttivaatimuksen 12 mukainen edelleenkehitetty ra-
kennemuoto on kuitenkin mahdollinen, jonka avulla vaihto-
s8iliditd voidaan siirrelld eri alueilla ajoalustoja kd&yt-
t&m&ttd suuntaamiseksi ja/tai lajittelemiseksi tarkoitet-
tujen yksitt&isten laitteiden v&lilla.

Er8s toinen patenttivaatimuksen 13 mukainen rakennemuun-
nelma on myds edullinen, jonka avulla voidaan saavuttaa
kitkaton toiminta, erityisesti t&llaisia vaihtos&iliditéd
kdytettéesss.

Patenttivaatimuksen 14 mukainen rakenne on my8s edullinen
koska sen avulla kuljetuslaitteen edelleenk&ytt&minen on



mahdollinen my&s vaihtos&ilittsd vaihdettaessa vast. j&&m&-
kappaleita kunnostettaessa tyypinvaihdoksen yhteydessd.

Keksinndn muut edulliset rakennemuodot on esitetty muissa
patenttivaatimuksissa.

Keksint8 selitet88n l8hemmin seuraavassa viitaten piirus-

tuksessa esitettyihin rakenne-esimerkkeihin, jossa:

Kuv. 1 esitt88 yksinkertaistetun kaaviomaista osaleikkaus-
ta keksinndn mukaisesta, yksittdisosien suuntaamiseksi
ja/tai lajittelemiseksi tarkoitetusta laitteesta sivulta
katsottuna;

Kuv. 2 esittd8 osaleikkausta kuvion 1 mukaisesta laittees-
ta p&s&dystd katsottuna;

Kuv. 3 esitt88 kuvioiden 1 ja 2 mukaista laitetta p&&lté
katsottuna;

Kuv. 4 esitt8& yksinkertaistetun kaaviomaista osaleikkaus-
ta laitteen ja vaihtos&dilidn v8lisestd telakoimislaittees-
ta sivulta katsottuna;

Kuv. 5 esitt&d yksinkertaistetun kaaviomaisesti ajoalus-
talle sijoitettua vaihtos&ilists;

Kuv. 6 esitt88 yksinkertaistetusti telakoimislaitetta
laitteen yhdist&miseksi vaihtos&ilitén p&&lt&d katsottuna;

Kuv. 7 esitt88 kaaviomaisesti toista, laitteen ja vaihto-
sdilidén v&lisen telakoimislaitteen rakennemuunnelmaa
p&8ltd katsottuna;

Kuv. 8 esittd8 osaleikkausta toisesta, ajoalustalle siir-
rett8vésti sijoitetun, k&&nnett&védn vaihtosgilisn raken-
nemuunnelmasta sivulta katsottuna;



Kuv. 9 esitt&8 yksinkertaistetun kaaviomaisesti toista,
ajoalustalta konepSyd&lle siirrettdvien vaihtos&ilisiden
jdrjestelyn rakennemuotoa sivulta katsottuna;

Kuv. 10 esitt&8 laitoskaaviota puoli- vast. tdysautomaat-
tista asennuslaitosta ja siihen liittyv&4, keksinnbén mu-
kaista, yksittdisosien suuntaamiseksi ja/tai lajittelemi-
seksi tarkoitettua laitetta varten, jossa on n&ihin lait-
teisiin liittyvid, ajoalustojen avulla riippumattomasti
toisistaan siirrettdvi& vaihtos&ilidits.

Kuvioissa 1-3 on esitetty laite 1 yksitt8isosien 2 suun-
taamiseksi ja/tai lajittelemiseksi ja mahdollisesti erit-
telemiseksi. T&m& laite 1 k&sitt&d konerungon 3, joka kor-
keussuunnassa s&8dettdvien tukijalkojen 4 kautta on tuettu
tukipinnan 5, esimerkiksi tehdashallin lattiaan. Konerunko
3 tukee kuljetuslaitetta 6, joka on varustettu kiert&v&alld
kuljetushihnalla 7 ja siihen liittyvill& kahmareilla 8.
Kuljetuslaite 6 on esilléd olevassa tapauksessa rakenteel-
taan elevaattorikuljetin.

Kuljetushihnaa 7 k8ytet#&n kdyttbmoottorin 9 avulla kier-
rett8vdsti nuolen osoittamaan suuntaan ja ulottuu vastaa-
nottosy8ksykourusta 10, johon on sijoitettu systtélaite
11, k&&ntdsybksykourun 12 yhteyteen. T&m&n k&&8ntdsybksy-
kourun 12 per&8n on sijoitettu lineaarikuljetuslaite 13.
Lineaarikuljetuslaite 13 koostuu yksitt&isistd kuljetus-
radoista 14, 15, 16, joilla tunnettuja rakenneosia, kuten
heiluriportteja ja/tai puskureita jas/tai tulkkeja k&ytet-
t8essd yksittdisosien 2 suuntaaminen vast. lajitteleminen
tapahtuu niiden kuljettamisen aikana nuolen 17 suunnassa.
Yksittdisosien 2 kuljettaminen kuljetusratoja 14-16 pitkin
vast. k&8ntb6sybksykourun 12 yhteydessd tapahtuu t&ryk8yt-
t6éjen 18 avulla, jotka ovat sijoitetut tukilevylle 19, jo-
ka v&rdhtelynvaimennuslaitteiden 20 kautta on tuettu kone-

runkoon 3 kiinnitetty pohjalevy 21. Pohjalevy&d 21 voidaan



s88t8laitteen 22 avulla kallistaa ja suunnata eri asentoi-
hin tukipinnan 5 suhteen, esimerkiksi yhdensuuntaiseksi
tukipinnan kanssa tai nuolta 17 vastaavaan kuljetussuun-

taan.

Konerunkoon 3 on lis8ksi yksitt&isten k&ytt&jen vast.
kdyttbmoottoreiden paineilmansy&ttd&8 ja -ohjausta varten
sijoitettu v8lipaineilmas&ilid 23, joka johdon 24 kautta
on yhdistetty keskeiseen paineilman sy&ttéjérjestelm&én.
Vdlipaineilmas&ilisén 23 liittyvdt huoltoyksikkd 25 ja
pneumatiikkaohjaus 26, jotka venttiilien 27 lis&ksi my&s
ovat varustetut k&yttd- ja n8yttSelimilléd 28. Pneumatiik-
kaohjaus 26 on kaaviomaisesti pistekatkoviivoin havainnol-
listettujen johtojen 29 kautta yhdistetty huoltoyksikké&dn
25 ja sy6tt8laitetta 11 varten tarkoitettuun nostokéyttdéén
30, joka koostuu vastaanottosy®ksykourun 10 pohjan muodos-
tavasta levystd. Sy&ksykourupohja 31 vast. t&m&n muodosta-
va levy on kuljetushihnasta 7 v&limatkan p&&ss8 sijaitse-
vasta p&&std8n akselin 32 ymp&ri k&&nnett&vdsti kiinnitet-
ty konerunkoon ja se voidaan nostokdytén 30 avulla, joka
on sijoitettu akselista 32 v&limatkan p&&ssd kuljetushih-
naa 7 ld8hempdnd sijaitsevalle alueelle, siirt&88 t8ysvii-
voin esitetystd lepoasennosta katkoviivoin kaaviomaisesti
esitettyyn, kohotettuun asentoon. Levyn liikkeen vuoksi
tulisi yksitt8isosien t&ydent&minen kuljetushihnan 7 suun-
nassa olla mahdollinen.

Kuljetuslaitteen 6 lineaarikuljetuslaitteesta 13 poisp&in
suunnatulle puolelle on vastaanottosy&ksykourun 10 eteen
sijoitettu vaihtos&ili6n& 33 toimiva varastosdilid 34, jo-
ka menoaukon 35 kautta voidaan yhdist&& vastaanottosy&ksy-
kouruun 10. Varastos#ilibn 34 kuljetuslaitetta 6 p&in
suunnattuun etusein&md&n 36 on tavanomaisesti sijoitettu
luisti 37, jota korkeusohjaimia 38 pitkin voidaan laskea
vast. nostaa kuviossa 2 esitetystd, menoaukon 35 avaavasta
asennosta t&mé&n menoaukon 35 sulkevaan, katkoviivoin osoi-

tettuun asentoon.



Samalla tavalla on kuljetuslaitteen 6 vaihtos&ilibta 33
pdin suunnatulla alueella sulkevaan sivuosaan 39 muodos-
tettu s¥ddettévd sybksykouruseindméosa 40, jonka avulla
vastaanottosydtksykouru 10 voidaan sulkea varastosdilidén 34
menoaukon 35 suhteen. Sy&ksykouruseindm8osan 40 siirtdmi-
seksi sivuosan 39 korkeusohjaimia 41 pitkin kdytet&&n ku-
viossa 2 paremmin n&kyv&&d siirtokdyttdd 42. T&8m& voi olla
s&8hk&moottori, joka on liikeyhteydess& ketjupydr&&n, joka
on yhteydessd sy8ksykourusein&m&osaan 40 yhdistettyyn ket-
juun. On tietenkin my8s mahdollista, ettd s&&dettédvdd sydk-
sykourusein&méosaa 40 vast. luistia 37 varten tarkoitetut
siirtokdytsét voivat olla paineilma- tai hydraulik&ytt&isid
sylinterim&nt&laitteita tai rakenteeltaan mielivaltaisia,
t&m&n hetken tekniikan tason mukaisia tunnettuja siirto-
kdyttdja.

Kuten lis&ksi erityisesti kuvioiden 1 ja 2 perusteella pa-
remmin voidaan huomata on reuna 43, joka rajoittaa sivu-
osaa 39 yl8spdin s&8dettdvin sybksykourusein&m&osan 40
yhteydesss, sijoitettu etéisyyden 44 p&#&h&n kuljetushihnaa
7 p&in suunnatun sy®Sksykourupohjan 31 p&&n ylé&puolelle.
Samalla tavalla on my8s menoreuna 45 sijoitettu et&disyyden
46 p&d&h&n sybksykourupohjan 31 kuljetushihnaa p&in suun-
natun p&&n yl&puolelle. T&mdn vuoksi j&8 vastaanottosydk-
sykouruun 10 myds sy®ksykourusein&m&osan 40 ollessa avat-
tuna tietty tilavuus yksittdisosien 2 vastaanottamiseksi.
T&ten on sopiva m88rd yksitt&isosia 2 k&ytettévisssd myds
silloin kun varastos&ilid 34 vast. vaihtos&ili6 33 on
poistettu vast. on mahdollista vaihtaa vaihtos&ili& 33,
esimerkiksi silloin kun varastos&ilid 34 on tyhjentynyt,
siind ajassa, jonka kuljetuslaite 6 tarvitsee vastaanotto-
sy8ksykouruun 10 j&&neiden yksittéisosien 2 k&sittelemi-
seksi. T&ten saavutetaan yleensd jaksoaika, joka mahdol-
listaa tyhj&n vaihtos&ilién 33 poiskuljettamisen ja t&yden
vaihtos&ilidén 33 telakoimisen sen sijasta konerunkoon 3

vast. kuljetuslaitteeseen 6.



Kuten paremmin kuvioiden 2 ja 4-7 pohjalta voidaan todeta
voi vaihtosdilid 33 olla sijoitettu ajoalustalle 47. T&m&
ajoalusta voi olla varustettu omalla ajokdyttSlaitteella
48. Samalla kun ajoalusta 47 on varustettu py6rilld 49,
jotka my&s voivat olla ohjattavia, esimerkiksi kumipy&ril-
18 tai t8yskumiteloilla, muodostuu ajokdytt8laite 48 ajo-
alustaan 47 asennetusta kdyttdmoottorista 50, joka on 1lii-
keyhteydessd k&yttérullaan 51. K8yttdrulla 51 voi toimia
yhdessd tukipintaan 5 upotetun ohjauskiskon 52 kanssa,
jonka kanssa ohjausrulla 53 kdyttSrullaa 51 vastapd&té

- olevalta puolelta on kosketuksessa. Ohjausrulla 53 voi -
ajoalustaan 47 tuetun painejousen 54 aikaansaaman esijén-
nityksen vaikutuksesta olla painettuna k&8ytt&rullaa 51
vastaan niin, ettd k&yttdrulla 51 ja ohjausrulla 53 v&lyk-
settbmésti sulkevat ohjauskiskon 52 v&8liins8. Jos k&ytts-
rulla 51 lis&ksi on valmistettu riitt&vén kitkakertoimen
omaavasta joustavasta aineesta on ajoalustan 47 vast.
vaihtos&ilién 33 luistamaton eteneminen ohjauskiskoa 52

pitkin mahdollinen.

Ajoalustan 47 vast. vaihtos&ili6n 33 yhdist&miseksi kone-
runkoon 3 kdytet&&n telakoimislaitetta 55, joka esimerkik-
si voi k&sitt&8 lukituslaitteen 56 ja keskidimislaitteen
57. Kuhunkin n&istd laitteista on liitetty k&yttd 58 vast.
59. Ajoalustan 47 vast. vaihtos&dilidn 33 iskeytyess& yh-
teen konerungon 3 kanssa pysdytet8én k8yttSrullaa 51 var-
ten tarkoitettu ajokdyttslaite 48 esimerkiksi kytkinlait-
teen 60 kautta. T&m& voi, kuten t&llaisten ajoneuvojen
yhteydess8 on yleistd, myds olla muodostettu onnettomuuk-
sien v&ltt&miseksi tarkoitetun suojakaaren 61 avulla, jon-
ka esteeseen iskeytymisestd johtuvan siirtym&n p&&tekytkin
62 tunnistaa ja pyséyttd8 ajokdyttdlaitteen. T&m& signaa-
1li vast. mielivaltaisen ylim8&r&isen mittausarvoanturin
menosignaali voi my&s aktivoida telakoimislaitteen 55.
Keskibimistappia 63 ulostydnt&m&lld k&ytdén 59 avulla voi-
daan ajoalusta 47 t&ten tarkasti suunnata konerungon 3



suhteen mahdollisten mittatoleranssien tasoittamiseksi.
Samanaikaisesti tydntyy konerunkoon 3 yhdistetty kytkino-
sa, esimerkiksi liitoslaatta, aukon avulla muodostetuun
kytkinosaan 64, joka liitoslaatta toisen kytkinosan, esi-
merkiksi kiristystapin 65 avulla, joka k&ytén 58 avulla
puristuu t&ss& liitoslaatassa olevaan syvennykseen, jé&n-
nittyy ajoalustan etenemissuunnassa kaksoisnuolen 66 mu-
kaisesti. Tdten ajoalusta 47 lukitaan haluttuun asentoon
konerungon 3 suhteen telakoimislaitteen 55 kautta. T&m&
varmistaa sen, ettd luisti 37 ja sd&dett&dvd sy8ksykouru-
sein&mdosa 40 ovat tarkasti kohdakkain ja varastos&ilidn
34 menoreuna 45 peitt848 sivosan 39 reunan vast. on samassa
tasossa td@mdn kanssa. Tdten saadaan aikaan raoton yhtendi-
nen laskukouru kuljetuslaitteen 6 varastos&ilidstd 34 syb6-

tettdvis yksittédisosia 2 varten.

Kuten lis8ksi parhaiten voidaan n&hd& kuviosta S on ajo-
alustalle 47 sijoitettu kytkinyksikk& 67 ja siihen yhdis-
~tetty energialdhde 68. Kytkinyksikk$s 67 on kaaviomaisesti
pistekatkoviivojen avulla esitettyjen johtojen kautta kyt-
ketty yhteen luistia 37 varten tarkoitetun sulkukdytén 69,
kdyttbjen 58, 59 sekd p&d&tekytkimien 62 kanssa. T&8m& kyt-
kinyksikk8 67 voi erityisesti olla kytketty yhteen ajo-
alustalle 47 sijoitetun l&hetys- ja vastaanottolaitteen 70
kanssa. Tdmdn l8hetys- ja vastaanottolaitteen 70 kautta on
mahdollista saada aikaan tietojenvaihto kaaviomaisesti 1l&-
hetysmaston avulla esitetyn ohjauskeskuksen 71 kanssa. T&-
ten on ajoalustan 47 ajoliikeiden ohjaus vast. liitt&minen
yksitt&isiin laitteisiin 1 tyhjien vaihtos&ilisiden 33 no-
peaksi vaihtamiseksi t&8ysiin vaihtos&ili®ihin 33 mahdolli-

nen.

Kuten lis8ksi on esitetty kuviossa 2 on kuitenkin my&s
mahdollista saada aikaan yhteys ohjauskeskukseen 71 ja t&-
h&n ohjauskeskukseen sijoitettuihin kuvapintoihin 72 oh-
jauskiskon 52 kautta. T&m&n lis&ksi on mahdollista sijoit-
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taa mittausarvoantureita 73 konerungon 3 yhteyteen, jotka
laitteen 1 ohjauslaitteen 74 kautta voivat olla yhteydessé&
siirtokdytts6n 42. Tdten saadaan aikaan se, ettd vaihto-
s4811i6n 33 telakoituessa konerunkoon 3 voidaan vastaava
ohjaussignaali l&8hett&8 ohjauslaitteeseen 74, joka siirto-
kdytsn 42 kautta voi avata s&&dett&dvén sybksykouruseindmi-

osan 40.

Kuten lis&ksi voidaan todeta kuvioiden 1-5 pohjalta on va-
rastosdilidn 34 sy8ksykourupohjaa 75 kallistettu kulje-
tuslaitteen 6 suuntaan ja varastos&8ilién 34 menoreuna 45
on sivuseindmédn 76 suuntainen, joka sein&m& rajoittaa kul-
jetushihnan 7 kuljetuskuilua lineaarikuljetuslaitetta 13
vastap88td olevalta puolelta. Kuljetushihnan 7 kuljetus-
kuilu on lineaarikuljetuslaitetta 13 p&in suunnatulta puo-
- lelta rajoitettu sivusein&m&n 77 avulla. Osa sivuseindmds-
td 76 muodostuu sivuosasta 39, joka samalla k&sitt84 mySs
vastaanottosytksykourun 10 p&&tysein&mdn 78. Sivuosa. 39 on
asennuslaitteiden 79, 80 avulla vaihdettavasti kiinnitetty-
sivusein4m#4n 76 vast. konerunkoon 3. T&m& asennuslaite 79
voidaan muodostaa vastaavien kosketuspintojen ja ruuvilii-
toksien avulla, mutta on kuitenkin yht& hyvin mahdollista
k&yttdd itsekeskibityvi¥ pikaliittimi&d tai vastaavia si-
vuosan 39 yhdist&miseksi konerunkoon 3. T&m&n rakennemuo-
don avulla on t&ten yksinkertaisella tavalla mahdollista
sivuosaa 39 vaihtamalla sopeuttaa t&t8 eri vaihtos&ili&i-
den 33 mukaan. Lis&8ksi on laitteiden 1 kohdalla, joihin ei
tulla sy6tt&m8&n vaihtos&ilisitd 33, yksinkertaisesti si-
vuosaa 39 vaihtamalla, mahdollista uudelleenvarustaa laite
1l eri k&yttbtarkoituksia varten esimerkiksi kyseistd ta-
pausta varten muotoillun varastos&ilién 34 avulla. T&md
varastosdilid 34 on kuviossa 3 esitetty kaaviomaisesti te-

lakoidun vaihtos8ili®n 33 vieressi.

Sy8ksykourupohjan 75 rakenteen Yhteydessé, samalla kun kul-
jetuslaitteeseen 6 liitet&&n rakenteeltaan edelld esitetyn
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mukainen varastos&ilid 34, on edullista se, ettd kuvios-
sa 2 kaaviomaisesti havainnollistettu yksittéisosien m&&ré&
81 nuolen 82 avulla kaaviomaisesti osoitetulla painollaan
ei vaikuta kuljetussuunnassa vast. kohtisuoraan kuljetus-
hihnaan 7. Nuolen 82 avulla kaaviomaisesti osoitettu,
varastos8ilidss8 34 olevien yksitt&isosien m&&r&n 81

paino vaikuttaa pikemminkin varastos&ilidtsd 34 vastap&dté
olevaan sivusein&m8&n 77, jolloin osam&&r&n ohi kulkevat
kahmarit 8 viev&t mukanaan yksitt&isi& osia vast. osaryh-
mi& kahmareiden m&&r&d vast. kahmarit muodostavien levyjen

korkeutta vastaavassa m3&rin.

Koska varastos&iliSstd 34 tuleva osien m&&rd t&llin p&&-
asiassa liukuu kohtisuoraan sivusein&m&n 77 suuntaa vas-
taan saadaan sy&tt8laitteen 11 vast. vastaanottosy8ksykou-
run 10 sy8ksykourupohjan 31 muodostavan levyn avulla ai-
kaan se, ettd vastaanottosySksykourun 10 p8&tysein8m&n 78
yhteyteen j&&vi& yksitt8isosien j&&m&m&&drid liikutetaan
kuljetushihnan 7 kahmareiden 8 suuntaan. T&ten on varmis-
tuttu siit&, ettd yksittdisosien liikkuva sy6ttd varasto-
sdilidstd8 34 on mahdollinen my&s kohtisuoraan yksitt&is-
osien liikkumissuuntaa vastaan varastos&ilidstd 34. Toi-
saalta on t&m&n vuoksi voimapanos yksitt8isosien vast. yk-
sittdisosaryhmien irroittamiseksi lajiteltujen yksittéis-
osien m8&r&std 81 pienempi ja yksitt&isosiin 2 kohdistuva
rasitus pienenee my8s kuljetushihnaa 7 varten tarkoitetun
k&yttbmoottorin 9 t8ten pienemm#n kdyttstehotarpeen vuok-

si.

On kuitenkin my&s erityisen edullista kun konerunko 3, ku-
ten parhaiten ilmenee kuvion 3 perusteella, koostuu kohti-
suoraan tukipintaa 5 vastaan ulottuvasta, suurin piirtein
C-muotoisen poikkileikkauksen omaavasta profiilista, jol-
loin kuljetuslaite 6 on sijoitettu haaroista poispdin
suunnatulle profiilin pohjalle ja lineaarikuljetuslaite 13
on sijoitettu profiilin pohjan ja sis&&npdin taivutettujen
haaraocsien v&liin.
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C-muotoisen profiilin C-muotoisesti sis&&np&in taivutetu-
jen haarojen avulla muodostuvat pystyosat 83 voivat tukea
ohjauslaitetta 84 ja korkeussuunnassa s&&dett&v88 suojaka-
tetta 86 varten tarkoitettuja vastapainoja 85, jonka kat-
teen avulla voidaan estd8 luoksepédsy lineaarikuljettimeen
13 k8ytdn aikana ja siis k&yttdhenkil&iden loukkaantuminen.
T&m& suojakate 86 voi tunnetulla tavalla olla varustettu
sopivilla suojakytkimilld niin, ett8 suojakatteen 86 avaa-
minen automaattisesti pys&ytt&& kdyttdmoottorit ja k&ytét
vast. t&rykdytot.

Kuviossa 6 on eéitetty erds toinen telakoimislaitteen 87
rakennemuunnelma. T&m& telakoimislaite 87 k&sitt&& keski-
Simispulttina 88 toimivan kytkinosan, joka vied&&n sis&&n
toisen kytkinosan muodostavaan, kartionmuotoiseen keskifi-
misvastaanottimeen 89, joka muodostaa keskidimislaitteen
57. Lukituslaite 56 k&sittd8 kytkinosana toimivan kiris-
tyspultin 90, joka on kytketty yhteen k&&ntbakselin ja k&-
sivivun 91 kanssa ja joka t8ysviivoin esitetystd, konerun-
koon 3 sijoitetun, kartionmuotoisilla kiristyspinnoilla
varustetun kytkinosan kanssa yhteydess& olevasta, kone-
rungon 3 ajoalustaan 47 yhdist&viéstd telakoimisasennosta
voidaan siirtd& katkoviivoin esitettyyn poiskytkettyyn
asentoon. On tietysti my8s mahdollista k&ytt&& kiristys-
pulttia 90 vastaavaa fluidik8yttéistd sylinterimént&lai-
tetta k&sivivun 91 sijasta tai k&ytt&8 mit8 tahansa muuta
asetuskayttod.

Kuviossa 7 esitetyn rakennemuodon yhteydessd telakoimis-
laite 87 k&sitt&& kuvion 6 mukaista rakennemuotoa vastaa-
van keskibimislaitteen 57. Lukituslaite 56 sen sijaan k&-
sittd8 kiristyskiilasta 92 muodostetun kytkinosan, joka
toimii yhdessd ohjausaukon 93 1&pi konerungon 3 suuntaan
ulostydntyvén, ajoalustaan 47 yhdistetyn, kiristystappina
94 toimivan kytkinosan kanssa. Kiristystappi 94 on varus-
tettu sen 1&pi s&teensuunnassa kulkevalla vastaanottoau-
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kolla 95 kiristyskiilaa 92 varten, joka kiristystapin 94
sisd8ntydntymisen j&lkeen ohjausaukkoon 93 puristetaan si-
s88n vastaanottoaukkoon 95 asetusk&dytén 96 avulla. Liike-
suunnassa kartiomaisesti laajenevan kiristyskiilan 92
avulla ajoalusta 47 saatetaan haluttuun vdlyksettdm&dn

asentoon konerungon 3 suhteen.

Kuviossa 8 on esitetty toinen vaihtos&ilidén 33 rakenne-
muunnelma, jossa se liittyy laitteen 1 kuljetuslaitteeseen
6. Kuten kuvion perusteella voidaan todeta on varastos&di-
1i6 34 kipattavasti laakeroitu sivusein&m&n 76 suuntaisen
k&&ntSakselin 97 ymp&ri k&&ntdk&yttbjen 98 avulla. Tdten
voidaan kulloinkin haluttu m&&r& varastos&ilibssd olevasta
jérjestdméttbméstd yksittéisosien m&&réstd systt8sd vastaa-
nottosy&ksykouruun 10. Vastaanottosybksykourun 10 ylit&yt-
tymisen est&miseksi yksitt&disosista 2 on mahdollista si-
joittaa sivuseindmdn 77 yhteyteen esimerkiksi valodiodien
ja valonvastanottimien avulla muodostettu valvontalaite
99, joka pistekatkoviivoin osoitettujen valons&teiden kat-
ketessa kippaa varastosd8ilidn 34 taaksepdin ja vastaanotto-
sy8ksykourussa 10 olevien yksittéisosien m&&r8&n laskiessa
valvontalaitteen 99 m&8ritt&mé&n tason alapuolelle k&ynnis-
t88 yksittdisosien sydtdén uudestaan.

Telakoimislaitteen 87 vast. ajoalustan 47 muu rakenne voi
olla edelld esitettyjen rakenne-esimerkkien mukainen.

Kuviossa 9 esitetyssd rakenne-esimerkiss& on vaihtos&ilid
33 siirrett&védsti sijoitettu esimerkiksi kuljetusradalle
100, esimerkiksi k&ytetylle rullaradalle. Kuljetusrataosa
101 voidaan k&&ntdk&ytdén 102 avulla valinnan mukaan kd&n-
tdd konerungon 3 avulla tuetun akselin 103 ymp&ri t&ysvii-
voin esitetystd asennosta katkoviivoin esitettyyn asentoon
niin, ettd vastaanottosySksykouruun 10 voidaan sy&tt&é
suurempi tai pienempi yksitt&isosien 2 osam&é&r4.
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Vaihtos&ilididen 33 kuljettaminen keskusvarastosta yksit-

-t8isiin laitteisiin 1 voi tapahtua ajoalustojen 47 avulla,

joille my6s voi olla sijoitettu k&ytettyj8 kuljetusratao-
sia 101. Vaihtosdilitiden 33 pid&ttémiseksi ja paikoitta-
miseksi on kuljetusrataosan 101 yhteyteen sijoitettu vas-
taavia pidinlaitteita 104. Ajoalustan 47 paikoittamiseksi
vaihtos8ilidén 33 luovuttamiseksi ajoalustalle 47 sijoite-
tulta kuljetusrataosalta 101 konerunkoon 3 kiinnitetylle
kuljetusrataosalle 101 k&ytet&&n telakoimislaitetta 55,
joka rakenteeltaan voi olla esimerkiksi edelld esitettyjen
rakenne-esimerkkien mukainen. Mik& tahansa toinen telakoi-
mislaitteen rakenne on kuitenkin mahdollinen kahden kulje-
tusrataosan 101 suuntaamiseksi toistensa suhteen seké&
vaihtos&ilidn 33 kiinnitt&miseksi kuljetuslaitetta l&hem-
pdnd olevalle kuljetusratacsalle 101.

Kyseisessd rakenne-esimerkiss& voi ajoalusta 47 esimerkik-
si my&s olla rakenteeltaan itsekulkeva, kauko-ohjattu
huoltoajoneuvo, jota lattiaan sijoitettujen, kaaviomaises-
ti pistekatkoviivoilla esitettyjen johdinliuskojen avulla
voidaan s&&8t&& vast. ohjata.

Kuviossa 10 on esitetty laitoskaavio, jossa téysautomaat-
tisen asennuslaitoksen 106 syStt&minen samanlaisilla vast.
erilaisilla yksitt8isosilla 2, 107 tapahtuu vaihtos&ilibi-
den 33 avulla. Vaihtos&ilidihin 33 sy&tet&&n esimerkiksi
tallialueella 108 erilaisia yksittéisosia 2, 107 ja saate-
taan asennuslaitoksessa 106 tarvittavasta yksittéisosien
tyypistd riippuen yksitt&isten laitteiden 1 yhteyteen yk-
sitt8isosien t8ysautomaattiseksi sy&tt&miseksi, suuntaami-
seksi ja mahdollisesti lajittelemiseksi. N&it& vaihtos&i-
1iditd 33 voidaan t&ten my&s k&8ytt&ds yksittdisten, k&ayttd-
henkilén 109 avulla ty&kappalekannattimilla suoritettavaa
asennusta varten tarkoitettujen yksitt&isosien sydttémi-
seksi k8yttdhenkildlle riitt&vésss m&&rin ja haluttussa
rakennemuodossa.
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Asennuslaitoksen 106 yksitt&isosilla sySttémisen ohjaami-
nen kokonaisuudessaan voi t&l1l6in tapahtua ohjauskeskuk-
sesta 71 k8sin esimerkiksi k&ytt&m&ll& langattomasti kau-
ko-ohjattavia ajoalustoja 47 tai itsekulkevia kuljetusajo-
neuvoja, jotka kuljettavat vaihtos&dilist 33 tallialueelle
108 tai yhdess& niille sijoitettujen vaihtos&ilididen
kanssa odottavat seuraavaa k&dyttétilannetta. T&ten on my8s
t8ysautomaattisia tai puoliautomaattisia asennuslaitoksia
106 kdytettdessd rakenneosien valmistamiseksi pienin& kap-
palem&&rind mahdollista sy6tt&d yksittédisosia kdyttShenki-
181le 109 vast. yksitt&isiin, yksitt&isosien lajittelemi-
seksi vast. sySttémiseksi tarkoitettuihin laitteisiin 1
kulloinkin haluttua laatua ja tarvittavina kappalem&&rin&.
T&ten on taloudellisesti kannattava rakenneosien tuotanto
pienind kappalem8&rin8d my&s mahdollinen t&llaisten asen-
nuslaitoksien 106 avulla.

T8h&n voidaan lis&t& sellaisten asennuslaitoksien osalta,
jotka ovat tarkoitetut rakenneosien valmistamiseksi hyvin
suurina kappalem&&rin& vast. useissa kerroksissa (nk.
"Geisterschichten"), se etu, ettd osien sy6tt&minen voi
tapahtua t&ysautomaattisesti ilman ettd t&t& tarkoitusta
varten tarvitaan k&yttShenkilskuntaa. Vaihtos&ilididen
kuljettamista ja niiden rakennetta varten voidaan k&ytt&&
kaikkia t&mdn hetken teknistd tasoa vastaavia, t&hdn men-
ness8 tunnettuja, itsekulkevista ajoneuvoista tai riippu-
ratakuljettimista ja vastaavista koostuvia j&rjestelmid,
jeoissa on rakenteeltaan mielivaltaisia vaihtos&ilidité
vast. kontteja tai siirtolavoja.

Lopuksi viitataan vield siihen, ettd kulloinkin yksitt&i-
set, yksitt8isiss8 rakenne-esimerkeiss8 esitetyt tunnus-
merkkiyhdistelm&t my8s voivat edustaa muista riippumatto-
mia, erillisié keksinnén mukaisia rakennemuotoja.
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Patenttivaatimukset

1. Laite keskend&n kiinnittyneiden tai toisiinsa tarttu-
neiden yksitt8isosien suuntaamiseksi ja/tai lajittelemi-
seksi ja mahdollisesti erittelemiseksi, jossa on konerun-
ko, sen avulla tuettu kuljetuslaite, jonka eteen on sijoi-
tettu varastos&dilit jérjest&m&tdntd yksittdisosam8&rss
varten ja per&8&n on sijoitettu lineaarikuljetuslaite yk-
sitt8isosien suuntaamiseksi ja/tai lajittelemiseksi,
tunnettu siitd, ettd varastos&ilid (34) on tela-
koimislaitteen (55) v&liinkytkemiselld vaihdettavasti
yhdistettdviss¥ kuljetuslaitteeseen (6).

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, tunne¢ttu
siit&, ettd varastos&dilié (34) on rakenteeltaan vaihtosdi-
1i6 (33).

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen laite, t u n-
nettu siitd, ettd varastosd&ili6 (34) on varustettu

ajoalustalla (47).

4. Yhden tai useamman patenttivaatimuksista 1-3 mukainen
laite, tunnettu siitd, ettd vaihtos&ilid (33) on
siirtolaitteen avulla siirrett8vissd, erityisesti kipatta-

vissa kuljetuslaitteen (6) suhteen.

5. Yhden tai useamman patenttivaatimuksista 1-4 mukainen

laite, tunnettu siiti, ett& vaihtos&ilis (33) on
ajoalustassa (47) olevan siirtolaitteen avulla ajoalustan
suhteen siirrettdvdsti, erityisesti kipattavasti j&rjes-

tetty.

6. Yhden tai useamman patenttivaatimuksista 1-5 mukainen
laite, tunnettu siitd, ettd vaihtos8ilis (33)
ja/tai ajoalusta (47) on varustettu omalla ajokgyttblait-
teella (48).
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7. Yhden tai useamman patenttivaatimuksista 1-6 mukainen
laite, tunnettu siitd, ettd telakoimislaite (55)
on sijoitettu ajoalustalle (47), joka laite k&sittdd lu-
kitus- ja/tai keskibimislaitteen (56, 57), joka k&sitt&d
vaihtos&ilidédn (33) jastai ajoalustaan (47) sek8 konerun-
koon (3) sijoitetut, yhteyteen keskend&n saatettavat kyt-

kinosat.

8. Yhden tai useamman patenttivaatimuksista 1-7 mukainen
laite, tunnettu siitd, ettd vaihtosdilidt (33)
ja/tai ajoalustat (47) ovat varustetut omalla, mahdolli-
sesti varattavalla energialdhteelld (68) ja kytkinyksi-
k6118, joka on kytketty yhteen'kytkinlaitteiden (60)
ja/tai pd&tekytkimien (62) ja/tai lukituslaitetta (56)
varten tarkoitetun kdytén (58) jas/tai keskidimislaitteen
(57) k&ytén (59) jas/tai vaihtos&ilidn (33) varastos&dilién
(34) sulkevan luistin (37) sulkukdytén (69) kanssa.

9. Yhden tai useamman patenttivaatimuksista 1-8 mukainen
laite, tunnettu siitd, ettd laite jas/tai vaihto-
sdilisdt (33), vast. niiden ajoalustat (47) langattoman
lshetys- ja vastaanottolaitteen (70) kautta ovat yhdiste-
tyt ohjauskeskukseen (71).

10. Yhden tai useamman patenttivaatimuksista 1-9 mukainen
laite, tunnettu siitd, ettd laite (1) jas/tai
vaihtos&ilidt (33) kosketuskiskojen, erityisesti ohjaus-
kiskon (52), mahdollisesti ohjausrullan (53) v&liinkytke-
misen kautta, ovat yhdistetyt ohjauskeskukseen (71).

11. Yhden tai useamman patenttivaatimuksista 1-10 mukainen
laite, tunnettu siits, ettd varastosdilistd (34)
voidaan k&&nt&8 vaakasuoran vast. sen tukipinnan (5) kans-
sa yhdensuuntaisen akselin ymp&ri ja mahdollisesti on
vaihdettavasti tuettu ajoalustan (47) avulla.
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12. Yhden tai useamman patenttivaatimuksista 1-11 mukainen
laite, tunnettu siitd, ettd vaihtos&ilid (33) on
siirrett8vésti sijoitettu kuljetusradalle (100) ja kulje-
tusrata (100) vast. vaihtos&8ilid (33) on kuljetusradan
(100) suhteen k&&nnettdvissd vaakasuoran akselin (103) ym-
pdri kuljetussuunnan (6) suhteen ja ett& ajoalusta (47)
sopivimmin on varustettu samantapaisella kuljetusradalla
vaihtosdilidn (33) siirt&miseksi ajoalustalta (47) lait-
teen (1) konerunkoon vast. t&h&n sijoitetulle kuljetusra-
dalle (100).

13. Yhden tai useamman patenttivaatimuksista 1-12 mukainen
laite, tunnettu siit8, ettd laite (1) on varus-
tettu ohjauslaitteella (74), johon kuljetuslaitteen (6)
kdytts vast. td8rykdytdt (18) ja n&ihin liitetyt ohjauseli-
met, kuten p#&tekytkimet, mittausarvoanturit ja vastaavat
ovat yhdistetyt, ja ettd8 n&m& ovat kytketyt yhteen kone-
runkoon sijoitettujen mittausarvoantureiden kanssa, jotka
ohjauslaitteen (74) kautta ovat yhdistetyt sivuosan s8&-
dett&vdd sybksykourusein@méosaa (40) varten tarkoitettuun
siirtokdyttdén.

14. Yhden tai useamman patenttivaatimuksista 1-13 mukainen
laite, tunnettu siitd, ettd s&ddettdvén sydksy-
kourusein&m8dosan (40) yhteyteen sijoitettu sivusein&mdn
yl&reuna (43) on sijoitettu ennalta valittavan etdisyyden
(44) p88h&n sy6ttblaitteen (11) yl&puolelle ja varastosdi-
1ién (34) menoreuna (45) on sijoitettu saman etdisyyden
pd&hdn sy&ttblaitteen (11) vast. kuljetuslaitteen (6) kul-
jetushihnan (7) yl&puolelle.

15. Yhden tai useamman patenttivaatimuksista 1-14 mukainen
laite, tunnettu siitd, ettd varastos&ilién (34)
menoaukko (35) on sijoitettu kuljetuslaitteen (6) vastaan-
ottaman tason suhteen vinosti kulkevaan, ja kuljetuslait-

teen (6) suuntaan kallistettuun tasoon.
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16. Yhden tai useamman patenttivaatimuksista 1-15 mukainen
laite, tunnettu siitd, ettd sd&dettdvad sySksykou-
rusein8mé on sijoitettu kuljetuslaitteen (6) vastaanotta-

man tason suuntaiseen sivusein&m&én.

17. Yhden tai useamman patenttivaatimuksista 1-16 mukainen
laite, tunnettu siitd, ettd systtdlaitteen (11)
levy on sijoitettu varastos&ilidn (34) menoaukon (35) me-
noreunan (45) alle ja kulkee kaltevassa asennossa vastaan-
ottosy8ksykourun (10) p&dtysein8mdstd kuljetuslaitetta (6)

péin.
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