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SIEGE A SUSPENSIONS COMPENSEES.

@ L’invention concerne un siége articulé disposant de
moyens de compensation des mouvements de bascule en
fonction du poids de l'utilisateur.

Le siege articulé comporte un pied (22), sur lequel est
fixé un support (7) en forme de U, comportant deux bran-
ches latérales (7a, 7b). Le support (7) constitue le chassis
d’une assise (5), située entre les branches (7a, 7b), et d’'un
dossier (6). L’assise et le dossier sont reliés ensemble par
deux dispositifs de liaison (11a, 11b) identiques et symétri-
ques par rapport a 'assise (5). Ces dispositifs de liaison
constituent des suspensions et des moyens de réglage du
positionnement du centre de gravité de l'utilisateur. Les dis-
positifs de liaison sont montés en rotation autour de deux
axes de rotation (1a, 1b) positionnés aux extrémités du sup-
port (7), définissant un axe commun de rotation (1). L'assise
(5) et le dossier (6) constituent avec les dispositifs de liaison
un ensemble basculant monté a pivotement par rapport au
support (7), autour de cet axe de rotation commun.




10

15

20

25

30

2892905

Domaine technique de I’invention

L’invention concerne un siége articulé comportant :

- un pied, une assise, un dossier,

- un support en forme de U, fixée comportant deux branches latérales entre lesquelles est
disposée I’assise,

- deux dispositifs de liaison, connectant I’assise et le dossier, et montés a pivotement par
rapport au support autour d’un axe de rotation, de maniere a positionner le centre de gravité

de Iutilisateur/trice a proximité de cet axe de rotation.

Etat de la technique

Un si¢ge est couramment composé d’une assise et d’un dossier délimitant entre eux un espace
pou recevoir le corps de 1’utilisateur/trice. Certains siéges articulés pour la relaxation ou le
bureau permettent de faire varier 1’angle du dossier par rapport a I’assise, en vue de I’adapter au
confort recherché par Iutilisateur/trice. De maniére courante, I’assise et le dossier sont articulés
Iun par rapport a I’autre. Des moyens d’immobilisation facilement réversibles permettent de
maintenir I’assise et/ou le dossier dans différentes inclinaisons désirées par I’ utilisateur/trice, de
manicre générale, I’'un au moins des éléments est solidaire d’un chéssis, pour conférer aux
éléments une mobilité relative les uns par rapport aux autres.

Il a été également proposé des siéges articulés de bureau avec une assise, montée éventuellement
en rotation, sur un pied, un dossier qui bascule par rapport  I’assise, et des moyens de
verrouillage pour bloquer le dossier dans une position désirée. Typiquement, la hauteur de
I"assise est réglable par rapport au sol, indépendamment de I’inclinaison du dossier par rapport a
I"assise, et 'ensemble est bloqué par des moyens de verrouillage indépendants.

Cependant, ces siéges articulés engendrent des problémes concernant d’une part, la
modification de I’angle délimité par I’assise et le dossier, et d’autre part le blocage dans une

position déterminée.
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Il a également été proposé des siéges optimisant le positionnement de I’ utilisateur/trice
sur le siége, en positionnant son centre de gravité a proximité d’un axe de rotation. Ce
genre de dispositif permet ainsi de faire pivoter 1’ensemble du dossier et de 1’assise
pour accompagner plus aisément les mouvements de I’ utilisateur/trice et réduire les
inconvénients de fatigue dorsale. Cependant, pour ce type de siéges, le mouvement
d’oscillation, engendré par cet axe de rotation, ne compensait pas les variations de
poids des différents utilisateurs/trices.

Par conséquent, le siege devenait trop mobile et instable pour les utilisateurs/trices les
plus lourds. Le document WO 2005/051132 décrit un siége articulé dont I’assise est
articulée en mode pendulaire, mais les axes de rotation du siége sur son support, et
Paxe de assise sur le dispositif de jonction ne disposent pas de moyens de

compensation des mouvements de bascule en fonction du poids de 1’utilisateur/trice.

Objet de ’invention
L’invention a pour but un si¢ge articulé ne présentant pas ces inconvénients et, en
particulier, un siége articulé disposant de moyens de compensation des mouvements de

bascule en fonction du poids de I’ utilisateur/trice.

Selon I’invention ce but est atteint par un siége selon les revendications annexées et

plus particuliérement, par le fait que :

- le siége est articulé par deux axes disposant de moyens de compensation des
mouvements d’oscillation par le poids de 1’utilisateur/trice.

- I" axe de rotation principal comporte deux axes articulés aux extrémités du support
en forme de U. Ces axes de section triangulaire sont précontraints avec des blocs
de caoutchouc dans un logement solidaire du support.

- Paxe de rotation de ’assise comporte deux axes, articulés a des dispositifs de
liaison. Ces axes, de section triangulaire, sont précontraints avec des blocs de

caoutchouc dans un logement solidaire du dispositif de liaison.
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- Les forces radiales exercées sur ces axes, régulent les forces de résistance a la

torsion exercées sur ces dits-axes.

Description sommaire des dessins

D’autres avantages et caractéristiques ressortiront plus clairement de la description qui
va suivre d’un mode particulier de réalisation de I'invention donné a titre d ‘exemple

non limitatif et représenté aux dessins annexés, dans lesquels :

La figure 1 est une vue latérale, en coupe partielle, d‘un mode particulier de réalisation
selon "invention.

La figure 2 est une vue de face, d’un mode particulier de réalisation, selon la figure 1.
La figure 3 est une vue en coupe partielle dun dispositif de liaison d’un si¢ge selon la
figure 1.

La figure 4 est une vue latérale, en coupe partielle, de I’axe principal de rotation

La figure S est une vue latérale, en coupe partielle, de I’articulation de I’assise selon la
figure 2

La figure 6 est une vue latérale, en coupe partielle, de I’articulation du dispositif de
liaison sur le support selon la figure 2

La figure 7 est une vue latérale en coupe partielle du dispositif de liaison, en utilisation

selon la figure 2

Description d’un mode particulier de réalisation
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Sur la figure 1 et 2, Le si¢ge articulé comporte un pied 22, sur lequel est fixé un
support 7 en forme de U, comportant deux branches latérales 7a et 7b. Le support 7
constitue le chassis porteur d’une assise 5, située entre les branches 7a et 7b, et d’un
dossier 6. L’assise 5 et le dossier 6 sont reliés ensemble par deux dispositifs de liaison
11a et 11b, identiques et symétriques par rapport & ’assise 5. Les dispositifs de liaison
a et 11b constituent des suspensions, et des moyens de réglage du positionnement du
centre de gravité de I'utilisateur/trice. Les dispositifs de liaison 11a et 11b sont montés
en rotation autour de deux axes de rotation 1a et 1b, situés dans des logements 21a et
21b aux extrémités des branches latérales 7a et 7b du support 7. Les axes de rotation
la et 1b définissent un axe de rotation commun 1, représentant 1’axe de rotation
principal du siége en utilisation. L’assise 5 et le dossier 6 constituent ainsi avec les
dispositifs de liaisons 11a et 11b, un ensemble basculant monté a pivotement par

rapport au support 7, autour de cet axe de rotation commun 1.

Le support 7 peut &tre monté¢ libre en rotation par un vérin pneumatique autour de I’axe
vertical du pied 22, pour permettre une rotation pouvant atteindre 360 degrés du siege
et un réglage en hauteur. Le support 7 peut avantageusement comporter des accoudoirs
10a et 10b, de préférence réglable en hauteur, respectivement solidaires des branches

latérales 7a et 7b.

Les axes de rotation de I’assise 2a et 2b définissent un axe de rotation commun 2

représentants I’axe de rotation de ’assise 5. (figure 2)

Les dispositifs de liaisons 11a et 11b étant identiques, ils comportent les mémes
¢léments constitutifs et fonctionnent de fagon indissociables pour obtenir le
positionnement naturel recherché. Ainsi dans la description qui va suivre, les
références sont faites par rapport au dispositif de liaison 11a, mais la description

s’applique de la méme fagon au dispositif de liaison 11b.

Comme représenté sur la figure 6, le dispositif de liaison 11a comporte, a son

extrémité supérieure une articulation un axe la de section triangulaire, ayant deux
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surfaces inclinées 15a et 16a , et une troisiéme surface quasiment horizontale 17a.
L’axe 1a est précontraint dans le logement 21a, par trois blocs de caoutchouc 18a, 19a
et 20a. Le logement 21a est solidaire d’une extrémité supérieure du support 7a.

Cet organe mécanique constitué du logement 21a, des blocs de caoutchouc 18a, 19a et
20a et de I’axe 1a, a fonction de ressort de compression et de ressort de torsion, il
permet une rotation, dans le sens positif et dans le sens négatif du dispositif de liaison

11a sur I’axe 1a, et un débattement vertical h de I’axe 1a, dans son logement 21a.

-fr représente la force radiale exercée sur I’axe 1a, par le poids de I’utilisateur/trice sur
’assise 5.

-fg représente la force de réaction des blocs caoutchouc 18a et 19a, 4 la force fr

-ft représente la force de torsion exercée sur I’axe 1a par I’utilisateur/trice pendant les
mouvements d’oscillation du dispositif de liaison 11a sur I’axe 1a.

-fm représente la force de réaction exercée par les blocs de caoutchouc 18a, 19a et 20a
qui s’oppose au mouvement de torsion ft.

Les forces ft et fm s’exercent dans les sens de rotation positif et négatif.

La précontrainte des blocs caoutchouc 18a, 19a et 20a, autour de ’axe 1a dans le
logement 21a crée la force de réaction fg qui s’oppose a la force fr, et la force de
réaction fm qui s’oppose a la force de torsion ft.

En utilisation, les blocs caoutchouc 18a et 19a sont mis en pression par fr, et I’axe la
s’abaisse de la dimension h. La dimension h est proportionnelle au poids de
Iutilisateur/trice. La force fr augmente la force fm . Les forces fr et fm augmentent

proportionnellement avec le poids de I’utilisateur/trice.

Ce mécanisme constitue un moyen de compensation de la résistance au mouvement de

bascule par le poids de I’utilisateur/trice.

Comme représenté sur la figure 5, I’assise 5 est solidaire de I’axe 2a par 1’élément de
jonction 9a. L’axe 2a est de section triangulaire, il a deux surfaces inclinées 30a et 31a

et une troisiéme surface quasiment horizontale 32a. L’axe 2a est précontraint dans le
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logement 25a, par trois blocs de caoutchouc 26a, 27a et 28a. Le logement 25a est
solidaire du dispositif de liaison 11a.

Le systéme d’articulation de 1’assise 5 au dispositif de liaison 11a, est similaire a
Particulation du dispositif de liaison 11a & 1a branche du support 7a. Les mémes forces
fr, ft, fm et fg, y sont présentes.

L’assise 5 oscille de quelques degrés; autour de son axe 2a sur le dispositif de liaison
11a. Ce mécanisme constitue un moyen de compensation de I’inertie des mouvements

d’oscillation de I’assise 5, par le poids de I’ utilisateur/trice.

L’ensemble du dispositif de liaison 11a et des deux axes 1a et 2a constitue un systéme

pendulaire a double suspension

En utilisation,( figure 7) la force ft , exerce un mouvement de rotation du dispositif de
liaison 11a vers le bas . Cette rotation s’effectue de quelques degrés et
proportionnellement a la charge sur I’assise 5. Ce dispositif constitue un moyen de
recentrage du centre de gravité de I"utilisateur sur I’axe 1a. Ce recentrage du centre de
gravité permet des changements fréquents de posture ou de positionnement de

I’utilisateur/trice sur le siége, et prévient avantageusement des fatigues dorsales.

Afin de mieux ajuster ce positionnement, le dossier 6 sera de préférence réglable

d’avant en arriére par coulissement sur son levier 29a.

Sur la figure 7, Le levier du dossier 29a est articulé a pivotement par 1’axe 3a sur le
dispositif de liaison 11a. Un ressort de rappel 4a est fixé en sa partie inférieure sur le
levier 29a, et en sa partie supérieure au support de I’accoudoir 10a, solidaire du
support 7a. Le ressort 4a positionne le levier 29a, en appui, sur la butée 14a. La butée
14a est solidaire du dispositif de liaison 11a.

Le ressort 4a exerce une force qui s’oppose au poids de I"utilisateur/trice sur le dossier
6.

Quand I"utilisateur/trice s’incline en arriére il exerce une pression proportionnelle a

son poids sur le dossier 6.



10

15

2892905

La force ft fait basculer le dispositif de liaison 11a vers le bas, et abaisse I’axe 3a et le
levier 29 a d’une valeur h’. Ce déplacement vertical h’est proportionnel au poids de
Iutilisateur/trice, et augmente la tension du ressort 4a : La valeur de h’ est
proportionnelle a la tension du ressort 4a.

Ce mécanisme constitue un moyen de compensation des mouvements de bascule du
dossier 6 par le poids de I'utilisateur/trice, et constitue un préréglage automatique de
Iinclinaison du dossier avec le poids de " utilisateur/trice.

La dimension h créée par la force fr, figure contribue également, et dans une moindre
mesure a augmenter la tension du ressort 4a proportionnellement au poids de

I’utilisateur/trice.
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REVENDICATIONS

. Siege articulé comportant :

-un pied (22), une assise (5) ,un dossier (6),

-un support (7) en forme de U, fixé au pied (22) comportant deux branches latérales (7a et
7b) entre lesquelles est disposée 1’assise (5), deux dispositifs de liaisons (11a et 11b),
connectant I’assise (5) et le dossier (6), et montés a pivotement par rapport au support (7)
autour d’un axe de rotation principal (1).

siége caractérisé en ce que :

-’axe de rotation principal (1) comporte deux axes (1a) et (1b) de section triangulaire,
formant chacun deux plans inclinés dans un plan vertical (15a),(15b) et (16a),(16b) et une
surface quasiment horizontale (17a)et(17b)..

-chaque axe est précontraint par trois blocs de caoutchouc (18a), (19a), et (20a), dans un

logement (21a) solidaire de I’extrémité d’une branche du support (7).

. Siege selon la revendication 1, caractérisé en ce que 1’axe de rotation (2) de I’assise (5)

comporte deux axes (2a) et (2b) de section triangulaire formant chacun deux surfaces
inclinés (30a),(30b) et (31a), (31b), et une surface quasiment horizontale (32a),(32b).
-chaque axe est précontraint par trois éléments de caoutchouc (26a), (27a) et (28a)

dans un logement (25a) solidaire du disposiﬁf de jonction (11a)..

. Sicge selon 'une quelconque des revendications précédentes, caractérisé en ce qu’il

comprend un ressort (4a) de rappel du dossier (6), fixé 4 la partie arriére de
I"accoudoir (10a), solidaire du support (7), et & un levier (29a) qui relie en rotation le
dossier (6) au dispositif de liaison (11a) de fagon & compenser I’effet d’une force (ft)

exercée sur Iassise(5).
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