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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do wydzwigu i podtrzymania bydfa na stanowiskach,
stosowane zwtaszcza podczas terapii dysfunkciji lokomotorycznych.

Hodowcy bydta niejednokrotnie stajg przed koniecznoscig podniesienia lezgcych kréw, m.in. po
ciezkich wycieleniach, w porazeniu poporodowym, urazach konczyn, kulawiznie itp. Lezgcg krowe po-
winno sie podnosi¢ kilka razy dziennie i utrzymywaé w pozycji stojgcej co najmniej przez kilka minut,
poniewaz nawet kilkudniowe lezenie zmniejsza jej szanse na przezycie.

Z powszechnego stosowania znany jest przyrzad do podnoszenia krow, ktéry stanowig dwa ru-
chome ramiona w formie paséw potgczonych roztgcznie z zawleczky. Ramiona zaciska sie na biodrach
krowy, po czym przewleka si¢ line lub tafcuch przez zawleczke, ktérg nastepnie zaczepia sie do nieza-
leznego podnosnika. Taki przyrzad nie jest przystosowany do utrzymywania zwierzecia w pozyciji stoja-
cej przed dluzszy czas, a ponadto wymaga uzycia podnoénika, ktérym trudno jest manewrowac w miej-
scu przebywania lezgcego zwierzecia.

Istnieje potrzeba dostarczenia kompletnego urzadzenia do wydzwigu i podtrzymania bydta,
z funkcjg dopasowania zaréwno do parametréw zwierzecia, jak i do warunkéw otoczenia.

Urzadzenie do wydzwigu i podtrzymania bydfa posiada dwie ramy boczne prawg i lewg, od dotu
osadzone na wyposazonych w ukfad jezdny i mechanizm zmiany wysoko$ci wysuwnych podporach. Od
gory ramy boczne posiadajg tukowo wygiete profile potgczone z belkg gérng, ktérg tworzg profile po-
przeczne potgczone przesuwnie z naprzeciwlegtymi profilami tukowymi ram bocznych prawej i lewej
oraz pofgczony z profilami poprzecznymi co najmniej jeden profil podtuzny. Na profilu podtuznym belki
gornej zamontowane sg przesuwnie wciggarki linowe przednia i tylna. Lina wciggarki przedniej tgczy sie
z belkg przednig, w ktérej koncach zamocowany jest pas przedni. Lina wciggarki tylnej fgczy sie
z obrotowym chwytakiem tylnym z ruchomymi ramionami prawym i lewym. Ramiona chwytaka sg potg-
czone roztgcznie z pasem tylnym.

Korzystnie mechanizm zmiany wysoko$ci wysuwnych podpér jest wyposazony w korbe napedu
recznego.

Korzystnie ukfad jezdny podpér jest potgczony z podporami obrotowo. Korzystnie ukfad jezdny
podpdr jest wyposazony w zespoét potréjnych kot.

Korzystnie wciggarki przednia i tylna sg wyposazone w korby napedu recznego.

Korzystnie wciggarka przednia jest potagczona z belkg przednig poprzez czujnik sity.

Korzystnie wciggarka tylna jest potgczona z chwytakiem tylnym poprzez czujnik sity.

Korzystnie chwytak tylny jest wyposazony w korbe napedu recznego.

Korzystnie urzgdzenie jest wyposazone w elektroniczny sterownik potgczony z czujnikami sity
wciggarki przedniej i tylnej.

Korzystnie urzgdzenie jest wyposazone w uchwyt umocowany na belce gérne;j.

Korzystnie urzgdzenie jest wyposazone w stojak do podawania ptynnych preparatow.

Urzadzenie do wydzwigu i podtrzymania bydta na stanowisku jest wyposazone w mechanizm
zmiany wysokosci i szerokos$ci. Wysoko$¢ urzgdzenia mozna zmieniaé wysuwajgc podpory za pomocg
korby lub innego $rodka napedu. Wysoko$¢ mozna ustala¢ niezaleznie z przodu i z tytu urzadzenia,
ustawiajgc takg samg lub rézng wysoko$¢ podpoér w zaleznosci od konstrukciji legowiska zwierzecia.
Szeroko$¢ urzgdzenia mozna zmieniaé w zaleznosci od szeroko$ci stanowiska poprzez wysuwanie fu-
kowych profili ram bocznych z profili poprzecznych belki goérnej. Rozstaw wciggarek przedniej i tylnej
mozna dostosowaé indywidualnie do wielkosci chorego zwierzecia. Przesuwne elementy urzadzenia
mozna wprawiaé w ruch recznie za pomocg korby, ale mozliwe jest takze zastosowanie innych $rodkéw
napedu. Zespot jezdny pozwala na tatwe przesuwanie urzadzenia i pokonywanie progéw. W sytuaciji,
gdy niemozliwe jest najechanie uprzednio ztozonym urzadzeniem nad lezace zwierze, mozliwe jest roz-
fozenie urzadzenia poprzez rozmontowanie belki gornej. Wowczas sktadanie urzgdzenie moze odby-
wac sie bezposrednio na stanowisku, w ktorym przebywa zwierze i dopasowane bezposrednio w miej-
scu jego wykorzystania Po wydzwigu zwierze moze zostaé przetransportowane za pomocg uktadu jezd-
nego w miejsce umozliwiajgce fatwiejszy dostep do zwierzecia.

Obrotowo zamontowany chwytak tylny z ruchomymi ramionami pozwala na uchwycenie za guzy
biodrowe zwierzecia i uniesienie go wciagarkg tylng do goéry. Diugotrwate podtrzymywanie zwierzecia
za guzy biodrowe przez chwytak tylny moze grozi¢ uszkodzeniem obreczy koriczyn miednicznych zwie-
rzecia. W zwigzku z tym po uniesieniu mozna przetozy¢ pas tylny pod zwierzeciem, a nastepnie mozna
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zwolni¢ uchwyt za guzy biodrowe ramion chwytaka pozwalajgc na opuszczenie i podtrzymanie zwierze-
cia na pasie tylnym. W celu uniemozliwienia ruchu zwierzecia mozna unieruchomié gtowe stabilizujgc
jq linami przytwierdzonymi do uchwytu stabilizacji gtowy. System czujnikdéw sity umozliwia regulacje
nacisku konczyn przednich i tylnych zwierzecia na podtoze. Elektroniczny sterownik zbiera dane z czuj-
nikdw sity i pozwala na ustalenie masy zwierzecia oraz dostosowanie procentowego lub masowego jego
odcigzenia. Dzieki stojakowi na kropléwki mozliwe jest rowniez zastosowanie wlewow dozylnych lekow.

Urzadzanie wedtug wynalazku mozna wykorzystaé¢ zaréwno do podtrzymania krowy w pozycji
stojacej, jak réwniez do jej wydzwigu z pozycji lezacej do stojgcej, a nawet, dzieki uktadowi két, do
transportu zwierzecia. Modutowa konstrukcja umozliwia uzycie urzgdzenia w miejscach, gdzie do-
jazd/dostep innych urzadzen do wydzwigu zwierzecia jest utrudniony.

Urzadzenie wedtug wynalazku zostato blizej przedstawione w przyktadzie wykonania na rysunku,
na ktérym Fig. 1 przedstawia p urzadzenie w widoku od tytu z prawej strony, a Fig. 2 przedstawia chwy-
tak tylny.

Urzadzenie wedtug wynalazku w przyktadzie wykonania posiada ramy boczne prawg 11 i lewg 4,
od dotu osadzone na ruchomych podporach 2, wyposazonych w mechanizm zmiany wysokosci, nape-
dzany recznie poprzez obroét korbami 3, pozwalajgcy ustawié rézng wysoko$¢ przodu i tytu urzadzenia
w zaleznosci od konstrukcji legowiska. Od dotu podpory 2 osadzone sg obrotowo, z mozliwoscig bloko-
wania sworzniem 12, na uktadach jezdnych 1, ktére wyposazone sg w zespét potrojnych két umozliwia-
jacy pokonywanie progéw. Gérne tukowo wygiete profile ramy bocznej prawej 11 i lewej 4 faczg sie
przesuwnie z belkg gérng 6, a ich potozenie blokowane jest sworzniami belki gérnej 5, co pozwala na
zmiane szeroko$ci urzadzenia w zaleznoéci od szeroko$ci stanowiska oraz daje mozliwo$é zmontowa-
nia systemu wydzwigu i podtrzymania bydta bezpo$rednio w miejscu jego wykorzystania. Na belce gor-
nej 6 zamontowane sg przesuwnie wciggarka przednia 8 i tylna 7, ktérych rozstaw jest dostosowany
indywidualnie do wielko$ci chorego zwierzecia, a ich potozenie ustalane jest Srubami motylkowymi 20.
Do liny wciggarki przedniej 8, napedzanej korbg 13, podwieszony jest czujnik sity 18, ktory tgczy sie
z belkg przednig 17, w ktérej koncach sworzniami paséw podtrzymujgcych 22 blokowany jest pas
przedni 23. Na linie wciggarki tylnej 7, napedzanej korbg 14, zawieszony jest czujnik sity 18, do ktérego
podwieszona jest 0$ obrotu chwytaka tylnego 25, w ktdrej obracajg sie ruchome ramiona chwytaka lewe
16 i prawe 26, ktorych ruch obrotowy wymuszony jest poprzez mechanizm napedzany korbg chwytaka
24. Ruch obrotowy ramion chwytaka 16 i 26 pozwala na uchwycenie za guzy biodrowe zwierzecia i
uniesienie go wciggarkg 7 do gory. Po uniesieniu mozna przetozyé pas tylny 15 pod zwierzeciem, blo-
kujgc go sworzniami 22, nastepnie krecgc korbg 24 mozna zwolnié¢ uchwyt za guzy biodrowe ramion
chwytaka 16 i 26 pozwalajgc na opuszczenie i podtrzymanie zwierzecia na pasie tylnym 15. Elektro-
niczny sterownik 21 zbiera dane z czujnikdw sity 18 i pozwala na ustalenie masy zwierzecia oraz dosto-
sowanie procentowego lub masowego jego odcigzenia. Po uniesieniu zwierzecia mozna zablokowaé
ciegnami jego gtowe w uchwytach 19 znajdujgcych sie z przodu na ramach bocznych prawej 11 i lewej
4. Urzadzenie posiada uchwyt na kropldéwki 9 z mozliwo$cig zmiany jego wysokosci oraz obrotu, bloko-
wanego $rubg motylkowg 10.

W przypadku wydzwigu krowy z pozycji lezgcej do stojgcej najezdza sie ramg urzadzenia nad
lezacg krowe w sposdb, w ktdry mozliwe jest natozenie chwytaka tylnego na guzy biodrowe krowy.
W sytuaciji, gdy niemozliwe jest najechanie uprzednio ztozonym urzadzeniem nad lezgce zwierze, moz-
liwe jest roztozenie urzgdzenia poprzez wyjecie sworzni 5 i rozmontowanie belki gornej 6. Wowczas,
skfadanie urzgdzenie moze odbywac sie bezposrednio na stanowisku, w ktéorym przebywa zwierze.
Przed rozpoczeciem wydzwigu krowy, nalezy ustawi¢ wysoko$é ramy urzadzenia 4 i 11 przy uzyciu
ruchomych podp6r 2 regulowanych za pomocg korby 3. Aby natozyé chwytak tylny na guzy biodrowe
krowy, konieczne jest odblokowanie wciggarki tylnej 7 umozliwiajgcej swobodne operowanie chwyta-
kiem. Po wyregulowaniu szerokosci rozwarcia ramion lewego 16 i prawego 26 chwytaka tylnego za
pomocg korby 24, naktada sie chwytak na guzy biodrowe krowy. Nastepnie skreca sie ramiona chwy-
taka za pomocg korby 24 w spos6b umozliwiajgcy uniesienie zadu zwierzecia. Unoszenia zadu zwie-
rzecia dokonuje sie za pomocg wciggarki tylnej 7. Nastepnie po uniesieniu zwierzecia przektada sie pod
tutowiem zwierzecia pas tylny 15 i reguluje sie jego dlugos¢. Powinien on przylega¢ do podbrzusza
zwierzecia. Kolejnym krokiem jest rozszerzenie ramion chwytaka tylnego za pomocg korby chwytaka,
tak, aby zwierze byto podparte jedynie na pasie tylnym 15. Nastepnie, po wyregulowaniu wysoko$ci
wydzwigu chwytaka tylnego za pomocg wciggarki tylnej 7, przystepuje sie do podwieszenia przodu
zwierzecia. W tym celu reguluje sie dtugo$é opuszczenia belki przedniej 17 za pomocg wciggarki 8.
Podpina sie pas przedni 23 bezposrednio za konczynami przednimi zwierzecia, a nastepnie unosi sie
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przdd zwierzecia za pomocg korby 13 wciggarki przedniej 8. Nastepnie reguluje sie wysoko$¢ wydzwigu
zadu i przodu zwierzecia za pomocg korby 13 i 14 wciggarki przedniej i tylnej 7 i 8. Aby uniemozliwié
ruch zwierzecia nalezy unieruchomié gtowe stabilizujgc jg linami przytwierdzonymi do uchwytu stabili-
zacji gtowy 19. W przypadku uzycia stojaka na kroplowki 9 wysokos$¢ stojaka reguluje sie za pomoca
Sruby 10. System czujnikéw sity 18 umozliwia regulacje nacisku kofnczyn przednich i tylnych zwierzecia
na podfoze oraz jego monitoring za pomocg elektronicznego sterownika z wySwietlaczem 21. Zwierze
po wydzwigu moze zostac przetransportowane za pomocg uktadu jezdnego 1 w miejsce umozliwiajgce
fatwiejszy dostep do zwierzecia.

10.

11.

Zastrzezenia patentowe

. Urzadzenie do wydzwigu i podtrzymania bydta wyposazone w uchwyty potgczone z wcig-

garkg, znamienne tym, ze posiada dwie ramy boczne prawg (11) i lewg (4), osadzone na
wyposazonych w ukfad jezdny (1) i mechanizm zmiany wysokos$ci wysuwnych podporach (2),
przy czym ramy boczne (11,4) sg wyposazone od goéry w tukowo wygiete profile potgczone
z belkg goérng (6), ktorg tworzg profile poprzeczne potgczone przesuwnie z naprzeciwlegtymi
profilami tukowymi ram bocznych prawej (11) i lewej (4) oraz potgczony z profilami poprzecz-
nymi co najmniej jeden profil podtuzny, na ktérym zamontowane sg przesuwnie wciggarki
linowe przednia (8) i tylna (7), przy czym lina wciggarki przedniej (8) jest potgczona z belkg
przednig (17), w ktérej koncach zamocowany jest pas przedni (23), za$ lina wciggarki tylnej
(7) jest potgczona z obrotowym chwytakiem tylnym z ruchomymi ramionami prawym (26)
i lewym (16), ktére sg potgczone roztgcznie z pasem tylnym (15).

Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze mechanizm zmiany wysokos$ci wysuwnych
podpdr (2) jest wyposazony w korbe napedu recznego (3).

Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze uktad jezdny (1) podpér (2) jest potgczony
z podporami (2) obrotowo.

Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze uktad jezdny (1) podpér (2) jest wyposazony
w zespbt potrojnych kot.

Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze wciggarki przednia (8) i tylna (7) sg wypo-
sazone w korby napedu recznego (13) i (14).

Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze chwytak tylny jest wyposazony w korbe
napedu recznego (24).

Urzadzenie wediug zastrz. 1, znamienne tym, ze wciggarka przednia (8) jest potgczona
z belkg przednig (17) poprzez czujnik sity (18).

Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze wciggarka tylna (7) jest potgczona z chwy-
takiem tylnym poprzez czujnik sity (18).

Urzadzenie wedtug zastrz. 7 albo 8, znamienne tym, ze jest wyposazone w elektroniczny
sterownik (21) potgczony z czujnikami sity (18) wciggarki przedniej i tylne;.

Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze jest wyposazone w uchwyt (19) umocowany
na belce gérnej (6).

Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze jest wyposazone w stojaka do podawania
ptynnych preparatéw.
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Rysunki




