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(57) Tiivistelmd

Toimimoottori, jolla voidaan muuttuvasti sdataqd hvrdrau-
l1isten tvosylintereiden mantii, esimerkiksi tvoasemien korkeus-
sHatsd varten. Mantia liikutellaan tyontimen avulla, ioka on
ei-pvoriva, mutta aksiaalisesti liikkuva toimimoottorin kote-

lossa (10). Kotelossa (10) on vksi tal useampia suorakulmion

muotoisia aukkoja (22) ohijaimille (27), jotka on kiinnitetty
tyontimeen ja jdriestettv toimimaan vhdessid vastaavan tvonti-
men kanssa vh.iessd tal useissa muissa toimimoottoreissa, jotka
voidaan asettaa lzhelle toimimoottoria, ja etta vihintiaan yksi
toimimoottoreista, ‘otka on kvtkettv vhteen, on varustettu

kierteistetvlld akselilla, joka toimii mutteriksi suunnitellun

tyontimen kanssa vhdessd,

(57} Sarmandrag

Impulsmotor, med vilken wun variabelt kun Tegiora
hydrauliska arbetscylindrars kolvar, t.ex. 0T héja regle-
ring av arbetsldgen. Kolvarna rires med tillhjdlp av on
padrivare, som dr icke-roterande, men axieclit rorlig 1
impulsmotorns kAdpa (10). I kdpun (10) finns en eller ilera
rektungulirs Openingar (22) f£0r styrningar {27), viiku ftds-
tuts vid pAdrivaren och danorunuts ati fungerua tillsuninans
med motsvarunde pAdrivare 1 ern eller i tlerw andra io:als-
motorer, vilka kan placerus i nurheten uv impulsmotorn, och
att minst en av imvulsmotorerna, som samuunkopplats hur ror-
setts med en gdngud axel, sow fungerar tillsammuns mel on

till en mutter ploanerad padrivare.
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Laite toimimoottorissa tyGasemien korkeudensiitoa

varten - Anordning vid stdlldon f&r hojdinstall-

ning av arbetsplatser

Téman keksinndn kohteena on toimimoottorilaite,

Jolla voidaan muuttuvasti s3satas hydraulisten tydsylinte-

reiden mantiid esimerkiksi tydasemien korkeussd&dtod var-

ten, joka koostuu ensimmiisests toimimoottorista, jossa man-

tia liikutetaan tyéntimen avulla, Joka on ei-pyoriva, mut-

ta aksiaalisesti liikkuva tnimimoottorin kotelossa.

KEKSINNON TAUSTA

Hydrauliset toimimoottorit, Joilla tydasemia kuten

esimerkiksi

tyopenkkia, paatepoytas, sairaspetia, tai

muuta t&@médn kaltaista voidaan nostaa tai laskea yksilol-

listen tarpeiden tyydyttémiseksi, ovat ennestain tunnettu-

Ja. Ruotsalaisessa patentissa no. 7907974-5 on kuvattu sa-

mankaltainen toimimoottori, jonka avulla voidaan samanaikal -

sesti liikuttas tiettysa maaras, esimerkiksi nel jad, hydrau-

lista.sylinterid kasikammen tai moottorin avulla ty&aseman

korkeussdatod varten. Kyseinen toimimoottori on tehty pum-

pusta tai voimansiirtoyksikdsté, Johon on liitetty nel ja

Jalkasylinterid, eli mantdsylinterid, joustavien putkien

avulla, ja jotka kohdistetaan esimerkiksi pdydan jalkaan,

Ja joilla pdytHdd voidaan nostaa tai laskea. Liikuttamalla

mantiid pumppuyksikossi liikkuvat Jalkasylinterit vastaa-

valla tavalla niin, ettd haluttu korkeussdatsd saadaan ai-

kaan. Neljdlle tai useammalle Jalalle tarkoitettu pumppu-

yksikkd on varsin tilaa vievi laite, joka on usein asen-

netta pSydan pinnan alapuolle, josta siihen paastdan hel-

posti kdsiksi tydasemasta. Tasts sijoituksesta on kuiten-

kin seurauksena, ettd tila Jaloille péydin alla pienenee,

mika tietysti on haitta.lisdksi Jokaista muutosta kohti

Jalkojen lukumdédrassa, Joita tdytyisi nostaa tai laskea,

tatyy olla erityinen muunnos laitteesta, mikd aiheuttaa

sekd valmistus-, varastointi- etts huolto-ongelmia.

On myds tapauksia, Jolloin olemassa olevaan jar-

Jestelmdan,

esimerkiksi pdatepdytasan, taytyisi liittsaa
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sivupbyta, jolloin jarjestelmda tdytyy tdydentda. Nykyi-
sin saatavissa olevilla laitteilla tamd on mahdollista
vain korvaamalla vanha laite uudella, mikd vaatii varsin
suuria lisdkustannuksia.

Tydaseman korkeudensdatdlaite téavtyy olla myds niir
suunniteltu, etta tydaseman raskas epdtasainen kuormitus
el aiheuta mitddn vauricita toimimoottoriin, tai sen rik-
koontumista.

KEKSINNON TARKOITUS JA SEN TARKEAT PIIRTEET

Taman keksinndn tarkoitus on saada aikaan toimi-
moottorl, joka vaatill matalan asennuskorkeuden, ja johon
velcaan liittda, jos el rajcittumatonta mddrda, niin ail-
nakin suurl maara pumppusvl]liniereitd Ilman, ettd vaiku-
tetaan matalaan asennuskorkeuteen.

Keksinnon toinen tarkoitus on sdilyttda tai paran-
taa sita sdstomahdollisuutta, joka toimimoottorilla tdytyy
clla, jotta voidaan saatad jokainen yksitt&inen sylinteri
vastaamassa pOydanjalassa minka tahansa lattian epdsddn-
nollisyyden, paikallisen korkeuseron tai muun sen kaltai-
sen tasapainottamiseksi. Siten hydraulista systeemi1a tay-
tyy voida saataa uudelleen, koska on mahdotonta pitdd kaik-
kia tyo- ja jalkasylintereitd tdysin synkronisesti sdadet-
fvina monia vuosia. Vield yksi tarkoitus on se, ettd aikai-
semmin asernettua systeemia olisi helppo taydentdsd uusil-

1

w

toimimocttoreilla.

Namd ongelmat on ratkaistu siten, ettd kotelossa
on yksi tai useampia suvorakulmaisia aukkoja jarjestetty
ensimmaisen toimimootcorin ja yhden tai useamman toisen toi-
mimoottorin yhteistoimintaa varten, jotka voidaan asettaa
lahelle mainittua ensimméistd toimimoottoria, jolloin aukot
sallivat toisen {-ten) toimimoottorin {-ien) tydntimeen
{-iin) kiinnitettyjen ohjaimien kiinnittamisen ensimmidi-
sen tolmimoottorin tyontimeen, ja ettd vdhintaan yksi mai-
nituista toimimoottoreista on varustettu kierteistetylla

akselilla, joke toimii mutteriksi suunnitellun tydntimen

kanssa yhdessa.
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PIIRUSTUSTEN KUVAUS

Kuvassa 1 on perspektiivikuva toimimoottorista, Jjo-
ka on suunniteltu keksinndn mukaiseksi perusvksikoksi.

Kuvassa 2 on nakymd ylh3ddaltid kolmesta toimimootto-
rista asennossa, jossa niitd ollaan liittZmdssd toisiinsa.

Kuvassa 3 on leikkaus kuvan 1 viivaa I1I1-111 pitkin.

Kuvassa 4 on kuvan 1 mukaisen perusyksikon poikki-
suuntainen leikkaus.

Kuvassa 5 on keksinntn mukaisen muunnellun perusyksi-
kon alkuosan ldpileikkaus.

SUORITUSESIMERKKIEN KUVAUS

Kuten kuvissa 1, 3 ja 4 on esitetty perusyksikoksi
suunniteltu toimimoottori koostuu kahdesta identtisestid ko-
telonpuolikkaasta 11, 12, jotka on jaettu kahteen osaan, jois-
taensimmdista osaa 13 rajoittaa ulkoinen pZatyseina 14 ja via-
liseind 15, ja toista osaa 16 toisella puolella vdliseind 15
Jja ulospdin toinen pddatyseina 17.

Ensimmainen osa 13 koostuu itse-jarruttavasta kier-
teistetystd akselista 18, joka on asennettu sek# pdidtysei-
naan 14 etta vdliseinddn 15, ja joka toimii yhdessd mutterin-
muotolsen tyodntimen 19 kanssa. Pddtyseinan 14 ulkopuolelle
on jarjestetty akselin pidennys tapin 20 muodossa, joka voi
kasikammen 21 tai moottorin (ei kuvassa) avulla pyorittaa ak-
sella, ja nain siirtda tyonninta kotelossa 10. Kotelossa
10 on suorakulmaiset aukot 22, joihin tyontimen 19 pidennc-
byt Jatkeet 23 ulottuvat. Jatkeet 23 muodostavat ohjaimet,
Jotka sopiyat aukkoihin 227, jotka on suunniteltu ohjaimiksi.
Tvonnin koostuu edullisesti materiaalista, jolla on pieni
kitkakerroin, ja se on suunniteltu siten, ettid se sopii pie-
nelld valykselld kotelon sisdosaan, jonka poikkileikkaus on
suorakaiteen muotoinen.

Tyontimeen 19 on kiinnitetty kaksi akselia 24, jot-
ka ulottuvat valiseindn 15 ldapi ja muodostavat midnnan var-
ret mannalle 25, ja jotka voidaan tydntdad hydrauliseen sy-
linteriin 26, ja tyontimen 19 jatkeet 23 ulottuvat aukkoi-
hin 22, mihin on asetettu yksi tai useampia ohjaimia 27,

Jotka edullisesti koostuvat lyhyistd akselinpaistd, jotka
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puolestaan voidaan tyontaa tyontimeen 19 Jarjestettyihin
pcrausreikiin 28,

Kotelon toiseen p#ahan on tehty kierteiset reiat,
Jotka sijaitsevat aksiaalisesti hydraulisen sylinterin edes-
s&, Ja joiden ldpi vastaavan sylinterin m&nnidnmuotoiset
loppukappaleet 30 ulottuvat varustettuna vastaavilla kier-
teilld. Tama on suunniteltu siten, ettd kun sitd kierre-
taan siirtyy se sylinterissi 26, Ja silld ndin voi olla eri-
lilsia siirtymépaikkoja, ja ndin ollen sylinterin tilavuu-
cen saatd voidaan toteuttaa. Sylinterin 26 loppukappalees-
sa 30 on myds lapimeno 31 0ljyad varten ja sisddntuloliitin
32 hvdraulista putkea 33 varten

Toimimoottoria valmistetaan kahta eri mallia, eli
perusyksikkoda, joka on esitetty kuvissa 1,3 ja 4, sekd 1lii-
tyntdyksikkdd, jolla perusyksikkoon verrattuna ei ole kier-
teistettyd akselia 18 ja sen tukiosia, eiki kayttotappia 20.
Sen sijaan,ettd asetetaan perusyksikko kahden liityntavk-
slkon valiin, on myds mahdollista jédrjestdsd perusyksikkd
laitimmaiseksi ja useita liityntdyksikktja sarjaan toinen
toisehsa Jalkeen, toiselta puoleltaan liitettyind perusyk-
s1kkdon. Jos ddrimméisen matala asennuskorkeus on tarpeen,
vCldaan suorakaiteen nuotoiset aukot 22 asettaa kotelon ka-
pealle sibulle levedn sivun asemesta, kuten on kuvassa | pls-
te ja pilkkuviivalla osoitettu. On myos mahdollista tehdi
molemmat aukot 22 koteloon. T&m&d on edullisesti valmistet-
tu ruiskuvaluna esimerkiksi aslumiinista kahtena puolikkaa-
na. kuten kuvassa 1 on esitetty.

Sellaisissa tapauksissa, kun halutaan kaksitoiminen
tyilnteri, tai kun toimimoottori perusyksikkona joutuu
erittaln epatasalsen kuormituksen kohteeksi, jota perusyk-
s1kko el kestd, tehddin koteloon 10 lihelle ensimmaista
padtyvsivua 14 lapimenevd aukko 34. Ruuvikara 18 on kysei-
sen aukon 34 etuosassa, ja se on suunniteltu niin, ettei
sen lapileikkaus ole ympyranmuotoinen, jotta hammaspydra
55 voidaan kiinnitt&dd pydrimdttomédsti karaan 18. Hammas-
pyO0ra 35 on suunniteltu siten, ettd kaksi samanlaista pe-
rusyksikkod voidaan kytked yhteen niin, etts hammaspyodrat

tulevat kosketuksiin toistensa kanssa. Sama voimanlihde
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vol silloin kayttaa yhtd tai useampaa perusyksikkoa. Lii-

tos saa ma@nnat molemmissa toimimoottoreissa toimimaan toi-
siaan vastaan, Jos molemmilla toimimoottoreilla tdytyy cl-

la koordinocitu samansuuntainen mannanliike, on toisen toi-
mimoottorin ruuvikara 18 suunniteltava vasemmanpuoleisilla

Ja toinen oikeanpuoleisilla kierteilld. Myds tdssd tapauk-
sessa ovat tyontimet molemmissa perusyksikOissd kytketty toi-
siinsa. Lisdksi on tietysti mahdollista kytked liityntayk-
si1koita.

Jos tybaseman nostettava osa on varsin painava tai
sitda tullaan kuormittamaan raskaalla painolla, voi olla tar-
koituksenmukaista tasapainottaa painoja tasapainotuslait-
teella 36. Tamd voi esimerkiksi koostua kaasujousesta 37,
jonka toinen pad on tukevasti kiinnitetty kotelocon 10, esi-
merkiksi lahelle kotelon p&dtysd 14, samalla kun vastakkai-
nen pad on tukilevyn 38 avulla kiinnitetty tyontimeen 19.
Voisi olla edullista asettaa tdllaiset tasapainostuslait-
teet 36 toimimoottoripakkauksen molempiin vapaisiin ulkosi-
vustoihin, kuten kuvassa 2 on naytetty.

Tydnnintd 19 voidaan myds kayttdsd kiinnityskappaleena
osoitfimelle 39, joka skaalaa 40 vasten osoittaa tydntimen
paikan ja siten myds toimimoottorin madntien paikat. Koska
niiden paikat vastaavat tyBaseman korkeutta vastaavan ja-
larn kohdalla, voidaan t&td osoitusta ja skaalaa kayttaa tyo-
aseman tarkan korkeuden sddtamiseen.

Keksintd ei ole rajoitettu kuvattuihin ja esitettyi-
hin laitteisiin, vaan lukuisat muunnelmat ovat mahdollisia

patenttivaatimusten suojapiirissa.



wn

10

15

[
[}

N
o

35

79015

PATENTTIVAATIMUKSET

7. Toimimoottorilaite, Jolla voidaan muuttuvasti sis-
taa hydraulisten tydsylinrereiden (26) mantis (25) esimer-
kiksi tydasemien korkeussdatos varten, joka koostuu ensim-
mdisestd toimimoottorista, jossa mintisi liikutetaan tyénti-
men (19) avulla, Joka on ei-pydrivd, mutta aksiaalisesti
liikkuva toimimoottorin kotelossa (10, tunnettu
s11td, ettd kotelossa (10) on yksi tai useampia suorakul-
maisia aukkoja (22) Jarjestetty ensimmidisen toimimoottorin
Ja yvyhden tai useamman toisen toimimoottorin yhteistoimintaa
varten, jotka voidaan asettaa lihelle mainittus ensimmaista
toimimoottoria, jolloin aukot (22) sallivat toisen(-ten)
toimimoottorin(-en) tyéntimeen(-iin) kiinnitettyjen objai-
mien (27) kiinnittamisen ensimmidisen toimimoottorin tyénti-
meen (19}, ja etta vahintdin yksi mainituista toimimootto-
reista on varustettu kierteistetylla akselilla (18), joka
toimii mutteriksi suunnitellun tyontimen (19) kanssa yhdessi.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t un -
nettu siitd, ettd kotelolla (10) on suorakulmion muo-
toinen poikkileikkaus, Ja se on suunniteltu ottamaan vastaan
vahintd4dn kaksi rinnakkain Ja léhelld toisiaan olevaa 1lii-
tyntdsylinterid (26), jotka molemmat toimivat tyontimells
(19 ).

3. Patenttivaatimuksen 1 taji 2 mukainen laite,
U non e t t oy siitd, ettd aukot (22) on asetettu tis-
olleen bastqkkain toistensa kanssa kotelon leveille ja/
tai kapeille sivuille.

4. Patenttivaatimuksen 1 tai 3 mukainen laite,
tunnmpmet t u siitd, etta tydnnin (19) on varustettu
osilla (23), jotka ulottuvat suotakulmion muotoisiin aukkoi-
hin {22), jotka toimivat tyontimen (19) ohjaimina.

5. Minkd tahansa edelld olevan patenttivaatimuksen
mukainen laite, tunnettuy siitd, ettd vahintidian
kaksi perusyksiktksi tarkoitettua, ruuvikaralla (18) varus-
tettua toimimocttoria voidaan 1iitt&8ad yhteen, ja ne on varus-
tettu ruuvikaraan (18) kiinnitetylld hammaspysridlla (35)),

Jotka on asetettu kotelon (10) lapimenevaan aukkoon (34),
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ettd hammaspydrdn (35) on tarkoitettu toimivan yhdessd kah-
den tai usemamman samanlaisen perusyksikdn kanssa yhtey-
dessd vastaavaan hammaspydrddn toisissa toimimoottoreissa,
ja ettd toimimoottoreiden tyontimet (19) on kytketty toi-
siinsa.

6. Mink3d tahansa edelld olevan patenttivaatimuksen
mukainen laite, tunnettu siitd, ettd tyontimen (19)
ja toimimoottorin kotelon (10) valille voidaan kiinnittas
tasapainotuslaite (36), joka edullisesti sijaitsee koteon
(10) ulkopuolella, mainittu tasapainotuslaite koostuu kaa-
sujousesta (37) tai muusta sen kaltaisesta, jonka palautus-
voiman on tarkoitettu toimivan tyontimen (19) kanssa, siitd
kuormaa kantavaan suuntaan.

7. Minka tahansa edelld olevan patenttivaatimuksen
mukainen laite, tunnet tu siitad, etta tyontimeen
(19) voidaan liitt#&d osoitin (39), joka ilmaisee manndn (25)
paikan ja siten tydaseman korkeuden.

8. Mink&d tahansa edelld olevan patenttivaatimuksen
mukainen laite, tunnettu siita, ettd tyodsylinte-
reiden (26) ulkopdddyssa (17) on midntd (30), joka toimii
sylinterin loppukappaleena, ja on asennettusiten, ettd siti
voidaan siirtdd, ja joka voidaan paddyn (17) suhteen kiin-

nittda eri kohtiin, jolloin sylinterin tilavuutta voidaan

saatda.
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PATENTKRAVY

1. Stdlldonanordning fér steglds instdllning av
kolvarna (25) till hydrauliska servocylindrar (26) fér
reglering av exempelvis hdjdinstdllningen av arbetsplatser,
omfattande ett forsta stdlldon varvid kolvarna dr paverk-
bara via en i stdlldonhuset (10 ovridbart men axiellt for-
skjutbar pdskjutare (19), k 4 n n e t e c k nad darav,
att 1 huset (10) &ar upptagna en eller flers avlanga opp-
ningar (22) anordnade f&r samverkan av det forsta stdlldonet
med ett eller flera intil] sagda stalldon placerbara ytter-
ligare stalldon Gppningarna till&tande medbringare (27) som
ar fixerade till pdskjutarna av det andra stdlldonet att fix-
eras till paskjutarna (19)av det forsta stdlldonet, och att
i dtminstone ett av sagda stdlldon 4r anordnad en skruuv-
spindel (18) fdr samverkan med en som mutter utformad pé&-
skjutare (19)

2. Anordning enligt patentkrav 1, k 3 n n e t e c k-
n a d darav, att huset (10) &r i tuvarsnitt rektangulirt
och utformat for upptagande av minst tva parallellt intill
varandra anordnade servocylindrar (26), vilka béada gemen-
samt dar paverkbara av paskjutaren (19).

3. -Anordning enligt patentkrav 1 eller 2, k &8 n-
neteckon oy d dérav,att dppningarna (22) &r anordna-
de mittemct vaurandra vid husets {10) bredsidorna och/eller
smalslidorna.

4. Anordning enligt patentkrav 1 eller 5, kann e-
tecknad dérav, att padskjutaren (19) 4r férsedd
med in 1 den eller de avlanga Oppningarna (22} sig strick-
ande - partier (23), vilka tjdnar som styrningar for pa-
skjutaren (19).

5. Anordning enligt négot eller ndgra av fdre-
géende patentkrav, k 4 nne t e c k nad dédrav, att minst
tvd som grundenhet med skruvspindel (18) utformade stdalldon
ar sammankopplingsbara och forsedda med ett vid skruvspin-

deln (18) fadst kugghjul (35) anordnat i en i huset (10)
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genomgédende urtagning (34), att kugghjulet (35) dr utfor-
mat att vid sammankoppling med tva eller flera likadana
grundenheter samverka med ett motsvarande kugghjul vid det
eller de andra stdlldonet/donen, och att stilldonens pa-
skjutare (19) &r sammankopplade.

6. Anordning enligt nagot eller ndgra av foregaen-
de patentkrav, k a nnetec kn a d darav, att mellan
paskjutaren (19) och st#dlldonshuset (10) beldgen balanse-
ringsanordning (36), som utgéres av en gasfjader (37} el-
ler liknande, vars dterstdllningskraft &r avsedd att verka
pd paskjutaren (19) i dennes lastupptagande férskjutnings-
riktning.

7. Anordning enligt naqot eller nagra av foregden-
de patentkrav, k & nnetecknad darav, att till
paskjutaren (19) &r anslutbar en indikator (39), fér in-
dikering av kolvens (25) ldge och dirmed arbetsplatsens
héjd.

8. Anordning enligt n&got eller nagra av foregden-
de patentkrav, k 3 nnetecknad darav, att i ser-
vocylinders (26) ena, yttre gavel (17) &r forsk jutbart
anordnad en som cylinderns andavslutning tjanande kolv (30),
som relativt gaveln (17) &r fixerbar i olika forskjutnings-

lagen i och fdr reglering av cylindervolymen.

Viitejulkaisuja-AnfSrda publikationer

Kuulutusjulkaisuja:-Utldggningsskrifter: Ruotsi-Sverige(SE) 417 394
(A 47 B 9/04).
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