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Zawieszenie sprezynowe

1

Przedmiotem wynalazku jest zawieszenie spre-
zynowe, ktorego cecha charakterystycany jest sta-
la reakcja ma okreslonym przemieszczeniu podwie-
szonego elementu konstrukcyjnego. Zawieszenie
przeznaczone jest do kompensowania wydluzen
zWilaszcza temperaturowych podwieszonych elemen-
tow konmstrukcyjnych w szczegélnosci rurociagéw
energetycznych.

Znane rozwigzania sprezynowych zawieszen po-
siadaja rézne uklady sprezyn i mechanizméw ko-
rygujacych proporcjonalng do przemieszczenia cha-
rakterystyke sprezyny gléwnej na -zblizeng do li-
niowej i prawie poziomg charakterystyke teore-
tyczng zawieszenia.

Do znanych rozwigzan posiadajacych charakte-
rystyke teoretyczng Iiniowa i pozioma, nalezy roz-
wigzanie wedlug patentu RFN Nr 2306874. Zawie-
szenie to sklada sie z obudowy, wewnatrz ktorej
zabudowana jest jedna sprezyna gléwna oraz usy-
tuowana poprzecznie do sprezyny gldwnej jedna
sprezyna korygujgca. Na wewnetrznych powierz-
chniach $cian bocznych obudowy urzadzenia usy-
tuowane sg nieruchome krzywki, po ktérych toczg
sie rolki ukladu korygujacego.

Wadg tego typu zawieszenia jest zastosowamie
ukladu przegubb6w i ciegien w ksztalcie czworobo-
ku, ktéry to uklad nie jest ukladem sztywnym.
W przypadku nieréwnomiernego oporu toczacych
sie po krzywkach rolek, nastepuje niejednakowe
ich przemieszczanie sie w kierunku przemieszcza-
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nia sig ciegna. Zjawisko to powoduje wzrost opo-
réw tarcia prowadzenia sprezymy gléwnej o dolna
plyte oporowa i w znacznym stopniu zmienia
charakterystyke zawieszenia. Ponadto duza masa
czesci ruchomych zawieszenia wywiera wplyw na
jego charakterystyke w zalezno$ci od kierunku
przemieszczania sie ciegna.

Innym;, znanym rozwigzaniem zawieszenia o cha-
rakterystyce teoretycznej liniowej i poziomej jest
rozwigzamie wediug wynalazku PRL Nr zgloszenia
P-194423. Zawieszenie to posiada dwie sprezyny
korygujace usytuowane poprzecznie do sprezyny
gléwnej oraz skosne ramioma zamocowane przegu-
bowo do obudowy i do ciegna eraz do oparé ru-
chomych sprezyn korygujacych. Wada urzadzenia
jest jego otwarta - konstrukcja narazona na za-
brudzenie, co przy duzej iloSci przegubé6w ma
bardzo niekorzystny wplyw na ich prace oraz na
prace innych tracych sie elementéw. Konstrukcja
urzgdzenia nie pozwala na pelne wykorzystanie
zespolu sprezyn korygujacych, ktérych sila skiado-
wa w tym rozwigzaniu posiada tylko jeden kie-
runek i zwrot wektora. Ponadto duze opory tar-
cia opar¢ sprezyn korygujacych jak réwniez duza
masa elementéw ruchomych powoduja znaczne
znieksztalcenie charakterystyki rzeczywistej urza-
dzenia. Duza rozpieto$é konstrukcji oraz przemiesz-
czanie sie zespolu korygujacego utrudniaja bardzo
obudowanie urzgdzenia celem ochrony przed za-
brudzeniem.
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Zawieszenie sprezynowe wedlug wynalazku po-
siada dwie koncentrycznie zabudowane, o regulo-
* wanym-napigciu.wstepnym sprezyny gléwne sprze-
. “zohe ze spreiypami ' korygujacymi za posredni-
ctwem ukladu dZwigni, ktére s3 na jednym koricu
polaczone obrotowo zciegnem za$ na drugim koficu
. posiadajg rolki przemieszczajace si€ w prowadni-
cach w kierunku prostopadlym do kierunku prze-
mieszczania si¢ ciegna. Wektor kierunku ruchu
rolek araz wektor sil' dzialajagcych na ciegno wy-
wolanych napieciem sprezyn korygujacych zmienia
zwrot na przeciwny w'polowie skoku ciggna.

W rozwiazaniu altermatywnym zawieszenie po-
siada krzywke polaczong trwale z cigegnem, po
ktorej tocza sie rolki dociskane silg wywolang na-
pieciem sprezyn korygujacych. Kierunek ruchu
rolek jest prostopadly do kierunku ruchu ciegna.
Wszystkie punkty obrotowe zawieszenia ulozysko-
wane sg na lozyskach tocznych.

Zawieszenie wedlug wymalazku jest konstrukcjg
zamknieta i uzywanie urzadzenia w sSrodowisku
zapylonym nie wywiera wigkszego wplywu na
jego prace. Niewielka masa elementéw ruchomych
oraz minimalne opory tarcia pozwalaja na uzyska-
nie linjowej i poziomej charakterystyki rzeczywi-
stej urzadzenia na calej dlugosci skoku ciegna.
Zawieszenie ‘jest gabarytowo mate a jego niewiel-

ka masa i prostota. konstrukecji nie nastreczaja
trudnosci zarGwno wykonawczych jak i uzytko-
wych.

Zawieszenie wedlug ‘wynalazku pokazano w
przykladzie wykonania na rysunkach, na ktérych
fig. 1 przedstawia schemat urzadzenia, w ktérym
w ukladzie korygujacym zastosowano diwignie,
natomiast fig. 2 przedstawia schemat urzadzenia,
w ktérym w ukladzie korygujacym zastosowano
Jkrzywke.

. Jak pokazano na rysunkach fig. 1 i 2 zawiesze-
nie .posiada dwie, zabudowane koncentrycznie
sprezyny gléwne 10, ktérych. napiecie wstepne
regulowane jest za pomocag srub regulacyjnych
13, wkrecanych w tarcze oporows posrednia 11.
‘Sprezyny giéwne 10 wsparte sa u dotu na tarczy
oporowej dolnej 12 natomiast od géry opieraja sie
-na tarczy oporowej gérnej 9, ktéra polaczona jest
trwale z ciegnem. 8. Sprezyny gléwme 10 sprzezo-
ne sg ze sprezynami korygujacymi 6 za posredni-
ctwem ukladu dzwigni 3, ktére polgczone sg jed-
nym koficem przegubowo z ciegnem 8 natomiast
na drugim konocu posiadaja rolki 16 przemieszcza-
jace sie w prowadnicach 5. Sprezyny korygujace
6 opierajg sie jednym koficem o obudowe 7 nato-
miast drugim koncem o tarcze oporowe: boczne 17.

Obudowa 7 zawieszenia zamknieta jest od g6ry ]

pokrywa 2 z uchem 1.,

10

15

20

25

30

45

4

W rozwigzaniu alternatywnym zawieszenie po-
siada polaczpna trwale z ciegnem 8 krrzywke 14,
w ktérej usytuowane sg kolki prowadzace 15. Rol-
ki 16 dociskane sa do krzywki 14 sil3 wywolang
napieciem sprezyn korygujacych 6. Wszystkie pun-
kty obrotowe. urzadzenia ulozyskowane' sa na lo-
zyskach tocznych 4.

Zastrzezenia patentowe

1. Zawieszenie sprezynowe o stalej sile oddzia-
lywania skladajgce sie z zespolu sprezyn zabudo-
wanych w korpus uksztaltowany w litere T, zna-
mienne tym, ze posiada co najmniej jedxia srezy-
ne gléwna (10) sprzezongy .ze sprezynami koryguja-
cymi (6) za poérednictwem uklady ::dZwigni (3)
ktére sa na jednym koficu polaczone . ebrotowo
z ciegnem (8) za§ ma drugim konfcu posiadaja rol-
ki (16) przemieszczajace sie w prowadnicach (5)
w kierunku prostopadtym ‘do kierunku przemie-
szczania sie ciggna (8) przy czym wektor kierunku
ruchu rolek (16) oraz wektor sil dzialajgcych na
ciegno (8) wywolanych napieciem sprezyn korygu-
jacych (6) zmienia zwrot na przectwny w polowie
skoku ciegna (8). ;

2. Zawieszenie wedlug zastrz. 1, znamienne

.tym, ze obrotowe polaczenie dzwigni () z cigg-

nem (8) oraz rolki (16) ulozyskowane sa za pomo-
cg lozysk tocznych (4).

3. Zawieszenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze posiada dwie zabudowane koncentrycznie spre-
zyny gléwne (10), ktérych napiecie wstepne regu-
lowane jest za pomoca $rub regulacyjnych (13).

4, Zawieszenie spreiynowe o stalej sile oddzia-
tywania skladajgce sie z zespolu sprezyn zabudo-
wanych w korpus uksztaltowany w litere T, zna-
mienne tym, ze posiada co najmniej jedna sprezy-
ne gléwna (10) sprzezong ze sprezynami .korygu-
jacymi (6) za posrednictwem polaczonej trwale
z ciegnem (8) krzywki (14) oraz rolek (16) prze-
mieszczajacych sie w prowadnicach ™ (5) w kierun-
ku prostopadlym do kierunku przemieszczania sig
ciegna (8) przy czym wektor kierunku ruchu ro-
lek (16) oraz wektor sit dzialajacych na ciegno
(8) wywolanych napieciem sprezyn korygujacych
(6) zmienia zwrot na przeciwny w polowie skoku
ciggna {8).

5. Zawieszenie wedlug zastrz. 4, znamienne
tym, ze rolki (16) ulozyskowane s za pomocg lo-
zysk tocznych (4).

6. Zawieszenie wedlug zastrz, 4, znamlenne tym,

ze posiada dwie zabudowane koncentrycznie spre-

zyny giéwne (10), ktérych napiecie wstepne regu-
lowane jest za pomocg $rub regulacyjnych (13).
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