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" Sposéb wspdtpracy stropﬁic kompleksowej zmechanizowanej‘ obudowy gérniczej
oraz urzadzenie do stosowania tego sposobu

Przedmiotem wynalazku jest sposéb wspotpracy stropnic zmechanizowanej obudowy goérniczej i tamy
podsadzkowej zapewniajacy ciagte podpieranie stropu w czasie przestawiania obudowy i tamy oraz urzadzenie do
stosowania tego sposobu.

Znane s3 dotychczas zmechanizowane obudowy sktadajace si¢ z sekcji dwu- lub czteropodporowych oraz
stopnic stalych lub przegubowych z wysiegnikami, sterowane indywidualnie lub grupowo. Tamy podsadzkowe
stanowia odrgbne zespoty o osobnych uktadach zasilania i sterowania. Wszystkie te rozwiazania cechuje jedna
wspdlna wada. Przy przesuwaniu obudowy, w miare postgpu robét scianowych, kolejne sekcje opuszczaja przed
przesunigciem stropnice, co powoduje lokalne odprgzenie iniszczenie stropu. Odprezenie takie powigksza
mozliwosci zawaldw, badZ lokalnych oberwar czesci stropu, przez co obniza si¢ stan bezpieczeristwa dla
pracujacych na $cianie.

Celem wynalazku jest znalezienie sposobu pracy obudowy i tamy podsadzkowej, ktéry zapewnitby ciagte
podparcie stropu, nawet w czasie i w miejscu przesuwania poszczegSlnych sekcji, bez tworzenia si¢ odcinkéw
stropu nawet chwilowo niezabezpieczonych.

Cel  ten. zostal osiagnigty przez zastoSowanie sekcji obudowy skladajacej si¢ 1z trzech
cztondéw — przedniego, srodkowego i tylnego, przystosowanych do wzajemnej wspStpracy w kierunku osi sekcji

-oraz do wzajemnego mijania si¢, przy czym konstrukcja tamy osadzona jest na tylnym cztonie.

Sekcja obudowy wykonana w proponowany sposéb ma na kazdym cztonie dwie podpory podtrzymujace
dwie stropnice. State podparcie stropu uzyskuje si¢ w ten sposob, ze z trzech czlonéw sekcji zawsze co najmniej
dwa sa rozparte, a jeden moze by¢ przesuwany, przy czym stropnice sg tak uksztattowane, 2e stropnica cztona
§rodkowego przesuwa si¢ w wycigciach stropnic cztonéw przedniego i tylnego.

Stropnica $rodkowa jest wyposazona w dwa elementy ustalajgce podatne, ktére osadzone sa na state na
koricach stropnicy §rodkowej, a przesuwnie na stropnicy przedniej i tylne;. Potaczenia te tworza z trzech stropnic
uklad o wtasciwosciach zblizonych do stropnicy dwuprzegubowej.

Zastosowanie tego sposobu pracy obudowy ma t¢ zalete, ze strop przy przesuwaniu sekcji obudowy jest
stale podparty, nie wystgpuja w nim odprezenia warstw przystropowych, nie ma miejsca niszczenie ani obrywa-
nie si¢ stropu, czy jego fragmentéw, co podnosi pewno$é i bezpieczeristwo pracy obstugi.
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Przykladowe rozwigzanie proponowanego urzadzenia do stosowania wyzej opisanego sposobu pracy
pokazano na rysunkach fig. 1 do 4. Na rysunku fig. 1 do 3 pokazana jest ubudowa w przekroju poprzecznym
w trzech réznych momentach pracy, na rys. fig.4 ta sama obudowa w widoku z géry. Oznaczono: cyfra
1 — spagnice czlonu przedmego 5— spagnicg cztonu &odkowego, 7 - spagnice czionu tylnego, 2 — 2" — 2™
podpory tych cztonéw, 3 — stropnice cztonu przedmego 6 — stropnicy cztonu srodkowego,8 — stropnice
cztonu tylnego, 4’ — 4” — przesuwniki Spqgmc 9- tame podsadzkowa, 10 — elementy ustalajace, podatne,
11 — elementy prowadzace.

Dziatanie obudowy wedtug proponowanego rozwiazania jest nastgpujace. Stan poczatkowy obudowy
pokazany jest na rysunku fig. 1. Przenosnik jest juz pod $ciany odsunig¢ty od obudowy. Opuszczamy podpory 2,
po czym przesuwamy spagnice cztonu przedniego 1w strong przenosnika, po czym czton ponownie rozpieramy.
Tama w tej pozycji pokazana jest na rysunku fig. 2. Terazopuszczamy podpory 2”, co pozwala przesung ¢ w lewo
czlon $rodkowy 5. Po tym ruchu obudowa jest ustawiona jak na rysunku fig. 3. Teraz mozna opusci¢ podpory
2" j przesungé w lewo czlon tylny 7 z tamg 9. Usytuowanie obudowy bedzie wtedy analogiczne jak na rysunku
fig. 1 z tym, e bedzie ona cala przesunigta o jeden skok w strong Sciany.

Kolejne fazy wzajemnego usytuowania cztonéw obudowy pokazane s3 na rysunku fig. 4, ktéry przedstawm
obudowe w widoku z géry. Pierwsze cztery zespoly stropnic (liczac od lewej strony rysunku) pokazane sg
.w sytuacji odpowiadajacej ustawieniu obudowy jak na rysunku fig. 3. Nastgpne cztery — jak na rysunku fig. 2,
pozostate jak na rysunku fig. 1. Z rzutu tego widaé, ze dzigki ksztattowi stropnic zawsze ma miejsce podtrzy-
mywanie stropu. Przy opuszczaniu stropnic cztonu przedniego 3 — pracujg stropnice srodkowe 6. Jesdli opuscimy
stropnice §rodkowe — pracuja stropnice przednie 3 itylne 8. W obrebie sekcji nigdy nie istnieje moment;
w ktérym strop nie bylby podpierany. Obudowa wyposazona jest w sitowniki hydrauliczne 4 — 4" wykonujace
prace przesuwania cztonéw. Prostolinijno$¢ tych ruchéw zapewniaja elementy prowadzace 11 i 12. Stropnica
- érodkowa ma na kosicach umocowane podatne elementy ustalajace 10, ktdre taczq przesuwnie korice stropnicy ze
stropnica przednia i tylng, tworzac w ten sposéb uktad o wtasnosciach zblizonych do stropnicy dwuprzegubowe;j.

Proponowane rozwigzanie ma w stosunku do dotychczas stosowanych szereg zalet. Trwate podparcie
stropu stwarza bezpieczniejsze warunki pracy, zabezpiecza strop przed uszkodzeniami. Powigzane ze soba
. segmenty stropnic dajg bardziej ustalone warunki pracy, a dzigki potaczeniu elementami ustalajacymi stropnice
tworzg wspdipracujacg z sobg catosé, Tama podsadzkowa, osadzona na stale na tylnym cztonie, nie wymaga
oddzielnych sitownikéw przesuwajacych, ani odrg¢bnego sterowania.

Podane przyktadowo rozwigzanie konstrukcyjne jest jedng z wielu mozliwosci zastosowania proponowa-
nego sposobu ciggtego podpierania stropu. PoszczegSlne stropnice mogg by¢ w rézny sposéb ksztaltowane dla
lepszego jeszcze wymijania si¢ i wzajemnego zastgpowania.

Zastrzezenia patentowe

1. Sposéb wspStpracy stopnic kompleksowej, zmechanizowanej obudowy grniczej, znamienny tym, Ze
sekcja obudowy sktadajgca sig z trzech zespotéw stropnic, przystosowanych do wzajemnej wspétpracy wzdtuz
osi sekcji i mogacych si¢ wzajemnie mijaé przy ruchach wzdtuz osi sekcji, podpiera strop zawsze co najmniej
dwoma zespotami stropnic, gdy trzeci jest obnizony i przesuwany.

2. Urzadzenie do stosowania sposobu wedtug zastrz. | w postaci zmechanizowanej qbudowy gdrmcze],_
z podporami i przesuwnikami hydraulicznymi, znamienne tym, ze jedna sekcja obudowy sktada si¢ z trzech
cztonéw przystosowanych do wzajemnej wspdtpracy w kierunku osi sekcji, z ktérych kazdy ma stropnice tak
uksztattowany, ze mozliwe jest wzajemne ich mijanie si¢ w czasie przesuwania.

3. Urzagdzenie wedtug zastrz. 2, znamienne tym, ze na stropnicy srodkowej osadzone s3 na koncaéh
-podatne elementy ustalajace 10, przesuwnie potaczone ze stropnicami tylng i przednig.

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 2, znamienne tym, ze na tylnym cztonie sekcji obudowy osadzona jest na
state konstrukcja tamy podsadzkowe;j 9.
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