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(54) Bac de collecte de dechets muni de surfaces de prehension

(57) L’invention a pour objet un bac (10) de collecte
de déchets, comprenant au moins une surface de pré-
hension (24, 34, 36, 38, 40, 42) destinée à coopérer avec
des moyens de préhension d’un appareil de levage, dans

lequel la surface (24, 34, 36, 38, 40, 42) de préhension
du bac comprend des aspérités aptes à atténuer la visi-
bilité de dégradations de surface causées par les moyens
de préhension
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Description

�[0001] La présente invention concerne un bac de col-
lecte de déchets muni de surfaces de préhension.
�[0002] On connaît, dans l’état de la technique, un bac
de collecte de déchets, comprenant des surfaces de pré-
hension destinées à coopérer avec des moyens de pré-
hension d’un appareil de levage, monté par exemple sur
un camion de collecte d’ordures.
�[0003] On entend par surface de préhension toute par-
tie du bac susceptible d’être au contact avec l’appareil
de levage, par exemple par appui, frottement, coince-
ment ou pincement.
�[0004] La surface de préhension peut être une partie
d’une collerette située autour de l’ouverture supérieure
du bac. Cette collerette permet à un bras mécanique de
l’appareil de levage de s’y coincer pour soulever et ren-
verser le bac.
�[0005] Il est par ailleurs fréquent que le bras mécani-
que prenne appui sur une paroi frontale externe du bac
de collecte pour faciliter sa manipulation.
�[0006] Un autre type de moyens de préhension con-
siste en une pince qui saisit le bac par sa paroi latérale
externe. Dans ce cas, le bac de collecte a généralement
une section circulaire pour éviter tout problème d’orien-
tation lors de la saisie. La pince de l’appareil de levage
saisit le bac à une hauteur prédéterminée. La zone de la
paroi latérale externe du bac située à cette hauteur pré-
déterminée constitue donc la surface de préhension.
�[0007] A chaque manipulation d’un bac de collecte, les
moyens de préhension endommagent les surfaces de
préhension de ce bac. Ces dommages sont dus notam-
ment à des chocs, au serrage ou à des frottements. Etant
donné que les bacs de collecte sont généralement réa-
lisés en matière thermoplastique tel que du polyéthylène,
ces dégradations prennent la forme de rayures, de creux
ou de déformations de la surface de préhension.
�[0008] Ces dégradations d’aspect du bac de collecte
sont particulièrement inesthétiques et donnent l’impres-
sion visuelle que le bac est vieux et doit être remplacé.
Il s’agit là bien entendu d’une préoccupation purement
esthétique qui ne remet pas en cause la solidité du bac.
Cependant, les clients exigent de plus en plus que les
bacs de collecte aient un aspect aussi neuf et parfait que
possible car ils sont un symbole de propreté. Le rempla-
cement des bacs dont la paroi externe est dégradée re-
présente une part importante du budget des entreprises
de gestion de bacs de collecte.
�[0009] L’invention a pour but de proposer un bac de
collecte de déchets dont la surface de préhension résiste
aux agressions causées par des manipulations fréquen-
tes.
�[0010] A cet effet, l’invention a pour objet un bac de
collecte de déchets, comprenant au moins une surface
de préhension destinée à coopérer avec des moyens de
préhension d’un appareil de levage, caractérisé en ce
que  la surface de préhension du bac comprend des as-
pérités aptes à atténuer la visibilité de dégradations de

surface causées par les moyens de préhension.
�[0011] L’invention consiste donc à remplacer les sur-
faces de préhension lisses, fragiles et vulnérables aux
rayures, par des surfaces de préhension rugueuses, ir-
régulières et présentant des aspérités.
�[0012] Grâce aux aspérités, les contacts fréquents en-
tre les moyens de préhension et les surfaces de préhen-
sion n’ont presque pas d’effet sur leur aspect.
�[0013] Un bac de collecte de déchets selon l’invention
peut comporter l’une ou plusieurs des caractéristiques
suivantes :�

- les aspérités comprennent un grainage de la surface
de préhension, de préférence le grainage connu
sous la référence EG TG3120 du fournisseur fran-
çais Est Grainage.

- les aspérités comprennent des rayures,
- les rayures sont orientées de manière aléatoire,
- le bac de collecte de déchets est réalisé en matière

thermoplastique,
- le bac de collecte de déchets est réalisé en polyé-

thylène opaque, en polypropylène translucide ou en
polyéthylène téréphtalate (PET) transparent,

- le bac de collecte de déchets est réalisé en métal,
- la surface de préhension comprend une collerette

supérieure du bac de collecte,
- la surface de préhension comprend une zone de frot-

tement située sous la collerette sur la paroi frontale
externe du bac,

- la surface de préhension comprend une zone d’ap-
pui sur une paroi frontale externe du bac,

- la surface de préhension est rapportée sur le bac et
fixée par exemple par collage,

- la surface de préhension est un film autocollant.

�[0014] L’invention sera mieux comprise à la lecture de
la description qui va suivre, donnée uniquement à titre
d’exemple et faite en se référant aux dessins annexés
dans lesquels : �

- la figure 1 est un schéma en perspective d’un bac
de collecte de déchets selon l’invention ;

- les figures 2 et 3 sont des schémas de profil du bac
de collecte de déchets représenté sur la figure 1 et
des moyens de préhension d’un appareil de levage.

�[0015] On a représenté sur la figure 1 un bac de col-
lecte de déchets, désigné par la référence générale 10,
réalisé en matière thermoplastique, par exemple en po-
lyéthylène. Ce bac 10 comprend un couvercle 12, des
roues 14 et une poignée 16.
�[0016] La paroi externe du bac 10 comprend une paroi
avant 18 aussi appelée paroi frontale, une paroi arrière
20 et deux parois latérales 22.
�[0017] Le bac 10 comprend, à son extrémité supérieu-
re, une collerette 24 destinée à faciliter sa manipulation.
�[0018] Comme représenté sur les figures 2 et 3, on
utilise un appareil de levage 26 comprenant des moyens
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28 de préhension du bac 10 pour le manipuler.
�[0019] La partie supérieure des moyens 28 de préhen-
sion comprend un peigne 30, apte à s’engager sous la
collerette 24 du bac 10. Sur la figure 3, le peigne 30 est
engagé sous la collerette 24.
�[0020] La partie inférieure des moyens 28 de préhen-
sion comprend un patin d’appui 32 destiné à venir en
contact avec la paroi frontale 18 du bac 10.
�[0021] Les parties du bac 10 susceptibles d’être en
contact avec le peigne 30, le patin d’appui 32 ou toute
autre partie des moyens 28 de préhension lors de la ma-
nipulation du bac 10 constituent des surfaces de préhen-
sion 34 destinées à coopérer avec les moyens 28 de
préhension.
�[0022] Dans l’exemple représenté, les surfaces de
préhension 34 comprennent :�

- une zone d’appui 36 de la paroi frontale 18 sur la-
quelle s’appuie le patin d’appui 32,

- l’intérieur de la collerette 24 dans lequel s’engage le
peigne 30,

- une zone 38 de frottement de la paroi frontale 18
située directement sous la collerette, d’une hauteur
d’environ 150 millimètres, et sur laquelle le peigne
30 frotte, lors de son engagement sous la collerette
24, comme cela est visible sur la figure 2,

- des parois frontale 40 et supérieure 42 de la colle-
rette susceptibles d’être en contact avec les moyens
28 de préhension.

�[0023] De manière à atténuer la visibilité de dégrada-
tions de surface causées par les moyens de préhension
28, les surfaces de préhension 34 comprennent des as-
pérités sous la forme d’un grainage de surface.
�[0024] Le grainage de surface est obtenu par traite-
ment d’une partie de la surface interne du moule de fa-
brication du bac de collecte. Ce traitement consiste par
exemple en une attaque chimique de la surface interne
du moule ou en un sablage de cette surface interne.
�[0025] Le grainage pourrait également être obtenu par
un traitement direct de la surface externe du bac, par
exemple au moyen d’un abrasif.
�[0026] Selon un autre mode de réalisation non repré-
senté, la surface de préhension comprend un film auto-
collant comportant des aspérités et rapporté par collage
sur le bac de collecte. Grâce à ce mode de réalisation,
il est possible de remplacer le film autocollant lorsqu’il
présente des traces importantes d’usure. Cela permet
de prolonger la durée de vie du bac de collecte.
�[0027] On peut également prévoir de munir la surface
de préhension du bac de collecte d’un film autocollant
qui ne présente pas d’aspérités. Ce film autocollant a
alors une simple fonction de protection de la surface du
bac et peut être remplacé lorsqu’il présente des traces
d’usure trop importantes.
�[0028] Bien entendu, on pourra doter le bac de collecte
de tous types d’aspérités, notamment des rayures. Tou-
tefois, on prendra soin de disposer les aspérités de ma-

nière désordonnée de sorte que les rayures et autres
traces d’usure se fondent parmi les aspérités et restent
invisibles.

Revendications

1. Bac (10) de collecte de déchets, comprenant au
moins une surface (24, 34, 36, 38, 40, 42) de pré-
hension destinée à coopérer avec des moyens de
préhension (28) d’un appareil de levage (26), carac-
térisé en ce que  la surface (24, 34, 36, 38, 40, 42)
de préhension du bac (10) comprend des aspérités
aptes à atténuer la visibilité de dégradations de sur-
face causées par les moyens de préhension (28).

2. Bac (10) de collecte de déchets selon la revendica-
tion 1, dans lequel les aspérités comprennent un
grainage de la surface de préhension (24, 34, 36,
38, 40, 42).

3. Bac (10) de collecte de déchets selon la revendica-
tion 1 ou 2, dans lequel les aspérités comprennent
des rayures.

4. Bac (10) de collecte de déchets selon la revendica-
tion 3, dans lequel les rayures sont orientées de ma-
nière aléatoire.

5. Bac (10) de collecte de déchets selon l’une quelcon-
que des revendications 1 à 4, réalisé en matière ther-
moplastique.

6. Bac (10) de collecte de déchets selon la revendica-
tion 5, réalisé en polyéthylène opaque, en polypro-
pylène translucide ou en polyéthylène téréphtalate
(PET) transparent.

7. Bac (10) de collecte de déchets selon l’une quelcon-
que des revendications 1 à 4, réalisé en métal.

8. Bac (10) de collecte de déchets selon l’une quelcon-
que des revendications précédentes, dans lequel la
surface de préhension (24, 34, 36, 38, 40, 42) com-
prend une collerette supérieure (24) du bac (10) de
collecte.

9. Bac (10) de collecte de déchets selon l’une quelcon-
que des revendications précédentes, dans lequel la
surface de préhension (24, 34, 36, 38, 40, 42) com-
prend une zone de frottement (38) d’une paroi fron-
tale externe (18) du bac, située sous une collerette
supérieure du bac.

10. Bac (10) de collecte de déchets selon l’une quelcon-
que des revendications précédentes, dans lequel la
surface de préhension (24, 34, 36, 38, 40, 42) com-
prend une zone d’appui (36) sur une paroi frontale
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externe (18) du bac.

11. Bac (10) de collecte de déchets selon l’une quelcon-
que des revendications précédentes, dans lequel la
surface de préhension (24, 34, 36, 38, 40, 42) est
rapportée sur le bac et fixée par exemple par collage.

12. Bac (10) de collecte de déchets selon la revendica-
tion 11, dans lequel la surface de préhension est un
film autocollant.
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