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Fig.2

(57) Abréegée/Abstract:

Cette station (10) de nettoyage et/ou remplissage d'un sous-ensemble de projection de produit de revétement monte sur un bras
mobile d'un robot comprend une zone (Z120) de réception pour au moins un projecteur appartenant au sous-ensemble de
projection et des moyens de raccordement entre au moins un circuit d'alimentation et le projecteur en place dans la zone de
reception. Ces moyens de raccordement comprennent au moins une partie (131) mobile entre une position retractée, a distance
du projecteur en place dans la zone de reception, et une position active, ou les moyens de raccordement permettent ['alimentation
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(57) Abrege(suite)/Abstract(continued):
du projecteur en produit de nettoyage et/ou en produit de revétement. La station comprend une membrane souple (150) solidaire,

d'une part, de la partie mobile (131) et, d'autre part, d'une enveloppe fixe (112) de protection d'une partie des moyens de
raccordement, alors gue cette membrane est deformable et adaptée pour suivre les deplacements de la partie mobile (131) entre

ses positions retractée et active.
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(57) Abstract : This cleaning and/or filling station (10) of a subassembly for
spraying a coating product mounted on a moving arm of a robot comprises a
receiving zone (Z120) for receiving at least one sprayer belonging to the
spraying subassembly and connection means between at least one feed circuit
and the sprayer i place in the receiving zone. These connection means com-
prise at least one part (131) that can be moved between a retracted position,
at a distance from the sprayer m place in the receiving zone, and an active
position, where the connection means enable the sprayer to be ted with clea-
ning product and/or coating product. The station comprises a tlexible mem-
brane (150) firmly attached, on the one hand, to the moveable part (131) and,
on the other hand, to a fixed envelope (112) for protecting a portion of the
connection means, while this membrane 1s deformable and suitable for follo -
wing the displacements of the moveable part (131) between the retracted and
active positions thereof.

(57) Abrégé : Cette station (10) de nettoyage et/ou remplissage d'un sous-en-
semble de projection de produit de revétement monté sur un bras mobile d'un
robot comprend une zone (Z120) de réception pour au moins un projecteur
appartenant au sous-ensemble de projection et des moyens de raccordement
entre au moins un circuit d'alimentation et le projecteur en place dans la zone
de réception. Ces moyens de raccordement comprennent au moins une partie
(131) mobile entre

[Suite sur la page suivante]
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une position rétractée, a distance du projecteur en place dans la zone de réception, et une position active, ou les moyens de raccor -
dement permettent 'alimentation du projecteur en produit de nettoyage et/ou en produit de revétement. La station comprend une
membrane souple (150) solidaire, d'une part, de la partie mobile (131) et, d'autre part, d'une enveloppe fixe (112) de protection

d'une partie des moyens de raccordement, alors que cette membrane est deformable et adaptée pour suivre les deplacements de la
partic mobile (131) entre ses positions retractée et active.
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Station de nettoyage-remplissage pour moyens de projection
de produit de revetement

L'invention a trait a une station de nettoyage et/ou remplissage pour des moyens
de projection de produit de revétement montées sur un bras mobile d'un robot.

Par « produit de revétement », on entend tout produit destiné a étre projeté sur un
objet a revétir, par exemple un apprét, une peinture ou un vernis.

I est connu de EP-A-0 274 322 d’eéquiper I'extrémité mobile du bras d'un robot
multiaxes d'un projecteur associé a un reservoir contenant un produit de revétement a
pulvériser. Une station est utilisée pour réapprovisionner en produit de revétement ce
réservoir. Cette station comporte des moyens de raccordement des réservoirs avec
différents circuits dans chacun desquels circule un produit de revétement. Aprés une
phase de projection sur un ou des objets a revétir, le robot vient placer le projecteur dans
une zone a proximité des moyens de raccordement, afin de réapprovisionner le projecteur
et son réservoir en produit de revétement apres I'avoir éventuellement nettoye, en cas de
changement de produit. Le temps de nettoyage et/ou remplissage dans une telle unité est
relativement long.

I est également connu de EP-A-1 326 716 de faire circuler un réservoir principal
au voisinage de robots multiaxes équipés de projecteurs associés a des réservoirs
secondaires. Lorsqu’il convient de remplir un réservoir secondaire avec un produit de
revétement, le robot est orienté vers le réservoir principal et une station de nettoyage
associee.

WO-A-2010/067015 enseigne par ailleurs d’utiliser un accumulateur au sein d'une
station de remplissage, ce qui permet un remplissage rapide du réservoir associé a un
projecteur, en particulier pour des teintes dites « principales ».

Dans certains matériels connus, les moyens de raccordement comprennent une
téte mobile entre une position rétractée, ou elle ne géne pas la mise en place d’'un sous-
ensemble comprenant un projecteur et un reservoir au sein d'une unité d’accostage, et
une position active, permettant le transfert de produit de nettoyage et/ou de produit de
revétement vers ce sous-ensemble. Cette téte de raccordement est généralement
actionnée par une tige qui traverse une cloison de la cabine, avec interposition d'un joint.
En effet, les systemes dentrainement, de controle et d'alimentation ne sont pas
forcement adaptes a fonctionner en atmosphere explosible. lls doivent donc étre isolés du
volume intérieur de la cabine dans laquelle a lieu la projection. Le joint précité a tendance

a s'user, au point qu’il n'est plus totalement efficace apres une période d'utilisation de
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quelques centaines ou milliers d’heures. En outre, en cas de nettoyage de la cabine par
I'intérieur, les produits utilisés peuvent agresser chimiquement ce joint dont la durée de
vie est d’autant plus écourtée.

C’est a ces inconvenients qu'entend plus particulierement remédier l'invention en
proposant une nouvelle station de nettoyage et/ou remplissage qui comprend des moyens
de raccordement mobiles et avec laquelle les risques de fuite sont sensiblement
diminués.

A cet effet, I'invention concerne une station de nettoyage et/ou remplissage d'un
sous-ensemble de projection de produit de revétement monte sur un bras mobile d’'un
robot, cette station comprenant une zone de réception pour au moins un projecteur
appartenant au sous-ensemble de projection, et des moyens de raccordement entre au
moins un circuit d’alimentation et le projecteur en place dans la zone de réception, ces
moyens de raccordement comprenant au moins une partie mobile, notamment en
translation, entre une position rétractee, a distance du projecteur en place dans la zone
de réception, et une position active, ou les moyens de raccordement permettent
'alimentation du projecteur en produit de nettoyage et/ou en produit de revétement.
Conformement a linvention, la station comprend une membrane souple solidaire, d’'une
part, de la partie mobile des moyens de raccordement et, d'autre part, d'une enveloppe
fixe de protection d'une partie de ces moyens de raccordement, alors que la membrane
est déformable et adaptée pour suivre les déplacements de la partie mobile entre ses
positions rétractée et active.

Grace a l'invention, la membrane permet d’isoler le volume intérieur d’'une cabine,
dans lequel le produit de revétement se propage sous la forme dun nuage
de gouttelettes, par rapport au volume intérieur de la station qui comprend des appareils
d'alimentation et de contréle des moyens de raccordement, lesquels doivent étre protéges
des éclaboussures de produit de revétement et isolés de I'atmosphere explosible de la
cabine. L'utilisation de la membrane permet une isolation efficace, sans necessiter de
traverser des cloisons avec des moyens tels qu'une tige et un joint qui peut s'user.

Selon des aspects avantageux mais non obligatoires de linvention, une telle
station peut incorporer une ou plusieurs des caractéristiques suivantes, prises dans toute
combinaison techniguement admissible :

- La membrane souple est de forme annulaire, avec un bord interne en liaison
etanche avec la partie mobile des moyens de raccordement et un bord externe en liaison
etanche avec I'enveloppe fixe.

- La membrane souple est déepourvue de pli ou de soufflet.
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- La membrane souple est realisee dans un matériau résistant aux solvants et/ou
aux produits de nettoyage utilisés dans la station. En particulier, cette membrane peut
étre réalisée en polytetrafluoroéthylene.

- La membrane est démontable et obture de fagon étanche une ouverture
ménageée dans I'enveloppe fixe.

- Les moyens de raccordements comprennent un chariot mobile au sein d'un
volume de la station qui est isolé de I'extérieur par I'enveloppe de protection et ce chariot
supporte une téte de raccordement dont une partie au moins est située hors du volume
isolé et un bloc de changement de produit de revétement permettant d’'alimenter la téte de
raccordement avec un produit de revétement sélectionné parmi plusieurs produits de
revétement.

- Un réservoir intermédiaire alimenté par le bloc de changement de produit de
revétement alimente, a travers des moyens de connexion fluidique, la téte de
raccordement avec le produit de revétement sélectionneé.

- Un premier actionneur deplace le chariot, par rapport a un bati de la station,
parallelement a une direction de translation de la partie mobile des moyens de
raccordement, alors que le chariot supporte un premier actionneur de déplacement d'un
piston interne au réservoir intermediaire.

- Le chariot et des moyens de guidage de ce chariot en translation sont montes
sur un tiroir mobile, par rapport au bati de la station, entre une position de travail ou la
partie mobile des moyens de raccordement peut atteindre sa position active, et une
position de maintenance, ou le chariot et les éléments qu’il supporte sont accessibles, a
partir d'un coté de la station opposé a l'unité d’accostage.

- Lorsque le tiroir est en position de maintenance, la membrane est désolidarisée
de I'enveloppe fixe et laisse subsister une ouverture reliant un volume intérieur de la
station et I'extérieur, du coté de l'unité d’accostage, alors que la station comprend des
moyens d’ obturation sélective de cette ouverture, indépendants de la membrane.

- Un habillage de la station définit un premier volume, contenant des organes
d'alimentation des moyens de raccordement et une partie arriere des moyens de
raccordement, ce premier volume étant destiné a étre installé en cabine, hors cabine ou
dans une configuration intermédiaire dans une installation de revétement, un deuxieme
volume, contenant une partie intermediaire des moyens de raccordement, ce deuxieme
volume étant destiné a étre installé au choix en cabine ou hors cabine ou dans une

configuration intermédiaire dans une installation de revétement, et un troisieme volume,
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comprenant au moins la zone de réception et destiné a étre installé en cabine dans une
installation de revétement.

- En variante, un habillage de la station définit un premier volume contenant des
organes d’alimentation des moyens de raccordement et une partie arriere des moyens de
raccordement, ce premier volume étant destiné a étre installé en cabine, hors cabine ou
dans une configuration intermédiaire dans une installation de revétement, un deuxieme
volume contenant une partie intermediaire des moyens de raccordement, ce deuxieme
volume étant destiné a étre installé, au choix, en cabine ou en limite de cabine, avec une
paroi orientée vers la cabine devant laquelle est ménagée la zone de réception.

L'invention sera mieux comprise et d'autres avantages de celle-ci apparaitront plus
clairement a la lumiere de la description qui va suivre d'une station de nettoyage-
remplissage d’'un sous-ensemble de projection conforme a son principe, donnée
uniguement a titre d’'exemple et faite en référence aux dessins annexés dans lesquels :

- la figure 1 est une représentation schématique de principe, en cours de
fonctionnement, d'une installation de projection de produit de revétement
incorporant une station conforme a l'invention,

- la figure 2 est une vue en perspective, a plus grande échelle, et avec
arrachements partiels, de la station de l'installation de la figure 1,

- la figure 3 est une vue a plus grande échelle du détail Il a la figure 1,

- la figure 4 est une vue a plus grande échelle du détail IV a la figure 3,

- |la figure 5 est une vue comparable a la figure 3 lorsque l'installation est dans
une autre configuration de fonctionnement,

- la figure 6 est une vue a plus grande echelle du detail VI a la figure 5, et

- |la figure 7 est une vue en perspective, par un cote opposé a celui de la figure 2,
de la station de nettoyage et/ou remplissage en configuration de maintenance.

A la figure 1, un automate ou robot 1 est disposé a proximité d’'un convoyeur 2
transportant des objets a revétir, en l'occurrence des carrosseries 3 de véhicules
automobiles. Le robot 1 est du type multi-axes et comprend un chassis 4 mobile sur un
guide 4’ s'étendant parallelement a la direction de convoyage X-X'. Une cloison 5 d'une
cabine C s’étend a proximité du robot 1, parallelement a la direction X-X'.

Un bras 6 du robot 1 est supporté par le chassis 4 et comprend plusieurs
segments 6a, 6b et 6c articulés les uns par rapport aux autres. Le chassis 4 est
egalement constitue de parties 4a et 4b articulées I'une par rapport a I'autre autour d’'un

axe Z sensiblement vertical.
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Le segment 6¢ du bras 6 supporte un sous-ensemble 7 dans lequel sont prevus un
réservoir 8 de produit de revétement et un projecteur 9. Le projecteur 9 est de type
electrostatique et rotatif et il porte un bol 9a destiné a étre entrainé a haute vitesse par
une turbine a air prévue dans le corps du projecteur 9.

Lorsqu’une carrosserie 3 de véhicule automobile est en place au niveau du robot
1, le sous-ensemble 7 est déplacé en regard de cette carrosserie et le projecteur 9 est
activé, comme représenté a la figure 1, afin de revétir cette carrosserie avec le produit
contenu dans le réservoir 8. La quantité de produit present dans le réservoir 8 est adaptée
a la surface a revétir pour une carrosserie 3.

Au terme du revétement d’'une carrosserie, et alors qu'une autre carrosserie est en
cours de progression vers le robot 1, le long de la direction de convoyage X-X', le robot 1
est orienté vers une station 10 de nettoyage-remplissage du sous-ensemble 7. Cette
station 10 est située au voisinage du robot 1, partiellement a l'intérieur de la cabine C et
partiellement a I'extérieur de celle-ci.

Comme il apparait plus clairement sur les figures 2 et suivantes, la station 10
comprend un bati 101 réalisé par une structure mécanosoudeée et qui définit trois volumes
distincts V1, V2 et V3. Le volume V1 est delimité par une enveloppe parallélépipedique
111 et Il est fermé, a 'opposé de la cabine C, par une porte 102 articulée sur le bati 101.
Le volume V2 est délimité par une deuxieme enveloppe 112 qui est parallélépipedique en
partie basse et comprend une partie supérieure 112A de forme arrondie. Le volume V3
est delimite par une troisieme enveloppe qui est en troncon de cylindre a génératrice
rectiligne verticale.

L'enveloppe 112 est en appul contre lI'enveloppe 111 et les volumes V1 et V2
communiquent a travers la partie de la face avant 111A de l'enveloppe 111 qui est
masquée par l'enveloppe 112 a la figure 2. De la méme facon, I'enveloppe 113 est
plaguée contre I'enveloppe 112 et les volumes V2 et V3 communiquent par la partie de la
face avant 112B de I'enveloppe 112 qui n'est pas recouverte par I'enveloppe 113. Cette
possibilité de communication est représentée par les fleches de communication C12 et
C23 a la figure 3.

Les enveloppes 111, 112 et 113 constituent ensemble un habillage externe 110 de
la station 10.

La station 10 définit une unité d'accostage 120 qui est destinée a recevoir le sous-
ensemble 7 lorsqu’il est nécessaire de le nettoyer et/ou de le remplir en produit de
revétement. Pour ce faire, l'unité 120 délimite une zone Z120 dans laquelle le sous-

ensemble 7 peut étre partiellement engagé en configuration de nettoyage et/ou
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remplissage dans l'unité 120. La zone Z120 est définie dans le volume V3, c'est-a-dire
dans la partie de la station 10 qui est entourée par I'enveloppe 113. Cette zone Z120
communique avec une boite de rincage 121 parfois qualifiée de « récupeérateur » ou
« collecteur » qui est raccordée a un séparateur 122 prévu pour separer l'air des liquides
déversés par le sous-ensemble 7 d'un robot 1 a l'intérieur de la boite de ringage 121. Le
séparateur 122 est relié, par des tuyaux non representés, a un circuit de collecte d'air
pollué et a un circuit d’'évacuation des liquides projetés vers une purge.

L'unité 120 comprend également une bague 123 de verrouillage du sous-
ensemble 7 d’'un robot 1 en configuration engagée dans la zone 120.

Une téte de raccordement 131 est prévue pour venir accoster le sous-ensemble 7
d'un robot 1 en place dans la zone Z120. Cette téte de raccordement est mobile en
translation selon un axe Y perpendiculaire a la direction X-X' et a I'axe Z, ainsi qu'a la
cloison 9.

La téte 131 appartient a des moyens de raccordement 130 qui comprennent
egalement un chariot 132 sur lequel est montée la téte 131 et qui est également mobile
selon 'axe Y. Ce chariot supporte un réservoir accumulateur 133 dont la sortie est reliee,
par un conduit 134 représenté par son trait d'axe, a la téte de raccordement 131, a travers
une platine 132A faisant partie du chariot 132. Le réservoir 133 est alimenté a partir d’'un
bloc de changement de produit de revétement 135 qui est lui-méme alimenté par des
tuyaux souples 136 représentes par leurs traits d’axes aux figures 3 et 5 et qui sont
chacun reliés a une vanne de distribution non représentée qui est disposée en partie
basse du volume V1. Le bloc 135 est a proximité immédiate du réservoir 133. |l est ainsi
possible d'alimenter successivement le réservoir 133 et la téte 131 avec un produit de
revétement liquide présélectionné correspondant a 'un de ceux alimentant les vannes
disposées dans le volume V1. L'un des tuyaux 136 est relie a une vanne alimentée en
liquide de nettoyage adapté au différents produits de revétement supposes transiter par le
réservoir 133, la téte de raccordement 131 et les tuyaux qui les relient.

Le réservoir 133 n'est pas obligatoire. Il est possible d’alimenter directement la téte
131 a partir du bloc de changement de produit de revétement 135.

Un moteur électrique 137 est monté sur le chariot 132 et il commande le
déplacement d'un piston 138 engagé dans le réservoir 133, selon une direction Y1-Y'1
parallele a I'axe Y. Le moteur 137 permet donc de pousser un produit de revétement
présent dans le reéservoir 133 jusque dans la téte de raccordement 131 et a travers le

tuyau 134, lorsque cela est nécessaire.
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Un vérin pneumatique 139 est monté sur le bati 101 et attaque une partie rigide du
chariot 132, ce qui permet de controler le déplacement du chariot 132 et des éléments
qgu’il supporte parallelement a I'axe Y, comme représente par la double fleche F1 sur les
figures. La téte de raccordement 131 est engagée dans une ouverture a section circulaire
112C ménagée dans la face avant 112B de I'enveloppe 112. En fonction du mouvement
du chariot 132 sous l'action du vérin 139, la téte 131 dépasse plus ou moins de la face
avant 112B, comme cela ressort de la comparaison des figures 3 et 4, d'une part, avec
les figures 5 et 6, d'autre part.

Une membrane souple 150 obture l'ouverture 112C, ce qui évite la pollution du
volume V2, et a travers lui, des volumes V1 et V3, a travers l'ouverture 112C.

La membrane 150 est de forme annulaire, adaptée a la géometrie du chariot 132
et de l'ouverture 112C et a la course de la téte de raccordement entre ses positions des
figures 3 et 4, d'une part, 5 et 6, d'autre part. Plus précisément, la membrane 150 a un
premier bord 151, qui constitue un bord radial interne par rapport a I'axe Y et qui est fixé
de fagon étanche par une bague 152 sur la platine 132A. Le bord 151 est ainsi solidaire
en translation et en liaison étanche avec la téte 131. La membrane 150 a également un
deuxieme bord 153, qui constitue un bord radial externe par rapport a I'axe Y et qui est
fixé de facon étanche a la périphérie de l'ouverture 112C en étant pincé entre deux
bagues 154 et 155 elles-mémes immobilisées sur la face avant 112B par tout moyen
approprie, notamment des vis. Le bord 153 est ainsi solidaire en translation et en liaison
etanche avec I'enveloppe 112.

Dans la configuration des figures 3 et 4, la partie intermédiaire 156 de la
membrane 150, entre les bords 151 et 153, est légerement bombée avec sa concavite
tournée vers le volume intérieur de la cabine C, alors gu’elle forme un vague unique 157
dans la configuration des figures 5 et 6. En variante, la membrane peut former plusieurs
vagues dans cette deuxieme configuration. Cette partie intermédiaire est dépourvue de
plis ou de soufflets, de sorte qu'elle ne crée pas de zone pliée ou pincee dans laquelle
pourraient s’accumuler des produits de revétement ou du produit de nettoyage lorsque la
station 10 fait 'objet d'une opération de nettoyage par projection de produit de nettoyage
depuis lI'intérieur de la cabine C. Au sens de l'invention, un pli est une déformation de la
membrane 50 qui aurait un rayon de courbure inférieur a dix fois I'épaisseur de cette
membrane. Un soufflet est constitué par plusieurs plis ou par des ondulations
juxtaposées.

La membrane 150 est réalisée en polytétrafluoroéthylene, qui est un matériau

resistant aux produits couramment utilisés dans une installation de projection de produit
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de revétement et aux cycles de température rencontré dans une telle installation. En
variante, d’autres matériaux synthétiques résistant aux solvants et aux produits de
nettoyage utilisés dans la station 10 peuvent étre employés pour réaliser la membrane
150.

En variante, la membrane peut étre réalisée dans un matériau naturel, par
exemple en caoutchouc.

Le fonctionnement de la station 10 est le suivant :

Lorsque le robot 1 est orienté vers les carrosseries 3, alors que le projecteur 9 est
en marche, la station 10 est dans la configuration des figures 3 et 4. Dans cette
configuration, la téte de raccordement 131 est retractée vers le volume V2, dans une
position ou elle est dégagee de la zone Z120.

A partir de la configuration de la figure 1, lorsque le sous-ensemble 7 du robot 1
doit étre nettoye et alimenté avec une quantité adaptée de produit de revétement, le robot
1 pivote autour de l'axe Z pour amener son projecteur 9 dans la zone Z120 de l'unité
d'accostage 120, dans une configuration correspondante a celle schématisee en traits
mixtes aux figures 5 et 6 ou le reste du robot 1 n'est pas représente, pour la clarté du
dessin. Dans cette configuration, la bague 123 est tournée pour verrouiller le sous-
ensemble 7 en position et le projecteur 9 peut étre activé pour deverser dans la boite 121
la quantité restante de produit de revétement.

I est alors possible de déplacer le chariot 2 de la configuration des figures 3 et 4 a
celle des figures 5 et 6, en amenant la téte 131 au contact d’'un ensemble de vannes 71
prévu dans le sous-ensemble 7 pour collaborer de facon étanche avec la téte 131. Ce
déplacement est obtenu grace au vérin 139. Lors de ce mouvement, le réservoir 133 et le
bloc 135 sont déplacés avec le reste du chariot 132. Le moteur 137 est alors actionné
pour pousser le piston 138 en direction du sous-ensemble 7, ce qui a pour effet de
permettre le transfert, dans le réservoir 8 et a travers le conduit 134 et la téte 131, du
contenu du reservoir 133 ou de la teinte seélectionnée.

Dans la position des figures 5 et 6, des pions de guidage 131A prévus sur la téte
131 sont poussés vers I'ensemble 71 pour permettre un centrage relatif des organes 131
et /1.

Avant ou apres ces operations, un produit de nettoyage peut étre injecté dans le
sous-ensemble 7 et/ou dans le conduit 134 reliant le réservoir 133 a la téte 131, a partir
du bloc 135, lui-méme alimenté par I'un des tuyaux 136.

Au terme de ces opérations, le vérin 139 éloigne la téte 131 du sous-ensemble 7.

I est alors possible de libérer le sous-ensemble 7 en déverrouillant la bague 123 et en
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faisant reculer la téte 131 a l'opposé du sous-ensemble 7, grace a une nouvelle action du
vérin 139.

Lors des mouvements d'avance et de recul de la téte 131 et du chariot 132 le long
de l'axe Y et par rapport au sous-ensemble 7, la membrane 150 suit les mouvements de
la platine 132A en se déformant élastiquement, ce qui est possible du fait de son
caractere souple.

Comme le bloc 135 est monté directement sur le chariot 132, a proximité du
reservoir 133 et de la téte 131, les pertes de produit de revétement lors d'un changement
de produit sont minimes, puisqu’elles dépendent de la longueur des tuyaux entre les
eléments 133 et 135.

Le montage de la membrane 150 sur I'enveloppe 112 est reversible. Ainsi, lorsqu'il
convient de proceder a des opérations de maintenance, il est possible de désolidariser la
membrane 150 de I'enveloppe 112 pour accéder aux volumes V1, V2 et V3 de |a station
10. Plus précisément, la bague 154, qui reste solidaire du bord 153, est désolidarisée de
la face avant 112B.

Comme il ressort plus particulierement de la figure 7, le chariot 132 qui est
représenté sur cette figure de facon tres schématique, est supporté par des rails 140 qui
le guident le long de I'axe Y. Ces rails sont eux-mémes supportés par un tiroir 141 mobile
parallelement a 'axe Y grace a des glissieres telescopiques 142.

Lors d’'une opération de maintenance et comme représenté a la figure 7, il est
possible, apres avoir desolidarisé le bord externe 153 de la membrane 150 par rapport a
'enveloppe 112, de faire reculer le tiroir 141, le chariot 132 et les éléements qu'il supporte
par rapport a la face avant 112B de I'enveloppe 112 pour acceder facilement au chariot
132 et aux autres parties des moyens de raccordement 130.

Dans cette configuration, 'ouverture 112C est béante. Pour permettre l'utilisation
de la cabine C lors d’'une telle opération de maintenance, un bouchon amovible 160 est
prévu dans la station 10 pour étre monté temporairement sur l'ouverture 112C afin de
'obturer et d’isoler les volumes V1, V2 et V3 du volume intérieur de la cabine C.

La station est installée a travers la paroi 5 de la cabine C. La position du bati 101
par rapport a la cloison 5 peut étre choisie par le concepteur de la cabine C, en fonction
de 'encombrement de celle-ci et du débattement du robot 1. Il suffit que la zone 120 et la
téte 131 soient dans la zone atteignable par le sous-ensemble 7. L'enveloppe 112 peut
étre plus ou moins engagée dans le volume intérieur de la cabine C. En d’autres termes,
la longueur L112 de l'enveloppe 112 mesurée parallelement a I'axe Y est une variable

d'ajustement de la position de la station 10 par rapport a la cabine C.
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Ainsi, la trace de la cloison 5 sur I'enveloppe 112 peut étre déplacée entre les
faces avant 111A et 112B, au choix du concepteur de l'installation.

L'invention permet que les éléments disposés dans I'un des volumes V1, V2 et V3
ne soient pas antidéflagrants, alors que tel devrait étre le cas s’ils étaient intégrés
directement dans le volume intérieur de la cabine C ou dans un volume en communication
avec la cabine.

L'invention est décrite ci-dessous pour une station de nettoyage-remplissage.
L'invention est applicable a une station dans laquelle on procede uniquement au
nettoyage ou uniqguement au remplissage d’'un sous-ensemble de projection.

L'invention est représentée sur les figures avec une membrane 150 circulaire. Elle
est toutefois applicable avec d'autres geomeétries de membrane. En pratique, la
membrane est adaptee a la geométrie de la platine 132A et de l'ouverture 112C.

Selon une variante de linvention qui n'est pas représentée, la zone Z120 de
reception du projecteur 9 peut étre définie le long de la face avant 112B de 'enveloppe
112, sans réaliser une unité d’accostage telle que l'unité 120. Dans ce cas, la face avant
112B de I'enveloppe 112 s’étend sur toute la hauteur de cette enveloppe et un collecteur
de produit de revétement non utilisé et/ou de produit de nettoyage est disposé au
voisinage du plancher de la cabine, devant la station 10. Dans ce cas, I'habillage 110 ne
comprend que les enveloppes 111 et 112 et la zone de réeception Z120 est menagee sur
'avant de I'enveloppe 112.

Le personnel de maintenance peut aisement accéder a la zone Z120 de réception
du projecteur, en cas de besoin.

Comme dans le premier mode de realisation, I'enveloppe 112 peut étre plus ou
moins engagée dans le volume intérieur de la cabine C.

Dans le mode de realisation représenté sur les figures et dans la variante ci-
dessus, le volume V1 peut, en variante, étre partiellement ou completement disposé a
I'intérieur de la cabine C. Lorsqu’il est partiellement disposé dans le volume de la cabine
C, le volume VI est dans une configuration intermédiaire entre une position « en cabine »
et une position « hors cabine ». Lorsque le volume V1 est dans cette configuration
intermédiaire, la trace de la cloison 5 sur I'habillage 110 est au niveau de I'enveloppe 111,
au-dela de la paroi 111A par rapport au volume V2.

L'invention est représentée sur les figures dans le cas ou la téte 131 et le chariot
132 sont mobiles en translation selon l'axe Y. En variante, ces éléments peuvent étre
mobiles en rotation, notamment grace a un systeme a cames, entre la position rétractée

et la position active de la téte.
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REVENDICATIONS

1.- Station (10) de nettoyage et/ou remplissage d'un sous-ensemble (7) de
projection de produit de revétement monté sur un bras mobile (6) d'un robot (1), cette
station comprenant :

- une zone (Z120) de réception pour au moins un projecteur (9) appartenant
au sous-ensemble de projection,
- des moyens de raccordement (130) entre au moins un circuit d'alimentation
(136) et le projecteur en place dans la zone de réception, ces moyens de
raccordement comprenant au moins une partie (131-135) mobile entre une
position rétractee (fig. 3, 4), a distance du projecteur en place dans la zone
de réception, et une position active (fig. 5, 6), ou les moyens de
raccordement permettent I'alimentation du projecteur en produit de nettoyage
et/ou en produit de revétement,
caracterisée en ce que la station comprend une membrane souple (150) solidaire, d'une
part, de la partie mobile (131-135) des moyens de raccordement (130) et, d'autre part,
d'une enveloppe fixe (112) de protection d’'une partie de ces moyens de raccordement et
en ce que cette membrane est déformable et adaptée pour suivre les déplacements de la
partie mobile (131-135) entre ses positions retractée et active.

2.- Station selon la revendication 1, caractérisée en ce que la membrane souple
(150) est de forme annulaire, avec un bord interne (151) en liaison étanche avec la partie
mobile (131-135) des moyens de raccordement (130) et un bord externe (153) en liaison
etanche avec 'enveloppe fixe (112).

3.- Station selon l'une des revendications precédentes, caractérisée en ce que la
membrane souple (150) est depourvue de pli ou de soufflet.

4.- Station selon l'une des revendications précédentes, caractérisée en ce que la
membrane souple (150) est realisée dans un matériau synthétique résistant aux solvants
et/ou aux produits de nettoyage utlisés dans la station, notamment en
polytétrafluoroéthylene.

5.- Station selon l'une des revendications precédentes, caractérisée en ce que la
membrane souple (150) est déemontable et obture de fagon étanche une ouverture (112C)
ménagée dans I'enveloppe fixe (112).

6.- Station selon l'une des revendications précédentes, caractérisée en ce que les

moyens de raccordements (130) comprennent un chariot (132) mobile au sein d'un
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volume (V2) de la station qui est isolé de I'exterieur par I'enveloppe de protection (112) et
en ce que ce chariot supporte

- une téte de raccordement (131) dont une partie au moins est située hors du
volume isolé (V2),

- un bloc de changement de produit de revétement (135) permettant
d'alimenter la téte de raccordement avec un produit de revétement
selectionné parmi plusieurs produits de revétement.

/.- Station selon la revendication 6, caractérisée en ce qu'un reservoir
intermédiaire (133) alimenté par le bloc de changement de produit de revétement (135)
alimente, a travers des moyens de connexion fluidique (134), la téte de raccordement
(131) avec le produit de revétement sélectionneé.

8.- Station selon la revendication 7, caractérisée en ce qu'un premier actionneur
(139) déplace le chariot, par rapport a un bati (101) de la station (10), parallelement a la
direction de translation de la partie mobile (131-135) des moyens de raccordement et en
ce que le chariot (132) supporte un deuxieme actionneur (137) de déplacement d'un
piston (138) interne au réservoir intermédiaire (133).

9.- Station selon I'une des revendications 6 a 8, caracterisee en ce que le chariot
(132) et des moyens (140) de guidage de ce chariot en translation sont montés sur un
tiroir (141) mobile, par rapport au bati (101) de la station (10), entre une position de travall
ou la partie mobile (131-135) des moyens de raccordement (130) peut atteindre sa
position active, et une position de maintenance (fig. 7), ou le chariot et les éléments gu'il
supporte sont accessibles a partir d'un céte de la station opposé a l'unité d’accostage
(120).

10.- Station selon la revendication 9, caractérise en ce que lorsque le tiroir (141)
est en position de maintenance, la membrane souple (150) est désolidarisee de
'enveloppe fixe (112) et laisse subsister une ouverture (112C) reliant un volume intérieur
(V2) de la station et I'extérieur, du cb6té de l'unité d'accostage (120), et en ce que la
station comprend des moyens (160) dobturation sélective de cette ouverture,
indépendants de la membrane.

11.- Station selon 'une des revendications précédentes, caractérisée en ce qu’un
habillage (110) de la station définit

- un premier volume (V1) contenant des organes d'alimentation des moyens
de raccordement (130) et une partie arriere (137, 139) des moyens de

raccordement, ce premier volume étant destiné a étre installé, au choix, en
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cabine (C), hors cabine (C) ou dans une configuration intermédiaire dans
une installation de revétement,

un deuxieme volume (V2), contenant une partie intermédiaire des moyens de
raccordement (130), ce deuxieme volume étant destiné a étre installé, au
choix, en cabine, hors cabine ou dans une configuration intermédiaire dans
une installation de revétement, et

un troisieme volume (V3), comprenant une unité d’accostage (120)
définissant au moins |la zone de réception (Z120), ce troisieme volume étant
destiné a étre installé en cabine dans une installation de revétement.

Station selon l'une des revendications 1 a 10, caractérisée en ce qu'un

habillage (110) de la station définit

un premier volume (V1) contenant des organes dalimentation des moyens
de raccordement (130) et une partie arriere des moyens de raccordement, ce
premier volume étant destiné a étre installé au choix, en cabine (C), hors
cabine (C) ou dans une configuration intermédiaire dans une installation de
revétement,

un deuxieme volume (V2) contenant une partie intermédiaire des moyens de
raccordement (130), ce deuxieme volume étant destiné a étre installé, au
choix, en cabine ou en limite de cabine, avec une paroi (112B) orientée vers

la cabine devant laquelle est ménagée la zone de réception (Z120).
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