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DEMANDE  DE  BREVET  E U R O P E E N  

(54)  Dispositif  d'épandage  d'une  substance  fluide  et  machine  permettant  l'application  simultanée  de 
cette  substance  et  du  revêtement  d'une  chaussée. 

(57)  Le  dispositif  d'épandage  d'une  substance  fluide  ou  analogue,  par  exemple  d'une  émulsion  d'accro- 
chage  d'enrobés  bitumineux  sur  la  surface  d'une  route,  comporte  sur  un  engin  mobile  (1)  au  moins  une 
rampe  d'épandage  (18)  le  long  de  laquelle  l'épandage  est  au  moins  partiellement  réalisé,  ladite  rampe 
(18)  étant  associée  à  au  moins  une  buse  d'éjection  (31)  ainsi  qu'à  un  circuit  d'alimentation  (8)  de  ladite 
buse  (31),  ladite  buse  (31)  étant  associée  à  des  moyens  de  commande  de  son  débit  (32)  et  de  commande 
de  son  positionnement  (25)  par  rapport  audit  engin  (1),  actionnés  simultanément,  en  fonction  du 
déplacement  dudit  engin  mobile  (1),  de  façon  que  ladite  buse  (31)  réalise  une  projection  par  jet 
séquencé  de  la  susdite  substance  sur  la  surface  d'épandage  ;  la  machine  comportant  ce  dispositif  est 
du  type  finisseur. 
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La  présente  invention  est  relative  à  un  dispositif 
d'épandage  d'une  substance  fluide  ou  analogue, 
notamment  d'une  émulsion  d'accrochage  d'enrobés 
bitumineux  sur  la  surface  d'une  route,  ainsi  qu'à  une 
machine  de  construction  de  chaussée,  notamment  du 
type  finisseur,  comportant  un  tel  dispositif. 

On  sait  que  le  collage  des  différentes  couches  de 
matériaux  composant  une  chaussée  (grave  ciment, 
grave  bitume,  enrobés  bitumineux)  est  réalisé  par 
épandage  d'une  émulsion  d'accrochage  avant  appli- 
cation  de  la  couche  supérieure.  Pendant  longtemps, 
cette  couche  d'émulsion  a  été  déposée  avant  le  pas- 
sage  du  finisseur  destiné  à  la  mise  en  place  des  enro- 
bés  bitumineux,  par  une  machine  du  type  répandeuse 
comportant  une  citerne  et  une  rampe  d'épandage. 

Cependant,  il  est  apparu  récemment,  ainsi  que 
cela  a  été  exposé  dans  le  document  EP-A-292237, 
que  cette  façon  de  procéder  présentait  de  nombreux 
inconvénients: 

-  les  répandeuses  routières,  qui  présentaient  un 
encombrement  important  et  une  faible  maniabi- 
lité,  étaient  peu  adaptées  à  des  chantiers  urbains; 
-  en  outre,  l'approvisionnement  du  finisseur  en 
enrobés  était  réalisé  par  des  camions,  qui,  rou- 
lant  sur  la  couche  d'accrochage  non  recouverte, 
contribuaient,  avec  les  chenilles  du  finisseur,  à 
enlever  en  partie  ladite  couche  d'accrochage  au 
passage  de  leurs  roues,  précisément  au  niveau 
des  parties  de  la  chaussée  ultérieurement  les 
plus  sollicitées  par  les  charges  occasionnées  par 
le  passage  des  poids  lourds; 
-  de  plus,  ces  camions  étaient  à  l'origine  de  salis- 
sures  à  la  fois  gênantes  et  dangereuses  pour  les 
usagers  utilisant  les  chaussées  adjacentes. 
Or,  un  mauvais  collage  entraîne  systématique- 

ment  une  faiblesse  dans  la  structure  de  la  chaussée 
et  une  dégradation  par  fatigue  plus  rapide. 

Aussi  a-t-il  été  proposé,  notamment  dans  le  docu- 
ment  EP-A-292.337  ci-dessus  mentionné,  de  réaliser 
le  dépôt  de  la  couche  d'accrochage  juste  avant  l'appli- 
cation  des  enrobés  par  le  finisseur.  Le  dispositif  pro- 
posé  par  EP-A-292.337  associe  le  finisseur  à  un 
châssis  indépendant  monté  sur  des  moyens  de  rou- 
lement  et  se  déplaçant  devant  ledit  finisseur  à  la 
même  vitesse  que  celui-ci,  ledit  châssis  servant  à 
l'épandage  de  la  couche  d'accrochage. 

Ce  dispositif  n'évite  cependant  aucunement  aux 
chenilles  du  finisseur  de  rouler  dans  la  couche 
d'accrochage,  et  ce  précisément  dans  les  parties  de 
ladite  couche  d'accrochage  qui  sont  ultérieurement 
les  plus  sollicitées.  En  outre,  et  surtout,  les  rampes 
d'épandage  à  multiples  orifices  utilisées  sur  les 
répandeuses  de  liant  classiques  s'avèrent,  en  prati- 
que,  totalement  inadaptées  à  ce  nouveau  dispositif: 
l'épandage  sur  le  sol  des  quantités  habituelles  de  liant 
-  quantités  qui  sont  relativement  faibles  (300g  par  m2 
à  1  ,2  kg  par  m2)  -  est  réalisé  par  déplacement  de  la 
rampe  d'épandage  à  la  vitesse  du  finisseur,  c'est-à- 

dire  une  vitesse  (3  m/mn  à  6  m/mn)  beaucoup  plus 
lente  que  celle  des  répandeuses  classiques  (30  m/mn 
à  100  m/mn).  Cet  ensemble  doit  générer  un  débit  de 
liant  peut  important;  dès  lors,  les  orifices  des  buses 

5  d'épandage  classiques  ne  conviennent  plus  et  doi- 
vent  avoir  un  diamètre  très  faible:  elles  ont  tendance 
alors  à  se  boucher,  du  fait  de  la  viscosité  des  liants  uti- 
lisés. 

La  présente  invention  a  pour  but  de  remédier  à 
10  ces  différents  inconvénients. 

Elle  propose  à  cet  effet  un  dispositif  permettant 
de  réaliser  l'épandage  de  l'émulsion  d'accrochage  en 
faisant  fonctionner  chaque  buse  de  manière  séquen- 
cée,  des  phases  de  projection  alternant  avec  des  pha- 

15  ses  de  non  projection.  De  cette  façon,  les  buses  de  la 
rampe  d'épandage  de  ce  dispositif  sont  utilisées,  à 
quantité  de  liant  au  sol  égale,  avec  des  débits  d'éjec- 
tion  plus  importants  que  les  débits  habituels,  ce  qui 
permet  d'éviter  les  problèmes  de  bouchage  ci-dessus 

20  mentionnés. 
On  notera  aussi  que  le  dispositif  proposé  par 

l'invention  présente  l'avantage  d'être  d'un  encombre- 
ment  suffisamment  faible  pour  pouvoir  être  placé  à 
l'arrière  du  finisseur,  derrière  les  chenilles  de  celui-ci, 

25  entre  lesdites  chenilles  et  les  moyens  d'épandage  sur 
la  route,  des  enrobés  bitumineux. 

La  présente  invention  a  donc  pour  objet  un  dispo- 
sitif  d'épandage  d'une  substance  fluide  ou  analogue, 
par  exemple  une  émulsion  d'accrochage  d'enrobés 

30  bitumineux  sur  la  surface  d'une  route,  comportant  sur 
un  engin  mobile  au  moins  une  rampe  d'épandage  le 
long  de  laquelle  l'épandage  est  au  moins  partielle- 
ment  réalisé,  ladite  rampe  étant  associée  à  au  moins 
une  buse  d'éjection  ainsi  qu'à  un  circuit  d'alimentation 

35  de  ladite  buse,  caractérisé  en  ce  que  ladite  buse  est 
associée  à  des  moyens  de  commande  de  son  débit, 
actionnés,  en  fonction  du  déplacement  dudit  engin 
mobile,  de  façon  que  ladite  buse  réalise  une  projec- 
tion  par  jets  séquencés  de  la  susdite  substance  sur  la 

40  surface  d'épandage. 
Avantageusement,  ladite  buse  est  associée  à 

des  moyens  de  commande  de  son  positionnement 
par  rapport  à  l'engin  actionnés  simultanément  aux 
moyens  de  commande  du  débit  de  ladite  buse  pour 

45  réaliser  en  conjonction  avec  l'avancement  dudit  engin 
mobile  un  impact  sur  la  surface  d'épandage  qui  cou- 
vre  en  continu  ladite  surface;  les  moyens  de 
commande  de  positionnement  associés  à  une  buse 
comportent  préférentiellement  un  actionneur  destiné 

50  à  entraîner  ladite  buse  selon  un  mouvement  de  va  et 
vient  de  pivotement  autour  d'un  axe  de  l'engin  mobile. 

De  préférence,  les  moyens  de  commande  de 
débit  et  de  positionnement  associés  à  une  buse  sont 
actionnés  simultanément  selon  un  cycle  prédéter- 

55  miné  dans  lequel  des  phases  de  projection  alternant 
avec  des  phases  de  non  projection,  en  fonction  du 
dosage  de  la  substance  à  appliquer  sur  la  surface 
d'épandage,  pour  les  premiers  et  de  la  vitesse  de 

3 



3 EP  0  470  877  A1 4 

l'engin  mobile,  pour  les  seconds. 
Avantageusement,  ladite  rampe  d'épandage 

comporte  plusieurs  buses  réparties  en  sa  longueur,  la 
hauteur,  en  cours  d'épandage,  desdites  buses  par 
rapport  au  sol  et  la  distance  entre  deux  buses  adja-  5 
centes  étant  telles  que  les  impacts  de  projection  sur 
la  surface  d'épandage  issus  de  deux  buses  adjacen- 
tes  réalisent  un  recouvrement  continu  de  ladite  sur- 
face. 

De  préférence  encore,  les  moyens  de  commande  10 
associés  à  une  buse  comportent  un  obturateur  de 
ladite  buse  actionné  pendant  le  déplacement  de 
l'engin  mobile,  alternativement  en  ouverture  et  ferme- 
ture;  dans  le  cas  où  la  rampe  d'épandage  comporte 
plusieurs  buses,  les  moyens  de  commande  associés  15 
à  ces  buses  sont  actionnés  simultanément. 

De  façon  également  très  avantageuse  une  buse 
émet  des  jets  à  impact,  sur  une  surface  perpendicu- 
laire  à  leur  direction  de  projection  à  contour  géomé- 
trique,  dont  les  formes  peuvent  être  diverses,  20 
notamment  être  un  carré  ou  une  ellipse.  Le  séquen- 
çage  de  projection  peut  être  géré  par  un  micro-pro- 
cesseur. 

De  façon  préférentielle,  une  buse  est  montée  en 
pivotement  autour  d'un  axe  disposé  sensiblement  25 
dans  une  largeur  de  l'engin  mobile.  Une  buse  peut 
être  entraînée,  lors  d'une  phase  de  projection,  en 
pivotement  autour  de  son  axe  entre  deux  positions 
extrêmes,  la  direction  de  projection  par  ladite  buse  de 
la  susdite  substance  sur  la  surface  d'épandage  est  30 
éloignée  de  l'engin  mobile  par  rapport  à  ladite  buse, 
dans  l'une  de  ces  positions  et  dirigée  vers  ledit  engin 
mobile  dans  l'autre  de  ces  positions.  Une  buse  peut 
en  particulier  pivoter,  lors  d'une  phase  de  projection, 
de  l'une  à  l'autre  de  ses  deux  positions  extrêmes  avec  35 
un  sens  de  pivotement  coïncidant  avec  le  sens  de 
déplacement  de  l'engin  mobile. 

De  préférence  encore,  un  actionneur  entraîne  en 
pivotement  au  moins  une  buse  par  l'intermédaire 
d'une  liaison  à  cardan  et  est  associée  à  des  réglages  40 
de  positionnement  de  fin  et  de  début  de  pivotement; 
une  rampe  d'épandage  peut  également  comporter  un 
tube  creux  destiné  à  contenir  en  son  intérieur  une 
quantité  de  ladite  substance  et  sur  lequel  sont  mon- 
tées  plusieurs  buses,  ledit  tube  creux  étant  relié  au  45 
circuit  d'alimentation;  le  tube  creux  peut  être  monté  en 
pivotement  autour  d'un  axe  du  finisseur  et  est  associé 
à  des  moyens  moteurs  l'actionnant  en  pivotement;  le 
circuit  d'alimentation  peut  comporter  une  partie  sou- 
ple  lui  permettant  d'accompagner  les  mouvements  50 
dudit  tube  creux;  une  rampe  d'épandage  peut  être  tra- 
cée  par  un  cordon  chauffant  avec  régulation  de  la 
température  de  répandage  de  ladite  substance;  une 
rampe  d'épandage  peut  comprendre  une  partie  prin- 
cipale  s'étendant  sur  sensiblement  une  largeur  de  55 
base  de  l'engin  mobile  et  des  parties  secondaires 
aptes  à  être  étendues  de  part  et  d'autre  de  ladite  lar- 
geur  de  base. 

L'invention  a  encore  pour  objet  une  machine  de 
construction  de  chaussée  du  type  finisseur  compor- 
tant  sur  un  châssis  monté  sur  des  moyens  de  dépla- 
cement,  des  moyens  d'épandage  d'enrobés 
bitumineux  et  des  moyens  d'alimentation  desdits 
moyens  d'épandage,  caractérisée  en  ce  qu'elle 
comporte  un  dispositif  d'épandage  d'une  émulsion 
d'accrochage  desdits  enrobés  sur  la  surface  d'une 
route  du  type  précédemment  décrit. 

De  façon  préférentielle,  le  dispositif  d'épandage 
d'une  émulsion  d'accrochage  est  disposé  à  l'arrière 
du  châssis  par  rapport  au  sens  de  déplacement  de  la 
machine  en  cours  de  l'épandage  des  enrobés;  le  dis- 
positif  d'épandage  d'une  émulsion  d'accrochage  est 
disposé  entre  les  moyens  de  dépacement  de  ladite 
machine  et  les  moyens  d'épandage  d'enrobés  bitumi- 
neux;  le  dispositif  d'épandage  d'une  émulsion 
d'accrochage  est  disposé  sous  la  partie  des  moyens 
d'alimentation  qui  se  trouvent  à  l'arrière  du  châssis, 
par  rapport  au  sens  de  déplacement  de  la  machine  en 
cours  d'épandage  des  enrobés;  lorsque  les  moyens 
d'alimentation  comportent  un  tapis  d'alimentation  per- 
mettant  de  convoyer  les  matériaux  d'une  zone  vers  la 
partie  avant  de  la  machine  jusqu'à  une  zone  vers  sa 
partie  arrière,  ledit  tapis  d'alimentation  est  sensible- 
ment  relevé  et/ou  incliné  en  sa  partie  arrière  juste  au- 
dessus  des  moyens  d'épandage  d'une  émulsion 
d'accrochage. 

Avantageusement  encore,  cette  machine 
comporte  un  réservoir  d'émulsion  monté  sur  la  cabine 
de  pilotage;  un  réservoir  interchangeable  est  monté 
sur  vérins  hydrauliques  à  hauteur  réglable;  ce  réser- 
voir  d'émulsion  peut  être  calorifugé;  elle  comporte  un 
groupe  de  dosage  d'émulsion  qui  comprend  une 
pompe  doseuse  alimentant  le  circuit  d'alimentation; 
elle  comporte  un  ensemble  de  commandes  permet- 
tant  l'asservissement  du  débit  et  d'arrêt  de  l'alimenta- 
tion  en  liant,  au  déplacement  et  à  la  vitesse  de  la 
machine,  le  dispositif  d'épandage  auquel  elle  est 
associée  est  apte  a  être  dissocié  rapidement  du  châs- 
sis  de  la  machine. 

L'invention  sera  encore  illustrée,  sans  être  aucu- 
nement  limitée,  par  la  description  qui  suit,  faite  en 
regard  des  dessins  annexés  sur  lesquels: 

La  Figure  1  est  une  vue  de  côté  d'une  machine  du 
type  finisseur  équipée  d'un  dispositif  d'épandage 
selon  l'invention. 

Les  Figures  2  et  3  représentent  schématique- 
ment  en  perspective  le  dispositif  d'épandage  dont  est 
équipé  le  finisseur  de  la  Figure  1  ,  dans  deux  positions 
différentes  au  cours  de  la  cinématique  d'épandage. 

En  se  référant  plus  particulièrement  à  la  Figure  1  , 
on  voit  qu'une  machine  du  type  finisseur  conforme  à 
l'invention,  référencée  par  1  dans  son  ensemble,  est 
montée  sur  des  chenilles  2  et  comporte  essentielle- 
ment  une  cabine  de  pilotage  3,  une  trémie  4  de  récep- 
tion  des  enrobés  bitumineux,  ladite  trémie  4  étant 
disposée  à  l'avant  du  finisseur,  des  moyens  5  classi- 
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ques  d'épandage  des  enrobés  bitumineux  qui  sont 
constitués  notamment  par  une  vis  de  répartition  et  qui 
sont  disposés  à  l'arrière  du  finisseur  1  ,  une  table  6  de 
lissage  des  couches  d'enrobés  déposées,  ainsi  qu'un 
dispositif  7  d'épandage  d'une  émulsion  de  liant,  asso- 
cié  à  un  circuit  d'alimentation  en  émulsion  référencé 
par  8  dans  son  ensemble. 

Les  enrobés  bitumineux  chauds  sont  transférés 
de  façon  classique  de  la  trémie  4  aux  moyens  5 
d'épandage  des  enrobés  par  l'intermédiaire  d'un  tapis 
de  transfert  (non  représenté)  disposé  sur  le  finisseur 
1  entre  la  cabine  3  et  la  partie  dudit  finisseur  qui  porte 
les  chenilles  2.  Ce  tapis  est  légèrement  surélevé  en 
sa  partie  arrière  au-dessus  des  moyens  d'épandage 
7.  La  table  de  lissage  6  est  montée  à  l'arrière  du  finis- 
seur  1  ,  au-delà  des  moyens  d'épandage  des  enrobés 
5,  sur  deux  bras  coudés  9  s'étendant  de  chaque  côté 
de  l'engin  à  partir  sensiblement  de  la  partie  médiane 
des  chenilles  jusqu'au-delà  des  moyens  d'épandage 
5.  Ces  deux  bras  9  sont  articulés  à  leur  extrémité 
opposée  à  la  table  de  lissage  6  surdes  entretoises  10 
montées,  au  niveau  des  chenilles  2,  l'inclinaison  des- 
dits  bras  9  par  rapport  au  plan  du  terrain  déterminant 
la  hauteur  de  la  table  de  lissage  6  et  étant  réglée  par 
l'intermédiaire  de  vérins  11  s'étendant  chacun  entre 
un  point  d'attache  surl'entretoise  10  et  un  point  d'atta- 
che  12  sur  le  côté  du  châssis  du  finisseur  dans  le  pro- 
longement  du  plancher  de  la  cabine  3,  à  l'arrière  de 
celle-ci. 

Le  circuit  d'alimentation  8  comporte  essentielle- 
ment  un  réservoir  13  d'émulsion,  d'une  contenance 
supérieure  à  2500  litres.  Ce  réservoir  13  est  disposé 
au-dessus  de  la  cabine  3  et  s'étend  sensiblement  sur 
toute  la  longueur  de  celle-ci.  Il  est  monté  sur  quatre 
vérins  hydrauliques  14  de  levage  s'étendant  perpen- 
diculairement  au  plancher  de  la  cabine  3  au  voisinage 
de  chacune  des  quatre  extrémités  de  celui-ci.  Ces 
vérins  14  permettent  de  régler  à  volonté  la  hauteur  du 
réservoir  13  sur  le  finisseur  1,  ledit  réservoir  13 
admettant,  par  exemple,  une  position  haute  d'utilisa- 
tion  et  une  position  basse  de  rangement  facilitant  le 
transport  du  finisseur  1  .  Ce  réservoir  1  3  est  un  contai- 
ner-cartouche  pouvant  être  remplacé  en  cours  de 
fonctionnement,  si  nécessaire,  les  parois  de  ce  réser- 
voir  1  3  comportant  des  orifices  à  valve  destinés  à  coo- 
pérer  avec  les  extrémités  mâles  de  tuyauteries  15  et 
16,  qui  sont  des  tuyauteries  d'alimentation  et  de  ren- 
voi  reliant  le  réservoir  13  à  un  groupe  de  dosage  17 
de  l'émulsion  de  liant  fournissant  débit  et  pression.  Le 
réservoir  13  est  en  outre  un  réservoir  calorifugé  pou- 
vant  être  équipé  d'un  chauffage  d'entretien,  par 
exemple  électrique. 

En  se  référant  plus  particulièrement  aux  Figures 
2  et  3,  on  voit  que  le  dispositif  7  d'épandage  de  liant 
conforme  à  l'invention  comporte  une  rampe  d'épan- 
dage  18  destinée  à  épandre  le  liant  sur  la  largeur  de 
base  du  finisseur  1  .  Des  surlargeurs  droite  et  gauche, 
non  représentées,  pourront  être  prévues  de  chaque 

côté  de  ladite  largeur  de  base. 
La  rampe  18  comporte  essentiellement  un  tube 

cylindrique  creux  19  s'étendant  sur  sensiblement 
toute  la  largeur  de  base  du  finisseur  1  .  Le  tube  1  9  est 

5  fixé  sur  le  finisseur  1  par  l'intermédiaire  de  moyens 
d'articulation  constitués  à  chaque  extrémité  dudit 
tube  19  par  une  tige  pivot  solidaire  21  d'un  support  22 
fixe  par  rapport  au  finisseur  1  ,  chaque  tige  pivot  21 
coopérant  en  pivotement  avec  un  alésage  24  dont 

w  sont  munies  deux  pattes  23  solidaires  du  tube  19  à 
respectivement  chacune  de  ses  extrémités.  Les  deux 
tiges  pivots  21  ainsi  définies  sont  disposées  sur  un 
même  axe  ZZ'  autour  duquel  le  tube  19  est  apte  à 
pivoter  sous  l'action  de  moyens  de  commande  réfé- 

15  rencés  par  25  dans  leur  ensemble.  Ces  moyens  de 
commande  25  comportent  essentiellement  un  action- 
neur  26  dont  les  corps  27  est  réglable  par  rapport  au 
finisseur  1  et  dont  la  tige  mobile  et  réglable  28  agit,  par 
l'intermédiaire  d'une  articulation  à  cardan  29,  sur  un 

20  épaulement  30  solidaire  du  tube  19. 
Le  tube  creux  19  est  associé  à  chacune  de  ses 

extrémités  à  une  tuyauterie  33  qui  le  relie  au  circuit 
d'alimentation  8  notamment  par  l'intermédiaire  d'une 
partie  souple  8a  permettant  à  ladite  tuyauterie  33 

25  d'accompagner  le  tube  19  dans  ses  mouvements  de 
pivotement  autour  de  l'axe  ZZ'. 

La  rampe  d'épandage  18  comporte  une  pluralité 
de  buses  d'éjection  31  (par  exemple  8  à  10  buses  sur 
une  largeur  de  2,50  m).  Chacune  de  ces  buses  31 

30  s'étend  à  partir  du  tube  19  perpendiculairement  à 
l'axe  ZZ',  vers  le  sol,  et  est  associée  à  un  obturateur 
32,  qui,  par  exemple,  comprend  de  façon  classique 
une  vis  pointeau  repoussée  dans  une  ouverture  de  la 
buse  31  correspondante  par  l'intermédiaire  d'un  res- 

35  sort  hélicoïdal.  Ces  différents  obturateurs  32  sonttous 
commandés  mécaniquement  simultanément.  Cha- 
que  buse  31  possède  un  orifice  adapté  à  la  projection 
de  ladite  substance  bitumineuse  permettant  d'obtenir 
des  jets  34  dont  l'impact  sur  une  surface  perpendicu- 

40  laire  à  la  direction  de  projection  a  un  contour  qui  est 
sensiblement  soit  un  carré,  soit  une  elipse.  Les  diffé- 
rents  éléments  du  dispositif,  et  notamment  les  obtu- 
rateurs  32,  sont  commandés  par  un  microprocesseur 
(non  représenté). 

45  Cette  rampe  d'épandage  1  8  est  en  outre  séparée 
des  moyens  5  d'épandage  des  enrobés  par  l'intermé- 
diaire  d'une  paroi  41  servant  de  déflecteur  pour  les 
jets  34,  ladite  paroi  41  s'étendant  sur  toute  la  largeur 
de  base  du  finisseur  1  et  jusqu'à  sensiblement  le 

50  niveau  du  sol  5. 
Un  tel  dispositif  fonction  de  la  façon  qui  va  main- 

tenant  être  décrite.  Les  obturateurs  32,  qui  servent  de 
moyens  de  commandes  des  buses  31  ,  sont  actionnés 
cycliquement  pour  alternativement  ouvrir  et  fermer 

55  lesdites  buses  31  .  Pendant  la  phase  d'ouverture  des- 
dites  buses  31,  l'ensemble  du  tube  1  9  est  entraîné  en 
pivotement  par  l'actionneur  25  autour  de  l'axe  ZZ', 
pour  passer  d'une  position  de  début  de  cycle,  repré- 

5 
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sentée  sur  la  Figure  2,  où  les  jets  34  s'étendent  dudit 
tube  19  vers  une  partie  du  sol  éloignée  du  finisseur  1  , 
jusqu'à  une  position  de  fin  de  cycle  représentée  sur 
la  Figure  3,  où  les  jets  34  s'étendent  des  extrémités 
des  buses  31  jusqu'à  une  partie  du  sol  plus  proche 
des  chenilles  2  du  finisseur  1.  Ainsi,  lors  d'une  phase 
de  projection  des  buses  31,  chaque  jet  recouvre  sur 
le  sol  5  une  zone  35  qui  est  balayée  par  le  jet  34  dans 
son  mouvement  résultant  de  la  combinaison  de 
l'avancement  du  finisseur  1  et  du  pivotement  du  tube 
1  9  autour  de  l'axe  ZZ',  le  sens  de  déplacement  dudit 
finisseur  1  ayant  été  indiqué  sur  les  Figures  2  et  3  par 
flèche  principale. 

Lors  de  la  phase  sans  projection  (buses  31  fer- 
mées  par  leurs  obturateurs  32)  qui  suit  cette  phase 
d'ouverture,  le  finisseur  1  continue  à  se  déplacer  à  la 
même  vitesse,  tandis  que  la  rampe  d'épandage  18, 
actionnée  parle  l'action  neur  25,  pivote  autour  de  l'axe 
ZZ'  pour  reprendre  par  rapport  au  finisseur  1  une  posi- 
tion  correspondant  à  celle  qui  est  représentée  sur  la 
Figure  2. 

L'avancement  du  finisseur  1  lors  de  cette  phase 
sans  projection  et  le  mouvement  de  pivotement-re- 
tour  de  la  rampe  d'épandage  1  8  sont  coordonnés  par 
le  microprocesseur  de  façon  que  les  buses  31  repren- 
nent  lors  de  la  phase  suivante,  leur  projection,  en  réa- 
lisant  avec  l'impact  précédent  un  recouvrement 
continu  de  la  surface  de  la  route,  les  impacts  de  deux 
phases  de  projection  successives  étant  dans  le  pro- 
longement  les  uns  des  autres. 

Par  ailleurs,  la  distance  qui  sépare  deux  buses  31 
adjacentes  sur  la  rampe  18  et  la  hauteur  des  buses 
31  par  rapport  au  sol  en  cours  d'épandage  sont  préa- 
lablement  déterminées  de  façon  à  également  réaliser 
un  recouvrement  continu  selon  la  largeur  du  finisseur 
1. 

Les  signes  de  référence  insérés  après  les  carac- 
téristiques  techniques  mentionnées  dans  les  revendi- 
cations,  ont  pour  seul  but  de  faciliter  la 
compréhension  de  ces  dernières,  et  n'en  limitent 
aucunement  la  portée. 

Revendications 

1.  Dispositif  d'épandage  d'une  substance  fluide  ou 
analogue,  par  exemple  une  émulsion  d'accro- 
chage  d'enrobés  bitumineux  sur  la  surface  d'une 
route,  comportant  sur  un  engin  mobile  (1)  au 
moins  une  rampe  d'épandage  (18)  le  long  de 
laquelle  l'épandage  est  au  moins  partiellement 
réalisé,  ladite  rampe  (18)  étant  associée  à  au 
moins  une  buse  d'éjection  (31)  ainsi  qu'à  un  cir- 
cuit  d'alimentation  (8)  de  ladite  buse  (31),  carac- 
térisé  en  ce  que  ladite  buse  (31)  est  associée  à 
des  moyens  (32)  de  commande  de  son  débit, 
actionnés,  en  fonction  du  déplacement  dudit 
engin  mobile  (1),  de  façon  que  ladite  buse  (31) 

réalise  une  projection  par  jet  séquencé  de  la  sus- 
dite  substance  sur  la  surface  d'épandage. 

2.  Dispositif  selon  la  revendication  1  ,  caractérisé  en 
5  ce  que  ladite  buse  (31)  est  associée  à  des 

moyens  de  commande  (25)  de  son  positionne- 
ment  par  rapport  à  l'engin  actionnés  simultané- 
ment  aux  moyens  de  commande  du  débit  de 
ladite  buse  pour  réaliser  en  conjonction  avec 

10  l'avancement  dudit  engin  mobile  un  impact  sur  la 
surface  d'épandage  (5)  qui  couvre  en  continu 
ladite  surface. 

3.  Dispositif  selon  la  revendication  2,  caractérisé  en 
15  ce  que  les  moyens  (25)  de  commande  de  posi- 

tionnement  associés  à  une  buse  (31)  comportent 
un  actionneur  destiné  à  entraîner  ladite  buse  (31) 
selon  un  mouvement  de  va  et  vient  de  pivotement 
autour  d'un  axe  de  l'engin  mobile. 

20 
4.  Dispositif  selon  l'une  des  revendications  2  ou  3, 

caractérisé  en  ce  que  les  moyens  de  commande 
de  débit  (32)  et  de  positionnement  (25)  associés 
à  une  buse  (31)  sont  actionnés  simultanément 

25  selon  un  cycle  prédéterminé  dans  lequel  des  pha- 
ses  de  projection  alternent  avec  des  phases  de 
non  projection,  en  fonction  du  dosage  de  la  subs- 
tance  à  appliquer  sur  la  surface  d'épandage,  pour 
les  premiers  et  de  la  vitesse  de  l'engin  mobile, 

30  pour  les  seconds. 

5.  Dispositif  selon  l'une  des  revendications  2  à  4, 
caractérisé  en  ce  que  ladite  rampe  d'épandage 
(18)  comporte  plusieurs  buses  (31)  réparties  en 

35  sa  longueur,  la  hauteur  en  cours  d'épandage, 
desdites  buses  (21)  par  rapport  au  sol  et  la  dis- 
tance  entre  deux  buses  (31)  adjacentes  étant  tel- 
les  que  les  impacts  de  projection  sur  la  surface 
d'épandage  issus  de  deux  buses  (31)  adjacentes 

40  réalisent  un  recouvrement  continu  de  ladite  sur- 
face. 

6.  Dispositif  selon  l'une  quelconque  des  revendica- 
tions  précédentes,  caractérisé  en  ce  que  les 

45  moyens  de  commande  associés  à  une  buse  (31) 
comportent  un  obturateur  (32)  de  ladite  buse  (31) 
actionné  pendant  le  déplacement  de  l'engin 
mobile  (1),  alternativement  en  ouverture  et  ferme- 
ture 

50 
7.  Dispositif  selon  l'une  quelconque  des  revendica- 

tions  précédentes,  dans  le  cas  où  la  rampe 
d'épandage  (18)  comporte  plusieurs  buses  (31), 
caractérisé  en  ce  que  les  moyens  de  commande 

55  (32)  associés  à  ces  buses  (31)  sont  actionnés 
simultanément. 

8.  Dispositif  selon  l'une  quelconque  des  revendica- 

6 
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tions  précédentes,  caractérisé  en  ce  qu'une  buse 
(31)  émet  des  jets  à  impact,  sur  une  surface  per- 
pendiculaire  à  leur  direction  de  projection,  à 
contour  géométrique,  dont  les  formes  peuvent 
être  diverses,  notamment  être  un  carré  ou  une 
ellipse. 

10.  Dispositif  selon  la  revendication  2,  prise  seule  où 
en  combinaison  avec  l'une  des  revendications  3 
à  9,  caractérisé  en  ce  qu'une  buse  (31)  est  mon- 
tée  en  pivotement  autour  d'un  axe  disposé  sen- 
siblement  dans  une  largeur  de  l'engin  mobile  (1). 

14.  Dispositif  selon  l'une  quelconque  des  revendica- 
tions  précédentes,  caractérisé  en  ce  qu'une 
rampe  d'épandage  comporte  un  tube  creux  (19) 
destiné  à  contenir  en  son  intérieur  une  quantité 
de  ladite  substance  et  sur  lequel  sont  montées 
plusieurs  buses  (21),  ledit  tube  creux  (19)  étant 

16.  Dispositif  selon  la  revendication  15,  caractérisé 
en  ce  que  le  circuit  d'alimentation  (8)  comporte 
une  partie  souple  (8a)  lui  permettant  d'accompa- 
gner  les  mouvements  dudit  tube  creux  (19). 

5 
17.  Dispositif  selon  l'une  des  revendications  14  à  16, 

caractérisé  en  ce  qu'une  rampe  d'épandage  est 
tracée  parun  cordon  chauffant  avec  régulation  de 
la  température  de  répandage  de  ladite  subs- 

10  tance. 

18.  Dispositif  selon  l'une  quelconque  des  revendica- 
tions  précédentes,  caractérisé  en  ce  qu'une 
rampe  d'épandage  (18)  comprend  une  partie 

15  principale  s'étendant  sur  sensiblement  une  lar- 
geur  de  base  de  l'engin  mobile  (1)  et  des  parties 
secondaires  aptes  à  être  étendues  de  part  et 
d'autre  de  ladite  largeur  de  base. 

20  19.  Machine  de  construction  de  chaussée  du  type 
finisseur  comportant  sur  un  châssis  monté  sur 
des  moyens  de  dépacement  (2),  des  moyens  (5) 
d'épandage  d'enrobés  bitumineux  et  des  moyens 
d'alimentation  (4)  desdits  moyens  (5)  d'épan- 

25  dage,  caractérisée  en  ce  qu'elle  comporte  un  dis- 
positif  (7)  d'épandage  d'une  émulsion 
d'accrochage  desdits  enrobés  sur  la  surface 
d'une  route  (C)  selon  l'une  des  revendications  1 
à  18. 

30 
20.  Machine  selon  la  revendication  19,  caractérisée 

en  ce  que  le  dispositif  (7)  d'épandage  d'une  émul- 
sion  d'accrochage  est  disposé  à  l'arrière  du  châs- 
sis  par  rapport  au  sens  de  déplacement  de  la 

35  machine  en  cours  d'étalage  des  enrobés. 

21.  Machine  selon  la  revendication  20,  caractérisée 
en  ce  que  le  dispositif  (7)  d'épandage  d'une  émul- 
sion  d'accrochage  est  disposé  entre  les  moyens 

40  de  dépacement  (2)  de  ladite  machine  et  les 
moyens  (5)  d'épandage  d'enrobés  bitumineux. 

22.  Machine  selon  la  revendication  21,  caractérisée 
en  ce  que  le  dispositif  d'épandage  (7)  d'une  émul- 

45  sion  d'accrochage  est  disposé  sous  la  partie  des 
moyens  d'alimentation  qui  se  trouvent  à  l'arrière 
du  châssis,  par  rapport  au  centre  de  déplacement 
de  la  machine  en  cours  d'épandage  des  enrobés. 

50  23.  Machine  selon  la  revendication  22,  dans  laquelle 
les  moyens  d'alimentation  comportent  un  tapis 
d'alimentation  permettant  de  convoyer  les  maté- 
riaux  d'une  zone  (4)  vers  la  partie  avant  de  la 
machine  jusqu'à  une  zone  (5)  vers  sa  partie 

55  arrière,  caractérisée  en  ce  que  ledit  tapis  d'ali- 
mentation  est  sensiblement  relevé  et/ou  incliné 
en  sa  partie  arrière  juste  au-dessus  des  moyens 
(7)  d'épandage  d'une  émulsion  d'accrochage. 

relié  au  circuit  d'alimentation  (8).  50 

15.  Dispositif  selon  la  revendication  14  prise  en 
combinaison  avec  l'une  des  revendications  1  1  à 
13,  caractérisé  en  ce  que  le  tube  creux  (19)  est 
monté  en  pivotement  autour  d'un  axe  (ZZ')  du  55 
finisseur  (1)  et  est  associé  à  des  moyens  moteurs 
(25)  l'actionnant  en  pivotement. 

9.  Dispositif  selon  l  une  quelconque  des  revendica- 
tions  précédentes,  caractérisé  en  ce  que  le 
séquençage  de  projection  est  géré  par  un  micro-  10 
processeur. 

11.  Dispositif  selon  la  revendication  10,  caractérisé 
en  ce  qu'une  buse  (31)  est  entraînée,  lors  d'une  20 
phase  de  projection  en  pivotement  autour  de  son 
axe  (ZZ')  entre  deux  positions  extrêmes,  la  direc- 
tion  de  projection  par  ladite  buse  de  la  susdite 
substance  sur  la  surface  d'épandage  est  éloi- 
gnée  de  l'engin  mobile  (1)  par  rapport  à  ladite  25 
buse,  dans  l'une  de  ces  positions,  et  dirigée  vers 
ledit  engin  mobile  (1)  dans  l'autre  de  ces  posi- 
tions. 

12.  Dispositif  selon  la  revendication  11,  caractérisé  30 
en  ce  qu'une  buse  (31)  pivote,  lors  d'une  phase 
de  projection,  de  l'une  à  l'autre  de  ses  deux  posi- 
tions  extrêmes,  avec  un  sens  de  pivotement  coïn- 
cidant  avec  le  sens  de  déplacement  de  l'engin 
mobile  (1).  35 

13.  Dispositif  selon  l'une  des  revendications  11  à  12, 
caractérisé  en  ce  que  un  actionneur  entraîne  en 
pivotement  au  moins  une  buse  (21)  par  l'intermé- 
diaire  d'une  liaison  à  cardan  (29)  et  est  associé  à  40 
des  réglages  de  positionnement  de  fin  et  de  début 
de  pivotement. 

7 
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24.  Machine  selon  l'une  des  revendications  19  à  23, 
comportant  une  cabine  de  pilotage  (3),  caractéri- 
sée  en  ce  qu'elle  comporte  un  réservoir  (13) 
d'émulsion  monté  sur  la  cabine  de  pilotage  (3). 

5 
25.  Machine  selon  la  revendication  24,  caractérisée 

en  ce  qu'un  réservoir  interchangeable  est  monté 
sur  vérins  hydrauliques  (14)  à  hauteur  réglable. 

26.  Machine  selon  l'une  des  revendications  1  9  ou  25,  10 
caractérisée  en  ce  qu'elle  comporte  un  réservoir 
d'émulsion  calorifugé. 

27.  Machine  selon  l'une  des  revendications  19  à  26, 
caractérisée  en  ce  qu'elle  comporte  un  groupe  de  15 
dosage  d'émulsion  qui  comprend  une  pompe 
doseuse  alimentant  le  circuit  d'alimentation  (8). 

28.  Machine  selon  l'une  des  revendications  19  à  27, 
caractérisée  en  ce  qu'elle  comporte  un  ensemble  20 
de  commandes  permettant  l'asservissement  du 
débit  et  de  l'arrêt  de  l'alimentation  en  liant,  au 
déplacement  et  à  la  vitesse  de  la  machine. 

29.  Machine  selon  l'une  des  revendications  19  à  28,  25 
caractérisée  en  ce  que  le  dispositif  d'épandage 
auquel  elle  est  associée  est  apte  à  être  dissocié 
rapidement  du  châssis  de  la  machine. 

30 
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