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1

Vynélez se tykd adaptivniho reguldtoru pro automatické nastaovdni misicfho pomdru
teplé a vratné vody pomoci Sty¥cestného misiciho ventilu p#ipojeného k teplovodnimu

kotli & trvalym provozem ob8hového derpadle,

Dosud pouZivené reguldtory misiciho pom&ru jsou zelo¥eny na klasickém principu
zpétnovazebniéh reguldtord linedrnich, s korek&nimi &leny, neljnedrnich a nejdastéji
Jsou to reguldtory vledné, Jsou i reguldtory optimdlni, které jsou vSak sloZité, nebo¥
coseluji analogové nebo &islicové obvody pro realizaci pot¥ebnych matematickych operaci
nebo mohou obsahovat i mikroprocesor. Tyto reguldtory musi byt doplndny vhodnymi &idly

nap¥iklad venkovni teploty, ndbéhové vody apod.

Adaptivni reguldtor podle vyndlezu lze realizovat z jednoduchych soudédstek., Pod=-
statou adaptivniho reguldtoru Stybcestného misiciho ventilu dst¥edniho topeni s trvalym
provozem ob&hového ferpadla je, Ze sestdvd z termostatu, jehoZ prvni kontekty jsou p¥i-
pojeny na svorky zdroje nap8ti a jeho? pohyblivy kontakt je p¥ipojen ne jednu svorku
servomotoru, jehoZ druhd svorka Jje spojena svorkou zdroje napéti, Ovlddaci pdka Styd-
cestného ventilu je natéddene servomotorem pres prevod a kluznou spojku. Doba prestaveni
mezi krajnimi polohami misiciho ventilu je Pddové shodnd nebo o ¥dd v&t3{ ne? je Jasovd

konstanta vytdpéci soustavy.
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S vyhodou Jjsou svorky zdroje napdti p¥ipojeny vp¥es koncové doteky ne prvni kontekty
termostatu a jeho pohyblivy kontekt je p¥ipojen na jedmu svorku servomotoru, jehoZ

druhd svorke je p¥ipojene na svorku zdroje nepéti.

Adeptivni reguldtor podle vyndlezu méni pomdr tepldé a vratné vody tak, aby byla
bez pouZiti dalsfch ¥idel kromé& termostatu v referen¥ni mistnosti, automaticky udrZovéne
teplota referen¥ni mistnosti ne hodnoté nestavené ne termostatu, bez ohledu na teplotu.

vnéj&iho prostiedi.

Adaptivni reguldtor EtyFcestného misiciho ventilu 8 trvalym provozem ob&hového

gerpadle funguje ndsledovnd:

V pifpads, Ze dojde z jakychkoliv p¥i&in ke zm8n$ ve vytdpéci soustavé, nap¥iklad
p¥i poklesu teploty vnéjﬁiho prostiedi nebo p¥i nastaveni vysEi teploty na termostatu
v referendni mistnosti, zapne termostat servomoior, ktery naté§i StyPcegtny misici ven-
til tak, aby se zvét¥oval podil teplé vody. Tim se zv¥t&i doddvka tepla do topné sou-
stavy. V opadném pripadd, napriklad p#i zvySeni teploty vhéjSiho prost¥edi nebo p¥i na-
staveni ni¥s{ teploty na termostatu v referenéni mistnosti, servomotor natddi &tyd-

cestny misici ventil tak, aby se zvétfil podil vratné vody.

Na obr. 1 je obvyklé uspo¥ddéni kotle A ustiedniho topeni, na Jeho# iistupni bo-
trubl C Je piipojeno prvé vstupni potrub{ D misiciho ventilu B, jehoZ prvé vystupni
potrubi D misiciho ventilu B, JjehoZ prvé vystupni potrubi E je pFipojeno na vetupni po-
trubi F kotle A, Druhé vystupni potrudi G StyPcestného misicfho ventilu B je p¥ipojeno
ne vstupni potrubi H okruhu vytdpsni, ve kterém je obdhové &erpadlo 5., Vystupni potrubi
I okruhu vytdpéni p¥i vdd&jic{ vratnou vodu je p¥ipojeno k d;uhému vstupnimu_potrubi Jd
mi{siciho ventilu B, Kotel je vytdpén ho¥dkem X na kohatantni teplotu nastavenou na ko-

ylbvém termostatu,

Na obr, 2 je p¥iklad uspo¥ddéni édaptivného reguldtoru podle vyndlezu, kde pevné
kontekty termostatu & jsou p¥ipojeny nea svorky 8 zdroje hapéti 7 a pohyblivy kontakt
Je p¥ipojen na Jjednu svorku servomotoru }, jehoZ druhd svorka je apojgna ge svorkou 10
zdroje napéti J. Ovlddaci pdka 4 Styicestného misiciho ventilu B je natddena servo-
motorem 1 pPes pFevod 2 a kluznou spojku 3., Doba piestaveni do krajnich'roloh natoSen{

migiciho ventilu musi bt stejnd nebo véti{ neZ dasovd konstanta vytdpdci soustavy.

Zatizeni pracuje tak, Ze pili ka¥dé tepelné zménd ve vytdpéci sousiavé nebo ve vndj=-
38im prostiedi se méni natodeni Etyrcestného misicfho ventilu tak, aby se dosdhlo nového
rovnovdZného stavu, Klumnd gpojke 3 zamezi poskozeni servomotoru 1 nebo pFevodu 2 p#i

dosaZeni krajnich poloh ovlddaci pdky misicfho ventilu B,

Automatioké'vypinéni servomotoru 1 v krajnich polohdch miaiciho ventilu B je podle
obr, 3 moZné tak, Ze do p¥ivodl ke svorkdm 8 a 9 zdroje napdti 7 jsou vloZeny koncové
doteky 11 a 12, spojeni s pevnymi kontakty & prostorového termostatu a délevproatied-
nictvim pohyblivého kontaktu 6 prostorového termostetu ne jednu svorku servomotoru 1,

Jeho# druhd svorka je p¥ipojena na svorku 10 zdréje napéti 7.
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Adaptivni reguldtor podle vyndlezu, ktery se automaticky pFizpisobuje vnEjsim i
vait#nim podminkdm vytdpéciho sjstému, umo¥nuje hospoddrny provoz i v extrémnich pod=
minkdch a odstranuje potiebu lidské obsluhy. Vzhledem ke své povaze je zejména vhodny
pro regulaci Ustiedniho topeni v rodinnych domecich, avsak je pousitelny i v primysl o~
v¥ych objektech. Je sluditelny i s jakj@koliv Zasové programovatelnym systémem nastavom

véni poZadované hodnoty teploty referendni mistnosti.

PREDMET VYINLALEZU

1. Adaptivni reguldtor dty¥cestného misiciho ventilu dst¥edniho topeni s trvalym provozem
obéhového &erpadla, vyznadeny tim, Ze sestdvd z termostatu (6), jehoZ pevné kontakty
jesou p¥ipojeny na svorky (8, 9) zdroje (7) napéti a pohyblivy kontakt termostatu (6)
je pPipojen na jednu svorku servomotoru (1), jehoZ druhd svorke je spojena se svorkou
(10) zdroje napéti (7), pridem? ovliddaci pdka (4) &tyrcestného misiciho ventilu (B)
je natddena servomotorem (1) pFes prevod (2) a kluznou spojku (3) s dobou pFestaveni
mezi krajnimi polohami misiciho ventilu (B) *4dové shodnou nebo o $4d v&t3i neZ Je

Sasovd konstants vytdpéci soustavy.

2, Adaptivni reguldtor podle bodu 1, vyznaleny tim, %e svorky (8, 9) zdroje (7) napéti
jsou p¥ipojeny pies koncové doteky (11, 12) na pevné kontakty termostatu (6) na jedmu
svorku servomotoru (1), jehoZ druhd svorka je p¥ipojene na svorku (10) zdroje napdti

(7

3 vykresy
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Obr.1

Obr. 3
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Obr. 2
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