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"Wysiegnik teleskopowy trzyczlonowy do zurawi samojezdnych

1

Przedmiotem wynalazku jest wysiggnik telesko-
powy trzyczionowy do zurawi samojezdnych, w kto6-
rym do wysuwu jednego z czioné6w wysiegnika za-
stosowano mechanizm linowy.

Znane sa wysiegniki teleskopowe jak na przy-
klad wedlug polskiego opisu patentowego nr 72813,
w ktérych do wysuwu jednego z czlonéw wysiegni-
" ka. zastosowano mechanizm linowy. Jednak mecha-
nizm ten nie daje mozliwo$ci zmniejszenia sily w
linie wiecej niz dwukrotnie. Rozwigzania takie znaj-
duja zastosowanie w zurawiach o matych udzwi-
gach. Wysiegniki z takimi mechanizmami nie moga

byé zastosowane w zurawiach o duzych udiwigach -

np. 250—100 kN, poniewaz sily w linach, stuzace do
wysuwu czlonu wysuwnego s tak duze, ze wyni-
kajace z nich $rednice lin i krazkéw posiadajg wy-
miary nie mieszczace sie wewnatrz wysiegnika.
Inne znane mozwigzanie stwarza mozliwosé
zmniejszania sily w linie przez dodanie krazké6w
i tym samym zwiekszenie przelozenia. Jednak nie
usuwa to zasadniczej niedogodno$ci, to jest unik-
niecia rozbudowania przestrzennego 'konstrukecji.
Dodatkowe krazki umieszczone sa na odrebnych
osiach, co wplywa na rozbudowe przestrzenng kon-
strukcji, nawet przy 3-krotnym przelozeniu sil. Po-
nadto dotychczasowe rozwiazania' do napinania me-
chanizmu linowego posiadaja jednostopniowy sys-
tem jego napinania tzn. za pomocg tylko §ruby lub
nakretki. W\ takich rozwigzaniach §ruba napinajgca
jest bardzo dluga, co znacznie powigksza jej cigzar.
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Istota wynalazku polega na tym, ze w obudowie
polaczonej z czlonem stalym wysiegnika za pomoca
Sruby napinajacej umieszczone s3 w rzedzie dwa
krazki wyréwnawcze, a na sworzniu wspornika si-
lownika s wmieszczone obrotowo i réwnolegle
cztery krazki ruchome linowe, przy czym krazek
wyréwnawczy po stronie krazkéw linowych ma
mniejsza $rednice od drugiego krazka wyréwnaw-
czego oraz, ze Sruba napinajgca jest wyposazona w
nakretke regulacyjng do podparcia ktérej zastoso-
wano podkladke kulista. Do polaczenia tloczyska si-
lownika hydraulicznego ze wspornikiem czlonu sta-
lego zastosowano korpusy prostokaine wysuwne, w
ktérych osadzony jest sworzen noény tloczyska.

Dzieki takiemu rozwigzaniu uzyskano minimum
4-krotne przelozenie sil, a to z kolei pozwolilo na
zastosowanie mechanizmu teleskopowania réwniez
w -zurawiach o duzym udiwigu, w zwigzku z tym
uzyskano nastepujace -korzysci: t '

Mozliwo$§é doboru opt&malnyich gabarytéw po-
szczegblnych gzlonéw (zastosowano mate $rednice
krazkéw ijkoncéwek lin oraz jeden silownik) jako,
ze gabar¢ly te nie sg okreslone przez wewnetrzne
elementy wysiegnika, lecz przez warunki wytrzy-
maloéci i stateczno$ci miejscowej a wiec warunki,
ktére w wypadku ich speilnienia gwarantuja ten
optymalny dob6ér.

Skrécenie o ok. 40% dilugosci Sruby napinajgcej
mechanizm teleskopowania. : '

Mozliwo$é swobodnego dostepu do zamka hydrau-
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_ licznego bez koniecznosci demontazu calego wysieg-
nika.

Znaczne zmniejszenie ciezaru calego wysiegnika
np. dotychczasowy znany wysiegniJ; teleskopowy
wazyl 75,5 kN, natomiast wysiegnik wedlug wyna-
lazku o tych samych parametrach techniczno-eks-
ploatacyjnych wraz z wstawky kratowa wazy
58,0 kN.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przy-
kladzie wykonania ma rysunku, gdzie fig. 1 przed-
stawia przekr6j wzdluzny wysiegrika teleskopowe-
go z mechanizmem teleskopowania, fig. 2 — widok
na _krazki.linowe zamocowane we wsporniku silow-
nika, fig. 3 — przekr6j przez zamocowanie tloczys-
ka w czlonie sta'lym, fig. 4 — schemat mechanizmu
teleskopowania w stanie zsunietym:.

Jak uwidoczniono na rysunku wysiggnik telesko-
powy . sklada sie z czlonu stalego 1, czlonu wysuw-
nego 2, czlonu wysuwnego 3, elementéw $lizgowych
4 oraz ukladu teleskopowania. W sklad ukladu te-
leskopowania wwchodzi sitlownik hydrauliczny 5,
krazki ruchome 6, 7, 8, 9, osadzone obrotowo na
sworzniu 10 wspornika silownika 5, trzech krazkow
wyréwnawczych 11, 12, 13, osadzonych na sworz-
niach 14, 15, 16, obudowy 17 polaczonej obrotowo
za pomocg sworznia 18 z czlonem wysuwnym 3, obu-
dowy 19 polaczonej z czlonem stalym 1 za pomoca
$ruby. napinajacej 20, podkladki kulistej 21 i na-
kretki regulacyjnej 22, liny 23, kt6rej jeden koniec
zamocowany jest w obudowie 17 w punkcie prze-
chodzacym przez of symetrii krazka wyréwnawcze-
go 11, natomiast drugi zamocowany jest do czionu
II wysuwnego 3 za pomocg sworznia 18. Lina 23
opasuje kolejno krazek 7, krgzek wyréwnawczy 12,
krazek 8, krazek .wyréwnawczy 11, krgzek 6, kra-
zek wyréwnawczy 13 i krazek 9. Tloczysko 24 si-
townika hydraulicznego 5 polgczone jest ze wspor-
nikiem 25 czlonu stalego 1 za pomoca sworznia 26
i korpusu prostokatnego 27, ktéry zabezpieczony
" jest przed wypadnieciem ze wspornika 25 $rubami
28.

Celem uzyskania mozliwo$ci swobodnego doste-
pu do zamka hydraulicznego 29 odkreca sie Sruby
28 i wysuwa korpus prostokatny 27 za pomocg $ru-
by wkreconej do tego korpusu przez otwér 30. Na-
stepnie po doprowadzeniu oleju do silownika moz-
na wysunaé ttoczysko 24 z zamkiem 29 na zew-
natrz wysiegnika.

10

15

20

25

30

40

50

123 744

4

Zasada dzialania wysiegnika teleskopowego i je-
go mechanizmu teleskopowania jest nastepujaca:
mechanizm teleskopowania napedzany jest przez
doprowadzenie oleju do przestrzeni roboczej silow-
nika hydraulicznego 5. Tuleja tego silownika zamo-
cowana jest do czlonu wysuwnego 2 i z chwilg do-
prowadzenia oleju do przestrzeni roboczej silowni-
ka, tuleja wysuwa ten czton. Wysuwanie sie czlonu
wysuwnego 2 powoduje wysuw czlonu wysuwnego
3, za pomocy czteropasmowej liny 23 i krazkéw 6,
7, 8, 9. Napinanie liny w mechanizmie teleskopowa-
nia nastepuje przez wkrecenie $ruby 20 w obudo-

- wg 19. Po wyczerpaniu mozliwp$ci wkrecania Sru-

by 20, dalsze napinanie i regulacja nastepuje przez
obrét nakretki 22 w $rubie 20.

Zsuwanie czionu wysuwnego 3 dokonuje sie za
pomoca liny 31 zamocowanej jednym koncem do
cztonu wysuwnego 3 a drugim do cztonu stalego 1,
przy czym krazek 32 przez ktéry przewija sie lina
31 zamocowany jest w.cztonie wysuwnym 2. Do na-
pinania liny 31 stuzy nakretka 33. /

Zastrzezenia patentowe

1. Wysiegnik teleskopowy trzyczlonowy do zura-
wi samojezdnych, sktadajacych sie z czlonu podsta-
wowego 1 czlonéw wysuwnych, gdzie czion podsta-
wowy polgczony jest z czlonem wysuwnym za po-
mocg mechanizmu teleskopowania zestawionego
z sitownika hydraulicznego, krazkéw ruchomych,
osadzonych obrotowo na sworzniu wspornika sitow-
nika, krazkéw wyréwnawczych i-obudowy polaczo-
nej z czlorem stalym za, pomoca sSruby mapinajacej,
znamienny tym, ze w obudowie (19) polaczonej
z cztonem stalym wysiegnika, umieszczone sa w rze-
dzie dwa krazki wyréwnawcze (12) i (13), a na
sworzniu (10) wspornika silownika (5) sg umiesz-
czone obrotowo i réwnolegle cztery krazki rucho-
me linowe (6, 7, 8, 9) za$ Sruba napinajaca (20)-jest
wyposazona w nakretke regulacyjng (22), do pod-
parcia ktérej zastosowano podkladke kulista (21).

2. Wysiegnik teleskopowy wedlug zastrz. 1, zna--
mienny tym, ze do polaczenia tloczyska (24) silow-
nika hydraulicznego .(5) ze- wspornikiem (25) czionu
stalego (1) zastosowano korpusy prostokatne (27)
wysuwne, ktére zabezpieczone sg przed wypadnie-
ciem ze wspornika (25) $rubami (28) i w ktérych
osadzony jest sworzeh nosny (26) ttoczyska (24).
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