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本发明公开了一种智能休闲按摩的防掉落

按摩器，包括：按摩器本体，所述按摩器本体内设

置有按摩机构，所述按摩机构包括齿条、移动块、

固定盘、传动部件、联动部件和按摩球，所述齿条

设置于按摩器本体的两侧内壁之间，所述移动块

均滑动套设于齿条上，传动部件设置于移动块

内，所述固定盘设置于移动块上，所述联动部件

设置于两个固定盘内，所述按摩球设置于联动部

件上；以及调节机构，所述调节机构设置于按摩

器本体上，所述调节机构包括动力部件、安装箱、

固定带和固定部件，所述安装箱通过固定带固定

连接于按摩器本体的一侧，所述动力部件设置于

安装箱上，所述固定部件设置于安装箱内。
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1.一种智能休闲按摩的防掉落按摩器，其特征在于，包括：

按摩器本体(1)，所述按摩器本体(1)内设置有按摩机构(2)，所述按摩机构(2)包括齿

条(215)、移动块(201)、固定盘(202)、传动部件、联动部件和按摩球(203)，所述齿条(215)

设置于按摩器本体(1)的两侧内壁之间，所述移动块(201)均滑动套设于齿条(215)上，传动

部件设置于移动块(201)内，所述固定盘(202)设置于移动块(201)上，所述联动部件设置于

固定盘(202)内，所述按摩球(203)设置于联动部件上；以及

调节机构(3)，所述调节机构(3)设置于按摩器本体(1)上，所述调节机构(3)包括动力

部件、安装箱(302)、固定带(303)和固定部件，所述安装箱(302)通过固定带(303)固定连接

于按摩器本体(1)的一侧，所述动力部件设置于安装箱(302)上，所述固定部件设置于安装

箱(302)内。

2.如权利要求1所述的一种智能休闲按摩的防掉落按摩器，其特征在于：所述传动部件

有两组，分别包括转动电机(205)、安装齿轮(206)、转动盘(214)、两个连接杆(207)、移动件

(208)和两个固定杆(210)；所述固定盘(202)有两个，四个所述固定杆(210)分别转动嵌设

于两个固定盘(202)内；所述移动块(201)有两个，两个所述转动电机(205)与两个移动块

(201)的一侧外表面分别固定连接；所述转动盘(214)有两个，两个所述转动电机(205)的输

出端与两个转动盘(214)分别固定连接，两个所述转动盘(214)的一侧外表面分别滑动嵌设

于两个移动件(208)内，四个所述连接杆(207)的一端分别固定连接于两个移动块(201)一

侧内壁，四个连接杆(207)的外表面分别滑动嵌设于两个移动件(208)的一侧外表面，两个

所述移动件(208)分别与两个安装齿轮(206)的外表面啮合连接，两个所述安装齿轮(206)

分别套设于其中两个固定杆(210)的外表面；四个所述固定杆(210)的外表面靠近一端处均

固定连接有连接轮(209)，其中两个所述连接轮(209)分别通过皮带与另两个连接轮(209)

相连接。

3.如权利要求2所述的一种智能休闲按摩的防掉落按摩器，其特征在于：所述联动部件

有两组，分别包括移动齿轮(211)、两个连接齿轮(212)和两个转动齿轮(213)；所述固定盘

(202)由两个，四个所述转动齿轮(213)分别转动连接于两个固定盘(202)的两侧内壁之间，

两个所述移动齿轮(211)与四个连接齿轮(212)分别套设于四个固定杆(210)的外表面，两

个所述移动齿轮(211)分别与齿条(215)相互啮合，四个所述连接齿轮(212)分别与四个转

动齿轮(213)相互啮合。

4.如权利要求3所述的一种智能休闲按摩的防掉落按摩器，其特征在于：所述按摩球

(203)的数量为八个，其中四个所述按摩球(203)的一端与四个转动齿轮(213)分别固定连

接，另四个所述按摩球(203)的一端与四个固定杆(210)分别固定连接，八个所述按摩球

(203)的外表面均嵌设有多个按摩凸起(204)。

5.如权利要求1所述的一种智能休闲按摩的防掉落按摩器，其特征在于：所述按摩器本

体(1)两侧内壁之间均固定连接有两个稳定杆(216)，且两个稳定杆(216)的一端分别滑动

贯穿于两个移动块(201)，两个所述稳定杆(216)分别位于齿条(215)的两侧。

6.如权利要求1所述的一种智能休闲按摩的防掉落按摩器，其特征在于：所述固定部件

包括两个转动杆(307)和两个滚动轴(308)，两个所述滚动轴(308)分别套设于两个转动杆

(307)的外表面，两个所述转动杆(307)分别转动连接于安装箱(302)的上下内壁之间。

7.如权利要求6所述的一种智能休闲按摩的防掉落按摩器，其特征在于：所述动力部件
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包括固定电机(301)和固定齿轮(306)，两个所述固定齿轮(306)分别套设于两个转动杆

(307)的外表面，且两个固定齿轮(306)相互啮合，所述固定电机(301)与安装箱(302)的顶

部固定连接，所述固定电机(301)的输出端与其中一个转动杆(307)的顶端固定连接。

8.如权利要求7所述的一种智能休闲按摩的防掉落按摩器，其特征在于：所述按摩器本

体(1)的一侧外表面固定连接有调节带(304)，所述调节带(304)的外表面开设有多个卡槽

(305)，且多个卡槽(305)均与两个滚动轴(308)相互匹配。

9.根据权利要求1至8任一权利要求所述的一种智能休闲按摩的防掉落按摩器，其特征

在于，还包括一通过套袋或绑带可拆卸覆盖在靠背(201)处的导力调节体(4)；所述导力调

节体(4)包括由弹性绝缘材料(401)密封围合而成的空心薄片体(402)；所述空心薄片体

(402)内填充有电流变液(403)；一可控电路为所述电流变液(403)施加可调控的外部电场

以控制电流变液(403)的粘滞性；所述空心薄片体(402)外表面按设计位置粘贴或镶嵌有若

干压电陶瓷片(404)和与之配对的放电电极(405)；所述放电电极(405)与人体皮肤(408)接

触并引出压电陶瓷片(404)受压释放的电荷。

10.根据权利要求9所述的一种智能休闲按摩的防掉落按摩器，其特征在于，所述压电

陶瓷片(404)为圆形片状或扁平柱状；所述放电电极(405)为回转体，包括圆形并与压电陶

瓷片(404)一面抵压的绝缘支撑体(406)、绕绝缘支撑体(406)外围的的环状凸极(409)以及

位于绝缘支撑体(406)中部的点状凸极(410)，所述环状凸极(409)与点状凸极(410)上端均

做圆弧处理；所述环状凸极(409)较点状凸极(410)的位置高；所述点状凸极(410)与环状凸

极(409)分别与压电陶瓷片(404)的正负极电连接。
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一种智能休闲按摩的防掉落按摩器

技术领域

[0001] 本发明属于按摩器装置技术领域，具体为一种智能休闲按摩的防掉落按摩器。

背景技术

[0002] 近年来，国际市场对我国按摩器具产品一直保持强劲的需求态势，而国内制造水

平的提高，也为我国按摩器具制造提供了保障基础，导致世界产能逐渐转移到我国，使我国

成为世界按摩器具制造中心，按摩器是根据物理学，仿生学，生物电学、中医学以及多年临

床实践而研制开发出的新一代保健器材，它不仅拥有八大仿真功能，让您确实体会到针灸、

推拿、按摩、锤击、火罐、刮痧、瘦身、免疫调节八种功能的美妙感觉，还有治疗高血压的独特

功效，用若干个独立软触按摩球，可放松肌肉、舒缓神经、促进血液循环、加强细胞新陈代

谢、增强皮肤弹性，可缓解疲劳、明显减轻各种慢性疼痛、急性疼痛和肌肉酸痛，放松身体减

轻压力，减少皮肤皱纹。

[0003] 现有的腰部按摩器在实际使用中，按摩球固定不动，能够按摩的面积较为固定，导

致按摩效果不佳，且现有的部分腰部按摩器使用时需要将按摩器放置在固定位置，然后使

用，无法固定将按摩器固定，导致使用者使用舒适度不佳。

发明内容

[0004] 本发明的目的在于：通过转动电机带动转动盘转动，再通过连接杆的定位使移动

件做往复运动，同时带动安装齿轮转动，通过连接轮的联动使两个移动齿轮在齿条上移动，

同时通过固定杆的连接，实现带动连接齿轮和转动齿轮转动，使按摩球对使用者进行按摩，

对使用者的腰部进行充分按摩，通过固定电机转动，带动转动杆和滚动轴转动，可以将带动

调节带移动，可以将按摩器进行固定，同时方便使用者根据自身情况进行调节调节带的长

短，增加使用者的使用舒适度。

[0005] 本发明采用的技术方案如下：一种智能休闲按摩的防掉落按摩器，包括：

[0006] 按摩器本体，所述按摩器本体内设置有按摩机构，所述按摩机构包括齿条、移动

块、固定盘、传动部件、联动部件和按摩球，所述齿条设置于按摩器本体的两侧内壁之间，所

述移动块均滑动套设于齿条上，传动部件设置于移动块内，所述固定盘设置于移动块上，所

述联动部件设置于固定盘内，所述按摩球设置于联动部件上；以及

[0007] 调节机构，所述调节机构设置于按摩器本体上，所述调节机构包括动力部件、安装

箱、固定带和固定部件，所述安装箱通过固定带固定连接于按摩器本体的一侧，所述动力部

件设置于安装箱上，所述固定部件设置于安装箱内。

[0008] 其中，所述传动部件有两组，分别包括转动电机、安装齿轮、转动盘、两个连接杆、

移动件和两个固定杆；所述固定盘有两个，四个所述固定杆分别转动嵌设于两个固定盘内；

所述移动块有两个，两个所述转动电机与两个移动块的一侧外表面分别固定连接；所述转

动盘有两个，两个所述转动电机的输出端与两个转动盘分别固定连接，两个所述转动盘的

一侧外表面分别滑动嵌设于两个移动件内，四个所述连接杆的一端分别固定连接于两个移
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动块一侧内壁，四个连接杆的外表面分别滑动嵌设于两个移动件的一侧外表面，两个所述

移动件分别与两个安装齿轮的外表面啮合连接，两个所述安装齿轮分别套设于其中两个固

定杆的外表面；四个所述固定杆的外表面靠近一端处均固定连接有连接轮，其中两个所述

连接轮分别通过皮带与另两个连接轮相连接。

[0009] 其中，两组所述联动部件均包括移动齿轮、两个连接齿轮和两个转动齿轮，四个所

述转动齿轮分别转动连接于两个固定盘的两侧内壁之间，两个所述移动齿轮与四个连接齿

轮分别套设于四个固定杆的外表面，两个所述移动齿轮分别与齿条相互啮合，四个所述连

接齿轮分别与个转动齿轮相互啮合。

[0010] 其中，四个所述按摩球的一端与四个转动齿轮分别固定连接，另四个所述按摩球

的一端与四个固定杆分别固定连接，八个所述按摩球的外表面均嵌设有多个按摩凸起。

[0011] 其中，所述按摩器本体两侧内壁之间均固定连接有两个稳定杆，且两个稳定杆的

一端分别滑动贯穿于两个移动块，两个所述稳定杆分别位于齿条的两侧。

[0012] 其中，所述固定部件包括两个转动杆和两个滚动轴，两个所述滚动轴分别套设于

两个转动杆的外表面，两个所述转动杆分别转动连接于安装箱的上下内壁之间。

[0013] 其中，所述动力部件包括固定电机和固定齿轮，两个所述固定齿轮分别套设于两

个转动杆的外表面，且两个固定齿轮相互啮合，所述固定电机与安装箱的顶部固定连接，所

述固定电机的输出端与其中一个转动杆的顶端固定连接

[0014] 其中，所述按摩器本体的一侧外表面固定连接有调节带，所述调节带的外表面开

设有多个卡槽，且多个卡槽均与两个滚动轴相互匹配

[0015] 其中，所述安装箱的两侧外表面均开设有安装口，所述两个所述安装口相互连通。

[0016] 其中，所述按摩器还包括一通过套袋或绑带可拆卸覆盖在按摩器本体外的导力调

节体；所述导力调节体包括由弹性绝缘材料密封围合而成的空心薄片体；所述空心薄片体

内填充有电流变液；一可控电路为所述电流变液施加可调控的外部电场以控制电流变液的

粘滞性；所述空心薄片体外表面按设计位置粘贴或镶嵌有若干压电陶瓷片和与之配对的放

电电极；所述放电电极与人体皮肤接触并引出压电陶瓷片受压释放的电荷。

[0017] 其中，所述压电陶瓷片为圆形片状或扁平柱状；所述放电电极为回转体，包括圆形

并与压电陶瓷片一面抵压的绝缘支撑体、绕绝缘支撑体外围的的环状凸极以及位于绝缘支

撑体中部的点状凸极，所述环状凸极与点状凸极上端均做圆弧处理；所述环状凸极较点状

凸极的位置高；所述点状凸极与环状凸极分别与压电陶瓷片的正负极电连接。

[0018] 综上所述，由于采用了上述技术方案，本发明的有益效果是：

[0019] (1)本发明中，通过转动电机带动转动盘转动，再通过连接杆的定位使移动件做往

复运动，同时带动安装齿轮转动，通过连接轮的联动使两个移动齿轮在齿条上移动，同时通

过固定杆的连接，实现带动连接齿轮和转动齿轮转动，使按摩球对使用者进行按摩，对使用

者的腰部进行充分按摩。

[0020] (2)本发明中，通过固定电机转动，带动转动杆和滚动轴转动，可以将带动调节带

移动，可以将按摩器进行固定，同时方便使用者根据自身情况进行调节调节带的长短，增加

使用者的使用舒适度。

[0021] (3)本发明中，导力调节体通过电流变液在外加电场作用下可瞬间且可逆的改变

粘滞性的特点，使其可以传导和疏解按摩球的力道，从而使使用者可以根据自己的喜好和
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实际情况自己调节并获得对其个人来说最佳的按摩力度，也可以配合按摩球，使按摩球在

力度不便的情况下获得按摩力度上的变化，从而在不改变按摩机构结构，不增加额外机构

的情况下获得多一维的按摩变化，不仅能够提高按摩效果，改善按摩体验，而且无需增加成

本，无需改变现有的按摩机构，还可用于不同厂家的按摩装置，适用性强。

[0022] (4)本发明中，电流变液在电场作用下虽然粘滞度增加，但仍具有液体的部分性

质，因此其疏解的额外力度能够被较均匀的分散，且由于其粘滞性增强，具有了部分固体的

性质，又具有合适的挤压传导特性，因此能够同时满足对多余力的疏导和对所需力的传导。

[0023] (5)本发明中，还巧妙结合了压电陶瓷片，利用电流变液传导力的过程，借助压电

陶瓷的特性释放电荷，有助于按摩位置的肌肉放松调整，能够进一步获得更佳的按摩体验

和效果；该结构不仅利用了电流变液，额外拓展了电流变液的作用，同时由于并不需要外接

外部电源，只利用压电陶瓷受到的压力释放自由电荷，从而避免了电流过大或漏电对人体

产生的风险。

[0024] (6)本发明中，放电电极的环状凸极和点状凸极设计，不仅作为了按摩的力传递，

而且可以方便电荷释放，且释放成环状区域，覆盖性和均匀性较强，并且该结构能够使人体

表面皮肤和肌肉首先在环状凸极内凹陷，在凹陷至触碰点状凸极后才释放电荷，而皮肤和

肌肉首先在环状凸极内凹陷至触碰点状凸极则需要按摩球额外提供的挤压力，因此，只有

在按摩球挤压按摩的区域和时刻，该处的皮肤和肌肉才会受到电荷释放，因此该设计可以

与按摩过程实现巧妙的搭配，在按摩的同时精确的释放电荷，从而提高按摩理疗效果。

附图说明

[0025] 图1为本发明的正视立体图；

[0026] 图2为本发明的后视立体图；

[0027] 图3为本发明的后视剖视图；

[0028] 图4为本发明的按摩器本体的正视剖视图；

[0029] 图5为本发明的按摩机构的爆炸图；

[0030] 图6为本发明的按摩机构的后视图；

[0031] 图7为本发明的按摩机构的正视图；

[0032] 图8为本发明的调节机构剖视图；

[0033] 图9为本发明的调节机构的爆炸图；

[0034] 图10为本发明发热导力调节体的剖视示意图。

[0035] 图中标记：1、按摩器本体；2、按摩机构；201、移动块；202、固定盘；203、按摩球；

204、按摩凸起；205、转动电机；206、安装齿轮；207、连接杆；208、移动件；209、连接轮；210、

固定杆；211、移动齿轮；212、连接齿轮；213、转动齿轮；214、转动盘；215、齿条；216、稳定杆；

3、调节机构；301、固定电机；302、安装箱；303、固定带；304、调节带；305、卡槽；306、固定齿

轮；307、转动杆；308、滚动轴；309、安装口；4、导力调节体；401、弹性绝缘材料；402、空心薄

片体；403、电流变液；404、压电陶瓷片；405、放电电极；406、绝缘支撑体；408、人体皮肤；

409、环状凸极；410、点状凸极。
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具体实施方式

[0036] 为了使本发明的目的、技术方案及优点更加清楚明白，以下结合附图及实施例，对

本发明进行进一步详细说明。应当理解，此处所描述的具体实施例仅用以解释本发明，并不

用于限定本发明。

[0037] 实施例一，参照图1‑7：一种智能休闲按摩的防掉落按摩器，包括：按摩器本体1，按

摩器本体1内设置有按摩机构2，按摩机构2的设置用于按摩，按摩机构2包括齿条215、两个

移动块201、两个固定盘202、两组传动部件、两组联动部件和八个按摩球203，齿条215设置

于按摩器本体1的两侧内壁之间，齿条215的设置用作移动轨道，两个移动块201均滑动套设

于齿条215上，移动块201的设置用于安装和固定，同时用于滑动，带动按摩机构2移动，两组

传动部件分别设置于两个移动块201内，两个固定盘202分别设置于移动块201上，固定盘

202的设置用于安装和固定，两组联动部件分别设置于两个固定盘202内，八个按摩球203分

别设置于两个联动部件上，按摩球203用于按摩，以及调节机构3，调节机构3用于调节，调节

机构3设置于按摩器本体1上，调节机构3包括动力部件、安装箱302、固定带303和固定部件，

安装箱302通过固定带303固定连接于按摩器本体1的一侧，动力部件设置于安装箱302上，

动力部件用提供转动力，固定部件设置于安装箱302内，固定部件用于固定，两组传动部件

均包括转动电机205、安装齿轮206、转动盘214、两个连接杆207、移动件208和两个固定杆

210，四个固定杆210分别转动嵌设于两个固定盘202内，固定杆210的设置用于连接和传动，

两个转动电机205与两个移动块201的一侧外表面分别固定连接，两个转动电机205的输出

端与两个转动盘214分别固定连接，转动电机205的设置用于提供转动力，通过转动电机205

和转动盘214的设置，可以带动转动电机205转动，转动电机205的结构及原理属于现有技

术，这里不做详细介绍，其型号可根据实际使用情况进行选择，两个转动盘214的一侧外表

面分别滑动嵌设于两个移动件208内，移动件208的顶部设置有啮齿用于传动，四个连接杆

207的一端分别固定连接于两个移动块201一侧内壁，通过转动盘214与移动件208的固定，

加之移动件208和连接杆207的连接，可以使移动件208做往复运动，四个连接杆207的外表

面分别滑动嵌设于两个移动件208的一侧外表面，两个移动件208分别与两个安装齿轮206

的外表面啮合连接，通过安装齿轮206的啮合，实现对动力的传输，两个安装齿轮206分别套

设于其中两个固定杆210的外表面，四个固定杆210的外表面靠近一端处均固定连接有连接

轮209，通过连接轮209之间的传动，可以实现对动力的传输，使固定杆210转动，其中两个连

接轮209分别通过皮带与另两个连接轮209相连接，两组联动部件均包括移动齿轮211、两个

连接齿轮212和两个转动齿轮213，连接齿轮212和转动齿轮213的设置，用于传动，通过连接

齿轮212转动带动转动齿轮213转动，四个转动齿轮213分别转动连接于两个固定盘202的两

侧内壁之间，两个移动齿轮211与四个连接齿轮212分别套设于四个固定杆210的外表面，两

个移动齿轮211分别与齿条215相互啮合，通过移动齿轮211与齿条215的啮合，可以使移动

齿轮211在齿条215上移动，同时通过移动件208的动力传输，使移动齿轮211在齿条215上来

回移动，四个连接齿轮212分别与个转动齿轮213相互啮合，其中四个按摩球203的一端与四

个转动齿轮213分别固定连接，另四个按摩球203的一端与四个固定杆210分别固定连接，通

过按摩球203的设置，可以使按摩球203转动对使用者进行按摩，八个按摩球203的外表面均

嵌设有多个按摩凸起204，通过按摩凸起204的设置，可以增加按摩球203的按摩效果，按摩

器本体1两侧内壁之间均固定连接有两个稳定杆216，通过稳定杆216的设置，实现对移动块
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201限位的功能，使移动块201稳定移动，且两个稳定杆216的一端分别滑动贯穿于两个移动

块201，两个稳定杆216分别位于齿条215的两侧。

[0038] 参照图8、9：固定部件包括两个转动杆307和两个滚动轴308，两个滚动轴308分别

套设于两个转动杆307的外表面，滚动轴308和转动杆307的设置用于，对调节带304进行固

定，两个转动杆307分别转动连接于安装箱302的上下内壁之间，动力部件包括固定电机301

和固定齿轮306，固定电机301的设置用于提供转动，规固定齿轮306用于传动固定电机301

的转动力，固定电机301的结构及原理属于现有技术，这里不做详细介绍，其型号可根据实

际使用情况进行选择，两个固定齿轮306分别套设于两个转动杆307的外表面，且两个固定

齿轮306相互啮合，通过固定齿轮306的设置使两个转动杆307都转动，固定电机301与安装

箱302的顶部固定连接，安装箱302的设置用于安装和连接的作用，固定电机301的输出端与

其中一个转动杆307的顶端固定连接，按摩器本体1的一侧外表面固定连接有调节带304，调

节带304的外表面开设有多个卡槽305，调节带304和卡槽305的上设置用于固定按摩器，且

多个卡槽305均与两个滚动轴308相互匹配，安装箱302的两侧外表面均开设有安装口309，

两个安装口309相互连通安装口309用于穿过调节带304。

[0039] 使用时，使用者先将按摩器固定到腰部，先将调节带304从安装口309插入到安装

箱302中，通过固定电机301的转动带动其中一个转动杆307转动，通过两个固定齿轮306之

间的啮合，使另一个转动杆307转动，通过哈转动杆307转动带动滚动轴308转动，可以对调

节带304进行调节，即可完成对按摩器的固定和调节，通过转动电机205带动转动盘214转

动，连接杆207的定位使移动件208做往复运动，同时移动件208上的啮齿与安装齿轮206相

互啮合，可以带动安装齿轮206转动，安装齿轮206转动带动固定杆210转动，通过连接轮209

的联动使两个固定杆210转动，固定杆210转动带移动齿轮211和连接齿轮212转动，此时移

动齿轮211转动在齿条215上移动，同时带动移动块201和固定盘202在齿条215和稳定杆216

上滑动，同时实现连接齿轮212带动转动齿轮213转动，使按摩球203转动带动按摩凸起204

对使用者进行按摩，使用完毕后关闭按摩器即可完成按摩操作。

[0040] 参照图10，由于每个人所喜爱、所能承受或所适合的按摩力道是不一样的，而由于

材质和机械结构的限制，很难根据每个人的需要精确的调整按摩力度，甚至大部分人会在

按摩过程中频繁感觉疼痛，因此设计了可选择性与按摩器配套使用的导力调节体4；导力调

节体4通过套袋或绑带可拆卸覆盖在按摩器本体外；导力调节体4包括由弹性绝缘材料401

密封围合而成的空心薄片体402；空心薄片体402内填充有电流变液403；一可控电路为电流

变液403施加可调控的外部电场以控制电流变液403的粘滞性；空心薄片体402外表面按设

计位置粘贴或镶嵌有若干压电陶瓷片404和与之配对的放电电极405；放电电极405与人体

皮肤408接触并引出压电陶瓷片404受压释放的电荷。

[0041] 压电陶瓷片404为圆形片状或扁平柱状；放电电极405为回转体，包括圆形并与压

电陶瓷片404一面抵压的绝缘支撑体406、绕绝缘支撑体406外围的的环状凸极409以及位于

绝缘支撑体406中部的点状凸极410，环状凸极409与点状凸极410上端均做圆弧处理；环状

凸极409较点状凸极410的位置高；点状凸极410与环状凸极409分别与压电陶瓷片404的正

负极电连接。

[0042] 弹性绝缘材料401为橡胶材质，其具有弹性形变能力，且能够承受内部电流变液的

重量在静力状态下能维持形态。
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[0043] 导力调节体4的厚度为1cm～3cm最为合适，太薄电流变液的疏导作用不足，太厚电

流变液的导力作用不足。

[0044] 压电陶瓷片404和放电电极405对应按摩锤14的作用位置设计。

[0045] 点状凸极410与环状凸极409的根部采用弹性材料如橡胶，一方面使点状凸极410

与环状凸极409相互隔绝避免短路，另一方面避免对使用者产生搁疼感受。

[0046] 如果需要增加导力调节体4，就将导力调节体4通过套袋或绑带覆盖在按摩器本体

1外，通过预先设计的限位结构，导力调节体4上的压电陶瓷片404和放电电极405刚好与按

摩球14作用的位置对应；使用者通过控制器控制电流变液403的粘滞性，进而调节导力调节

体4的柔软度，使用者获得最适合自己的按摩强度，同时放电电极405借助按摩球14的挤压

力刚好对按摩位置施加放电，该电流较小，不会对人体产生伤害，且能够有助于按摩位置的

肌肉放松调整，能够进一步获得更佳的按摩体验和效果。

[0047] 以上所述仅为本发明的较佳实施例而已，并不用以限制本发明，凡在本发明的精

神和原则之内所作的任何修改、等同替换和改进等，均应包含在本发明的保护范围之内。
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