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Opfindelsen angdr et apparat til stabling af en reekke pd hinanden
fglgende plader i en i det vasentlige lodret stilling pa en understgt-
ningsflade, hvilket apparat har et stableaggregat, der er indrettet til at
modtage en plade fra en transportgr i en i det vasentlige vandret
indlaegningsstilling, og at overfgre pladen til en i det vaesentlige lodret
afleveringsstilling, og et overfgringsorgan, der er indrettet til at brin-
ges i indgreb med den nederste kant af pladen, nar denne afleveres,
og flytte den nederste kant bort fra stableaggregatet til en gnsket
stilling p&8 understgtningsfiaden. _

Et sddan kendt apparat har en svingende ramme, der bevages
frem og tilbage mellem en vandret stilling, hvor en plade tilfgres ram-
men, og en lodret stilling, hvorfra pladen overfgres til den stablede
stilling. Dette apparat har imidlertid den ulempe, at der skal skiftes
drivretning for rammen ved hver endestilling, og tilbagevenden af
rammen til udgangsstillingen md afventes, fgr en ny plade kan indlaeg-
ges, hvorved der mistes betydelig tid.

Form3let med den foreliggende opfindelse er derfor at tilvejebringe
et apparat af den i indledningen omtalte type, der pd simpel og billig
made tillader en forggelse af stablehastigheden, hvilket ifglge opfindel-
sen er opndet ved et apparat af den omtalte type, der er ejendommelig
ved, at stableaggregatet er roterende og indrettet til fuldstendig rota-
tion omkring en vandret akse, der ligger over understgtningsfladen, pa
hvilken stablen skal dannes, og hvilket stableaggregat har mindst en
pladebarende flade, der ér‘ indrettet til at bevage sig omkring omdrej-
ningsaksen fra indlegningsstillingen oven over omdrejningsaksen til den
i det vasentlige lodrette afleveringsstilling, ved hvilken den nederste
kant af den pladebzrende flade ligger under omdrejningsaksen og
videre tilbage til indlegningsstillingen ved fortsat rotation i samme
retning, samt at overfgringsorganet er anbragt op til understgtningsfia-
den og i pladens rotationsbane, sdledes at pladens nederste kant, nar
den nér afleveringsstillingen, bringes i bergring med overfgringsorganet
og bevages fremad bort fra den pladebzarende flade.

Dette apparat udfdrer en komplet omdrejning i samme retning om-
kring en vandret akse, der er monteret oven over den understgtnings-
flade, pd8 hvilken stablen. skal dannes. Apparatets pladebzerende flade
bevaeges fra en indlegningsstilling gennem en i det vasentlige lodret
afleveringsstilling og tilbage til den vandrette indlegningsstilling. Den
pladebarende flade fir sdledes en kontinuerlig rotation i samme retning

fra den vandrette indlegningsstilling gennem en i det veasentlige lodret
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afleveringsstilling og tilbage til den vandrette indlagningsstilling, og
overfgringsorganet er anbragt i pladens rotationsbane, séledes at pla-
dens nederste kant, ndr den nar afleveringsstillingen kommer i indgreb
med overfgringsorganet. Herved opnds en vasentlig stgrre hastighed,
end det har varet muligt at opnd med de tidligere kendte apparater.

Anvendelsen af et roterende stableaggregat g¢r det desuden muligt
at indrette apparatet ifglge opfindelsen sdledes, at det har et antal pla-
debarende flader fordelt omkring aggregatets omdrejningsakse, saledes
at disse flader passerer efter hinanden gennem indiezgnings- og afleve-
ringsstillingerne, ndr stableaggregatet roterer. Herved opnis, at det
ikke er ngdvendigt at afvente udlevering af en plade fra en enkelt flade
og denne flades returnering til modtagelsesstillingen, fgr en ny plade
kan tilfgres. Arbejdshastigheden kan derfor forgges vasentligt, bg spe-
cieit vil det ved anvendelse af fire pladebarende flader veare muligt at
indrette det sdledes, at en flade er i afleveringsstilling, samtidigt med
at en anden flade er i stilling til modtagelse af den fgigende pilade,
hvorved aflevering af en plade og indlegning af den péafgigende plade
kan finde sted samtidigt, og tidstabet derfor bliver mindst muligt.

| en speciel udfgrelsesform kan overfgringsorganet ifglge opfindel-
sen have et antal ruller, der er lejret om en vandret aksel tat ved den
gnskede stilling pd understgtningsfladen, idet der findes organer til at
drive disse ruller i den retning, i hvilken den nederste kant af pladen
skal fgres. Denne udfgrelsesform er fordelagtig, idet ruller er en be-
kvem form for overfgringsorgan, der muligggr en simpel og let drivning
uden komplikationer.

Dersom den nederste pladekant skal flyttes s& stort et stykke, at
det ville fgre til en ugnsket stor rullediameter, vil det imidlertid vere
fordelagtigt at anvende en udfgrelsesform for apparatet ifglge opfindei-
sen, der er ejendommelig ved, at overfgringsorganet har et bevageligt
bénd, der haider hen imod den gnskede stilling pa8 understgtningsfla-
den, og at der findes organer til at drive det i den retning, i hvilken
den nederste kant af pladen skal fgres.

En anden udfgrelsesform for apparatet ifglge opfindelsen er ejen-
dommelig ved, at den pladebzrende flade har en glide- eller rulleflade
og har stoporganer til indgreb med den nederste kant af pladen og til
begraensning af den relative forskydningsbevagelse mellem pladen og
den pladebzrende flade under skrastilling af den pladebarende flade.

Sadanne 'or‘ganef‘ for relativ bevegelse ved glidning eller rulning
mellem pladen og den pladebarende flade har den fordel, at pladen kan
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" indstille sig i sin endelige stilling, mens den er pd barefladen, idet

stoporganerne naturligvis forhindrer pladen i at glide eller rulle helt
bort fra fladen. Uden de navnte organer vil der ganske vist alligevel i
praksis oftest ske en vis relativ bevagelse mellem ptaden og bearefladen,
hvilket i almindelighed vil medfgre beskadigelse af pladen ved ridser,
hvilket undgds ved den anfgrte udfgrelsesform for den foreliggende op-
findelse.

Endnu en udfgrelsesform for apparatet ifgige opfindelsen er ejen-
dommeligt ved, at den pladebarende flade har ruller, der hver er for-
synet med en antitilbagelgbsanordning, sdledes at rullerne kun kan dre-
je i beveaegelsesretningen for pladen hen imod stoporganerne.

S&8danne ruller tilvejebringer et bekvemt arrangement til opn8else
af den relative bevaegelse mellem pladen og den pladebeerende flade, og
antitilbagelgbsanordningen forhindrer samtidigt, at pladen ruller bagud
f.eks. ved at springe tilbage ved anslag mod stoppet. Dette kan speci-
elt vare fordelagtigt ved handtering af store plader, hvor pladens
tyngdepunkt ligger nar bagenden af den pladebarende flade, sdledes at
der kan vare en vis risiko for, at pladen har en tendens til at rulle
baglens bort fra fladen.

| endnu en speciel udfgrelsesform for apparatet ifgige opfindelsen
er det ejendommeligt ved organer til standsning af stableaggregatets ro-
tation, ndr den pladebarende flade stdr i afleveringsstillingen, hvilke

>stoporganer er udigselige pd en s8dan mide, at de muligggr den fortsat-

te bevagelse af den pladebzrende flade til dens vandrette stilling for
modtageise af en ny plade. Herved muligggres en intermitterende rota-
tion af stableapparatet ifglge opfindelsen, hvilket kan vere fordelagtig
ved at tilvejebringe en kontrolleret tidsperiode for modtagelse af og
afgivelse af en plade. Specielt kan det derved sikres, at en plade er
korrekt modtaget pd apparatet, fgr der sker yderligere rotation eller at
en udleveret plade er helt klar af apparatet, fgr omdrejningen fort-
satter.

Opfindelsen skal i gvrigt forklares narmere ved hjzlp af den efter-
fglgende detaljerede beskrivelse af nogle udfgrelsesformer: for apparatet
i henhold til opfindelsen i forbindelse med tegningen i hvilken:

fig. 1 viser et snit efter linien 1-1 | fig. 2 af en udfgrelsesform

for stableapparatet ifglge opfindelsen til stabling af glas-
plader,

fig. 2 et snit efter linien 11-11 i fig. 1,

fig. 3 en detalje af dele af det i fig. 1 viste stableapparat,
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fig. 4 et skematisk planbillede af et pladehdndteringssystem,

fig. 5 et skematisk planbillede af et andet pladehandteringssy-

stem, og

fig. 6 et lodret billede af en anden udfgrelsesform for stable-

apparatet ifglge opfindelsen til aflesning og stabling af
glasplader.

P3 figurerne 1-3 ses en rulletransportbane 1 omfattende en serie af
parallelle vandrette med bandage forsynede valser 2, som drives for
fremfgring af glasplader 40 i rakkefglge med mellemrum efter hinanden
langs en vandret bane. Et sted langs transportbanen findes en aflas-
ningsstation, ved hvilken pladerne kan aflesses og anbringes, sa de
danner en stabel p8 en understgtningsflade i form af en palie 27, idet
pladerne ligger lodret eller omtrent lodret i stablen. ’

Ved aflesningsstationen findes et stableaggregat, der i sin helhed
er- angivet med referencenummeret 3, og som udfgrer Igftning af pladen
40 fra rulletransportgren 1 og flytter den til en i det vasentlige lodret
stilling. Aggregatet 3 omfatter tre indbyrdes med mellemrum anbragte, i
det vasentlige kvadratiske rammer 4, der er monteret lodret pd en ak-
sel 5 ved hjzlp af diagonaistivere 6 (fig. 2), hvilke rammer 4 er ind-
byrdes forbundne med vandrette stivere 7. Stableaggregatet 3 omfatter
saledes en . kuboid konstruktion, som har fire pladebzrende periferipia-
der. Rammerne 4 har ruller 8 anbragt pa deres periferifiader, d.v.s. at
hver af de pladebzrende flader i stableaggregatet har ruller 8 anbragt
for rotation omkring aksler, der er parallelle med aksen for aksien 5.
Desuden springer hver side af hver ramme 4, som det ses i fig. 2, ved
den ene ende frem foran de ved siden af liggende sider og berer et
stop 9, som ligger p& linie med rullerne 8 pad denne ved siden af liggen-
de side, sdledes at en plade, der hviler pd rullerne, pad en af de plade-
bzrende flader, kan have en kant, der ligger an imod de respektive
stop 9.

| dette eksempel er hver af rullerne 8 forsynet med en anti-tilbage-
Igbsan ordning 8A (se fig. 2), saledes at rullen kun kan dreje sig i
den retning, som er passende for beveagelse af en plade hen imod de
respektive stop 9. Anordningerne 8A omfatter frihjulsmekanismer af
kendt form og tjener til at undgd muligheden af, at en plade, der ikke
er blevet korrekt optaget af en pladebarende flade pa stableaggregatet
under dettes fgrste acceleration far en bevagelse i forholdet til den
pladebzerende flade i en retning bort fra stoppene 8.

Akslen 5, hvis akse er vandret og parallel med rulletransportgrens
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bane, drives af en egnet drivmotor 10, siledes at den drejer stabie-
aggregatet 3 omkring akselens akse. P& akselen 5 er der anbragt en
plade 11, mod hvilken en bremse 11A virker med et formadl, som vil
blive beskrevet senere. Pladen 11 har udskaringer 12 (fig. 3) anbragt
med mellemrum langs periferien, og i hvilke et 18seelement 13 kan ind-
skydes for afldsning af skiven 12 og dermed af stableaggregatet 3 ved
en ¢gnsket stilling, som i dette eksempel er efter 50° omdrejning af
stableaggregatet. L3seelementet 13 kan bevages ved hjelp af et hydrau-
lisk stempel 14.

Stgrrelsen af stableaggregatet 3 og den hgjde, hvori akselen 5 er
anbragt under rulletransportgren, er sdledes at rullerne 8 pd den gver-
ste plade, nar aggregatet 3 er i den i figurerne 1 og 2 viste stilling,
ligger i en hgjde lige under wvalserne 2 og med hver ramme 4 anbragt
lodret mellem et par ved siden af hinanden liggende valser 2 i rulle-
transportgren 1 som vist i fig. 1. N8r aggregatet 3 drejes, kan det Igf-
te en plade fra rulletransportgren, idet pladen optages pé rullerne 8 pa
den arbejdende pladebarende flade.

Et overfgringsorgan i form af et par ruller 15 er anbragt med en
rulle naer hver ende af stableaggregatet regnet med hensyn til leengden
af akselen 5 og i det vasentlige under de ydre pladebzrende flader af
stableaggregatet i en sddan hgjde, at de fremspringende dele af stable-

aggregatet , der barer stoppene 9, passerer mellem rullerne 15, nar

‘stableaggregatet drejes. Rullerne 15 er anbragt pd tilhgrende vandrette

aksler 16, der er drejeligt anbragt pd understgtningsbjelker 17. Hver
aksel 16 har et kadehjul 16A, omkring hvilket der g8r en endelgs kade
18. Kaderne 18 gdr rundt om tilhgrende kadehjut 19 pd en fxlles drivak-
sel 20, som drives fra en egnet drivmotor 21. Drivningen fra motoren
21 far séledes rullerne 15 til at rotere omkring en akse, der er parallel
med aksen for akselen 5 og i en retning med uret som set i fig. 2.
Hver rulle 15 er udfgrt af elastisk materiale eller har i det mindste en
elastisk belegning, der virker som stgdpude mod den nederste ende af
pladen 40, nadr denne overfgres til stablen, siledes at den for det
fgrste formindsker stgdet for glasset og for det andet forgger rullens
drivvirkning hen imod stablen. v

Den ngjagtige stilling af rullerne 15 i forhold til stableaggregatet
vil i praksis blive bestemt i overensstemmelse med stgrrelsen og tykkel-
sen af den plade 40, der skal overfgres. Det vil imidlertid forstds, at
hvis rullerne er anbragt sdledes, at den nederste kant af pladen mgder
rullerne i det lodrette plan gennem rullernes akser, vil rullernes bevagel-
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se have en tendens til at bringe pladens nederste kant til at springe
hen imod stablen. Hvor det drejer sig om smd plader, kan et sddant
forhold vare tilladeligt for at forgge den hastighed, hvormed pladerne
stables, men det er ugnsket med stgrre plader, da det vil forstds, at
pladernes bevagelsesretning andres gjeblikkeligt af rullerne 15 fra en i
det vasentlige nedadgdende retning til en i det vasentlige fremadgaende
retning. | det mindste hvor det drejer sig om stgrre plader, foretrak-
kes det at anbringe rullerne 15 sdledes, at de mgder hver plade pd et
punkt bag det lodrette plan gennem rullernes akse med pladen stadig
hzldende bagud fra den lodrette stilling. Rullerne vil derved gribe
pladen og flytte den til dens stablede stilling, medens de forbliver i
kontakt med pladen. Imidlertid m3 stillingen af mgdepunktet mellem pla-
den og rullerne ikke ligge sa langt bagved den lodrette stilling,” at pla-
den ikke vil bevaege sig fremad sammen med rullerne.

Om dnsket kan rullerne 15 set i forhold til billedet i fig. 1 vare
anbragt p38 den samme horisontale akse som fgr, men indenfor de ved
siden af liggende yderrammer 4 i stableaggregatet. Dette betyder, at
rullerne 15 under arbejdet bergrer den nederste kant af hver af pla-
derne 40 narmere midten af disse plader i stedet for ved enderne af
den forreste kant og derved formindsker udbgjningen af pladen, medens
den overfgres af rullerne 15 til dens stilling i stablen. bette er fordel-
agtigt, da ungdvendig udbgjning af pladen for@rsager, at pladerne dan-
ner en stabel, hvis nederste pladekanter ligger i afstand fra hinanden.

Apparatet omfatter yderligere en vogn 22, der hviler pd hjul 23,
der kan Igbe langs vandrette skinner 24, der ligger i en retning vinkel-
ret pd omdrejningsaksen for stableaggregatet 3. Vognen 22 barer opad-
stikkende understgtninger 25, pd hvilke der kan anbringes med reces
forsynede fgdder 26 for den palle 27, p& hvilken glaspladerne skal
stables. Pallen 27 er af velkendt form med i det vesentlige vandrette
bunddele 28 og en bagstgtte 29, der er i det vasentlige lodret (f.eks.
helder ca. 3° i forhold til lodret). Som det kan ses i figurerne 1 og 2,
Igber vognen 22 i dette eksempel i en grube under gulvhgjde, saledes
at pallen 27 nemt kan anbringes pa vognen eller Igftes bort fra den ved
hjelp af en gaffeltruck. Vognen 22 og dermed den palle den barer Kan
bevages vandret langs sporene 24 ved hjzlp af en dobbeltvirkende
hydraulisk cylinder 30. Denne cylinder er i stand til gradvis at bevage
vognen og dérmed pallen i det mindste i den retning, der fgrer bort fra
stableaggregatet 3 i korte skridt, som i praksis er lig med tykkelsen af
de plader 40, der skal stables. Der findes en tidsforsinkelse i styre=
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organerne, sdledes at de sm3 trin af vognen bort fra stableaggregatet
udfgres umiddelbart efter stablingen af en yderligere plade 40 ved hjalp
af rullerne 15. | tilfeeldet med den ovenfor beskrevne alternative udfg-
relsesform, hvor rullerne 15 er anbragt indenfor yderrammerne 4 i stab-
leaggregatet, er de opadstikkende understgtninger 25 p3 wvognen 22
ligeledes anbragt indenfor rullerne 15. "

Stableapparatets arbejdscyklus vil nu blive beskrevet, idet der
begyndes med den situation, hvor stableaggregatet 3 er |3set af elemen-
tet 13 i den i figurerne 1 og 2 viste stilling.

En plade 40, der er tilfgrt af rulletransportgren 1, kommer til
hvile over stableaggregatet 3, d.v.s. ved den stilling, hvori pladen 40
er vist i fig. 1 og 2. Stableaggregatet 3 udigses ved bevagelse af
stemplet 14 for tilbagetreekning af I3seelementet 13 fra den tilsvarende
udskaring 12 og drejes derefter i urets retning som set i fig. 2. Ved
en si3dan drejning Igfter rullerne 8 pd den gverste vandrette pladebae-
rende flade i stableaggregatet 3 pladen 40 fra valserne p& rullebanen'1,
og nar omdrejningen fortsattes, og denne flade kommer til at halde, vil
pladen ved sin egen vagt Igbe p8 rullerne 8, indtil dens forreste kant
stgder imod de respektive stop 9. Ved fortsat omdrejning af stableag-
gregatet 3 kommer de yderste dele af den forreste kant af pladen 40 i
bergring med rullerne 15, idet lengden af pladen er stgrre end lengden
af det kuboide stableaggregat 3. P§ dette tidspunkt drejes rullerne 15
ved hjelp af motoren 21 i retning med uret som set pd fig. 2. Beva-
gelsen af omkredsen af rullerne 15 flytter sd den forreste eller nederste
kant af pladen 40, som rullerne er i indgreb med, imod bagstgtten 29
pd pallen 27 og afsatter blidt den nederste kant af pladen p8 den
gnskede stilling pd bunddelene 28 af pallen. Omdrejningshastighederne
for stabieaggregatet 3 og for rullerne 15 er sledes, at pladen 40 fiyt-
tes som en helhed mod pallens bagstgtte 29, d.v.s. at top- og bundkan-
terne pa pladen beveger sig i det vasentlige samtidigt mod bagstgtten
29 bort fra stableaggregatet 3, idet den nederste kant beares pd ruller-
ne 15, og den gverste kant bringes til at bevaege sig i den omtalte
retning ved omdrejningsvirkningen af stableaggr‘eg‘atet.‘ Efter at pladen
er anbragt i det veesentlige lodret p& pallen, bevages vognen 22 en
afstand svarende til en pladetykkelse i en retning bort fra stableaggre-
gatet 3, sdledes at pallen er korrekt anbragt for modtagelse af en
yderligere plade. Rotationen af stableaggregatet 3 standses, nér dette
har drejet sig 90° fra sin oprindelige stilling, ved at stempelstang‘en 14
bringes til at indsatte I8seelementet 13 i den fglgende udskeering 12 i
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pladen 11, hvorved stableaggregatet ldses i denne nye stilling. En
anden arbejdscyklus kan s3 begynde for overfgring af en yderligere
plade fra rulletransportgren 1 til pallen 27, og pd denne mdde opbygges
en stabel af plader p& pallen, idet hver plade bliver anbragt med sin
nederste kant liggende tet op ad den nederste kant pd den foregdende
plade pd grund af virkningen af rullerne 15 og den trinvise fremfgring
af pallen 27.

N3r stablen pd pallen er fardig, d.v.s. indeholder et gnsket antal
af plader, bringes den hydrauliske drivanordning 30 til at bevaege vog-
nen 22 aog pallen 27, sd de er Kklar af stableaggregatet 3. Den lastede
palle fjernes derefter og erstattes af en tom palle, som ved hjzlp af
drivanordningen 30 bevages til en passende stilling i forhold til stable-
aggregatet 3. '

Formadlet med den tidligere navnte pladebremse 11A er at forhin-
dre, at stableaggregatet 3 Igber fra sin drivmotor 10, nar den roterer.
Det vil forst3s, at vagten af en plade, der bares p3 stableaggregatet
og is@r bevagelsesenergien af en plade, nar den stgder imod de respek-
tive stop 9, vil have en tendens til at frembringe acceleration af stable-
aggregatet. Pladebremsen 11A virker til at forhindre en s3dan accelera-
tion og at holde stableaggregatet tilbage, séledes at dets bevegelse
holdes under kontrol af dets drivorgan.

Motoren 10 er fortrinsvis indrettet til positivt at drive stableaggre-
gatef 3 gennem en bue, som er mindre end 90° f.eks. 890, og den
endelige vinkelbevaegelse af stableaggregatet, f.eks. den sidste 1°
udfgres ved indstikning af |8seelementet 13 i den behgrige udskaring 12
i pladen 11. L8seelementet er som vist forsynet med skrd flader, der
kan trykke imod de flader i pladen 11, der afgrznser udskeeringen og
bevirke en sadan lille vinkelbevagelse. Formalet med denne forholdsre-
gel er at undgd enhver risiko for, at stableaggregatet skal lgbe videre
udover-det gnskede 90° indstillingstrin.

Den ovenfor beskrevne arbejdscykius for apparatet styres ved
passende endestopkontakter eller lignende styreorganer. Séledes pavir-
kes f.eks. en endestopkontakt LS1, der er forbundet med rulletranspor-
tgren, af pladen 40 for stop af transportgrfremtrakket, saledes at
pladen kommer til hvile i korrekt stilling over stableaggregatet 3. |
praksis kan transportgren veare indrettet til at bringe pladen til stands-
ning i mere end et, f.eks. i to decelerationstrin. Endestopskontakten
LST igangsatter ogsd tilbagetrakningen af |3seelementet 13, hvilken
bevagelse pavirker en yderligere endestopskontant LS2 (fig. 3), der
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virker til at igangsstte drivmotoren 10 for rotation af stableaggregatet
3. Drivningen af stableaggregatet 3 stoppes som fglge af p8virkningen
af en kontakt ved hjelp af en del af det roterende stableaggregat,
f.eks. en kontakt LS3 (fig. 3), der pavirkes af pladen 11. Kontakten
LS3 frembringer ogsd genindgreb af |8seelementet 13 med en udskeering
12 i pladen 11. Trinfremdrivningen af vognen 22 startes af en endestops-
kontakt LS4, der pavirkes af en plade, ndr den anbringes p3 pallen, og
afbrydes ved tilbagefgring af kontakten LS4, n8r pladen slipper kontakt-
érmen, idet drivanordningen har fgrt pallen frem en afstand svarende
til en pladetykkelse. ' ’

Rullerne 15 kan drives intermitterende af motoren 21 i tidsafheen-
gighed af omdrejningen af stableaggregatet 3, sdledes at rullerne allere-
de roterer, nar den nederste kant af pladen mgder rullerne, og driv-
ningen kan afskares, efter at pladen er blevet rigtigt anbragt pd pal-
len. Alternativt kan rulierne 15 drives Kontinuerligt.

Stopelementer 31 (se fig. 2), der er fastgjort til apparatets statio-
nzre rammekonstruktion, kan vare knyttet til rulierne 15 som positive
midler til at overvinde enhver tendens til, at den nederste kant af pla-
den 40, der er ved at blive stablet, kommer i indgreb med rullerne 15
og derved bevager sig bort fra bagstgtten 29 pd pallen. Det vil for-
stds, at enhver s3dan beveagelse af pladen 40 ville afbryde apparatets

~arbejde.

Ved den ovenfor beskrevne overfgringsmdde for en plade bevager
pladen sig som en enhed fra stableaggregatet til pallen, d.v.s. den
gverste og den nederste kant af pladen beveager sig bort fra stableag-
gregatet i det vasentlige pd samme tid. Hvis det skulle foretrakkes,
kan en alternativ metode til overfgring anvendes, hvorved den nederste
kant af pladen fgrst fgres over til anleg mod bunddelene 28 p& pallen
af rullerne 15, medens topkanten af pladen forbliver understgttet imod
stableéggregatet, og topkanten fgrst beveaeges ved trykkevirkning fra
stableaggregatet, efter at den nederste kant allerede er blevet anbragt
pa bunddelene af pallen. Denne overfgringsmetode kan opnds ved passen-
de justering af omdrejningshastighederne for stableaggregatet og ruller-
ne 15 og/eller vinklen af stableaggregatets pladebarende flade, ndr den
nederste kant af pladen fgrst mgder rullerne 15. Ved en anden mulig
overfgringsmade kan topkanten af pladen fgrst puffes mod bagstgtten pd
pallen, og derefter flyttes den nederste kant over ved hjaip af rullerne
15. | dette tilfelde er det at foretrzkke at anvende bufferpuder, der

er fastgjort til apparatets rammekonstruktion, og som optager stgdet fra
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pladens topkant, nar den har bevaget sig bort fra stableaggregatet,
idet pladens topkant bevager sig nedad, ndr den nederste ende af
pladen fgres over til bunddelene af pallen og derved friggr puderne.
Denne overfgringsmdde kan ogsd opnads ved passende justering af om-
drejningshastighederne og vinklen af den pladebarende flade som omtalt
ovenfor og kan yderligere understgttes ved fgrst at tilslutte drivningen
af rullerne 15, efter at topkanten pa& pladen er blevet fgrt over.

Som det fremgar af fig. 2, ligger kanten af rulletransportgren,
d.v.s. den hgjere ende af valserne 2 som set pa figuren i det vasent-
lige lodret ovenover omdrejningsaksen for stableaggregatet 3. Dette gi-
ver et optimalt arrangement for Igftning af en plade fra rulletransportg-
ren, da det ggr det muligt at igfte pladen klar af valserne 2, nar om-
drejningen af stableaggregatet 3 begynder. Hvis det imidlertid gnskes,
at rulletransportgren skal g& yderligere ind over stableaggregatet,
d.v.s. udover det lodrette plan igennem omdrejningsaksen for stable-
aggregatet, kan den del af rulletransportgren, som gar udover dette
plan, vere drejelig i forhold til den vandrette stilling. Denne del af
transportgren kan sa blive drejet, s den halder nedad, nar stableag-
gregatet drejes for at ggre det muligt at fa en tilfredsstillende Igftning
af pladen fra transportgrvalserne.

| en udfgrelsesvariant af det beskrevne apparat kan rullerne 15
erstattes af endelgse remme, der har en gverste part, der ligger skrat i
forhold til bunddelene 28 af pallen 27, sdledes at den nederste kant af
en plade kan afsattes pa pallen.

Det vil forstds, at et pladehdndteringssystem kan omfatte et antal
aflesningsstationer af den ovenfor beskrevne form. Fig. 4 viser skema-
tisk som eksempel et arrangement omfattende en transportgr 32 indrettet
til at fremfgre plader i grupper pa fire ved siden af hinanden, idet
transportgren har en smallere del 33 indrettet til fremfgring af to plader
ved siden af hinanden hen imod dens i fremfgringsretningen yderste
ende. Tre aflasningsstationer af den ovenfor beskrevne form og angivet
i fig. 4 med referencenumrene 34 er anbragt pd hver side af hoveddelen
af transportgren 32, og tre yderligere stationer 35 er anbragt pad hver
side af transportgrens forlengelsesdel 33. Stationerne 34 er saledes
anbragt til afleesning af de ydre plader af hver gruppe pa fire plader,
og stationerne 35 p3 forlengelsesdelen 33 er passende anbragt til afles-
ning af de to inderste plader af denne gruppe p& fire plader. Tre af-
lesningsstationer findes for hver plade og for hver fglgende plade i

samme linje, sdledes at en station kan reserveres for kasserede plader,
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en anden station kan arbejde med aflaesning, medens den tredie station
er ved at f3 fjernet en palle, pd hvilken plader er blevet stablet og fa
den erstattet med en tom palle. Tilstedevarelsen af tre stationer for
hver linie muligggr sdledes kontinuerligt arbejde.

I den tidligere beskrevne udfgrelsesform roterer stableaggregatet 3
omkring en vandret akse anbragt parallelt med fremfgringsretningen for
rulletransportgren. Et lignende aflaasningsarrangement kunne benyttes
ved enden af en transportgr med stableaggregat 3 anbragt, s3 det
roterer omkring en vandret akse, der ligger vinkelret pd transportgrens
fremfgringsretning. Fig. 5 viser skematisk et sddant arrangement, hvor
transportgren er angivet med 36 og aflesningsstationen med 37. Det vil
forstds, at med dette arrangement behgver hver plade ikke at komme til
hvile pa transportgren over stableaggregatet, da retningen af aflasnin-
gen er en fortszttelse af tilbringningsbanen. Under forudsatning af, at
afstanden mellem p3 hinanden fglgende plader er tilstrekkelig, kan
stableaggregatet sdledes drejes gennem 90° efter modtageisen af en
plade, og saledes at den er klar til modtagelse af en yderligere plade i
tiden mellem modtagelsen af p3 hinanden fglgende plader, og frans-
portgren kan drives kontinuertigt.

Alternativt kan transportgren 36 og stableaggregatet 3 ved aflaes-
ningsstationen 37 drives med forskellige hastigheder enten med separate
drivorganer eller med et enkelt drivorgan forbundet med transportgren

‘og stableaggregatet ved egnede drivanordninger med variabel hastighed,

Hastighederne for transportgren aog stableaggregatet er derfor indstiile-
lige enten som en enhed eller hver for sig. Systemet kan derved indret-
tes til at stable plader af forskellige stgrrelse, f.eks. forskellig lengde
pa langs af transportgren.

P8 fig. 6 er vist en udfgrelsesform svarende til den ovenfor under
henvisning til det i fig. 5 beskrevne, i hvilken stableaggregatet 3 er
anbragt for enden af transportgren 36 for stabling af hver plade,
efterhdnden som den kommer til enden af transportgren, d.v.s. at de
pladebzrende flader pd stableaggregatet udggr midlertidige foriengelser
af transportgren.

Stableaggregatet 3 er af samme generelle konstruktion og arbejder
pd samme made som det aggregat, der er vist | figurerne 1 og 2 med
undtageise af, at midterrammen 4 er udeladt, og de to enderammer er
anbragt uden for enderne af endevalserne 2 i transportgren 36. | denne
udfgrelsesform er rullerne 15 ogsd som ovenfor navnt som en alternativ

udfgrelsesform anbragt mellem rammerne 4 i aggregatet 3.
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Vdgnen 22 er ogs& erstattet med pladeunderstgtningsorganer 41,

" der omfatter en endelgs rakke af krydselementer 42, der er fastgjort til

et par i afstand fra hinanden liggende keader 43. Disse keader 43 bestdr
hver af en rakke af stive led og drives med kadehjul 44, idet de gver-
ste Igb af kaderne i dette eksempel hviler p3 skinner 45 for at holde
krydselementerne liggende fladt i et enkelt nedadhaldende plan. Driv-
ningen af kadehjulene 44 kan udfgres i trin svarende til tykkelsen af

en plade 40 pa samme made som drivningen af vognen 22 i udfgrelses-

,éksemplet i figurerne 1-3, men kan ogsd drives med hurtigere bevae-

gelse mellem dannelsen af to stabler.

Med mellemrum langs understgtningsorganerne 41 er der i par eller
tre og tre (kun en af hver er vist) anbragt opstandere 46 tvars over
understgtningsorganerne, hvilke opstandere igen virker p8 samme mide
som bagstgtten p8 pallen, der er vist i fig. 2. Nar hver understgtning
og dens- tilhgrende stabel 47 ankommer til den i henseende til stable-
aggregatet fjerneste ende af banen for understgtningsorganerne, afleve-
res. .établen fra understgtningsorganerne til en ventende palle (ikke
vist) eller alternativt direkte til et par i afstand fra hinanden liggende
L-formede konsoller, p& hvilke stablen s& spandes fast for transpbr't til
kunden. 7 )

Som vist | fig. 6 kan hver opstander 46 foldes af et styr 48 under
dets passage langs det nederste Igb af de kadedrevne understgtningsor-
ganer;, og opstanderen foldes igen ud ved hjelp af en fjeder 49, fgr
den anvendes til understgtning for en pladestabel. ’

Ved anvendelsen tkansporter‘es et szt plader 40, der skal stables
til stableaggregatet 3, og derefter er der et mellemrum fgr ankomsten af
det naste sat pla'der‘, hvert szt bestir af det antal af plader, som
kraeves i deh respektive stabel. Denne fremgangsmade ggr det muligt at
lade apparatet arbejde kontinuerligt med mellemrummene mellem sattene
synkroniseret med bevagelsen af yderligere opstandere 46 for at bringe
dem i stilﬁng for understgtning af den naste stabel. Medens en stabel
opstilles, afleesses stablen ved den fjerneste ende fra understgtningsor-
ganerne 41. 7

Ved alle de ovenfor beskrevne udfgrelsesformer kan Kkuboidets
pladebzrende flader i stedet for- at indeholde ruller, pd hvilke pladen
kan Igbe, veere indrettet til at muligggre glidende bevagelse af en plade
hen over fladen og kan have tilknyttet organer til tilvejebringeise af en
luftpude mellem pladen og den pladebarende flade, séledes at der frem-

bringes en luftunderstgtning for en sadan bevagelse.
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Det polygonale stableaggregat 3 kan desuden best3 af en konstruk-
tion, der har et tveersnit som en ligesidet trekant i stedet for som et
kvadrat. | dette tilfelde ma stableaggregatet for hver stablingscyklus
drejes 1200, hvilken drejebevagelse kan udfgres enten i to trin, d.v.s.
gennem 90° for at muligggre stabling af en plade og derefter 30° for at
anbringe den fglgende pladebezrende flade i stilling for modtagelse af
den naste plade eller i kun et trin, idet omdrejningshastigheden for
stableaggregatet valges, sa den passer til omstendighederne, og s8le-
des at for stor beveaegelseshastighed for den plade, der skal stables,
undgds. Opfindelsen er sdledes ikke begranset til et stableaggregat,
der har noget bestemt antal af pladebarende flader, selv om fire sidan-
ne flader er foretrukket.

Det vil forstds, at det ovenfor beskrevne apparat frembringer et
relativt simpelt system for stabling af plader, fortrinsvis glasplader,
ved hvilket pladerne afleesses fra en vandret transportgr og ved hjalp
af et stableaggregat og dets tilhgrende ruller eller remme stables tet
sammen i en i det vasentlige lodret stilling direkte pd understgtnings-
organer, som kan vare en palle. Dette er fordelagtigt i sammenligning
med mange tidligere foresldede stableapparater, i hvilke pladerne fgrst
leegges i en vandret stabel, som derefter skal tippes for at anbringe
pladerne i en lodret stilling, hvilket er den stilling, som normalt kreeves

for transport.
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Patentkrawv.

1. Apparat til stabling af en rakke pd hinanden fglgende plader i
en i det vasentlige lodret stilling pd@ en understgtningsflade, hvilket
apparat har et stableaggregat, der er indrettet til at modtage en plade
fra en transportgr i en i det vasentlige vandret indlegningsstilling, og
at overfgre pladen til en i det vasentlige lodret afleveringsstilling, og
et overfgringsorgan, der er indrettet til at bringes i indgreb med den
hederste kant af pladen, ndr denne afleveres, og flytte denne nederste
kant bort fra stableaggregatet til en gnsket stilling pd understgtnings-
fladen, kendetegnet ved, at stableaggregatet (3) er rote-
rende og indrettet til fuldstandig rotation omkring en vandret akse (5),
der ligger over understgtningsfladen (27), p3 hvilken stablen skal dan-
nes, og hvilket stableaggregat har mindst en pladebarende flade, der
er indrettet til at bevaege sig omkring omdrejningsaksen fra indlagnings-
stillingen oven over omdrejningsaksen (5) til den i det vasentlige
lodrette afleveringsstilling, ved hvilken den nederste kant af den plade-
bzrende flade. ligger under omdrejningsaksen og videre tilbage til
indléeéningsstillingen ved fortsat rotation i samme retning, samt at
overf¢f'ingsorganet (15) er anbragt op til understgtningsfladen og i
pléde_ns rotationsbane, sdledes at pladens nederste kant, ndr den nar
afleveringsstillingen, bringes i bergring med over‘f¢r‘ingsor'ganét og
be\)agés fremad bort fra den pladebzrende flade.

2. 'Apparat ifglge krav 1, kendetegnet vedr, at over-
fgringsorganet (15) har et antal ruller, der er lejret om en vandret ak-
sel tet ved den gnskede stilling pa understgtningsfladen (27, 41), og at
der findes organer (21) til at drive dem i den retning, i hvilken den
nederste kant af pladen skal fgres.

3. Apparat ifglge krav 1, kendetegnet ved, at overfg-
ringsorganet (15). hér et bevaegeligt band, der halder hen imod den
gnskede stilling pd understgtningsfladen (27, 41), og at der findes or-
ganer til at drive det i den retning, 1 hvilken den nederste kant af
pladen skal fgres. '

4.'Appa'rat if¢lge et hvilket som helst af de foregdende krav,
kendetegnet ved, at den pladeberende flade (8) har en
glide- eller rulleflade og har st.opor'ganer‘ (9) til indgreb med den neder-
ste kant af pladen (40) og til begraensning af den relative forskydnings-
bevagelse mellem pladen og den pladebzrende flade under skrastilling -

af den pladebarende flade.
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5. Apparat ifglge krav 4, kendetegnet ved, at den
pladebzrende flade har ruller (8), der hver er forsynet med en antitil-
bagelgbsanordning (8A), saledes at rullerne kun kan dreje i bevagelses-
retningen for pladen (40) hen imod stoporganerne (9).

6. Apparat ifglge et hvilket som helst af de foreg8ende krav,
kendetegnet ved, at organer (11-13) til standsning af stable-
aggregatets rotation, nar den pladebearende flade (8) stdr i afleverings-
stillingen, hvilke stoporganer (13) er udigselige pd en sidan mide, at
de muligggr den fortsatte bevaegelse af den pladebarende flade til dens
vandrette stilling for modtagelse af en ny plade (40).

Fremdragne publikationer:

Tysk patent nr. 1180681.
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