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Zespol napedowy o regulowanéj liczbie obrotéw, zwlaszcza do
- perystaltycznych urzadzen pompujacych
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Przedmiotem wynalazku jest zespét mapgdowy ©
regulcwanej liczbie obrotow, zwlaszcza do urzgdzen
pompujacych pracujgcych ma wzasadzie perystal-
tycznego przetlaczania cieczy lub gazéw, przezna-
czony do stosowania w aparaturze chemicznej, bio-
chemicznej i medycznej oraz w urzgdzeniach prze-
mystowych.

Znane zespoly mnapedowe wykorzystywane do
wyzej wymienionego typu przyrzadéw wyposazo-
ne sg zwykle w indukcyjny silnik elektryczny. Na-
pedza on poprzez wielostopniowg skrzynke pred-
koSci zesp6t pompujacy. Zespét pompujacy sklada
sie z kilku obrotowych rolek umieszczonych na
obwedzie bebna zazebiajacego sie ze skrzynka
predkosce. Rolki dociskajac elastyczne przewody do
biezni ptyty dociskowej zamykajg §wiatlo przewo-
déw, Ciggly ruch rolek powoduje przesuwanie sie
miejsca zamkniecia $Swiatta przewodu, a tym sa-
mym przepompowywanie cieczy badZ gazu znaj-
dujacego sie wewngtrz przewodu.

Wiada tego :tyi)fu rozwigzan jest konieczno§é sto-
sowania skomplikowanej przekladni mechanicznej
do redukcji i regulacji liczby wobrotémw, co wyma-
ga wysokiej precyzji wykonania elementéw skom-
plikowanych mechanizméw, systemu dzwigni i prze-
tgoznik6w oraz zalezno§¢ wydatku pompy od wa-
han mnapiecia i opor6w tarcia mechanizméow.

Zesp6l napedowy, wykonany zgodnie z wynalaz-
kiem, jest wyposazony w silnik krokowy, na kto-
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rego ruchomym stojanie sg umocowane obrotowo
rolki urzadzenia pompujacego.

Przyklad wykonania zespolu mapedowego wediug
wynalazku dlustruje przekrdj podiuzny silnika kro-
kiowego pokazany na rysunku. .

Jak to przedstawia rysunek, w podstawie 1 jest
zamocowany nieruchomy wimnik 2 silnika kmnoko-
wego. Na wirniku sg nawiniete uzwojenia 3. Ru-—
chomy stojan 4 silnika jest umocowany obrobowo
na lozyskach 5 i stanowi jednoczesnie obudowe
silnika. Obudowa wyposazona w rolki 6, jest réw-
niez elementem powodujgcym ruch pompujacy pod-
czas przetaczania tych rolek po przewodach 7 pom-—
pujacych, dociskanych listwami 8.

Impulsowa regulacja obrotéw silnika krokowego:
umozliwia przepompowywanie medium znajdujgce—
go sie wewnagtrz przewodow -z zadang predkosciz
i ciSnieniem.

Tak rmozwigzany zestpég_ napedowy zmacznie upra-
szcza konstrukeje urzadzen pompujacych, reduku—
jac liczbe sbosowanych elementéw, eliminuje skiom-
plikowane przekladnie mechaniczne, podniosi trwa-
}o$é i niezawodno$§é pracy urzadzen oraz gwaran—
tuje miezalezmosé predkosci obrotowej i wydatku
pompy od wahan mapiecia.

Rozwidzanie wedlug wynalazku w postaci zmo-—
dyfikowanej znajduje zastosowanie w urzadzeniach
automatycznej regulacji omaz powszechne w apa-
raburze laboratoryjnej i przemystowej.
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Zastrzezemie patentowe listwami dociskajgcymi, znamienny tym, ze jest
' wyposazony w silnik krokowy, na ktérego mucho-
Zesp6l napedowy o regulowanej liczbie obrotéw, mym stojanie (4) sa umocowane obrotowo rofki (6)
zwhaszcza do perystaltycznych urzgdzeh pompuia- urzadzenia pompujgcego.

cych, dociskajacy przewody pomiedzy rolkami i 5
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