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Przedmiotem wynalazku jest podwozie gasieni-
cowe, w ktorym gasienica prowadzona jest w a-
paracie gasienicowym pomigdzy kolem napedo-
wym i kolem napinajacym i wsparta jest na wiie-
lu rolkach bieznych przy czym kazda rolka spo-
czywa oddzielnie pod hydraulicznym zespolem tto-
kowo-cylindrycznym, a przestrzenie robocze ze-
spotow cylindryczno-tlokowych jednego zestawu
zlozonego z co najmniej dwéch zespoiléw cylin-
dryczno-tlokowych polgczone sa hydraulicznie,
podczas gdy przestrzenie robocze zespoléw cylin-
dryczno-tlokowych jednego zestawu tworzg zam-
kniety system z naprze'c‘i:wlueglymil przestrzeniami
roboczymi zespotéw cylindryczno-tlokowych inne-
go zestawu.

Rolki pojazdu gasienicowego musza przenosié
obcigZenie pojazdu na ogniwa celem umozliwienia
pokonywania terenu. Dotychczas wyréwnywanie
miedzy poszczegélnymi rolkami realizowalo sie
poprzez wahaicze zblizone konstrukejg do belki
wagi, przy czym rolki polaczone byly parami:
dwie rolki ulozyskowane byly na koncach waha-
cza. O$S obrotu wahacza ulozyskowamno z kolei na
koncach kolejnego wahacza, ten natomiast na war
haczu glownym ulozyskowanym posrodku apara-
tu ggsienicowego.

Takiie wzajemne usytuowanie wahaczy daje sto-
sunkowo duzg wysoko$é podwozia gasienicowego,
jednakze stanowi to znaczmg wade, gdy podwozie
znajduje zastosowanie w koparce. Wysokie pod-
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wozie wymaga diuzszego wysiegnika koparki; do-
datkowo zwieksza ogélny ciezar podwozia lub wy-
posazonej w nie maszyny. : '

W znanym z opisu p‘arb;mtorweg.o RFN Nr DE-PS
1091905 rozwigzaniu podwozie gasienicowe posia-

~da zespoly hydrauliczne, ktére dzialajag na waha-

cze. Wada rozwiazania jest fakt przejmowania
przez prowadnice boczne jedynie ogramiczonych
sit, a szeroko§é malszyny dla wymaganego jej o-
parcia jest wzglednie duza. Demontaz wszkodzo-
nych zespoléw hydraulicznych jest pracochtonny
a_konstrukcja wymaga duzych nakladéw na kon-
serwacje.

Celem wynalazku. jest uproszczenie konstrukcji
podwozia i obniZenie jego wysokofci, aby osiagnaé
dobra stabilno§é boczng prowadnic rolek i mozli-
wie uproscié budowe dla przeprowadzania nie-
zbednych prac naprawczych, w szczegbélnosci dla
demontazu uszkodzonych zespotéw hydraulicznych
bez specjalnych przygotowan.

Cel ten zgodnie z wynalazkiem osiggnieto dzie-
ki temu, ze rolki biezme ulozyskowamne s3 bezpo-
$rednio na tlokach zespoléw cylindryczno-tloko-
wych, za$ cylindry zespoléw cylindrowo-tlokowych
sg przymocowane do aparatu gagsienicowego, a tlo-
ki zespolow cylindryczno-tlokowych sg zabezpie-
czone przed obrotem wzgledem -cylindréw i po-
siadaja w swym wnetrzu pusta cylindryczng prze-
strzen roboczg, ktéra Jest zamknieta dnem, przy
czym tloki sg swa zev_vnetmna powierzchnig §liz-
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gowo przesuwne w cylindrach a swa powierzch-
nig s3 prowadzone wzgledem korpusu cylindra za
pomoca wzdiuznej listwy prowadzacej i wzdmuz-
.nego rowka prowadzgcego. .

W ten sposéb rolki i zespoly cylmdrrycz.no -tlo-
kowe stanowia blok zamocowany cylindrami. do
aparatu gasienicowego z mozliwoscig jego monta-
zu i demomtazu. Taka konstrukcja w prosty spo-
s6b ‘zabezpiecza tlok przed obrotem wzgledem je-
go cylindra, przez co osiggnieto wysoka stabilnosé
boczmg. Wykérzystuje sie przy tym w peini za-
lety hydraulicznego wyréwnywania obcigzenia po-
szcwzegé].nyc{h rolek oraz eliminuje istniejagcy w in-
mnych konstrukcjach swstem wiahaczy, co obniza
‘ld»ecy'dqwamawyvsokosc aparatu. Zmniejszenie wy-
- sokodei -i eliminacja wahaczy zmniejsza nie tyl-
ko ciezar aparatu, ale réwmniez calego pojazdu.
.. W wypadku zastosowania podwozia np. w kopar-
- ce z kolem .czerpgkdwym obniza sie wysoko§é osi
‘wahan.” Poniewaz . material wybrany czerpakami
przemieszczany jest transporterem, ktéry pokomnu-
je jedynie okreslone nachylenie, mozna ograni-
czy¢, diugosé wysiegnika.

Ograniczenie wysoko$ci osi wahan wysiegnika
np. o 1 m dla koparki ciezkiej powoduje ogra-
niczenie dbugo$ci wysiggnika o 4 m; co omnacza
redukcje ciezaru duzej koparki z kolem o ca
45000 kg. Rozwigzanie przewiduje tlok utworzo-
my przez przestrzen roboczg z zamkmnietym dnem
i pusty cylinder, ktérego zewmnetrzna powierzchnia
Slizgar sie w cylindrze, a swg wewnetrzng strong
prowadzony jest w cylindrze za pomocg listwy
prowadzgcej i rowka. W ten sposéb zmniejszono
wysoko$é, a prowadnica zabezpieczajaca przed
wzajemnym obrotem moze byé usytuowana tak by
nie miada wplywu na powierzchnie §lizgowe ttoka
cylindra. Zgodnie 2z przykladem wykonania usy-
tuowano prowadnice tak, ze cylinder posiada po-
krywe, z ktérg na satywno poiaczono element o
ksztalcie garnka wpuszczonego w pusty \cylxindn'y-
czny tlok, przy czym element ten na swej zewne-
trznej powierzchni lub pusty cylinder na swej
wewnetrznej powierzchni posiadajg usytuowane
wzdbuz osi listwy prowadzgce, prowadzone w li-
stwach innej czedci. Zgodnie z opisem patentowym
RFN nr DE-PS 1091905 kazdy aparat gasienico-
-WYy mogna wyposazyé w dwa zespoly agregatow,
um1eszczone na obu koncach aparatu, co, podwyz-
sza stabilno$é (padwom tatwo mozna- usy‘nuowac
kazdy zesp6l agregatow, tak by siegal od Srodka
aparatu- do jednego z koncoéw, przy czym prze-
strzenie rabocze co najmmiej. w obszarze usytuo-
wanych w obu koncach aparatu agregatow mozna
-odcigé zamrorem.

Rozwigzanie takie umozliwia sztywne  wspancie
umieszczonych na koncach aparatu rolek i prze-
mieszcza punkty podparcia na konce aparatu.

Zaleta rozwigzania jest mozliwosé polgczenia
wszystkich  przestrzeni roboczych zaworami z sy-
stemem hydraulicznym podwozia, przez co szcze-
gbélnie po demontazu przeprowadzonym celem re-
montu mozna wyréwnaé straty oleju z systemu.
‘Wskazane jest polaczenie kazdej przestrzeni do
odlgczanego przewodu odpowietrzajgcego, co ula-
twia demontaz uszkodzonego agregatu na miej-
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- scu wraz z jego rolka, gdyz skraca sie on po od-
powietrzeniu. Po zamontowaniu nowego agregatu
przestrzenie napelniane sg poncwnie za posrednt-
ctwem systemu. Cylindry agregatéw najkorzyst-
niej montuje sie na zewnetrznej powierzchni apa- '
ratu, co upraszcza montaz i demontaz. Polgczenie
gparatu moze byé na znany sposéb sztywne, co
zapewnia wymagang stabilnosé.

Przedmiot wynalazku jest blizej objasniony w
przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia zestew gasienicowy z pominie-
diem czeSci cylindréw z rolkami bieinymi, w wi-
doku z boku, fig. 2 — zestaw gas'enicowy czescio-
wo w przekroju wedbug linii IT—II na fig. 1 { cze-
S$ciowo w widoku z gory, fig. 3 — zestaw gasie-
nicowy w przekroju wzdiuz linii III—III na fig. 1,
fig. 4 — zespdl~ cylindrowo-tlokcwy w przekroju
wzdiuz linii IV—IV na fig. 6, fig. 5 — zesp6t
cylindrowo-tlokowy w przekroju wzdltuz linii V—
—V na fig. 4 i fig. 6 — zespdl cylindrowo-tioko-"
wy w przekroju wzdiuz linii VI—VI na fig. 4.

Na aparacie 1 ulozyskowano kolo napedowe 2°
i napinajgce 3 dla ggsienicy 4. Kolo 2 napedza-
ne jest silnikiem 5. Podpory ukosne lgczg aparat 1
z rama pojazdu. Gasienica 4 wspiera si¢ na rol-
kach 7, umieszczonych na zespotach cylindrowo-
—tlokowych 8 i tworzacych zestaw, pnolaczd'rny sru-
bami 9 w miejscu ich montazu 10 na aparacie 1.
Pokazamo jedynie cze$é zespolu cylindrowo-ttoko-
wego 8, jak tez cze$Sé miejsc montazu 10.

Przewidziano dwana$cie zespotéw cylindrowo-
-tlokcwych 8 z rolkami 7-w blokach a i b. Kazdy -
zestaw - posiada sze§é zespoléw -cylindrowo-ttoko-
wych z rolkami. Przestrzenie robocze zespoléw
cylindrowo-tlokowych 8 zestawu a polaczono hy-
draulicznie ze soba, to samo dotyczy zestawu b.
Przestrzenie zestawu a sa polaczone niezaleznie
od przestrzeni zestawu b, Wyréwnywanie obcigze-
nia rolek biesmych 7 nastepuje jedynie w poszcze-
‘golnych zestawach. Na fig. 4 do 6 pokazano ze-
spoly cylindrowo-tlokowe 8 z rolkami 7 w wigk-
szej skali. Cylinder 11 pcprzez otwory 12 pola-
czony jest $rubami 9 w  miejscu montazu 10.
Przéstrzen Ttoboczg zespolu cylindrowo-tlokowego
oznaczono 13. Tlok ma postaé pustego cylindra 14
zamknietego dnem 15. Zewnetrzna strona tloka 14
Slizga sie w cylindrze 11, zamknietym od gbéry po-
krywa 16 przymocowang S$rubami 24, z ktéra po-
laczony jest przez spawanie element 17, wcho-
“dzgcy do pustego tworzacego cylinder tloka, ktéry
zamkmniety jest od dolu plyta 18. Do elementu 17

. przyspawano listwy prowadzgce 19, wchodzace W

. rowki prowadzgce 20 pustego cylindra 14 i zabez-

pieczajace te elementy przed wzajemnym obrotem.
‘Dno tloka 15 posiada uchwyt 21 rolek bieznych 7,
ico ustala polozenie rolek. '
Przestrzen pierScieniowa 22 pomiedzy elementem
17 i tlokiem 14 ma polaczenie z przestrzenia ro-
_bocza 13 tloka, przy czym odgalezienie 23 zewne-
trznego przewodu hydraulicznego doprowadzone
jest do przestrzeni roboczej 22. Za posrednictwem
tego niepokazanego na rysunku przewodu podg-
czone s3 ze soba przestrzemie robocze 13 wszyst-

- kich zestawoéw a. Podobnie sa ze soba poltjczone

weszystiie przestrzenie robocze 13 zespoiéw cylin-
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drowo-tlokowych zestawu b. Przestrzenie 13 ze-
stawu a sg oddzielone od przestrzeni zestawu b.

W przewody przylaczone do przylaczen 23 wmon-’

towano oddzielnie dla kazdego zespolu cylindro-
wo-tlokowego - zawory odcinajace, tak 2ze kazdy
zesp6l cylindrowo-tlokowy 8 mozna oddzielnie za-
blokowaé, co pozwala na sztywne podparcie mo-
lek bieznych 4. W przew6d laczacy przylaczenie
23 przed Iaczkg zaworu wmontowano nieuwidocz-
niony przewéd umozliwiajgcy polgczenie wszyst-
kich przestrzeni roboczych 13 zespotéw cylindro-
wo-tloltowych 8 z systemem hydraulicznym poja-
zdu. Do przestrzeni 13 ponadto przylaczono nieu-
‘widocznione przewody odpowietrzajace z zawora-
mi.

Zastrzezemia patentowe

1. Podwozie gasienicowe, w ktéorym gasienica
prowadzona jest w aparacie gasienicowym, po-
miedzy kolemn mapedowym oraz kolem napinajg-
cym i ktdéra wsplera sie na wielu rolkach biez-
nych, przy czym kazda z rolek- bieznych spoczywa
oddzielnie poprzez hydrauliczny zespél -cylindro-
wo-tlokowy, a przestrzenie robocze zespoibw cy-
lindrowo-tlokowych jednego .zestawu zlozonego z
co' najmniej dwoch zespotéw cylindrowo-tioko-
wych sg polgczone w zamkniety_smstem, za§ prze-
strzenie robocze zespoléw cylindrowo-ttokowych
jednego zestawu sg hydrauliczne niezalezne od
przestrzeni Toboczych zespoléw cylindrowo-ttoko-
wych drugiego zestawu, znamienne tym, ze rolk!
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biezne (7) ulozyskowane s3 bezposrednio na tlo-
kach (14) zespoléw cylindrowo-tlokowych (8), zas
cylindry (11) zespoléw cylindrowo-tlokowych (8)

153 przymocowane do aparatu gasienicowego (1) a

tloki (14) zespoléw cylindrowo-tlokowych (8) sa
zabezpieczone przed obrotem wzgledem cylindréw .
(11) i posiadaja w swym wnetrzu pusta cylindry-
czng przestrzen robocza (13), kt6rar jest zamknigba
dnem (15), przy czym tloki (14) s3 swa zewnetrzng
powierzchnig §lizgowo przesuwne w cylindrach
(11), a swa wewnetrzng powierzchniag sg prowa-
dzone wzgledem korpusu cylindra (11) za pomocg
wzdluznej listwy prowadzacej (19) i wzdiuznego
rowka prowadzacego (20).

2. Podwozie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
7e cylinder (11). zespolu ‘cylindrowo-tlokowego (8)
posiada- pokrywe (16), z ktora jest sztywno pota-
czony element o ksztalcie garnka (17), wchodzacy
w pusty cylindryczny tlok (14); przy czym element
(17) na swej . powierzchni zewmetrznej lub pusty
cylinder na-swej powierzchni wewnetrznej posiar
da usytuowane wzdluz osi listwy prowadzace (19)
prowadzone w rowku innej czesci. .

3. Podwozie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
2e weszystkie przestrzenie robocze (13) sa potaczo-
ne z systemem hydraulicznym pojazdu gasieniico-
Wego pOpIzZezZ Zawory. i . )

4, Podwozie wedtug zastrz. 1, znamienne tym,
7 do kazdej przestrzeni roboczej (13) jest przyla-
czony przew6d odpowietrzajacy.

5. Podwozie wedbug zastrz. 1, znamienne tym,
7e cylindry (11) zamocowane sa po zewnetrznej
stronie” aparatu gasienicowego.
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