cononomes | DOPIS VYNALEZU | 231 361

REPUBLIKA

(19) i ' - ; - (1) | (B1)
K AUTORSKEMU OSVEDCENI IR
(61)
(2 Vstavni prisrita o O s 704

(21) PV 816-82

URAD PRO VYNALEZY .
A 7 (40) Zvefejngno 15 03 84
A OBIEVY (45) Vydano 01 03 87
(75) : .
' Autor vynélezu KRAVCIV MILOS ing.CSc., CESKA LIPA,
8 UERNY ANTONIN ing., PRAHA
, Zapojeni pro mé&reni prokluzu, napriklad hnacich kol
(54) nebo kolejovych pasi motorového vozidla

Zapojeni pro m&ieni prokluzu, napiik-
lad hnacich kol nebo kolejovych pési moto- - ] -
rového vozidla, jehoZ podstata spodiva v
tom, %e vystup mé¥iciho pulsniho snimade . 15/1
ot4ddek je spojen se vstupem tvarovaciho 5 6 13 ———
obvodu m&Ficich pulslt, vystup tvarovaci- - ‘i\f
ho obvodu m&ficich pulsi je spojen se vs-
tupem m&Ficiho &itade, vystup m&iiciho I ' ]
%itade Je spojen se vstupem synchronizgl- : T
nich obvodd, ovléddaci vystup synchronizal- &
nich obvodi ge spojen s ovladacim vstupem
programovatelného éitade, zapisovaci vys-
" tup synchronizadnich obvodi se zapisova-

cim vstupem pamdti, vystup referendniho
i pulsniho snimade otaddek Jje spojen se vatu- g9
| pem tvarovaciho obvodu referenénich pulsu,

vystup tvarovaciho obvodu referenénich

pulst ie spojen s datovym vstupem progra-

movatelného ¢itade, vystup programovatel-

ného &itade je spojen s datovym vstupem

pamdti a vystup pam&ti je spojen se vstu-

pemn indikace.

Zapojeni lze pouZit nejen pii médeni
prokluzu hnacich kol nebo kolejovjych pé-
sl motorového vozidla, ale vsude kde je
tfeba m&fit prokluz kola nebo pasu a je
k dispozici udaj o draze skutedné i o
drdze ujeté prokluzujicim kolem nebo pa~
gem ve form& pulst, jejichZ polet je pri-
mo umdrny ujeté draze.
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Vyndlez se tyké elektrického zapojeni pro méreni prokluzu,
nap¥ikled hnacich kol nebo kolejovych pdsd motorového vozidla.

Dosud pouZiivené za¥izeni pro stanoveni prokluzu hnacich
kol nebo kolejovych pdsh vozidla pracuje tak, Ze porovndvd drd-
hu skutednd ujetou zkoudenym vozidlem, zmé¥enou nap¥iklad pomo=-
ci nezédvislého mé¥lciho kola, pripojeného k vozidlu za ucelem
méieni, s drdhou, kterou by vozidlo ujelo, pohybovalo-li by se
bez prokluzu hnacich kol nebo kolejovych pdst. Tato dréhe se
urdi z otddek a obvodu hnaciho kola vozidla nebo hnaci rozety
kolejovych pdst vozidla, pirilemZ jako snimale otddek lze vyhod-
né pouzit napfiklad pulsnich snimaci.

Udaje z pulsniho snimede otddek na nezdvislém, mé¥icim
kole a z pulsniho snimade otddek na hnacim kole nebo hnaci ro-
zeté vozidle se zaznamendveji ne oscilograf nebo ne mé¥ici mag-
netofon &i jiné zéznamové zaFizeni a po skondeni méreni se
zpracovdvaji klasickym meanudlnim zpisobem nebo na poéitadi &1
na jiném vhodnémﬁyyhodnocovacim zarizeni,

Nevyhodou tohoto zpisobu vyhodnocovéni je nemoZnost ziskat
informeci o velikosti prokluzu ihned p¥i pribéhu méreni. Dalsdi
nevyhodou je znadnd pracnost a ndkladné zdznamové & vyhodnoco-
vaci zarizeni.

 Vy&e uvedené nevyhody odstranuje zapojeni podle.vyndlezu,
jeho#% podstata spodivd v tom, Ze vystup mé¥iciho pulsniho sni-
mage otddek je spojen se vstupem tvarovaciho obvodu mé¥icich
pulst, vystup tvarovaciho obvodu m&Ficich pulsi je spojen se
vatupem méFiciho &itade, vystup méFiciho &itafe je spojen se
vstupem synchronizadnich obvodd, ovlddaci vystup synchronizaé-
nich obvodld je spojen s ovlddacim vstupem programovatelného
ditade, zapisovaci vystup synchronizainich obvodld je spojen
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se zapisovacim vstupem pem@ti, vystup referenéniho pulsniho
snimafe otddek je spojen se vstupem tvarovaciho obvodu referené-
nich pulst, vystup tvarovaciho obvodu referenénich pulsd je spo-
jen s datovym vstupem programovetelného &itade, vystup programo- -
vatelného &itade je spojen s datovym vstupem paméti a vystup
paméti je spojen se vstupem indikace.

Vyhodou vyndlezu je, Ze pomoci jednoduchych obvodd umoZnu-
je stanovit velikost prokluzu ihned v pribéhu vlastniho méfeni
a tuto hodnotu okam?itd indikovat na &islicové indikaci.

Ne uvedeném vykresu je uveden p¥iklad zapojeni podle vynd-
lezu, Na ném je nakreslen méffci pulsni snimed otédlek 1, na
jeho# vystup je pFipojen vstup tvarovaciho obvodu mé#icich pul-
g8 2. Na vystup tvarovaciho obvodu méifcich pulsi 2 je piipojen
vatup mé¥iciho Sitade 3. Vystup méFiciho &itale 3 je pripojen
ne vstup synchronizadnich obvodl 4. Ovlddaci vystup l4 synchro-
nizadnich obvodd 4 je spojen s ovlddacim vsiupem L3 programova-
telného ditade I a zapisoveci vystup 15 synchronizaénich obvodd
4 je spojen se zapisovacim vstupem 1l paméti 8. Vystup referend-
niho pulsniho snimade otddek 5 je spojen se vstupem tvarovaciho
obvodu referenénich pulsd 6. Vystup tvarovaciho obvodu referené-
nich pulst § je spojen s datovym vstupem 12 programovatelného
ditade 7, vystup programovatelného &itale 1 je spojen s datovym
vstupem 10 paméti 8. Vy¥stup paméti § je spojen se vsiupem indi-
kace 9. : '

Zepojeni{ podle vyndlezu pracuje tak, Ze na poédtku méreni
je mdpfci ¥itad 3 vynulovén a v programovatelném itadi T je
zapséno 8islo 99. P¥i pohybu vozidla se objevi na vstupu méri-
ciho ¥itade 3 vytvarovené pulsy z vystupu tvarovaciho obvodu
mé¥icich pulsi 2 & ne datovém vstupu 12 programovatelného &i=-
tale 7 se objevi vytvarované pulsy z vystupu tvarovaciho obvo-
du referendnich pulst 6. M&Fici Citad 3 &itéd nahoru ze stavu
00 do stavu 99 a progremovatelny &itad 7 &itd dold ze stavu 99
do 00, Phechdzi-1i p¥i synchronnim chodu obou pulsnich snimadd
1 a 5 mé¥fci &ita& 3 ze stavu 99 do stavu 00, nachdzi se pro-
gramovatelny &itad 7 ve stavu 00. V tomto okamZiku je stav
programovatelného 8itade ] prepsédn do paméti-§ a je zobrazovén
po dobu daldfho mé¥iciho cyklu na indikaci 9. Prokluz je p¥i
synchronnim chodu obou pulsnich snimadd 1 & 5 nulovy a na indi~-
kaci je tedy zobrazeno &islo 00. ' ’
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Dojde=li k prokluzu, otdéi se referendni pulsni snimad otddek
5 pomaleji ne? mé¥ici pulsni snimal otd¥ek 1 a dojde=~1i m&¥ici
éitad 3 do stavu 99, neni jedté& programovatelny ditad 7 ve
stavu 00, ale v obecném stavu XY, pridemZ tento stav je &iselnd
roven prokluzu. Tento stav programovatelného &itade 7 je pre-=
psén do paméti 8 a je zobrazen na indikaci 9. Mé¥ici cyklus
 tedy trvd tak dlouho, dokud m&¥Flci 8itad 3 nepFejde ze stavu 00
do stavu 99, tedy 100 krokt mé¥iciho &itade 3. Vidy p¥i precho-
du mé¥iciho ¥itade 3 ze stavu 99 do stavu 00 je v synchronizad-
nich obvodech 4 vytvoren zapisovaci puls, vedeny ze zapisovaci-
ho vystupu 15 synchronizadnich obvodl 4 na zapisovaci vstup 1l
paméti 8. PFi prichodu tohoto zapisovaciho pulsu se zapide
obsah programovatelného &itade 7 do paméti 8. Ihned poté se

v synchronizaénich obvodech 4 vytvori ovlddaci puls, vedeny

z ovlddaciho vystupu 14 synchronizadnich obvodd 4 na ovlddaci
vatup L3 programovatelného &itade T. P¥i p¥ichodu tohoto pulsu .

se do programovatelného Citade 7 zapise &islo 99,

Vyse popsané zapojeni pracuje podle definice prokluzu,
kterd ma tvar: '

S - (1- 2t 100 [%] @

) Sm"F .
Ve vztahu (1) je J~ bezrozmérné éi;io, vyjedfujici v % veli-
kost prokluzu, S .. Jje skutednd drdhe ujetd
zkouSenym vozidlem a mérend napiiklad pomoci
nezdvislého mé¥iciho kola, Sy Je drdha mé=-
Fend na hnacich kolech nebo kolejovych pésech
zkouSeného vozidla.

Zapojeni podle vyndlezu lze pouZit nejen pFfi méreni pro-
kluzu hnacich kol nebo kolejovych pdsi motorového vozidla, ale
viude tam, kde je t¥eba méFit prokluz kolae nebo pdsu a jJe
k dispozici ddaj o drdze skutedné i o drdze ujeté prokluzujicim
kolem nebo pdsem ve formé pulsid, jejichZ podet je pFimo vmérny
ujeté draze.

Podet pulsd na otddku je libovolny, musi vSek byt u obou
pulsnich snimaéd 1 a 5 stejny.



PEEDMET VYNALKLEZU 231 381

zapojeni pro mé¥eni prokluzu, nap¥ikled hnacich kol nebo
kolejovych pdst motorového vozidla, vyznadujici se tim, Ze '
vystup m&flciho pulsniho snimade otédek (1) je spojen se vstu-
pem tvarovaciho obvodu mé¥fcich pulst (2), vystup tvarovaciho
obvodu mé¥icich pulst (2) je spojen se vstupem méficiho Eitale
(3), vystup mé¥iciho ditade (3) je spojen se vstupem synchro-
nizadnich obvodd (4), ovlddaci vystup (14) synchroniza&nich
obvodd (4) je spojen s ovladacim vsiupem (135 programovatelné-
no ditade (7), zapisovaci vystup (15) synchronizaénich obvodl
(4) je spojen se zepisovacim vstupem (11) pamdti (8), vystup
referendniho pulsniho snimade otddek (5) je spojen se vstupem
tverovaciho obvodu referendnich pulst (6), vystup tvarovaciho
obvodu referendnich pulsd (6) Jje spojen s datovym vstupem (12)
programovatelného &itade (7), vystup programovatelného citacle
(7) je spojen s datovym vstupem (10) paméti (8) a vystup pamé-
ti (8) je spojen se vstupem indikace (9). :

1 vykres
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