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Procédé de réalisation d'un masque photographique.

Procédé de réalisation d'un masque photographique.

La présente invention concerne un procédé de réalisation
d’un masque photographique.

Ce procédé est caractérisé en ce que 'on mémorise des
données correspondant 3 une photographie originale, en ce
que I'on affiche Iimage sur un organe de visualisation, en ce
que l'on enregistre des signaux électriques correspondant 3
une ligne de contour de Iimage affichée, en ce que I'on déduit
les zones partielles de I'image représentée pour lesquelles la
ligne de contour est sensiblement centrale, et en ce que I'on
identifie la ligne de contour en comparant par exemple le
signal de séparation de la couleur de Iimage de chaqué point
de ladite zone partielle avec la valeur moyenne des signaux de
séparation de couleur de Iimage en chacun des points de la
zone partielle de l'image.

Ce procédé est appliqué pour la fabrication de masques ou
pour effectuer des reproductions photographiques.
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PROCEDE DE REALISATION D'UN MASQUE PHOTOGRAPHIGUE

La présente invention concerne un procédé pour tracer une ligne de con-
tour ou une ligne extérieure d'une image sur un film phdtographique ou
similaire, ou une ligne sur un dessin‘au trait tel qu'une image d'un
film animé ou similaire, et pour enregistrer une image qui peut é&tre
identique a cette ligne de contour, et en particulier un procédé pour

réaliser un masque photographique.

On utilise fréquemment des masques dans les techniques d'impression. A
titre d'exemple, lorsqu'on imprime un catalogue de produits, on est sou-
vent amené a utiliser une photographie originale comportant un arridre-
plan qui entoure l'image des produits,'Cet arridre-plan est habituelle~
ment effacé lorsque 1'image est reproduite sur le catalﬁgue. '

De ce fait, on reproduit 1'image en préparant un film sur lequel la
partie & reproduire est transparente et le reste est opaque, on hose ce
film sur la photographie originale pour faire une reproduction photo-
graphique de cette combinaison. Selon les circonstances, on peut égale-
ment utiliser un masque, dont la partie & reproduire est opadue et dont

la partie restante est transparente.

Ces masques ont jusqu'a présent été réalisés manuellement, par exemple
de la méme manitre que celle utilisée pour tracer un dessin industriel.
Un film transparent est posé sur l'original et 1l'on trace le contour ou

s

la ligne périphérique de la partie destinée & étre masquée. La zone in-
térieure ou extérieure a cette ligne de contour est ensuite remplie au

moyend'encre opaque pour réaliser le masque photographique.

Ce procédé nécessite une expérience qui ne peut étre acquise que par la
prathue et nécessite un temps relativement long, ce qui constitue un
des 1nconven1ents majeurs de la réallsatlon de plaques photographlques,
qui est par ailleurs fortement automatisée. Ceci est en particulier le
cas lorsque la ligne de. contour est tres 1rrégu11ére et presente une

forme treés mouvementée.

Pour pallier ces inconvénients, on procdéde fréquemment & une peinture
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directe de la partie & masquer sur un film photographique de dimension

_appropriée reproduit 2 partir de 1'image originale. On peut également

utiliser un film'multicouche que 1'on peut peler aux endroits appro-

priés.»TouteFois} ces techniques ne suppriment pas la phase consistant

1,é.tracer le contour extérieur de 1'image. Dans tous les cas, les procé-

dés de 1'art antérieur requidrent un travail manuel fin et souffrent de

probl2mes de colt et de précision.

On peut également, dans certains cas, prendre une photographie originale
en fixant les paramétres photographiques de telle manigre que l'arrigre- -

plan ait une certaine teinte, qui peut &tre extraite ou éliminée en vue

‘de la réalisation d'un masque photographique. Ce procédé est appelé
procédé chromatique. Toutefois, étant donné gqu'il nécessite des régla-

ges au moment de la prise de vue originale, il n'est pas particuligre-

ment répandu dans les techniques d'impression.

La présente invention a pour but de pallier les inconvénients des procé-
dés traditionnels, enproposant un procédé de réalisation d'un masdue
photographique & partir d'informations relatives a 1'image se présen-
tant sous la forme de signaux électriques qui sont 2 la fois simples et

précis.

Un autre objet de la présente invention consiste a fournir un procédé
de réalisation d'un masque photographique, qui peut &tre convenablement
utilisé pour imprimer une image .ou composer un arrangement réalisé 2

partir de plusieurs images disposées d'une maniére guelconque.

Ces buts sont atteints par le procédé de réalisation d'un masque photo-
graphique selon 1'invention, caractérisé en ce que 1'on mémorise, dans
un organe de mémorisation, des données correspondant & une photographie
originale, en ce que l'on affiche 1'image de la photographie originale
sur un brgane de visualisation, en ce que 1'on engehdre des signaux
électriques correspondant approximativement a ﬁne ligne de contour de
1'image de la photographie originale affichée sur 1'organe de visuali-
sation, en ce que 1'on définit au moins une zone partislle de 1'image
représentée, cette zone étant située le long de la ligne de contour ap-

proximatif de telle manidre que cette ligne se trouve au milieu de la-
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dite zone de 1'image feprésentée de la photographie originale, et en ce
que 1'on identifie la ligne de contour souhaitée en comparant'le signal
de séparation de la couleur de 1'image de chaque point de ladite zone
partielle de 1'image de la photographle originale avec 1a valeur moyen-
ne des signaux de séparation de la couleur de l'1mage en chacun des

points de la zone partielle de l'image de la photographle originale.

Alternativement, on peut également comparer les trois 81gnaux de cou-

~leur de 1l'image en chacun des points des zones partlelles de 1'image

de la photographie originale ou on peut utiliser sélectivement les deux

types de comparaison.

La présente invention sera mieux décrite en référence 2 la description
de modes de réalisation préférés du procédé de 1'invention et au des-

sin annexé, dans lequel :

La figure 1 représente un schéma bloc d'une structure adaptée pour met-

tre en pratique le procédé de 1'invention,

La figure 2 représente un diagramme illustrant'le mode de définition

des zones partielles et d'image entourant la ligne de contour,

Les figures 3a et 3b représentent des dlagrammes illustrant différents
modes de connexion de deux lignes de contour mutuellement Séparées,,

identifides selon le procédé de 1l'invention,

Les figures 4a, 4b et 4c représentent des diagrémmes illustrant un mode
de d531gnat10n de chacun des p01nts d'une zone partielle d'image présen-

tant soit un signal de niveau eleve, soit un signal de niveau faible, et

La figure 5 représente un schéma bloc d'une structure agencée pour met-

tre en pratique un autre mode de réalisation du procédé de 1l'invention.

Une unité 4 de réalisation d'un masque photographique selon 1'invention
a pour fonction de mémoriser une image photographique comportant un nom-
bre de points image (par exemple 500 x 500) comparable & celui d'un

dispositif d'affichage, d'extraire des lignes de contour, de connecter
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les iignes de contour et de peindre soit la surface intérieure, soit la

surface extérieure a ces lignes. .

La fonction de stockage ou de mémorisation de 1'unité 4 s'effectue au

moyen d'un bloc mémoire, qui peut enregistrer les signaux correspondant

- & aumoins deux filtres couleurs lorsqu'on utilise le procédé chromati-

que pour extraire les lignes de contour tel que décrit par la suite.
Les signaux enregistrés dans le bloc mémoire peuvent &tre affichés en
couleur sur un dispositif de visualisation 8 sous la forme d'une image

non contractée.

Le procédé de réalisation d'un masque photographique sera décrit plus
en détail ci-deésous. Sur le dispositif d'affichage 8, toute 1'image de
la photographie originale est reproduite a une échelle réduite appro-

priée, & partir de signaux de séparation de la couleur de 1'image de la
photographie d'au moins une des couleurs enregistrées dans 1'organe de

mémorisation 1.

L'organe de mémorisation 17 regoit les signaux image corrigés en cou-
leur ou non, des signaux de gradation des tons, ete. aprés avoir été
prélevés par un appareil analyseur de couleurs & balayage ou similaire,
et la capacité de mémorisation est déterminée en fonction de la valeur
maximale des données spécifiques & chaque photographie. Par exemple,
lorsque le nombre de lignes de balayage de la plaque d'impression des-
tinée a étre enregistrée & la dimension 20 x 30 cm est de 200 lignes/cm,

la capacité de mémoire peut &tre de 4 K x 6 K = 24 M multiplets.

I1 est également possible d'accroitre 1'efficacité du procédé de réali-
sation de masques photographiques en disposant de plusieurs organes de
mémorisation 1 montés en parall2le et pouvant &tre utilisés alternative-

ment.

La ligne de contour de 1'image d'une photographie affichée sur le dis-
positif de visualisation 8 est tracée grossisrement en déplagant un cur-
seur d'un convertisseur analogique-numérique 5, tout en observant le
spot image correspondant au curseur et affiché sur un écran en surim-
pression de 1'image & échelle réduite affichée sur ledit dispositif de
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visualisation 8. Simultanément, la position du curseur est enregistrée

dans la mémoire d'un processeur central 3 sous la forme d'un signal ap-

proximatif de la ligne de contour sélectionnée.

Le processeur central 3 convertit les signaux'épproximatifs de la ligne
de contour, de telle maniérerqu'ils correspondent aux adresses des orga-

‘nes de mémorisation 1.

Ensuite, lorsqu'un contour réel doit &tre détecté, une partie de 1'image
reproduite,cofrespohdant,aux points de 1'image affichée sur 1'écran du
dispositif de visualisation 8, est lue, par exemple au moyen d'une mé-
moire et inscrit  avec les signaux de 1'image de la photographie pour
une plagque cyan, et enregistréé'dans 1a étation 4 de réalisation du
masque. Lfimage partielle de la photographie est sélectionnée de telle
manigre qu'elle contient une partie de la ligne de ‘contour approximatif
sensiblement en son centre et que la densité, en chacun des peoints con-
tenant la zone image partielle, est choisie pour qu'elle contienne la
ligne de contour approximétif. Ces abords sont comparés & la densité
moyenne de chacun des points de la zone image partielle pouf permettre
1'identification de points H ou L en fonction des résultats de la com-

paraison.

Chaque zone d'image partielle de la photographie est normalement plus
petite que le cadre entier du dispositif d'affichage de 1'image 8, mais

cette condition n'est pas indispensable.

Une telle détermination peut,étré effectuée selon un processus arithmé-
tiqde dans le calculateur central 3. La zone d'image partielle est dé-
placée par intermittence le long de la ligne de contour approximatif 9
et englobe les zones immédiatement voisines comme le montre la fig. 2,
et la détermination susmentionnée est effectuée pour chacun .des points

situés a 1'intérieur desdites zones partielles successives. -

Lorsque les valeurs H ou L sont détermindes pour chacun des points en-
tourant la ligne de contour approximatif de la zone image partielle, on
trace la frontitre entre les points H et les points L, et cette frontiz-

re détermine les signaux de ligne de contour pour la zone partielle
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d'image concernée.

Ensuite, on sélectionne une autrerzbhe d'image partielle telle que la

ligne de contour approximatif voisine tambe approximativement en son

centre, et 1l'on determlne les signaux correspondant 2 la ligne de con-

tour réel pour la zone partlelle d'1mage concernée.

Lorsque toute la ligne de contour approximatif a été séquentiellement
analysée selon le processus décrit ci-dessus, on obtient une informa-
tion correspondant & la ligne de contour réel qui est temporairément
sfockée dans le dispositif de mémorisation 6 en vue de son enregistre-

ment.

Si 1'extraction automatique des données relatives a la ligne de contour
s'avére trop difficile du fait que les différences de brillance entre
le fond et 1'image sont trop faibles sur la plaque cyan, il est égale-
ment possible de lire les signaux pour les plaques magenta, jaune ou
autre de l'organe de mémorisation 1. De cette manikre, on accrecit la
probabilité d'une extraction automatique possible des données relatives

a la ligne de contour.

I1 est également possible, lors de 1l'extraction de la ligne de contour,
d'utiliser une technique chromatique telle que définie précédemment.
Dans ce cas, la ligne de contour est obtenue par lecture des valeurs de
densité du cyan, du magenta et du jaune & partir des adresses de 1'or-
gane de mémorisation 1 en-chacun des points, par comparaison des va-
leurs de densité du cyan, magenta et jaune pour chacun de ces points,
par séparation des points en deux catégories, les uns correspondant a
une phase couleur prédéterminée et les autres ne correspondant pas a
cette répartition des couleurs, et par le tracé de la frontiere entre
ces deux types de points, ce qui permet finalement de déterminer les va-

leurs des coordonnées des points formant cette frontiere.

La donnée de ligne de contcur ainsi extraite pour chacune des zones ima-
ge partielle est choisie de manigére a couvrir quelques-uns des points
déja couvers par la zone image partielle voisine. De ce fait, le point

de départ et le point d'arrivée de la ligne de contour de deux zones
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image parfielle sont soit superposés, soit légerement décalés 1'un par

rapport 2 1l'autre, soit totalement écartés 1'un de l'autré._

Lorsque le point de dépa;t et le point d'arrivée de la ligne de centour

de deux zones image partielle voisines se superposent, la ligne de con-
tour, correspondant & 1'une ou aux deux zones image partielle, peut
gtre utilisée comme ligne de contour définitif, sans que 1'on soit obli-

gé de procéder & une étape de raccordement des lignes.

Toutefois, lorsque le point de départ et le point d'arrivée d'une ligne
de contour de deux zones image partielle sont relativement voisins comme
le montre la fig. 3é, il est nécessaire d'enclencher un processus de
connexion. La ligne de contour final est obtenue par une évaluation de
la distance entre les points coordonnés; de déterminer deux points coor-
donnés correspondant a la distance minimale et de reller ces deux

polnts.

Par ailleurs, méme si le point de départ et le point d'arrivée des tron-
cons de llgne de contour correspondant a deux zones. image partielle sont
fortement décalés 1'un par rapport a 1'autre comme le montre la fig. 3b,
il est également possible d'enclencher le processus de raccordement.

En pratique, on détecte un point R'qui est relativement prbche du point
@ auquel la zone image partielle et la ligne de contour apprdximatif
se coupent, et qui appartient au groupe de points derla ligne de contour
déterminé précédemment par 1'analyse des zoneé image partielle précé-
dentes et qui est dispbsé sensiblement sur la ligne de contour approxi-
matif, et un pdint S qui est relativement proche du point P déterminé

de la méme maniére que le point Q. Si la distance d entre les points R
et S est suffisamment faible, la donnée finale est obtenue par le rac-

cordement des points R et S.

Toute omission ou erreur de tracé de la ligne de contour peut &tre cor-
rigée manuellement par 1'affichage de la ligne de contour sur le dispo-
sitif de visualisation B et de la zone imagé partielle correspondante,
pour permettre une inspection visuelle & tout moment de la lignerde
contour extraite d'une zone image partielle, et on peut procéder ala-
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nalyse des zones image successives aprés que toutes les corrections ma-

nuelles nécessaires soient apportées ou immédiatement aprés chaque cor-

rection individuelle.

Lorsdue l'image partielle que 1'on souhaite analyser est tellement mélée
a l'arridre-plan que la ligne de contour ne peut pas gtre déterminée
quel que soit le filtre cyan, magenta ou jaune utilisé, la ligne de con-
tour ne peut pas étre cbtenue par la méthode de détermination des den-
sités et il est impossible de connecter les trongons de ligne de contour

par 1'utilisation de ce procédé.

En pratique, par lecture des informétions relatives & la ligne de con-
tour frontidre et enregistrées dans le dispositif de mémorisation 6

et en transmettant ces infaormations au calculateur central 3 en vue de
leur analyse, chaque omission est détectée et 1'image, obtenue par 1le
filtre cyan ou 1'image polychrome correspondant au point omis de la li-
gne de contour, est automatiquement affichée sur le dispositif d'affi-
chage 8. L'introduction de la position omise s'obtient par tracé de la
courbe correspondant & cet emplacement & 1'aide du curseur attaché au
cenvertisseur analogique-numérique et par affichage, a l'aide d'un spot
clignotant, de cet emplacement sur 1'écran du dispositif de visualisa-
tion, jusqu'au moment ou la correction est compléte. Ce processus de
correction peut gtre effectué a tous les emplacements correspondant 2

une interruption de la ligne de contour.

Ensuite; la totalité de 1'image correspondant au contour définitif est
affichée sur le dispositif de visualisation 8 et peut'éire inspectée

visuellement.

Lorsqu'une erreur de tracé est détectée, il est possible de déterminer
le point de la ligne de contour qui est le plus proche du point sélec-
tionné, en déplagant le curseur attaéhé au convertisseur énalogique-nuf
mérique 5 et en introduisant le signal du curseur dans le calculateur -
céntral 3, lbrsque la position du curséur correspond & la position vou-
lue sur 1'écran du dispositif d'affiche 8. La correction s'effectue de
la méme manigére que celle qui a été décrite précédemment en relation

avec la correction des omissions constatées sur la ligne de contour.
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Lorsque le contour le plus proche de celui de l'imége affichée a &té
déterminé, le masque correspohdant est réalisé par 1'unité 4 aprés dis-.
tinction des points sitdés 4 1'intérieur et & l'extérieur de cette. li- |
gne de contour et correspondanf a des nivéaUX~faibles ou élevés du si-
gnal "H" ou "L". '

Un exemple dfun'tel preocessus de réalisation d'un masque par peinture
est représenté par les fig. &a 3 4c.

Comme le montre la fig. 4a, un point, qui est franchement disposé &
l'intérieuf ou 4 1l'extérieur de la ligne de contour définitive, est dé-
signé soit par L, soit par H. Lorsque seule la distinction entre inté-
rieur et extérieur de la ligne de contour est requise, et s'il n'est
pas nécessaire de savoir lequel des signaux H ou'L éorréspond a l}inté-

rieur ou & 1'extérieur, ie processus peut &tre déclenché d'un point
quelconque sans qu'il soit spécifiquement désigré.

Ainsi, le points sont prélevés un & un le long d'une ligne horizontale
jusqu'a ce que la ligne de contour soit entigrement tracés, et les
points sont désignés par H ou L selon la désighation attribuée au pre-
mier point. Lorsque 1'on croise la ligne de contour, la désignation est
inversée, c'est-a-dire qu'oh remplace H par L ou 'L par H comme le mon-
tre la fig. 4b jusqu'a la prochaine intersection de la ligng de contour

et jusqu'au moment ol l'on atteint le cadre de 1'image.

Lorsquc tous les points sur une méme ligne horizontale sont désignés

par H ou L, ces points sont reportés un & un sur une ligne verticale &
partir de chaque point de la ligne horizontale, et on leur attribue la
méme désignation H ou L dépendant de la désignation attribuée au premier
point sur la ligne horizontale jusqu'au moment ol 1'on atteint une ligne
de contour disposée au-dessous ourau—déssus. Lorsqu'une ligne de con-
tour est intersectée, la désignation est inversée en remplagant H par L

ou L par H selon le cas.

Ce processus se poursuit jusqu'a ce que les lignes verticales atteignent
les extrémités supérieure et inférieure du cadre de 1'image.
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Toute i'image est ainsi quadrillée et est désignée point par point par

les valeurs H ou L.

‘Au cours du processus susmentionné, il est souhaitable de vérifier le

résultat de cette attribution de'signaux en affichantil’image en entier

sur l'écran. Les données correspondant au masque'photogfaphique peint

sont finalement inscrites dans le dispositif de mémorisation 6 en vue

de leur enregistrement. L'unité 4 de réalisation du masque photographi-
que, prévue pour découper un masque, peut également &tre montée dans une
unité de reproduction susceptible de reproduire une série de photogra-
phies originales sur une seule feuille de papier photographique; ces
images étant agrandies au choix et disposées d'une mani2re prédétermi-

née.

Dans ce cas, on peut par exemple concevoir deux cas distincts. Dans un
des cas, on dispose d'une station séparée destinée exclusivement a dé-
couper le masque photographique transmis & un systéme de reproduction
et, dans l'autre cas, 1l'unité de réalisation du masque photographique
selon l'invention est incorporée dans une station de reproduction qui
peut avoir des fonctions de composition d'image et desifonctions addi-

tives de correction.

La fig. 5 représente un schéma bloc illustrant un tel systéme de repro-
duction, dans lequel est  incorporée une unité de réalisation de mas-
que photographique correspendant au procédé de 1'invention.

Sur cette figure, la référence 10 correspondond 3@ un disque & mémoire
magnétique, dans lequel sont enregistrés les signaux numériques des ima-
ges correspondant & une série de photographies originales, ces signaux
correspondant & des couleurs fondamentales, aux nuances de teintes, ete.
et étant amplifiés de fagon déterminée, la référence 11 correspondant 2
un systéme intermédiaire, la référence 12 désignant 1'unité de traite-
ment central consistant par exemple en un mini-ordinateur équipé d'un
programhe de traitement approprié, ia référence 13 désignant une mémoire
a disque magnétiqﬁe dans laquelie le signal de 1'image de la photogra-
phie est finalement inscrit aprés avoir été traité, la référence 14 dé-
signe une tablette de conversion analogique-numérique, la référence 15
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désigne un circuit de commande du dispositif d'affichage 16 de 1'image

tel qu'un tube cathodique, et la référence 17 désigne 1'unité de réali-

sation du masque photographique ayant des fonctions équivalentes a cel-
les décrites précédemment.

Ce systéme de reproduction comporte un jeu de formats et un tableau a

disposition de 1'utilisateur, qui est associé au*dispositif de mémori-
sation & disque magnétique 13 pour lui permettre d'attribuer, & chaque
information d'image correspondant & une photographie originale,; un for-
mat déterminé en relation avec la reproduction initialement définie au
moyen de la tablette 14 du convertisseur analogigue-numérique, et lare-
production photographique, qui doit finalement étre obtenue, est ins-

crite dans les adresses correspondantes du dispositif de mémorisation

19, aprés que le calculateur central ait effectué les transformations .

de coordonnées de fagon adéquate.

De cette manigre, il est également possible de préparer les données ima-
ge d'une photographie correspondant au masque photographique que 1l'on
veut réaliser au moyen du dispositif approprié 17 chaque fois que 1l'on
veut effectuer une reproductlon. 11 est également p0351ble de lire 1l'in-
formation image correspondant -2 un masque photographique réalisé par
avance au moyen d'une unité de production de masque 17, cette informa-
tion étant lue dans un disposifif mémoire non représenté sur leé.des—_

sins.

Lorsque‘toutes les données image nécessaires'per 1'information fi-
nale sont inscritess sur la mémoire & disque magnétique 13, les in-
formations image sont-inscrites aux endroits appropriés du dispositif

de mémoire & disque magnétique 13 correspondant aux dimensions de la re~
production.pdur une densité de lignes une durée d'exposition des dimen-

sions définies et des places déterminées.

Toutefois, lorsqu'on reproduit des images photographiques sur un film -
photographlque ou similaire, l'1mage reproduite est enregistrée pour

des paramgtres de reproduction et un. facteur d'agrandlssement déterminé
par une simple extraction des données correspondant & 1'image de la pho-

tographie, telles qu'inscrites suf<le dispositif de mémoire a disque
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magnétique.

De méme, le procédé selon 1'invention peut également s'utiliser sur un
simple appareil de reproduction 2 balayage appelé appareil de composi-
tion a balayége tel que décrit dans le brevet américain n0 4'327'380.

Un appareil de composition a balayage détecte la déviation de la posi-
tion d'une téte de balayage qui balaye photo-électriquement une image*
originale. Une téte d'enregistrement enregistre 1'image reproduite, par
exemple sur un systémé de balayage du type a tambour, par rapport a la
position de la téte d'enregistrement qui est entrainée 2 vitesse éons—
tante selon une direction de balayage secondaire,depuis les points de
départ du balayage photo-électrique de 1'image originale et 1'enregis- .
trement de 1'image respectivement reproduite en fonction des déviations

de position et du facteur de grandissement de chacune des images repro-

duites, et reproduit directement 1'image ‘de l'original avec un agrandis-

sement donné et dans la position souhaitée. Le procédé de 1'invention

est également applicable 2 un tel dispositif. En fait, lorsqu'on prépare

3 1'avance les données image correspondant 3 un masque photographique

avec la partie appropriée peinte ou rendue opaque comme mentionné pré-
cédemment, en inscrivant les données correspondantes dans un dispositif

de mémorisation et en contrdlant le signal image lu par une téte a ba-

layage en fonction des données-image'correspondant au masque photogra- -
phique, il est possible d'enregistrer une reproduction d'une image ajus-

tée de fagon appropriée, ponvenablement agrandie et disposée de manikre

prédéterminée.

I1 va sans dire que le procédé de 1'invention peut aussi bien s'appli-
quer a l'enregistrement photographique d'une image d'un masque photogra-
phique en tant que dispositif exclusivement destiné & la réalisation de
masques photographiques qu'a une utilisation dans un systéme de dévelop- -

pement plus complet.

" Comme décrit ci-dessus, l'efficééité du dispositif tel que décrit est’
.35

glevée du fait que 1'opérateur n'est pas contraint de tracer la ligne de

séparation ou le contour réel de 1'objet & reproduire ou & masquer, ce

qui supprime une cause importante de fatigue de cet opérateur. En outre,
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du fait que 1'opérateur est uniquement amené a introduire les données
nécessaires sur une base de dialogue en relation avec la partie du tra-
vail qui nécessite un jugement. humain, le travail de développement peut
étre sensiblement automatisé et'les masques photographiques peuvent
stre réalisés efficacement et dans un temps: trés court.

Du fait que le,masqué photographique réalisé présente le méme ordre de
résolution que celui d'un systéme de balayage couleur et du fait que
1'extraction ou la détermination de la ligne de contour est possible
soit par un procédé de détermination de la densité, soit par un procédé
chromatique, on offre une série d'avantages, notamment le choix d'une
méthode de développement en fonction de la configuration de 1'original

dont on veut déterminer le contour.

Bien que la présente inyeﬁtion ait &té décrite en référence & des for-
mes de réalisation préférées, elle peut subir différentes modifications

évidentes pour l'homme de 1l'art.
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Revendications

1. Procédé de réalisation d'un masque photographique, caractérisé en ce
que l'on mémorise, dans un organe de mémorisation (1), des données cor-
respondani & une photographie originale, en.ce que 1'on affiche 1'image
de la photographie originale sur un organe de visualisation (8), en ce
que l'on engendre des signauk électriques correspondant approximativement
4 une ligne de contour de l'image de la photographle originale affichée
sur l’organe de visualisation (8), en ce que 1'on définit au moins une
zone partielle de 1'image représentée, cette zone étant situde le long
de la ligne de contour approximatif de telle manidre que cette ligne se
trouve au milieu de ladite zone de 1'image reprééentée de la photographie
originale, et en ce que l'on identifie la ligﬁe de contour choisie en
comparant le signal de séparation de la couleur de 1'image de chaque point
de ladite zone partielle de 1'image avec la valeur moyenne des signaux de
séparation de la couleur de 1l'image en chacun des points de la zone par-
tielle de 1'image de la photographie.

2. Procédé de réalisation d'un masque photograbhique, caractérisé en ce
que l'on mémorise, dans un organe de mémorisation (1), des données corres-
pondant & une photographie originale, en ce que 1'on affiche 1'image de
ladite photographie originale sur un organe de Qisualisation (8), en ce
que 1'on engendre des signaux électriques correspondant approximativement
a une ligne de contour de 1'image de la photographie originale affichée
sur l'écran devisualisation, en ce que 1'on définit au moins une zone par-
tielle de 1'image représentée, cette zone étant située le long de la li-
gne &e contour'approximétif de telle manidre que cette ligne se trouve au
milieu de ladite zone de 1'image représentée, et en ce que 1l'on identifie
cette ligne de contour choisie en comparant les signaux image en trois
couleurs de chaque point de la zone partielle de 1'image avec les signaux

image en trois couleurs d'une certaine phase couleur.

3. Procédé de réalisation d'un masque photographiguecaractérisé en ce que
l'on mémorise, dans un organe de mémorisation (1), des données correspon-
dant a une photographie originale, en ce que 1l'on affiche 1'image de la-
dite photographie originale sur un organe de visualisation (8), en ce que

1'on engendre des signaux électriques correspondant approximativement 2



10

15

20

25

30

35

2530833

- 15 -

une ligne de contour de 1'image de la photographie originale affichée -
sur 1l'organe de visualisatibn, en ce que 1'on définit au moins une zone
partielle de 1'image représentée, cette zone étant située le long de la
ligne de contour approximatif de telle manigre que cette ligne se trouve
au milieu de ladite zone de l‘image représentée;iet en ce que 1l'on iden-
tifie la ligne de contour choisie en comparant sélectivement soit les
signaux image de séparation couleur de chaque point de chaque zone par-
tielle image avec une valeur moyenne de signaux image de séparation cou-
leur de tous les points de ladiie'zone pértielle de 1'image, soit les
signaux image en trois ‘couleurs pour chaque point de zone partielle
d'image avec les signaux image en trois couleurs d'une certaine phase

couleur.

4. Procédé de réélisation d'un masque photographique selon la revendi-
cation 3, caractérisé en ce que les signaux correépondant a l'image
origindle et les signaux correspondant & la ligne de contour approxima-
tif ont des valeurs numériques, et en ce que la ligne de contour appro-
ximatif est désignée manuellement & l'aide de la tablette d'un conver-

tisseur analogique-numérique.
5. Procédé selon la revendication 4, caractérisé en ce que les zones
d'image partielles sont définies de telle manitre que.deux zones veoisi-

nes se recouvrent partiellement.

6. Procédé selon la revendication 5, caractérisé en ce que la phase de

‘comparaison s'effectué en-attribuant a chacun des points soit un signal

de haut niveau H, soit un signal de bas niveau L.

7.-Procédé selon la revendication 6, caractérisé en ce que la ligne de
centour identifiée pour chacune des zones partiélleé d'image est connec-
tée simplement & la ligne de contour identifiée de la zone partiellé
d'image voisine lorsque cela est possibie, tandis que s'il existe une
interruption entre deux lignes de contour de deux zones image partiel-
les, on identifie une 1igne de contbu: supplémentaire en connectant deux
points appartenant respectivement aux deux trongons de ligre de contour,
pour définir la distance la plus .courte entre toutes les combinaisons

de points appartenant respectivement aux deux trongonS'de‘lignes,de
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contour.

8. Procédé selon la revendication 7, caractérisé en ce que 1l'on corrige
un défaut de la ligne de contour en provoquant une interaction entre
les moyens d'éffichage affichant 1'image complete sur laquelle est sur-~
imprimée la ligne de contour et un opérateur humain agissant sur -un
convertisseur analogique-numérique connecté a la mémoire destinée a af-

ficher les données relatives & la ligne de contour.

9. Procédé selon la revendication 8, caractérisé en ce que le processus
de peinture est initialisé en un point sélectionné, et en ce qu'il se
poursuit vers des autres.points le long d'une direction horizontale et
4 partir de chaque point de cette ligne horizontale vers les autres
points le long de lignes verticales, chacun de ces points étant peint

en fonction de la désignation qui lui a été attribuée, soit un signal de

niveau élevé H, soit un signal de niveau bas L.
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