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(54) ZpQsob a zafizeni k zajisténi elektrickych spojii mezi deskou s dotykovymi
hroty a méfenou deskou s plosnymi spoji

Vyndlez se tykd zpisobu a zafizeni k za-
jisténi elektrickych spojl mezi deskou s do-
tykovymi hroty a m&Fenou deskou s plo$nymi
spoji v testovacim pfistroji, ve kterém
spojovaci element mezi mé&fenou deskou a
méficim systémem tvo¥i deska s dotykovymi
hroty.

Dosavadni zplsob kontaktovdni mezi des-—
kou s dotykovymi hroty a mé&¥enou deskou
s plodnymi spoji u testovacich systémd po-
u¥ivd k dosa?eni kontaktu axidlniho pohy-
bu mé¥ené desky s plodnymi spoji smérem
k desce s dotykovymi hroty nebo naopak,

a to po takové drdze, aby byl vyvozen po-
Yadovany tlak dotykového hrotu na mé¥ici
bod testované desky s plo3uymi spoji.

Dosavadni zp@sob k vytvdfeni kontaktu
axidlnim pohybem umoZnuje kontrolu desek
s plodnymi spoji na testovacich systémech
pouze u desek, jejichZ méfici body nejsou
znelidtény, zoxidovdny nebo chrédnény la-
kovou vrstvou, Jako daldi nevyhoda je nut-
nost pou?iti velkych tlakd na desku s plod-
nymi spoji zv148t& p¥i pouZiti velkého pol-
tu dotykovych hrotd z hlediska zachovini
jmenovitého tlaku na jeden dotykovy hrot.

Nedostatky dosavadniho zplsobu odstra-
duje zpiéisob k zajidt&ni elektrickych spo-
j& mezi deskou s dotykovymi hroty a méfenou
deskou nap¥iklad s plodnymi spoji v testo-
vacim pfistroji, ve kterédm spojovaci ele-
ment tvo¥i deska s dotykovymi hroty, které
se pritladi na méfenou desku. Podstatou
vyndlezu je, Ze p¥i doseddni dotykovych
hrotd k mé¥ené desce se vyvoldvd mezi méfe-
nou deskou a deskou s dotykovymi hroty
kluzny posuv.
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Vyhodou FeSeni podle vyndlezu je moZnost
mé¥eni desek s plodnymi spoji, osazenych
aktivnimi a pasivnimi prvky, které jsou
znedistény, zoxidovdny nebo opatfeny lako-
vou vrstvou. P¥i FeSeni podle vyndlezu lze
ddle zmen3it tlak na desku s ploSnymi spo-
ji v disledku moZnosti zmeu$eni tlaku na
jeden dotykovy hrot o 30 7. P¥i dosednuti
desky s dotykovymi hroty na m&fenou desku
s plodnymi spoji dojde kluzuym pohybem
k vytvo¥eni vrypu a tim k naruSeni nelisto-
ty, zoxidované vrstvy nebo lakové vrstvy.
P¥i zpétném pohybu desky s dotykovymi hro-
ty vQ&i desce s ploSnymi spoji do pévodni
polohy se dotykové hroty pohybuji po drdze
jiZ d¥ive narulené ptedchozim pohybem, te-
dy dojde k &isté& kovovému styku mezi doty=-
kovymi hroty a méfenou deskou s plodnymi
spoji a tim k zajisténi elektrického spo-
je mezi deskou s dotykovymi hroty a méfe-
nou deskou s plodnymi spoji.

P¥i pouziti zplsobu podle vyndlezu s vo-
ditky pak deska s plo3nymi spoji dosedd
na desku s dotykovymi hroty po drdze, jejiZ
sm&r je odklon&n od osy dotykovych hrotd
o thel ', jejZ je nutno zvolit podle dél-
ky stlaleni dotykovych hrotl, pridemz do-
tykové hroty s deskou s plodnymi spoji svi-
raji dhel 90°.

DosaZeni spolehlivého styku mezi deskou
s dotykovymi hroty a deskou s ploSnymi spo-
ji a jeho horizontdlni posuv je zabezpelen
pomoci jednoduchého mechanického za¥izeni
p¥i zacheovdni stejného principu dosaZeni
spoje mezi deskou s dotykovymi hroty a des-
kou s ploSnymi spoji vytvofenim vrypu.

Na obr. 1 je schematicky zndzornéno za—
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fizeni s vyuZitim horizontdlniho posuvu v
osovém fezu, na obr. 2 za¥izeni, vyuZivaji-
ci $ikmo ustavenych voditek.

Deska 1 s plodnymi spoji na obr. 1 je
pfitlalovdna na desku 3 s dotykovymi hro-
ty 4 tlakem, jehoZ smérnice 11 je rovno-
b&%n4 se smdrnici osy 12 dotykovych hrotd
4, které plsobi na mé¥ici bod 2. Deska 1
s plodnymi spoji je pFipevnéna ke kolu 9
s mechanickym pohonem pomoci &epu 8, pdky
7, kloubu 6 a spojovaciho elementu 5. Po

dosednuti desky 1 s ploSnymi spoji na desku
3 s dotykovymi hroty 4 se otoli jedenkrdt
kolo 9 s mechanickym pohonem a dotykové
hroty 4 proryji nelistoty, zoxidovanou
nebo lakovou vrstvu 10 m&feného spoje, EimZ
zajisti 2isté& kovovy styk dotykovych hrotid
4 s méficim bodem 2 na desce 1 s plodnymi
spoji. Kolo 9 s mechanickym pohonem lze
nahradit také elektromagnetickym, pneuma-
tickym nebo mechanickym posuvnym zafizenim.
Na obr. 2 je schematicky zndzornéno za-
tizeni vyuZivajici Sikmych voditek 14,
Deska 1 s plodnymi spoji je pF¥itlalovina

na desku 3 s dotykovymi hroty 4 tlakem,

PREDMET

1. Zplisob k zaji¥téni elektrickych spojd
mezi deskou s dotykovymi hroty a méfenou
deskou s ploinymi spoji nap¥iklad v testo-
vacim p¥istroji, ve kterém spojovaci ele-
ment mezi mé¥fenou deskou a méficim systé-
mem tvo¥i deska s dotykovymi hroty, které
se dotladi na m&fenou desku, vyznaleny tim,
Ze pFi doseddni dotykovych hrotl k mé¥end
desce se vyvold mezi mdFenou deskou a des-
kou s dotykovymi hroty kluzny posuv.

2. Zatizeni k provddéni zplsobu podle
bodu 1, vyznalené tim, Ze mezi méfenou des-
kou /1/ s plo&nymi spoji a deskou /3/ s do-
tykovymi hroty /4/ jsou uspofdddna Zikmd

4

jehoZ sm&rnice 13 je odklondna od smdrnice
12 osy dotykovych hrotd 4 o dhel - . PFi
pisobeni tlaku po smdrnici 13 dojde k ra-
didlnimu pohybu desky 1 s plosnymi spoji
viZi desce 3 s dotykovymi hroty 4 a to po
drdze 3ikmého voditka 14 prochdzejiciho
vodici trubkou 15 po drdze odpovidajici
goniometrické funkci sin~-. V okam¥iku sty-
ku mé¥iciho bodu 2 desky 1 s plodnymi spo-
ji s dotykovymi hroty 4, zaZinaji dotykové
hroty 4 proryvat nelistou, zoxidovanou ne-
bo lakovou vrstvu 10, p¥iemZ tuto vrstvu
proryvaji radidlnim pohybem, takZe je za-
ji8tovdn &ist& kovovy styk dotykovyech hro-
td 4 s méFicimi body 2 desky 1 s ploZnymi
spoji. - -

Zpisob dosahovdni &isté& kovového styku
mezi deskou 3 s dotykovymi hroty 4 a mé¥i-
cimi body 2 na desce 1 s ploinymi spoji
lze vyuZit v testovacich systémech pro kon-
trolu desek s ploSnymi spoji ve v3ech eta=-
pdch vyrobniho procesu a p¥i opravdch jiZ
vyrobeného elektronického zatfizeni, pokud
obsaZend desky s plo3nymi spoji jsou pFizpl-
sobené m&feni v testovacich systémech.

VYNALEZU

voditka /14/ odklonénd od smérnice /12/
osy dotykovych hrotd /4/.

3. Zatizeni k provddéni zpésobu podle
bodu 1, vyznafené tim, Ze je tvofeno pohy-
bovym mechanismem dosedajicim bud na m&-
Yenou desku /1/ s plo¥nymi spoji nebo na
desku /3/ s dotykovymi hroty /4/.

4. Zatizeni podle bodu 3, vyznalené tim,
Ze pohybovy mechanismus je tvoFfen excéntric-
ky upevnénou pdkou /7/ na oto&ném kole /9/.

5. Za¥izeni podle bodu 2, vyznalené tim,
%Ze pohybovy mechanismus sestdva z pdky /7/
spojené s posuvnym zaFizenim.

2 vykresy

Severagrafia. n. p.. zévod 7. Most
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