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Przekaznik czasowy

1
Przedmiotemn wynalazku jest przekaznik cza-
sowy z pneumatycznym mechanizmem opdZniajg-

cym ruch tarczki programowej ukladu sterowania,

zwlaszcza pras lub miotéw.

Znane i dotychczas stosowane przekaZzniki cza-
sowe, z pneumatycznym mechanizmem opézZniajg-
cym ruch tarczki programowej ukladu sterowania
np. prasg, maja tarczke programows Sprzezong
z tlokiem mechanizmu op6Zniajgcego za poSrednic-
twem zapadki i kola zapadkowego zespolonego
z tarczka programowsg. Pneumatyczny mechanizm
op6zniajacy jest zaopatrzony w sprezyne usytuowa-
ng miedzy dnem tloka, a tylna Sciankg cylindra,
ktéra to sprezyna zostaje SciSnieta podczas ruchu,
sprzegnietej z tlokiem, zwory w kierunku elektro-
magnesu. Ruch ten odbywa sie przy zamknietym
obwodzie elektromagnesu, czyli nacisnietych przy-
ciskach wilgczania prasy do pracy.

Ruch powrotny zwory, odbywajacy si¢ pod wply-
wem rozprezania sprezyny, powoduje obrét tarczki
programowe]j, czy.i wlaczenie prasy do pracy, za-
silanie napedu prasy pradem elektrycznym i wy-
laczenie prasy z pracy. Warunkiem odbycia si¢ tego
ruchu jest konieczno$é zdjecia rak z przyciskow
wlaczania, co jest niejednokrotnie przyczyna wy-
padk6éw przy pracy, gdyz zdjete rece z przycisk6w
moga dostaé sie pod prase.

Celem wynalazku jest usuniecie tej niedogod-
noéci, czyli unikmiecia przestanki do wypadku przy
pracy.
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Dla osiggniecia tego celu wytyczono zadanie za-
pewnienia rozpoczecia cyklu pracy prasy podczas
ruchu zwory w kierunku elektromagnesu.

Zgodnie z wynalazkiem rozwigzanie postawionego
zadania polega na tym, e trzonek tloka, mecha-
nizmu opézniajacego ruch tarczki programowej
ukladu sterowamia prasa, ma wydrazenie, w ktérym
jednym koncem jest osadzony suwak z nawiniets
sprezyng przesuwania tloka do wnetrza cylindra
mechanizmu op6zZniajgcego, opierajacy sie jednym
czolem o kolnierzowy wystep suwaka, a przeciw-
legtym czolem o trzonek tloka, przy czym przeciw-
legly koniec suwaka jest sprzezony ze zwora elek-
tromagnesu oraz sprezyng powrotu zwory. do po-
lozenia wyjsciowego. )

Suwak w poblizu kofica, ktérym jest wsuniety
w trzonek tloka ma przelotowy kanalek wykonany -
wzdluz osi podluznej suwaka. W kanalek ten jest
wlozony sworzeh ograniczajacy diugo$é drogi ruchu
suwaka wzgledem tloka, przy czym sworzef, osa-
dzony w otworze wykonanym w trzonku tloka
prostopadle do jego osi podiuznej, stanowi jedno-
cze$nie o§ obrotu dla zapadki.

Przekaznik wedlug wynalazku charakteryzuje sie .
krotkim czasem wlgczania prasy do pracy, ktéra
nastepuje podczas gdy elektromagnes jest wlaczony
w obwoéd pradu, co mie zmusza do zdjecia rgk
z przyciskéw, a tym samym nie daje przeslanki do
wypadku przy prawcy.i

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
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 kladzie wykonania na rysunku, ma ktérym fig. 1
przedstawia przekaznik czasowy schematycanie,
fig. 2 — preekrdéj wzdiuz linii A-A.

Jak uwidoczniono na rysunku suwak 1 jednym
koncem jest sprzezony znanym sposobem ze zworg
2 elektromagnesu 3 oraz sprezyng 4 powrotu zwory
\2' do potozenia wyjSciowego, a przeciwlegly koniec
suwaka 1 jest osadzony' suwliwie w wydrazeniu
trzonka 5 tloka 6 pneumatycznego mechanizmu 7
op6zniajgcego ruch tarczki programowej 8 ukiadu
sterowania prasg nie pokazanego na rysunku. Su-
wak 1 w poblizu konca, ktéorym jest osadzony
w trzonku 5 tloka 6, ma przelotowy kanalek 9 wy-
konany wzdiuz osi podluznej trzonka 5.

W kanalek 9 jest wlozony sworzen 10 ogranicza-
jacy dilugos$é¢ drogi ruchu suwaka 1 wzgledem tloka
6, prostopadle do jego osi, przy czym oba konce
sworznia 10 stanowig 0§ obrotu zapadki 11 wspbi-
pracujacej z kotem zapadkowym 12 tarczki pro-
gramowej 8. Na suwaku 1 jest nawinieta sprezyna
13 przesuwania tloka 6 do wnetrza cylindra 14
mechanizmu 7, ktéra jednym czolem oparta jest
o kolnierzowy wystep 15 suwaka 1, a przeciwleglym
czolem o trzonek 5. Dno cylindra 14 jest zaopatrzone
w zawlr 16, przez ktéry powietnze dostaje sie do
wnetrza cylindra 14 oraz otwoér 17 diawiacy prze-
plyw powietrza podczas ruchu tloka 6 do wnetrza
cylindra 14, przy czym predko§é tego vruchu jest
regulowana za pomocg iglicy 18.

Dzialanie przekaZnika czasowego jest nastepu-
jace: Po zamknieciu obwodu elektromagnesu 3,
czyli naciSnieciu przyciskow wlgczania 'prasy, na-
stepuje przycigganie zwory 2, co powoduje prze-
suw suwaka 1, sprezyny 13 i tloka 6 w kierunku
cylindra 14, a tym samym obrét, za poSrednictwem
zapadki 11 i kola zapadkowego 12, tarczki progra-
mowej 8 o kat potrzebny do wlaczenia prasy do
pracy. Jest to pierwsza faza ruchu tloka 6, kiedy
zawér 16 zamyka sie, a powietrze sprezajgce sie
w cylindrze 14 nie stawia wyraznego oporu przesu-
wajgcemu sie tlokowi 6.

Z chwilg, kiedy powietrze w cylindrze sprezy sie
na tyle, ze zaczyna stawiaé wyrazny opor tlokowi 6
nastepuje druga faza jego ruchu wyraznie op6zZnio-
nego, gdzie nastepuje Sciskanie sprezyny 13 i prze-
suw suwaka wzgledem trzonka 5 tloka 6, przy czym
Sciskanie - sprezyny trwa do chwili catkowitego
przyciggniecia zwory 2 przez elektromagnes 3. Trze-
cia faza ruchu tloka 6 do wmetrza cylindra 14, réw-
niez op6znionego, odbywa sie pod wplywem rozpre-
zajacej sie sprezyny 13 i trwa do momentu, gdy
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tarozka programowa obréci sie o kat, przy ktérym
nastepuje przerwanie prgdu w obwodzie elektro-
magnesu 3, a suwak wyczerpie zakreés, ograniczo-
nego sworzniem 10, ruchu wzgledem ttoka 6.

Regulacja predkoSci opb6znionego ruchu tloka 6
nastepuje przez dtawienie Wyplywu powietrza,
z wnetrza cylindra 14, przez otwér 17, przy czym
wielko$é tego dlawienia jest ustalona za pomocg
iglicy 18. Po przerwaniu pragdu w obwodzie elektro-
magnesu 3 zwora 2 pod Wwplywem rozciggnietej
uprzednio sprezyny 4, wraca do polozenia wyjscio-
wego pociagajac za sobg suwak 1 i tlok 6 za po-
$rednictwem sworznia 10, a zapadka 11 przeslizguje
sie¢ po kole zapadkowym 12 tarczki programowej 8,
ktéra w tym czasie nie obraca sie.

Zastrzezenia patentowe

1. Przekaznik czasowy stosowany zwlaszcza
w ukladzie sterowania pras lub milotéw, zesta-
wiony z elektromagnesu, zwory sprzezonej z trzon-
kiem tloka mechanizmu op6zniajacego ruch tarczki
programowej sprzezonej za poSrednictwem zapadki
i kola zapadkowego, z trzonkiem tloka oraz spre-
zyny przesuwania tloka do wnetrza cylindra me-
chanizmu opézniajgcego, znamienny tym, ze trzo-
nek (5) ttoka (6), mechanizmu (7) opézniajgcego
ruch tarczki programowej (8), ma wydrazenie,
w ktorym jednym koncem jest osadzony suwak (1)
majacy ograniczong diugosé drogi ruchu- wzgledem
trzonka (5) tloka (6), na ktérym to suwaku (1) jest

‘nawinieta sprezyna (13), przesuwania tloka (6) do

wnetrza cylindra (14) mechanizmu (7) op6Zniajg-
cego, opierajgca sie jednym czolem o kolnierzowy
wystep (15) suwaka (1), a przeciwleglym czoltem
o trzonek (5) ttoka (6), przy czym przeciwlegly ko-
niec suwaka, (1) jest sprzezony w znany sposob ze
zworg (2) elektromagnesu (3) oraz sprezyng (4) po-
wrotu zwory (2) do polozenia wyjSciowego.

2. Przekaznik czasowy wedlug zastrz. 1, znamien-

‘ny tym, ze suwak (1), w poblizu konca wsunietego

w wydrazenie trzonka (5) tloka (6), ma przelotowy
kanatek (9) wykonany wzdiuz osi podiuznej su-
waka (1), w ktory to kanalek (9) jest wlozony swo-
rzen (10) ograniczajgcy diugo$§é drogi ruchu suwaka
(1) wzgledem trzonka (5) ttoka (6), przy czym sworzen

" (10) jest osadzony w otworze wykonanym w trzon-

ku (5) prostopadle do jego osi podiuznej i stanowi
o§ obrotu dla zapadki (11).
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