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Urzadzenie do sterowania dysz nadmuchowych, wsuwanych
i wysuwanych z tygli lub konwertorow

1

Wynalazek dotyczy urzgdzenia do sterowania
dysz madmuchanych, wsuwanych do tygla lub
konwertora i z niego wysuwanych, zawieszonych
na linie. Lina ta jest prowadzona przez beben li-
nowy, mnapedzany silnikiem za podrednictwem
przekladni zebatej, przy czym wzdluz drogi dysz
nastawia sie okre$lone polozenie spoczynkowe.

Przy wytwarzaniu stali metodg $§wiezenia su-
réwki za pomocg doprowadzanego od gory tlenu
konieczne jest stworzenie statych i powtarzalnych
warunkéw mnadmuchu; ma przyklad odstep mie-
dzy dyszg a powierzchnig kapieli musi byé w
ckre§lonych fazach procesu zawsze ten sam, aby
przy jednakowym skladzie suréwki otrzymaé po
jednakowych czasach §wiezenia ten sam sktad sta-
li. W znanych urzadzeniach wyposaza sie dzwig-
nice dysz w‘glebokwowécﬁowmierwz, umozliwiajgcy wy-
tapiaczowi nastawienie pozgdanych warunkéw mna-
dmuchu.

Dysza jest zazwyczaj przytwierdzona do wézka
prowadzonego wzdluz pionowej prowadnicy i za-
wieszonego ma linie, Lina biegnie po bebnie, na-
pedzanym silnikiem elektrycznym o przelgcza-
nych biegunach, przy uzyciu przekladni zeba-
tej.

Okazalo sie, ze znane urzgdzenia majg takg wa-
de, ze po dluzszej pracy i przy mnieuniknionych
silnych obcigzeniach lina doznaje nieprzewidzia-
nych wydtuzen, wplywajacych na wodczyt glebo-
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koSciomierza, ktéry staje sie miedokladny i nie-
pewny.

Takie same trudno$ci wynikaja z wymiany dy-
szy. Celem wynalazku jest unikniecie wymienio-
nych wad i trudno$ci oraz uzyskanie dokladnego
i samoczynnego sterowania dysz, umozliwiajgce-
go wustawianie wozka w okre$lonych punktach
wizdiuz drogi dysz w pewny sposéb.

Wynalazek polega ma tym, ze naped dysz sta-
nowiacy przekladnie zebata lub beben linowy,
jest mechanicznie polgczony z tarcza licznikows,
ktorej kat i kierunek obrotu zamienia sie w elek-
tryczne impulsy za pomocg impulsatoréw, umie-
szczonych przy tarczy licznikowej. Impulsy te ma-
gazynuje sie w liczniku sumujgco-odejmujgcym,
przy czym do licznika jest dolgczone urzadzenie
wskaznikowe craz polgczone z przelgcznikiem dro-
gi dysz impulsowe urzadzenie do wistepnego wy-
bierania.

Korzystnie jest gdy wykonuje sie tarcze liczni-
kowa jako tarcze z zebami, w ktdérej rozstep ze-
béw odpowiada wokre§lonej czeSci drogi dysz, a
obok wienica zebéw umieszczcne sg jako impul-
sator dwa inicjatory wszczelinowe, przesuniete w
fazie, przy czym dla jednego kierunku obrotu
tarczy impulsy obu inicjatoréw szczelinowych do-
licza si¢ do impulséw zmagazynowanych w licz-
niku, a dla przeciwnego obrotu odlicza sie je od
impulséw mmagazynowanych w liczniku.

Celowe jest, aby impulsowe wurzgdzenie do
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wstepnego wybierania mialo organy mastawcze dla
impulséw licznikowych i kierunkowych, w szcze-
gélnos$ci przelgemniki stopniowe 1lub tez styki
przekaznikéw, nie bedace pod mnapieciem.

Korzystnie jest tez gdy mna drodze dysz jest
umieszczony jeszcze jeden impulsator, wykonany
jako inicjator zblizeniowy, dajacy isygnal korek-
cyjny wzglednie zwrotny poprzez uklad ksztaltu-
jacy impulsy, czion czasowy, wzmacniacz, prze-
tacznik stopniowy i poprzez bramke dekodujgca
na.Jicznik. '

Dalsze cechy wymnalazku objasniono na podsta-
wie rysunku przedstawiajacego schemat potgczen
urzadzenia.

Liczba 1 oznaczono na rysunku dysze, przy-
twierdzong do woézka 2. Wozek dyszowy jest za-
wieszony na linie 3 biegnacej po begbnie lino-
wym 4, napedzanym przez silnik 5 poprzez prze-
ktadnie zebatg 6.

Przektadnia 6 jest sprzezona mechanicznie z
tarcza licznikowa 7 majaca ma obwodzie zeby 8
w taki spos6b, ze przy okreSlonym skoku dyszy,
na przyktad skoku o 1 cm, tarcza licznikowa ob-
raca sie¢ o jeden zab. Obok tarczy licznikowej 7
s3 umieszczone dwa inicjatory szczelinowe 9 i 10,
mogace pracowaé jako gemeratory tramzystorowe
ze sprzezeniem zwrotnym i stale wysterowanym
tranzystorem wyjSciowym.

Inicjatory sa przesuniete wzgledem siebie fa-
zowo; W . jednym kierunku obrotu, na przykiad
w kierunku ruchu wskazéwek zegara, inicja-
tor 10 odbiera jako pierwszy impulsy za kazdym
razem, gdy tarcza obréci sie o jeden zab; podob-
nie dziala inicjator 9, lecz z pewnym opédZnieniem
czasowym (o wielkio§é wynikajacg z przesuniecia
fazowego); w przeciwnym kierunku obrotu ini-
cjator 9 jako pierwszy odbiera impuls za kazdym
razem, gdy tarcza ze¢bata obréci sie o jeden zab,
impulsy te zostaja doprowadzone poprzez selek-
tor kierunku 11 i przynalezny kanat do licmika
sumujgco-odejmujgcego 12, ktéry moze byé wy-
konany jako rejestr przesuwajacy.

Przy tym dla jednego kierunku obrotu (zega-
rowego) impulsy zostajg poprzez kanal sumowa-
mia doliczone do impulséw, zarejestrowanych w
liczniku, a dla przeciwmego kierunku impulsy
nadchodzace z kanalu odejmowania zostaja od-
jete od impulséw zarejestrowanych w liczniku.

Do licznika 12 jest dolaczone wskaZmikowe urza-
dzenie, ktére moze byé wykonane jako lampa
wskaznikowa cyfrowa, na przyklad lampa jarze-
niowa z katoda. Z licznikiem 12 jest dalej po-

lgczone impulsowe urzgdzenie wybierania wstep--

nego 14, z nim za§ z kolei przekaznik 15 stero-
wania punktu spoczynku. Element 16 stanowi
transformator z prostownikiem, zamieniajgcym po-
bierany ze Zrédla prad zmienny w prad staty.
Element- 17 jest bateria buforows, wilgczomg po-
miedzy tramsformator z prostownikiem i liczmik,
jego zadamiem jest niedopuszczenie do wygasze-
mnia zarejestrowanych impulséw w razie braku
pradu.

Wzdtuz drogi dyszy zaznaczomo szereg punktéw
spoczynku. Literg H, oznaczono wnajwyzszg po-
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zycje dyszy litera Hy; — punkt gotowosci, litera
K punkt korekcji, litera V punkt zablokowania,
literg U punkt zwrotny, literg B pozycje nadmu-
chu a liters H; najnizsza pozycje dyszy. Przy-
porzagdkowane tym punktom spoczynku punkty
przekaznikowe sg w przekaZniku woznaczone tymi
samymi oznaczeniami. :

Silnik 8§ jest silnikiem pradu tréjfazowego o
przylaczalnych biegunach i o dwu predkosciach.
Mozna na przykiad obieraé skoki dyszy, wymno--
szgce 20 m/min lub 5 m/min.

Jak wynika ze schematu polaczen, diugosé dro-
gi dyszy wyznacza sie przez zliczenie impulséw
z inicjatorow saczelinowych 9 i 10. Sterowanie:
dyszy odbywa sie poprzez przelgcznik drogi dy--
szy, skladajacy sie z czilonéw wybierania wstep-
nego, przekaznika sterujacego i . przelgcznikéw-
wybierania wstepnego. Otrzymuje on polecenie-
z licznika. Punkty spoczynku mozna nastawiaé,
wybieraé wstepnie dowolnie i miezaleznie od sie-
bie. Po uruchomieniu wodpowiedniego przycisku,
dysza podjezdza samoczynnie do kazdego z pun--
ktéw spoczynku, a po jego osiggnieciu zostaje
samoczynnie odigczona,

Do licznika 12 jest doiaczony czlom korekcyjny
18, uruchamiany przez impulsator, wykonamy ja-:
ko imicjator =zblizeniowy 19. Impulsator ten zo-
staje wuruchomiony w momencie przejezdzania
przez punkt korekcji K drogi dyszy i wysyla sy-
gnal korekcyjny wzglednie zwrotny poprzez
uklad ksztattujgcy impulsy, czlon czasowy, wzma-
cniacz i1 przelgeznik stopniowy, oraz poprzez.
bramke dekodujacg do licznika. Warto$é korekeiji
mozna nastawié na przelgezniku stopniowym.

Choraggiewka metalowa, umieszczona na waézku
dyszowym wyzwala impuls, przejezdzajac obok
inicjatora zblizeniowego. Impuls ten, dochodzgc
do liczmika, powoduje skorygowanie odczytu, je-
zeli wystapita odchylka wskutek wydluzenia liny
lub podobnych elementéw, Unika sie tez przeno-
szenia btedu z wsadu do wsadu. Réwmiez przy
wymianie dyszy wystarcza przejechaé¢ jednorazo--
wo przez punkt korekcji, aby przywrdcié wspol--
biezno$é i jednakowy odazyt.

Urzadzenie wedlug wynalazku pozwala na osig-
gniecie zmacznych korzy$ci w poréwnaniu z me-
chanicznym sterowaniem dysz, przede wszystkim:
oszczedno$§é czasu i wiekszg pewno§é dzialtania.
Urzadzenie pracuje praktycznie bez konserwaciji,
poniewaz nie ma ruchomych cze$ci, a pomiar od-
bywa sie bezstykowo. *

Zastrzezenia patentowe

1. Urzgdzenie do sterowania dysz nadmucho-
wych, wsuwanych i wysuwanych z tygla lub
konwertora, zawieszonych na linie, biegnacej
na bebnie linowym, napedzanym przez silnik
poprzez przekladnie zebata, przy czym okre-
§lone punkty spoczynku sg nastawne na dro-
dze dyszy, znamienne tym, ze naped dysz
(przekladnia (6) lub linowy beben (4)) jest me-
chanicznie polgczony z tarcza lioznikowsg (7),
ktérej kat i kierunek obrotu przetwarza sie
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za pomocg umieszczonych obok tej tarczy licz-
nikowej impulsatoréw (9, 10) w impulsy elek-
tryczne, rejestrowane w liczniku sumujaco-
-odejmujacym (12), przy czym do licznika sa
dolgczone urzadzenia wskaznikowe (13) i im-
pulsowe urzadzenie wybierania wstepnego (14)
polagczone z przelgcznikiem (15) drogi dysz (1).
. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze licznikowa tarcza (7) jest wykonana jako
tarcza zebata ktérej odstep zebéw (8) odpo-
wiada okreSlonej cze$ci drogi dysz, przy czym
obok wiehica zeb6w sa jako impulsatory umie-
szczone dwa szczelinowe inicjatory (9, 10),
przy czym dla jednego kierunku obrotu tar-
czy impulsy obu inicjatoréw szczelinowych zo-
stajg doliczone do impulséw zarejestrowamych
w liczniku (12) a dla przeciwnego kierunku
obrotu zostaja odliczane od impulsé6w zare-
jestrowanych w liczniku (12),

. Urzadzenie wedlug ezastrz. 1, lub 2, znamienne
tym, ze impulsowe urzadzenie wybierania
wstepnego (14) zawiera organy nastawcze dla
impulséw licznikowych i
runkowych, a w szczegdlnosci przetgcezniki sto-
pniowe lub styki przekaZnikowe, nie bedace
pod napieciem.

dla impulséow kie- -
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Urzadzenie wedlug zastrz. 1—3, znamienne
tym, ze w pewnym punkcie drogi dyszy jest
umieszczony jeszceze jeden impulsator (19) ja-
ko inicjator ezblizeniowy wysylajacy impulsy
poprzez uklad ksztaltujacy czion czasowy,
wzmacniacz, przelaceznik stopniowy, sygnat ko-
rekeyjny lub zwrmotny do licznika poprzez
bramke dekodujaca.
Urzadzenie wedlug zastrz. 1—4, znamienne tym,
ze przed licznikiem (12) jest wiaczony uktad
wybierania kierunku (11).
Urzadzenie wedlug zastrz. 1—5, znamienne
tym, ze pomiedzy Zrédlem pradu i urzadzeniem
liczgeym jest wilaczona bateria buforowa, aby
unikngé mozliwosci wygaszenia zarejestrowa-
nych impulséw.
Urzadzenie wedlug zastrz. 1—6, znamienne
tym, ze urzadzenie wskaZnikowe stanowi cy-

frowa lampe wwskaZnikowa, w szczegélnosci
_ lampe jarzeniowsa z katoda.
Urzadzenie wedlug zastrz. 1—7 znamienne

tym, ze przelgcznmik uruchamiajgcy dysze jest
potaczony poprzez uklad przekaznikéw z wy-
lgcznikiem silnikowym, wylgczanym z chwilg

osiggniecia wybranej wstepnie ilosci impulséw. .
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