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OZET
COK EKSENLI iKi ROBOT KOLU IGEREN FiLM GIKARTMA CiHAZI

Mevcut bulus, istem 1’e gére bir film ¢ikartma cihazi (1) ile ilgilidir. Film ¢ikartma cihazi en
azindan bir film igeren bir ekrani veya bir film igeren bir ekran bilesenini 6énceden
tanimlanmig bir pozisyonda dizenlemek igin bir konumlandirma tnitesi (2), filmi almak igin
bir alma araci (4), filmi ekran veya ekran bileseninden alma aracina (4) transfer etmek igin
bir transfer mekanizmasi (6) icermektedir, burada transfer mekanizmasi (6) ilk olarak
filmin bir kismini ekran veya ekran bileseninden ¢ekmek igin bir cekme araci (8) ve filmin
geriye kalan kisimlarini ekran veya ekran bileseninden ayirmak i¢in ekrandan veya ekran
bileseninden uzada cekilen film kismi arasinda hareket edecek bir ayirma araci (10)

icermektedir.
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ABSTRACT
FILM REMOVING DEVICE COMPRISING TWO MULTI-AXIS ROBOT ARMS

The present invention refers according to claim 1 to a film removing device (1). The film
removing device comprises at least a positioning unit (2) for arranging a display
comprising a film or a display component comprising a film in a predefined position, a
receiving means (4) for receiving the film, a transfer mechanism (6) for transferring the
film from the display or the display component to the receiving means (4), wherein the
transfer mechanism (6) comprises a pulling element (8) for initially pulling a section of the
film away from the display or display component, and a separating means (10) to be
moved between the section of the film which is pulled away from the display or display
component for separating the remaining sections of the film from the display or display

component.
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ISTEMLER

1. Bir film igeren bir ekrani veya bir film iceren bir ekran bilesenini dnceden
tanimlanmis bir pozisyonda diizenlemek i¢in bir konumlandirma unitesini (2);

filmi almak icin bir alma aracini (4) ve;

ilk olarak filmin bir kismini ekrandan veya ekran bileseninden uzaga ¢ekmek igin bir
cekme elemanini (8), ve ekran veya ekran bilesenine takilan filmin geri kalan
kisimlarini ekran veya ekran bileseninden ayirmak igin filmin ekran veya ekran
bileseninden uzada cekilen kismi arasinda hareket edecek bir ayirma aracini (10)
iceren, filmi ekran veya ekran bileseninden alma aracina (4) transfer etmek igin bir
transfer mekanizmasini (6)

iceren, Ozellikle bir ekran veya bir ekran bileseninden bandi ¢ikartmak igin film

cikartma cihazi (1).

2. istem 1’e gore film gikartma cihazi olup,

ozelligi

cekme elemaninin (8), filme gore hareket edebilen bir yapisan temas elemani (12)
icermesidir.

3. Istem 1'e veya 2'ye gére film gikartma cihazi olup,

Ozelligi

temas elemaninin (12) dénebilmesi ve burada temas elemaninin (12) ekran veya
ekran bileseni Uzerinde dizenlenen filme preslenebilmesi ve konumlandirma Unitesi (2) ve

temas elemani (12) arasindaki bir géreceli hareket sayesinde donebilmesidir.

4. [stem 3'e gore film gikartma cihaz olup,
ozelligi
temas elemaninin (12) donmeyi engellemek igin kilitlenebilmesi ve burada temas
elemaninin (12) en azindan ¢gekme elemani (8) konumlandirma uUnitesinden (2) uzaga

yerlestirilirken Kilitlenmesidir.

5. Onceki istemlerden herhangi birine gére film ¢ikartma cihazi olup,
ozelligi
1
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ayirma aracinin (10) film ve ekran veya ekran bileseni arasinda hareket edecek bir

ayirma elemani (14) icermesi ve burada ayirma elemaninin (14) bir tagima unitesi (16)

tarafindan hareket ettirilmesidir.

6. istem 5'e gore film gikartma cihazi olup,
ozelligi
tasima Unitesinin (16) ayirma elemanini (14) 6nceden tanimlanmis bir yol boyunca

hareket ettirmek igin en azindan bir lineer akttator (18) igermesidir.

7. Istem 5'e veya 6’ya gore film ¢ikartma cihazi olup,
ozelligi

ayirma elemaninin (14) ézellikle dénebilen bir silindir eleman olmasidir.

8. Istem 7'ye gére film ¢ikartma cihazi olup,
ozelligi
ayirma elemaninin (14) ekran veya ekran bileseninin enlemesine dogrultusuna gére 30°

ve 60° arasinda bir acida, 6zellikle 45°'lik bir agida dlizenlenmesidir.

9. Istem 5 ila 8’e gére film gikartma cihazi olup,
ozelligi
tasima Unitesinin (16) bir tutma yapisinda (18) sabit bir sekilde dizenlenmesi ve burada
ayirma elemaninin (14), konumlandirma tnitesinin (2) ve alma aracinin (4) tutma yapisina

(18) gore hareket edebilir sekilde dizenlenmesidir.

10. Onceki istemlerden herhangi birine gére film ¢ikartma cihazi olup,
ozelligi

alma aracinin (4) filmi vakum araciligiyla tutmak igin bir vakum Unitesi igermesidir.

11. Onceki istemlerden herhangi birine gore film ¢ikartma cihazi olup,
ozelligi
konumlandirma unitesinin (2) ekran veya ekran bilesenini besleme aracindan dnceden
tanimlanmig pozisyona ve o6nceden tanimlanmig pozisyondan bagka bir isleme

pozisyonuna hareket ettirmek icin bir birinci cok eksenli robot kol (20) icermesidir.

12. Onceki istemlerden herhangi birine gére film ¢ikartma cihazi olup,
12
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ozelligi
alma aracinin (4) filmi depolama pozisyonuna konumlandirmak dzere alinan filmi tutan
vakum Unitesini énceden tanimlanan bir alma pozisyonundan bir depolama pozisyonuna

hareket ettirmek i¢cin bir ikinci gok eksenli robot kol (22) icermesidir.

13. En azindan;
bir film igeren bir ekranin veya bir film iceren bir ekran bileseninin dnceden tanimlanmis
bir pozisyona konumlandiriimasi,
filmin ekrandan veya ekran bilegeninden alma aracina (4) bir transfer mekanizmasi (6)
araciligiyla transfer edilmesi,
ilk olarak filmin bir kisminin bir cekme elemani (6) aracihiiyla ekrandan veya ekran
bileseninden uzaga cekilmesi,
filmin geriye kalan kisimlarini ekrandan veya ekran bilegeninden ayirmak igin ekrandan
veya ekran bileseninden uzada cekilen film kismi arasinda bir ayirma aracinin (10)
hareket ettirilmesi

adimlarini igeren, bir ekran veya ekran bileseninden bir filmi ¢gikartmak igin yontem.

14. Istem 13’e gére yéntem olup,
ozelligi
bir film iceren ekranin veya bir film i¢ceren bir ekran bileseninin konumlandiriimasinin bir
cok eksenli robot kol iceren bir konumlandirma Unitesi araciliiyla gerceklesmesi ve
alma aracinin bir cok eksenli robot kol icermesi,
burada konumlandirma uUnitesinin (2) bir film igeren ekrani veya bir film iceren ekran
bilesenini ilk olarak filmin bir kismini bir gekme elemani aracilifiyla ekrandan veya ekran
bileseninden uzaga ¢cekmek icin alma aracina goére bir birinci pozisyona konumlandirmasi,
burada konumlandirma Unitesinin (2) ekrani veya ekran bilesenini filmin geriye kalan
kismini ekran veya ekran bileseninden c¢ikartmak igin alma aracina gore bir ikinci
pozisyona konumlandirmasi,
burada birinci goreceli pozisyon ve ikinci goreceli pozisyonun, en azindan konumlandirma

Unitesi ve alma araci (4) arasindaki mesafe agisindan farkhhk géstermesidir.

15. Istem 13’e veya 14’e gére yéntem olup,

dzelligi

13
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filmin, ekran veya ekran bileseninin 6nceden tanimlanan bir pozisyona

konumlandiriimasindan sonra bir film iceren ekrandan veya bir film iceren bir ekran

bileseninden dnceden tanimlanmig bir zaman araliginda cikartiimasidir.
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CLAIMS

1. Film removing device (1), in particularly for removing of tape from a display or a

display component,
at least comprising

a positioning unit (2) for arranging a display comprising a film or a display component
comprising a film in a predefined position,

a receiving means (4) for receiving the film,

a transfer mechanism (6) for transferring the film from the display or the display

component to the receiving means (4),

wherein the transfer mechanism (6) comprises a pulling element (8) for initially pulling a

section of the film away from the display or display component,

and a separating means (10) to be moved between the section of the film which is pulled
away from the display or display component for separating the sections of the film
remaining attached to the display or display component from the display or display

component.

2. Film removing device according to claim 1,
characterized in that

the pulling element (8) comprises a sticky contact element (12), wherein the sticky contact

element (12) is movable with respect to the film.

3. Film removing device according to claim 1 or 2,

characterized in that
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the contact element (12) is rotatable, wherein the contact element (12) can be pressed

against the film arranged on the display or display component and is rotatable due to a

relative movement between the positioning unit (2) and the contact element (12).

4. Film removing device according to claim 3,
characterized in that

the contact element (12) is lockable to prevent rotation, wherein the contact element (12)

is at least locked while the pulling element (8) is spaced apart from the positioning unit (2)

5. Film removing device according to any of the preceding claims,
characterized in that

the separating means (10) comprises a separation element (14) to be moved between film
and the display or display component, wherein the separation element (14) is moved by a
transportation unit (16).

6. Film removing device according to claim 5,
characterized in that

the transportation unit (16) comprises at least one linear actuator (18) for moving the

separation element (14) along a predefined path.

7. Film removing device according to claim 5 or 6,
characterized in that

the separation element (14) is a cylinder element, in particularly rotatable.

8. Film removing device according to claim 7,

characterized in that
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the separation element (14) is arranged in an angle between 30° and 60°, in particularly in

an angle of 45°, with respect to the latitudinal direction of the display or display

component.

9. Film removing device according to claim 5 to 8,
characterized in that

the transportation unit (16) is arranged in a fix manner at a holding structure (18), wherein
the separation element (14), the positioning unit (2) and the receiving means (4) are
arranged in movable manner with respect to the holding structure (18).

10. Film removing device according to any of the preceding claims,
characterized in that

the receiving means (4) comprises a vacuum unit for holding the film by means of

vacuum.

11. Film removing device according to any of the preceding claims,
characterized in that

the positioning unit (2) comprises a first multi-axis robot arm (20) for moving the display or
display component from supply means to the predefined position and from the predefined
position to a further processing position.

12. Film removing device according to any of the preceding claims,
characterized in that

the receiving means (4) comprises a second multi-axis robot arm (22) for moving the
vacuum unit holding the received film from a pre-defined receiving position to a storage

position for positioning the film at the storage position.
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13. Method for removing a film from a display or display component,

at least comprising the steps:

positioning a display comprising a film or a display component comprising a film in a

predefined position,

transferring the film from the display or the display component to the receiving means (4)

by means of a transfer mechanism (6),

pulling initially a section of the film away from the display or display component by means

of a pulling element (6),

moving a separating means (10) between the section of the film which is pulled away from
the display or display component for separating the remaining sections of the film from the
display or display component.

14. Method according to claim 13,
characterized in that

positioning of the display comprising a film or a display component comprising a film takes
place by means of a positioning unit, wherein the positioning unit comprises a multi-axis

robot arm, and
the receiving means comprises a multi-axis robot arm,

wherein the positioning unit (2) positions the display comprising a film or the display
component comprising a film for initially pulling initially a section of the film away from the
display or display component by means of a pulling element in a first position relative to

the receiving means,

wherein the positioning unit (2) positions the display or the display component for
removing the remaining section of the film from the display or display component in a

second position relative to the receiving means,

wherein the first relative position and the second relative position at least differ in a

distance between the positioning unit and the receiving means (4).
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15. Method according to claim 13 or 14,

characterized in that

the film is removed from the display comprising a film or the display component
comprising a film in a predefined time interval after positioning of the display or display

component at the predefined position.
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TARIFNAME

COK EKSENLI iKi ROBOT KOLU ICEREN FiLM GIKARTMA CiHAZI

Mevcut bulus, istem 1’e gére bir film ¢ikartma cihazi ve istem 13’e gore bir ekran veya bir

ekran bileseninden bir filmi ¢ikartmak igin bir yontem ile ilgilidir.

Onceki Teknik

Ekran veya ekran bilesenleri Gretim islemi sirasinda bir koruyucu filmle kaplanmaktadir.Bu
tur bir filmin Gretim islemi sirasinda ¢ikartilmasi gereklidir. Bu tir ¢ikartma iglemleri bilinen
cihazlar 6nemli eksikliklere sahip oldugundan dolayr manuel olarak gerceklestirimektedir.
Ancak ekranlar veya ekran bilesenleri ve insanlar arasinda manuel etkilesim olmasi

yuzunden genellikle yanlig igslem nedeniyle kusurlar meydana gelmektedir.

CN204278701 sayili patent belgesi bir polarize film ayirma cihazini agiklamakta olup, bir
taban, tabana sabitlenen bir vakumlu emme plakasi, vakumlu emme plakasinin Gst
kismina, vakumlu emme plakasinin bir alt kismina ve en azindan iki kargilikh bagimsiz
vakum bolgesine yerlestirilen bir film ¢ikarma cihazi ve her bir vakum bolgesine karsilik
gelen bir vakum bashgi icermektedir, s6z konusu vakum bashgi bir vakum pompasina bir
solenoid vana araciliiyla baglanmaktadir; s6z konusu vakum bashgi bir anti statik kauguk
malzemeden yapilmaktadir. Polarize film ayirma cihazi, polarize filmin polarizorun film
cikartiirken vakumlu emme plakasindan sapmasina ve buradan gikmasina neden olmasi

olayinin dndne gecmektedir.

CN204749458 sayili patent belgesi bir plaka ayirma cihazini agiklamakta olup, bir montaj
plakasi, montaj plakasina monte edilen bir yatay tahrik mekanizmasi, yatay tahrik
mekanizmasinin tahrik ucuna monte edilen bir dikey tahrik mekanizmasi ve bir baglama
klipsi icermektedir ve bir vakumlu emme kademesi silindire karsilik gelen bir pozisyonda

saglanmaktadir ve silindirin ylzeyi ¢ift tarafli yapiskanla donatiimaktadir.

CN205588750 sayili patent belgesi bir otomatik ayirma cihazini agiklamakta olup,bir ig
pargasini bir igleme platformunun yerlestirme plakasina yerlestirmek icin bir otomatik
besleme mekanizmasi; bir ddner tahrik kaynagi, bir doner tabla ve ig pargasini yerlestirme

sablonu Uzerinde déndlrmek icin birden cok déner tabla mekanizmasi iceren bir isleme
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platformu ve is parcasini yerlestirme sablonu Uzerinden ayirmak igin bir film ayirma

mekanizmasi icermektedir.

Bulusun Amaci

Mevcut bulugun amaci bir film veya bant ¢ikartma cihazi ve bir film veya bandi ¢ikartmak
icin bir yontem saglamak olup, burada cihaz veya yontem onceki teknik cihazlarn ve

yontemleriyle kargilastirildiginda daha etkili olmalidir.

Bulusun Aciklamasi

Yukarida bahsedilen amaca istem 1’e gére 6zellikle bir ekran veya bir ekran bileseninden
bir flm veya bandin ¢ikartiimasi icin bir film veya bant c¢ikartma cihazi veya robotik
koruyucu film delaminator cihazi vasitasiyla erigilmektedir. Bulus konusu film veya bant
cikartma cihazi veya robotik koruyucu film delaminatdr cihazi tercihnen en azindan bir
yuzeye uygulanan bir film veya banda sahip olan bir aracin, 6zellikle bir film i¢eren bir
ekranin veya bir film i¢ceren bir ekran bilegseninin énceden tanimlanmig bir pozisyonda
dizenlenmesi icin bir konumlandirma (nitesi, film veya bandi almak icin bir alma araci,
film veya bandin aracgtan, ozellikle ekran veya ekran bileseninden alma aracina transfer
edilmesi igin bir transfer mekanizmasi igcermekte olup, burada transfer mekanizmasi
baslangic olarak film veya bandin bir kismini aragtan, éOzellikle ekran veya ekran
bileseninden gekmek igin bir cekme elemani ve film veya bandin geriye kalan kisimlarini
aracgtan, 6zellikle ekran veya ekran bilegeninden ayirmak igin film veya bandin aragtan,
Ozellikle ekran veya ekran bileseninden uzaga ¢ekilen kismi arasinda hareket etmek igin

bir ayirma araci icermektedir.

Bu ¢b6zum, transfer mekanizmasi sayesinde kaplanmis bir aragtan, 6zellikle ekran veya
ekran bileseninden bir film veya bandin ¢ok glvenilir ve hatasiz siyriimasi
saglanabildiginden faydalidir. Robotik koruyucu film delaminatort, diger bir deyisle bulus
konusu cihaz tercihen LCD TV montaji sirasinda kullaniimaktadir; tercihen ana LCD
hicreden (ekran) veya LGP'den (isik yonlendirme plakasi) (ekran bileseni) yapiskan film
tabakasinin ¢ikartiimasi islemini otomatik hale getirmektedir ve tercihen bu filmleri

sonradan imha edilmek (izere depolamaktadir.
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Bulus 6zellikle en azindan bir polimerden malzemeden yapilan ve/veya en azindan kagit

malzemeden yapilan yapiskan koruyucu filmlere sahip farkl araglarin, 6zellikle ylzeylerin
delaminasyonu i¢in, dider bir deyisle siyrilmasi, diger bir deyisle c¢ikartiimasi igin
uygundur. Film veya bant tercihen kagit benzeri bir malzeme iken gergek malzeme, diger

bir deyisle arag tercihen film veya bantla karsilastirildijinda daha saglamdir.

Tercih edilen diger uygulamalar, asagidaki tarifname bolimlerinin ve/veya bagimh

istemlerin konusudur.

Mevcut bulusun tercih edilen bir uygulamasina gore ¢ekme elemani bir yapisan temas
elemani icermekte olup, burada vyapigsan temas elemani filme goére hareket
edebilmektedir. Temas elemani tercihen temas elemaninin yapigsan yizeyini olusturan bir
yapiskan kisim icermektedir. Yapigskan kisim degistirilebilmekte veya
kosullandirilabilmektedir. Bu uygulama, film veya bant, temas elemani ve film veya bant
arasindaki yapigsma kuvvetinin film veya bant ve arag, 6zellikle ekran veya ekran bileseni
arasindaki yapisma kuvvetiyle karsilastirildiginda daha fazla oldugu durumda aragtan,

diger bir deyigle ekran veya ekran bilegeninden c¢ekip ¢ikartilabildiginden dolayi faydalidir.

Mevcut bulusun tercih edilen bagka bir uygulamasina gore temas elemani
donebilmektedir. Temas elemani ekran veya ekran bilegeni Uzerinde dlizenlenen filme
preslenebilmektedir ve konumlandirma Unitesi ve temas elemani arasindaki bir goreceli
hareket sayesinde donebilmektedir. Bu uygulama, film veya bant temas elemaninin
etrafina en azindan kismen ve tercihen tamamen sarilabildijinden dolayl faydalidir.
Dolayisiyla temas elemani ve film veya bant arasindaki strtinmeden ve/veya yapisma
kuvveti sayesinde temas elemani ve konumlandirma Unitesi film veya bandi germek icin
birbirinden uzaga yerlestirilebilmektedir. Dolayisiyla film veya bant aractan, 6zellikle ekran

veya ekran bileseninden daha da siyrilmaktadir.

Mevcut bulusun baska bir uygulamasina gore temas elemani, 6zellikle temas elemaninin
donisini engellemek icin kilitlenebilmektedir, burada temas elemani en azindan ¢ekme
elemani konumlandirma aracindan uzaga yerlestirilirken kilitlenebilmektedir. Bu

uygulama, film veya bant temas elemanindan ¢ézilemedidinden dolayi faydahdir.

Ayirma araci mevcut bulugun bagka bir uygulamasina goére fiim ve ekran veya ekran

bileseni arasinda hareket edecek bir ayirma elemani icermekte olup, burada ayirma
3
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elemani bir tagsima Unitesi tarafindan hareket ettirilmektedir. Bu uygulama, temas elemani

film veya bandi halen tuttugundan ve ayirma elemani geriye kalan film veya bant
kisimlarini aragtan, dzellikle ekran veya ekran bilegeninden ayirmak igin sabit bir yolda

hareket edebildiginden dolayi faydalidir.

Tagima Unitesi, ayirma elemanini énceden tanimlanmig bir yol boyunca hareket ettirmek
icin mevcut bulusun tercih edilen baska bir uygulamasina gore en az bir lineer akttator ve
dzellikle iki veya en azindan iki lineer aktUator igermektedir. Tercihen, lineer aktuator
tercihen saglam bir ylzey boyunca duzenlenmektedir. Ayirma elemani tercihen film veya
bandin c¢ikartiimasi sirasinda bir dizlemde tasinmakta olup, burada konumlandirma
unitesi tercihen s6z konusu dizlemin bir tarafinda dizenlenmektedir ve temas elemani

tercihen s6z konusu diizlemin diger tarafinda diizenlenmektedir.

Mevcut bulugun bagka bir uygulamasina gdére ayirma elemani bir silindir elemandir.
Ayirma elemani tercihen, ozellikle bir elektrikli veya pndomatik veya hidrolik aktuator
araciligiyla donebilmektedir. Donme hizi tercihen tasima hizina bagh olarak
ayarlanabilmektedir. Ayirma elemani tercihen bir surtinme azaltma malzemesi ile
kapatiimakta veya kaplanmaktadir. Surtunme azaltma malzemesi tercihen
Politetrafloroetilen veya benzeridir. Ayirma elemaninin film veya banda temas eden
kisimlarinin ylzey kalitesi alternatif olarak 0,8'den az veya 0,4'ten az veya 0,2'den az

veya 0,1’den az bir sertlik ortalama degerine (Ra) sahiptir.

Mevcut bulusun tercih edilen bagka bir uygulamasina gore ayirma elemani ekran veya
ekran bileseninin enlemesine dogrultusuna gbére 30° ve 60° arasinda bir agida, 6zellikle
45%lik bir ag¢ida duzenlenmektedir. Enlemesine dogrultu tercihen ekran veya ekran
bileseninin en uzun tarafi boyunca uzanmakta olup, burada yikseklik dogrultusu
enlemesine dogrultuya diktir. Bu uygulama, film veya bant arasindaki temas alani bir
baslangic minimumundan bir maksimuma c¢iktigindan ve maksimumdan bir bagka
minimuma dustiglinden dolay1 faydalidir, burada diger minimum tercihen baslangig
minimumundan daha dustktir. Dolayisiyla film veya banda ve dolayisiyla dolayl olarak
ekran veya ekran bilesenine uygulanan kuvvetler kontrol edilebilmektedir. Ayirma
elemaninin tagsinma hizi film veya bant ve ayirma elemani arasindaki temasa bagli olarak
ayarlanabilmektedir. Ek olarak veya ilaveten film veya bandin ¢ikartiimasi sirasinda
ayirma elemanina uygulanan bir kuvveti tespit etmek igin bir veya birden ¢ok sensor
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saglanmakta olup, burada ayirma elemani tespit edilen kuvvete bagli olarak hareket

ettirilebilmektedir.

Tasima unitesi mevcut bulusun tercih edilen baska bir uygulamasina gore sabit bir sekilde
tutma yapisinda dizenlenmekte olup, burada ayirma elemani, konumlandirma Gnitesi ve
alma araci tutma yapisina gore hareket edebilir sekilde dizenlenmektedir. Bu uygulama,
bircok farkli goreceli harekete neden olabildiginden dolay! faydalidir. Dolayisiyla cihaz

birden ¢ok farkli bant veya filmi gikartmak igin ayarlanabilmektedir.

Alma araci mevcut bulusun tercih edilen baska bir uygulamasina gore filmi vakum
araciligiyla tutmak igin bir vakum unitesi icermektedir. Bu uygulama, film veya bant hasar

gormeden farkl konumlara kolaylikla yerlestirilebildiginden dolayi faydalidir.

Konumlandirma Unitesi mevcut bulusun tercih edilen bagka bir uygulamasina gore ekran
veya ekran bilegenini besleme aracindan dnceden tanimlanmis pozisyona ve 6nceden
tanimlanmis pozisyondan bagka bir isleme pozisyonuna hareket ettirmek igin bir birinci
cok eksenli robot kol icermektedir. Bu uygulama, arag, 6zellikle ekran veya ekran bileseni

¢ok eksenli robot sayesinde istenen bir pozisyona yerlestirilebildiginden dolayi faydalidir.

Alma araci mevcut bulusun tercih edilen bagka bir uygulamasina gére alinan filmi tutan
vakum Unitesi dnceden tanimlanan bir alma pozisyonundan filmi depolama pozisyonuna
yerlestirmek (izere bir depolama pozisyona dogru hareket ettirmek igin bir ikinci gok
eksenli, 6zellikle 5 veya 6 eksenli robot kol icermektedir. Bu uygulama, ¢ikartilan film veya
bant cok eksenli robot sayesinde istenen bir pozisyona yerlestirilebildiginden dolayi

faydalidir.

Yukarida bahsedilen amaca ayrica bir film veya bandi bir ekran veya ekran bileseninden
cikartmak igin bir yontem vasitasiyla erigilmektedir. Mevcut bulusa gére yontem tercihen
en azindan bir film igeren bir ekranin veya bir film igeren bir ekran bileseninin dnceden
belirlenmis bir pozisyona konumlandiriimasi, filmin ekran veya ekran bileseninden alma
aracina bir transfer mekanizmasi vasitasiyla transfer edilmesi, ilk olarak filmin bir kisminin
ekran veya ekran bileseninden bir cekme elemani vasitasiyla ¢ekilmesi ve filmin geriye
kalan kisimlarini ekran veya ekran bileseninden ayirmak i¢in filmin ekran veya ekran
bileseninden c¢ekip cikartilan kismi arasinda bir ayirma aracinin hareket ettirilmesi

adimlarini icermektedir.
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Mevcut bulusun tercih edilen bagka bir uygulamasina gore bir film igeren bir ekranin veya
bir film iceren bir ekran bileseninin konumlandiriimasi bir konumlandirma (nitesi
aracihgiyla gerceklestiriimekte olup, burada konumlandirma unitesi bir ¢cok eksenli robot
kol icermektedir ve alma araci bir ¢ok eksenli robot kol icermektedir, burada
konumlandirma Gnitesi bir film iceren ekrani veya bir film iceren ekran bilegenini ilk olarak
filmin bir kismini bir cekme elemani araciligiyla gekmek igin alma aracina gore bir birinci
pozisyonda konumlandirmaktadir, burada konumlandirma (nitesi ekran veya ekran
bilesenini filmin geriye kalan kismini ekran veya ekran bileseninden ¢ikartmak igin alma
aracina gore bir ikinci pozisyonda konumlandiriimaktadir, burada birinci géreceli pozisyon
ve ikinci goreceli pozisyon en azindan konumlandirma Unitesi ve alma Unitesi arasindaki

bir mesafe agisindan farkhlik gostermektedir.

Mevcut bulusun tercih edilen baska bir uygulamasina gore film veya bant ekran veya
ekran bileseni énceden tanimlanmis pozisyona konumlandiriidiktan sonra bir film iceren
ekrandan veya bir film igceren ekran bileseninden o6nceden belirlenmis bir zaman

araliginda c¢ikartiimaktadir.

Mevcut bulusun diger faydalari, amaclari ve 6zellikleri, bulugsun bilesenlerinin drnek olarak
gosterildigi ekli sekillerin asagidaki agiklamasi izerinden agiklanacaktir. En azindan iglev
olarak Ozlinde ortisen bulusa gore cihazin bilesenleri ve yodntemleri ayni referans
isaretiyle isaretlenebilir, burada bu tir bilesenler s6z konusu sekillerde birden gok kez
isaretlenmek veya aciklanmak zorunda degildir. Bulug, asagida, ekli sekillere gére

yalnizca drnek olarak agiklanmaktadir.

Sekillerin Kisa Aciklamasi

Sekil 1a, mevcut bulusa gbére cihazin bir &rneginin perspektif bir gorindsini

gostermektedir;

Sekil 1b, Sekil 1a’da gosterilen cihazin Ustten bir goriinisini gostermektedir;

Sekil 1c, Sekil 1a’da gosterilen cihazin yandan bir goriinusini gostermektedir;

Sekil 1d, Sekil 1a’da goésterilen cihazin dnden bir gorinisund géstermektedir;

Sekil 2a, bir ¢ekme elemaninin bir o6rneginin  perspektif bir gorintsuni

gostermektedir;
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Sekil 2b, Sekil 2a'da gosterilen c¢ekme elemaninin  dstten  bir  gérinisini

gostermektedir;

Sekil 2¢, Sekil 2a'da gbsterilen ¢ekme elemaninin yandan bir goérunisunu

gostermektedir;

Sekil 2d, Sekil 2a’da gdsterilen g¢ekme elemaninin  6nden bir gorinisinu

gostermektedir;

Sekil 3, Sekil 1a'da gosterilen cihazin bir konumlandirma Unitesinin perspektif bir
gOrtintslini gostermektedir ve

Sekil 4, bir ayirma elemanini hareket ettirmek igin bir tagsima mekanizmasini
tasiyan saglam bir yapinin ve bir alma aracinin perspektif bir gérunaguni

gostermektedir.

Sekil 1a ila 1d, bulusa gore bir cihazin (1) bir 6rneginin farkh gortnuislerini gdstermektedir.

Cihaz (1) tercihen bir besleme uUnitesinden (32) uygulanan bir film veya banda sahip olan
bir araci alan ve bunu bir cekme elemaninin (8) oniine yerlestiren bir konumlandirma
Unitesi (2), ozellikle 6 eksenli bir robot icermektedir. Bir ayirma araci (10) film veya bandi
aragtan, ozellikle ekran veya ekran bileseninden bir alma aracina (4), 6zellikle 6 eksenli
bir robota transfer etmektedir. Konumlandirma unitesi (2) ve/veya alma araci (4) bir

vakumlu tutucu (30, 31) icermektedir.

Dolayisiyla konumlandirma Unitesi (2) veya hiicre tutucu robot koruyucu filmin kdsesinin
cekme elemanin (8) temas elemaninin (12) veya yapisan film kosesi delaminator
silindirinin etrafina tercihen kdseden baslayan ve aracin, &zellikle hicrenin merkezine

dogru az bir basingla ¢ekilerek sarilmasina olanak saglamaktadir.

Film kosesi delaminatorina kilitlemek igin kilitteme araci (24) veya rulmanli pnomatik
silindirler gekme elemaninin (8) temas elemaninin (12), diger bir deyisle yapisan film

kosesi delaminator silindirinin donlsinl engellemek igin ileriye hareket etmektedir.

Konumlandirma Unitesi (2), diger bir deyigle hlcre tutucu robot tercihen ayirma aracinin
(10) veya hicre ve koruyucu filmi ayirmak igin silindirlerin girebildigi genis bir aciklk
olusturmak igin biraz geriye dogru, ozellikle en fazla 5 cm veya en fazla 10 cm veya en

fazla 20 cm veya en fazla 30 cm agiimaktadir.
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Konumlandirma Unitesi (2) veya hicre tutucu robot ve ¢ekme elemani (8), diger bir deyigle

film kosesi delaminatérd icin pndmatik tasarim alma aracina (4), diger bir deyigle robotik

film vakumlu tutucuya yaklasmak icin ézellikle birlikte ileriye dodru hareket etmektedir.

Ayirma araci (10), 6zellikle ayirma elemani (14), diger bir deyisle hicre ve koruyucu filmi
ayirmak icin silindirler koruyucu filmin tamamini aragtan, 6zellikle ekran veya ekran
bileseni benzeri hiicreden cikartmakta ve alma aracinin (4), diger bir deyisle robotik film
vakumlu tutucunun koruyucu filmi bir tagima unitesinin (16), diger bir deyisle lineer
modullerin yardimiyla hucre ve alma araci (4), diger bir deyisle robotik film vakumlu tutucu

arasinda koseden koseye dogru hareket ettirmesine neden clmaktadir.

Konumlandirma araci (2) veya hicre tutucu robot filmi sékidlmis hicreyi yerlestiriimesi
gereken yere koymaktadir. Film kdsesi delaminatoriing, diger bir deyisle gekme aracini (8)
kilittemek icin kilitteme araci (24), diger bir deyisle rulmanh pnématik silindirler film veya
bandin atilmasina, diger bir deyigle serbest birakilmasina olanak saglamak i¢cin mandal

acmaktadir.

Alma araci (4), dider bir deyisle koruyucu film tutucu robot tercihen filmi bir vakum iginde
tutmakta ve bunu c¢ekme elemanindan (8), diger bir deyisle yapigsan film kosesi
delaminator silindirinden kopartarak bir glvenlik ¢itinin (28) bir pargasi olabilen bir

depolama alanina yigmaktadir.

Film, alma aracinin (4), diger bir deyigle koruyucu film tutucu robotun flansi ve robotik film
vakumlu tutucu arasindaki yay kursuna kadar yigdildigi zaman yigilan filmler 6zellikle
spesifik bir unite veya bir temizleme asistani vasitasiyla atilabilmekte veya toplu olarak

kosullandirilabilmektedir.

Sekil 2a ila 2d, bir gekme aracinin (8) bir 6érneginin farkli gérinuslerini gostermektedir.
Cekme araci (8) temas elemanini (12) ileri ve geri hareket ettirmek igin bir aktlator araci
(34) icermektedir. Temas elemani (12) film veya bandi yapistirmak igin bir yapiskan yiizey
icermektedir. Konumlandirma anitesi (2) tercih edilen bir uygulamaya gére film veya bandi
en azindan kismen temas elemaninin (12) etrafina sarmak Uzere araci, 6zellikle ekran
veya ekran bilesenini temas elemanina (12) gore hareket ettirmekte olup, burada temas
elemani (12) sarma sirasinda dénmektedir. Donme hareketi film veya bant en azindan

kismen temas elemaninin etrafina sarildiktan sonra kilitlenmektedir. Kilitteme tercihen
8
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kilitteme araclari (24a, 24b) vasitasiyla gergeklesmektedir. S6z konusu kilitteme araclar

(24a, 24b) tercihen pnomatik olarak veya elektriksel olarak aktive edilebilmektedir.
Aktivasyon sayesinde kilitteme araglar (24a, 24b) tercihen bir sUrtunmeyle oturmaya
neden olmak ve/veya temas elemaniyla (12) kapama olusturmak igin uzatiimaktadir.
Aktlator araci (34) tercihen temas elemanini (12) konumlandirma Unitesinden (2) uzaga
hareket ettirmektedir, dolayisiyla temas elemani (12) ve konumlandirma unitesi (2)
arasinda bir aciklik meydana gelmektedir. Alternatif olarak cekme elemaninin (8) sabit bir
sekilde (sadece temas elemaninin donlsu kilitlenebilir veya kilittenemez) diizenlenmesi ve
cekme elemanina (8) goére hareketlere konumlandirma unitesinin (2) neden olmasi
mumkundur. Ayirma elemani (14) tagima Unitesi (14), diger bir deyigle bir veya iki duz
kilavuz ray araciligiyla hareket ettiriimektedir. Dolayisiyla ayirma elemani (14) film veya
bantla temas haline getiriimekte ve film veya bandin soyulmasina neden olmaktadir. Sekil
3, konumlandirma Unitesinin (2) bir 6rnegini gostermektedir. Sekil 4, alma Unitesine (4) ve
alma araci (4) etrafinda dizenlenen bir yapiya veya guvenlik gitine (28) iliskin bir drnegi
gostermektedir. Ayirma aracini (10) tasimak, diger bir deyisle hareket ettirmek igin tasima
Unitesi (16) tercihen yapida dizenlenmektedir. Dolayisiyla mevcut bulus bir film ¢ikartma
cihazi (1) ile ilgilidir. Film ¢ikartma cihazi (1) en azindan bir film iceren bir ekrani veya bir
film iceren bir ekran bilesenini dnceden tanimlanmig bir pozisyonda dizenlemek igin bir
konumlandirma dnitesi (2), filmi almak igin bir alma araci (4), filmi ekran veya ekran
bileseninden alma aracina (4) transfer etmek i¢in bir transfer mekanizmasi (6), burada
transfer mekanizmasi (6) ilk olarak filmin bir kismini ekran veya ekran bileseninden
cekmek igin bir cekme araci (8) ve ekran veya ekran bilesenine takilan filmin geriye kalan
kisimlarini ekran veya ekran bileseninden ayirmak igin ekrandan veya ekran bilegeninden

uzaga cekilen film kismi arasinda hareket edecek bir ayirma araci (10) icermektedir.
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Referans numaralarinin listesi

26
28
30
31
32
34

film ¢ikartma cihazi
konumlandirma unitesi
alma araci

transfer mekanizmasi
¢cekme elemani
ayirma aracl

temas elemani

ayirma elemani
tasima Unitesi

tutma yapisi

birinci cok eksenli robot

ikinci cok eksenli robot
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film kdsesi delaminatérini / ¢cekme aracini kilittemek icin kilitteme araci / rulmanli

pnomatik silindirler
depolama alani
guvenlik citi

konumlandirma Gnitesinin vakumlu tutucusunun tasima elemani / FDM plakasi

alma aracinin vakumlu tutucusunun tagima elemani / FDM plakasi

besleme Unitesi

Film Kosesi Delaminatoérani / ¢ekme aracini hareket ettirmek igin rulmanli

pnomatik silindir

10



3201/TR
1/4

.h‘f "1 I



3201/TR

2/4

qve

4"

By

4"

gz 1IM3s

e o )

L]

oY AV E[S

|_|

U

qvz/evt e
vZ 1IM3$




3201/TR

3/4

¢ IM3S




3201/TR
4/4

28



3201/TR

1/4

g




3201/TR
2/4

o o
o o
L] o
(-]
0 o
N o~
b b
L L
o
o
i
0 f ~ I—3
<t [T [T
~
§—F; :
o ] ]
(&
N
.o
< ¢ -
(Y)
aolllle
o




3201/TR

3/4




3201/TR

o1

8¢

vl



