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(54) Zariadenie na manipuléciu s materiélmi malej merhej hmotnosti

1

Vynélez sé t¥ka zariadeni; nas manipuléciu-so slémou,'sénom a podobnymi materiélﬁi
male] mérnej hmotnosti v po]!nohospodéfakyeh podnikoch, ktoré vlastnia mechanizaéné pros~-
triedky umo¥nujtce jeho adaptéciu, kde sa novym spdsobom riedi ovlédanie funkénych Sasti
- pridrﬁiavaéa a vyhadzovaéa. ' )

S0 znéme zariadenia na manipuléciu s uvedénjmi méteriélmi,'ktoré pracuji nasledovne:.
po zasunuti Sinnej &esti do materiélﬁ sa tento fixuje pridr¥iavalom a jeho pohyb je ovlé-
dany priemo¥iarym motorom, tym ae-rogumie i sistava priamodiarych motorov. Po premiestne~
ni naplneného zariedenia nad urdené miesto Ba ﬁateriélluvorhi épEtn&m pohybon ‘pridr¥iava~
%a a zariadenie sa vyprézdni vysunutim vyhadzovala, ktorého pohyb je ovlddany inym pria-
mo&isrym motorom. To znamené, Ze zariadenie musi byt pripojené ku dvom aamostatnﬁm ener-
getickym okruhom, &o nie je moﬁné u niektor#ch mechanizaénych prostriedkov splnit, preto-
Ze naja k dispozicii iba jeden energetick# okruh.

Uvedeny nedostatok odetranuje vyrieSenie ovl@dania'oboch fugk&nﬁch pohybov jednym
priamodiarym motorom podla vynﬁlezu tak, ié ne-pridrZiavadi, ku ktorému je priamoliary
motor pripojeny a na ramene vyhadzovaéa Je vytvoreny systém unédad - doraz, ktorym sa
uvédza do pohybu vyhadzova& pohybom pridriiavaéa pri uvoInovani materidlu. Spatny pohyb

vyhadzovaéa zabezpefuje vratny element.
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V&hodou tohto rieSenia je pou¥itie jedného riadiaceho prvku pré obe funkcie, moZnost
pripojenia kijgdinému energetickému okruhu a znif¥enie materiélovich nékladov pri virobe

8 Gdr¥be zeriadenia. o

Ne priloZenom vjkreme je znézornené manipula¥né zariadenie s ovlédanim pridrZiavala
i vyhadzova&e podYa vyndlezu v polohe pre naberanie. Bodko¥iarkovane sl vyzne¥ené krajné
polohy. Na hlavnom nosniku 1 Jje otodne pripevneny priariiavad 2_ a ramenc vyhadzovala
_3 8 vyhadzovalom 4 . Priemodiary motor 7 je oto§ne pripojeny k pridrétava&u 2
a hlavnému nosndku 1 a privodom pracdvného média je umoZneny pohyb pridriiavela _2
v rogmedzi krajnych polSh. Pri pohybe z naberacej polohy do dolnej krajnej polohy sa od
- seba oddialia dorez 6 , vytvoreny na ramene vyhadzovala 3 a unéad 5 ﬁripevnenj k
pridriiavadu 2 . Tym sa fixuje nabraty materidl a vyhadzovad 4 Jje pitany k hlavnému

nosniku - 1 cez rameno vyhadzovada 3 v:atnym'elementom 8 . Pri pohybe pridr¥iavada
2_ z polohy naber;cej do hornej krajnej polohy pdsobi pridriiavaé 2 cez d@ﬁﬁeé 5 4
doraz 6 a rameno vyhadzovada 3 na vyhadzovad 4 a presunie ho tie% dﬁ krajnej polo-
hy. Plynulym pohybom pridriidvaéa 2 do hornej krajnej polohy sa teda materiél uvolnuje
a zariadenie sa zéroven vyprézdnuje. Spatny pohyb vyhadzovala 4 pri pohybe pridriiava-

¢a 2 =z hornej krajnej polohy do naberacej polohy Je‘ZabezpeEeny vratnjm elementom 8 .

PREDMET VYNALEZU

Zeriadenie na manipuléociu avmateriélmi malej mernej hmotnosti vyznadujice sa tym;
fe jo tvorené pridriiavadom /2/ otodne pripojenym k hlavnému nosniku /1/, dalej spojenym
8 hlavnym nosnikom /1/ priamodiarym motorom /7/, ktorjy zabezpeluje funk&n§ pohydb pridr-
%¥iavada /é/ v rozmedzi krajnjch poldh & zéroven i funk&ny pohyb vyhadzovada /4/ s rame-

"nom vyhadzovada /3/, pripojeného otodne k hlavnému nosniku /1/ tak, Ze ne pridriia#aéi
/2/ je vytvoreny unéfad /5/, ne ramene vyhadzovaa /3/ je utvoreny dorez /6/ a rameno
‘vyhadzovada /3/ je spojené s hlavnjym nosnikom /1/ vratnym elementom /8/.

1 vykres
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