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Vyndlez se tykd sutomatizovansého Fize-
nf a Ye#f pPenos poveld a adres z politale PRSI A
a z dispelerského pracovistd do telemecha- .
nizaniho zatizeni,a to p¥epinatelnd v zé- -
vislosti na rozhodnutf dispefera.

Povely a adresy od dispeerského pra-
covist¥ se v galvanjckém oddElovali galve-
nicky oddsl{ a drovnové upravi a p¥ivedou
na jeden vstup prepinale. Ne jeho druhy o
vstup se pPivdd¥jf povely a adresy z polita~ ) ¥R
%e. Vybrené povely a adresy prechdzeji do ‘ :
derivadnfho bloku, do registru a do Pidicf- ravoesren el
ho obvodu. V derivadnim bloku se zpracuji
a vystupujf z n&j jeko odm¥Fené povely a
adresy. V registru jsou k digposici podi~
tade gako reguladni povely. Cinnost viech
ob;od se ¥1d1 a synchronizuje #{dicim-ob~ R Bereennns 2 PR
vodem.
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Vynélez se tyké zapojeni pro pfenos povelt a adres z potitale a z dispelerského stano-
vikts do telemecheniza¥nfho zabfzen{ v zdvislosti ne rozhodnut{ dispelera.

PFi spojeni telemechenizadntho zaiizenf s po¥italem je t¥eba zajistit vstup poveld
a sdres do telemechanizadniho zatizeni. Povely a adresy prichézejl jednak od poéitale a
jednak od dispelerského panelu. V deldi fdzi je t¥eba tyto povely a adresy zpracovat tak,
aby byly pouZitelné Jjako reguladni povely nebo jeko odm&¥ené povely. Dosud znémé zapojeni
maji vesm¥s odd¥lovaci blok pfimo spojen s registrem, tekZe umo¥nuji zpracovdvet povely
a adresy pfichdzejici pouzé bud od dispelerského pracovi¥t¥ nebo pouze od poéfta¥e. Tato
zépojeni vyluduji moZnost prepindni. Tim se zéroven vyloudi mofnost primého $1zeni dispe=-
gerem pPl védpadku politale 1 mo¥nost dodate¥né instalace po¥itee p¥i zvySenych ndrocich
na zpracovéni p¥endSenych dat.

Tyto nevyhody odstranuje zapojeni k pienosu poveld a adres z politale do telemechani-
zadnfho zebfzenf, u kterého Je prvni skupinovy vstup zapojeni spojen s prvnim skupinovym
vstupem galvanického odd&lovale a skupinovy vystup registru je spojen se druhym skupinovym .
vystupem zapojeni.

Podstata vynédlezu spodivd v tom, Ze skupinovy vystup galvenického odd&lovale je spo-
jen s prvnim skupinovym vstupem prepinade. Druhy skupinovy vstup pfepinade je spojen se dru-
hym skupinovym vstupem zepojeni. Ovlddaci vstup zapojen{ je spojen s ovlddescim vstupem pie-
pinade. Skupinovy vystup prepinale je spojen se skupinovym vstupem deriva¥niho bloku, se
skupinovym vstupem registru a s prvnim skupinovym vstupem #{dictho obvodu, jehoZ prvni
synchroniza¥ni vstup je spojen s prvnim synchronizednim vstupen zapojeni. Druhy synchroni-
za8nf vstup zapojeni je spojen se druhym synchronizefnim vstupenm $#fdictho obvodu, jehoZ #{di-
el vystup je spojen s $idicim vstupen registru. Synchroniza¥ni vystup ¥fdicfho obvodu je
spojen se synchronize®nim vystupem zapojeni. Prvni skupinovy vystup zapojenf Je spojen se
skupinovym vystupem deriva¥niho bloku.

Vyhodou uspofdddni podle vyndlezu Jje, fe pro zaddvéni povell a adres Je v&tdine obvo=
ad ve funkei jek p¥i préci s dispelerskym pracovist¥m, tek p¥i prédci s potitadem. To mé
za ndsledek, %e spojeni telemechanizadniho zaPizeni s poditatem vyZaduje ninimdlnf p¥irdstek
souddstek a nutného prostoru ve srovnéni se soufasnym stavem. Elektronickd ¥ést zapojeni
se konstruk¥nd shoduje s telemechenizaZnim zabizenim a miZe do n¥ho byt bez dodate¥nych
dprav za¥lendna misto stdvajici dasti, zajislujici pouze pienos poveld a adres od dispeder-
ského pracovidt& do telemecheniza&nfho zeiizeni. ‘

Pr{klad zapojeni podle vyndlezu je znézorndn v blokovém schématu na p¥ipojeném vykre-
se.

Jednotlivé bloky zapojeni je moZno charakterizovat takto.

Galvenicky odd¥lova¥ ] je sestaven ze vstupnich hybridnfch obvodi a slouZi ke galva-
nickému’ odd&leni telemechenizadnfho zaffzeni od dispelerského pracovisti.

Pfepinaé'g je sestaven z integrovanych obvodd a slouff k pripojeni telemecheniza&niho
zabfzent bud k po¥itadi nebo k dispederskému pracovidti.

Deriva¥ni blok 3 je sestaven rovnd% z integrovanych obvodd a slouf jeko generdtor
zadéni odm&¥eného povelu pro telemechanizaZni za¥izent.

Registr 4 je sestaven z integrovenych obvodd a slouz{ jakc generdtor zaddni regula¥ni-
ho povelu pro telemechaniza¥ni zab{zeni.

Ri¢ici obvod 5 je sesteven z integrovanych obvodd a slou#f{ k synchronizaci zadéni po-
vell a adres p¥i jejich pfenosu do telemechaniza¥niho zabizeni.
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U zapojenf k p¥enosu poveld a adres z podita¥e do telemecheniza¥ntho zatfzent Je prvnt
skupinovy vstup §1 zapojeni spojen se skupinovym vstupem 11 galvenického odd3lovade 1.
Skupinovy vistup 42 registru 4 je spojen se druhym skupinovym vystupem 72 zapojeni. Skupi-
novy vystup 12 galvenického odd¥lovade 1 Je spojen s prvnim skupinovym vstupem 21 pfepina-
%e 2. Druhy skupinovy vstup 22 p¥epinade 2 je spojen se druhym skupinovym vstupem 63 za-
pojeni. Ovlddaci vstup 62 zapojeni je spojen s ovlddacim vstupem 23 pFepinafe 2. Skupinovy
v¥stup 24 prepinede 2 Je spojen se skupinovym vstupem 31 deriva¥nfho bloku 3, se skupino-
vym vstupem 41 registru 4 a s prvanim skupinovym vstupem 5] #fdicfho obvodu 5, Jjeho¥ prvni
synchronize®ni vstup 52 je spojen s prvni{m synchroniza&nim vstupem 64 zapojeni. Druhy
synchronizadni vstup 63 zspojeni je spojen se druhym synchroniza¥nim vstupem 53 P{diciho
obvodu 3, jeho¥ ridicf vystup 54 Je spojen s Ffdicim vstupem 43 registru 4 a synchronizad-
n{ vystup 35 ¥fdictho obvodu 5 je spojen se synchronizeénim vystupem 73 zapojenf. Prvnt
skupinovy vystup 71 zapojeni je spojen se skupinovym vystupem 32 deriva&nfho bloku 3.

Zapojeni pracuje takto. Povely a adresy od dispelera, urdené k pf-enosii telemecheniza=
niho zeffzeni vstupujf do zapojenf Jeho prvnim skupinovym vstupem 6] a vedou se na skupi-
novy vstup 11 gelvanického odd¥lovale 1. V galvenickém odd¥lovedi 1 se tyto povely a adre-
sy galvanicky odd¥li od vn¥j3iho prostfedf a drovn# poveld a adres se pfevedou na viroven TTL.
Galvenicky odd&lené povely a adresy jdou pres skupinovy vystup 12 galvanického odd&lovale
1l na prvni skupinovy vstup 21 p¥epinade 2+ Do prepinafe 2 rovnd% p¥ichdzejt povely a adre-
sy z obvodl zprostPedkujfcich styk s po¥ftalem na drovni TTL, a to ptes druhy skupinovy
vstup 63 zepojeni na druhy skupinovy vstup 22 piepinafe 2. O tom, kterd z t¥chio dvou sad
povell a adres se bude pFendSet do telemecheniza®niho zafizeni, rozhoduje dispe&erské pra=~
covists, které nenf na vykrese zndzorndno, pfes ovlddaci vstup 62 zapojeni e pies ovliddaci
vstup 23 prepinade 2.

Povely a adresy vybrané ovléddacim vstupem 23 pfepinse 2 se prenddej{ z jeho skupino-
vého vy¥stupu 24 na skupinovy vstup 3] deriva¥niho bloku 3, na skupinovy vstup 41 registru
4 a na prvni skupinovy vstup 51 #{dicfho obvodu 5. V derive¥nim bloku 3 se generuje jedno-
rézovy impuls pro pienos m&¥eného povelu, ktery prechdzl ze skupinového vystupu 32 deri-
va¥niho bloku 3 na prvni skupinovy vgstup 11 zapojeni.

V rfdicim obvedu 5 se vybrané povely a adresy synchronizuji s &innostf telemechaniza&-
niho zabizenf. Za¥dtek synchronizace se zajistuje signdlem na prvnim synchronizafnim vstupu
84 zapojent a odtud na prvafm synchronizadnim vstupu 32 #idicfho obvodu 5. Konec synchroni-
zace se zaJji¥luje signdlem na druhém synchronize¥nim vstupu 65 zapojenf a odtud na druhy
synchronize¥ni vstup 33 ¥fdictho obvodu 5. V zévislosti ne synchronizadnfch signélech na
obou synchronize¥nich vstupech 52 a 33 #{dictho obvodu 5 se pres Jeho Fidief vystup 54
na Fidiel vstup 43 registru 3 dd pokyn k zapséni vybrenych poveld a adres pripravenych na
skupinovém vstupu 4] registru 4 do registru 4.

Povely a adresy zapsené v registru 4 vystupujf k telemecheniza¥nimu zeF{zent p¥es skupi-
novy vystup 42 registru 4 na druhy skupinovy v¥stup {2 zapojenf. Odtud pfechdzejf do teleme~
chanizadniho zaffzen{. PFfipravenost poveld a edres signalizuje ¥idic{ obvod 5 svym synchro-
niza&nim vystupem 55 pPes synchroniza¥ni vystup I3 zepojenf do telemecheniza¥niho zai{zent,
které nenf na vykrese zndzorndno. :

Vyndlezu se vyufije pii automatizovaném Pfzeni energetiky, dopravy, produktovodd,
voddren a plyndren. . . .
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Zapojeni k pfenosu poveld z poditate do telemechaniza&niho zaifzenf, u kterého je prv-
nf skupinovy vstup zapojeni spojen s prvnim skupinovym vstupem gelvanického oddélovale a
skupinovy vystup registru je spojen se druhym skupinovym vystupem zapojeni, vyznadujici
se tim, %e skupinovy v¥stup (12) galvanického odd&lovade (1) je spojen s prvaim skupinovym
vstupem (21) prepinade (2), Jjehoi druhy skupinovy vstup (22) je spojen se druhym skupino-
vym vstupem (63) zapojeni, jehoZ ovlddaci vstup (62) je spojen s ovlddacim vstupem (23)
ptepina¥e (2), jehoZ skupinovy vjstup (24) je spojen se skupinovym vstupem (31) derivadni-
ho bloku (3), se skupinovym vstupem (41) registru (4) a s prvnim skupinovym vstupem (51)
#{aictho obvodu (5), jeho prvni synchroniza¥ni vstup (52) je spojen s prvnim synchroni-
zatnim vstupem (64) zapojenf, jeho# druhy synchroniza®nf vstup (65) je spojen se druhym
synchronizednim vstupem (53) ¥{diefho obvodu (5), jeho# #fdici vystup (54) je spojen s Pi-
dicim vstupem (43) registru (4) a synchronize¥n{ vystup (55) ¥fdicfho obvodu (5) je spojen
se synchroniza®nim vystupem (73) zapojeni, jeho¥ prvni skupinovy vystup (71) Jje spojen
se skupinovym vystupem (32) derivaZnfho bloku (3).

1 1list vykresh

Severografia, n. p., zdvod 7, Most
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