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UKEAD ELEKTROHYDRALLICZNY ZDALNEGO STEROWANIA PODPORNOSCIA
OBUDOWY GORNICZEJ

Przedmiotem wynalazku jest uklad elektrohydrauliczny zdalnego sterowania podpornoscig
obudowy gérniczej. Znane jest z polskiego zgtoszenia nr P,250843 urzgdzenie do zmiany skra-
walnosci i urabialnodci pokiadu, Urzadzenie to stanowi obudowa gdrnicza, ktdrej uxZad hy=
drauliczny zawiera magistrale wysokiego cisnienia oraz magistrale spXywows, z ktdrymi to
magistralami sg polgczone przestrzenie podtlokowe i nadtlokowe stojaka obudowy poprzez roz-
dzielacz i poprzez blok zaworowy. Ponadto uktad ma magistrale zasilajgcg regulowarnego cise
nienia polgczong z magistralg zasilajgcq wysokiego cisnienla poprzez zawdr redukcyiny regu=
lowany, przy czym magistrala regulowanego cisnienia taczy sie z podtlokows przestrzenig sto=
jaka poprzez rozdzielacz i blok zaworowy.

Ponadto podttokowa przestrzen stojaka obudowy polaczona jest poprzez zawdr o regulowa=
nej wielkosci upustu z magistralnym przewodem sptywowym., W obszarze kazdego bloku, na ktére
podzielone Jjest wyrobisko Scianowe usytuowany jest zespél sterujgcy polaczony z zaworami
o0 regulowanej wielkosci upustu nalezacymi do sekcji obudowy znajdujacych sie w obszarze bloku
przylegtego. W trakcie urabiania, gdy zespst sterujgcy znajdzie sie w polu oddzialywania
elementu nadawczego usytuowanego na maszynie urabiajgcej, nastgpuje zadziatanie zespotu
sterujacego. Zespdél sterujacy nastawia zawory o regulowanej wielkosci upustu zabudowane
w sekcjach znajdujacych sie w obszarze bloku przylegtego., Wzrost cis$nienia wywolany naciskiem
stropu w podtiokowe]j przestrzeni stojakéw moze odbywaé sie tylko do wartosci ciénienia usta=-
lonego za pomocg zaworu o regulowanej wielkosci upustu, Zostaje umniejszona w jednym bloku
podpornoéé sekcji do wartosci optymalnej ze wzgledu na urabialno$é i skrawalno$é wegla

oraz wychdéd grubych sortymentdw,
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Znany jest z polskiego zgtoszenia P.252317 uklad hydrauliczny sterowania obudowg
_gérnicza. W ukladzie tym magistrala regulowanego cisnienia laczy sie z podtiokowg prze-
‘strzeniq stojaka za posrednictwem przewodu poprzez dwupotozeniowy rozdzielacz, ktéry po=-
przez zawdér "albo=albo" laczy sig przewodami z przestrzenig podtiokowg stojaka. Rozdzie-
lacz aczy sie przewodem z magistrala spiywowg. Ponadto w ukladzie zainstalowano drugi
rozdzielacz polaczbny z magistrala wysokiego cisnienia, oraz z magistrala splywoWa..
Ponadto w uktadzie zainstalowano drugi rozdzielacz polgczony z magistrala wysokiego cid=
nienia, oraz z magistrala splywowa. Wyjscie tego'rozdzielacza poprzez zawér "albo-albo"

i przewody, gczy sie z przestrzenia podttokowg stojaka., Oba rozdzielacze sg sterowane
recznym rozdzielaczem, ktdérego wejscia s polgczone z magistralg zasilajacg wysokiego
cisnienia i magistrals sptywowa, a wyJjsScia polgczone s3 z magistralami sterowniczymi,
Magistrale sterownicze laczy sie z elementami sterujacymi rozdzielaczy sterowanych hydra=-
ulicznie. Ponadto sterujace elementy rozdzielaczy sterowanych hydraulicznie sg polgczone
2 przewodem laczgcym magistrale wysokiego cisnienia, oraz magistrale splywowg z prze=-
strzenia nadtlokowa stojakéw, sterujacy element jednego z rozdzielaczy sterowanych hydra-
ulicznie jest polgczony z przewodem laczacym przestrzen podtlokowa stojaka z magistralsg
wysokiego cisnienia, oraz z magistralg spiywowg.

Wadg rozwigzania wedlug zgtoszenia P.252317 Jjest ograniczony zakres zmiany podpornogci
obudowy tzn. cisnienia w przestrzeni podttokoweJ stojaka = do cisnienia zasilania, W za-
kresie miedzy cisnieniem zasilania a cisnieniem nominalnym, na ktére jest nastawiony zawér
bezpieczenistwa w bloku zaworowym nie mozna dokonaé zmiany podpornosci, a w praktyce w tym
obszarze jest réwniez wymagana zmiana podpornosci obudowy.

Celem wynalazku jest uktad elektrohydrauliczny sterowania obudowg gérniczg, gwarantu-
jacy zwiekszenie urabialnosci wegla przez zmiane podpornosci obudowy w czasie urabiania,
oraz zwiekszenie bezpieczeristwa pracy, gdyz podpornosé obudowy zmieniamy zdalnie,

Cel ten osiggnigto w elektrohydraulicznym ukiadzie sterowania podpornoscia obudowy
gérniczej. W ukladzie zastosowano co najmniej dwa zawory bezpieczeristwa o réznej wielkosci
cisnienia upustu. Zawory te polgczone sg poprzez co najmniej dwa zawory zwrotne z przewodem
hydraulicznym gczacym sie z podtlokowa przestrzenig stojaka. Uktad ma, ponadto zespét za=-
worowy laczacy sie poprzez drugil zawdr zwrotny z podtlokows przestrzenia stojaka, oraz
wyJ$ciami co najmniej dwdch elektrohydraulicznych rozdzielaczy sterujacych otwarciem zawo=
réw zwrotnych, Zespét zaworowy stanowi co najmniej jeden zawér "albo-albo", badZ tez co
najmniej dwa rozdzielacze hydrauliczne, ktdére moga byé sterowane zdalnie = sygnaltem eleke-
trycznym z tej semej jednostki sterowniczej, z ktérej sterowane sg rozdzielacze sterujace.
W tym przypadku zbgdne sg zawory zwrotne, gdyZ ich role przejmuje rozdzielacz, Jednostka
sterowniczg Jest minikomputer znajdujacy sig w wyrobisku Scianowym, badz tez poza wyrobis=-
kiem - na dole w kopalni, badZ tez w dyspozytorni na powierzchni kopalni,

Sygnal elektryczny z Jednej z Jjednostek sterowniczych zostaje podany do tego rozdzie=
lacza, z ktérym polaczony jest zawdr bezpleczeristwa o ustalonej optymalnej wartoici cise
nienia, Poprzez zespdél zaworowy wybrany zawdr bezpieczeristwa potaczony jest z roboczymi
przestrzeniami wszystkich stojakéw, Wigczajac kolejnymi rozdzielaczami elektrohydraulicznymi
poszczegdlne zawory bezpieczeristwa do przestrzeni roboczej stojakéw, mozna ustalaé odpo=-
wiednia podpornos¢ roboczg zestawu obudowy gérnicze .

Przedmiot wynalazku przedstawiono w przykladzie wykonania na rysunku przedstawia jgcym
elektrohydrauliczny uklad zdalnego sterowania podpornoscia jednej sekcji obudowy, przy czym
na fig. 1 zespéit zaworowy stanowig zawory "albo=albo", za$ na fig. 2 zespél zaworowy sta-
nowla rozdzielacze elektrohydrauliczne,

Przestrzenie, nadtiokowa 22, oraz podtlokowa 1 stojaka 2 polaczone sg z magistralg za-
silajacqg oraz z magistralg spiywowg poprzez reczny rozdzielacz nie przedstawiony na ry=
sunku 1 poprzez blok zaworowy 4 usytuowany szeregowo w stosunku do rozdzielacza, Przestrzern
podtiokowa 1 stojaka 2 polaczona jest przewodem 30 2z zaworem zwrotnym 5 dwustronnego dziata=
nia, polgczonym z kolei z hydraulicznym przewodem 6, Z przewodem 6 83 potaczone w podobny
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sposéb pozostate stojaki obudowy. Z przewodem 6 sa polgczone poprzez zawory zwrotne 7
- zawory bezpieczenstwa 8, polaczone z magistralg sptywowa. Kazdy zawdr 8 nastawiony jest
na inne ciénienie otwarcia, ale zawsze mniejsze od cisnienia otwarcia zaworu bezpieczeri-
stwa w bloku zaworowym 4, Otwarciem zawordéw zwrotnych 5, 7 steruje rozdzielacz hydraulicz-

- ny 9 sterowany sygnalem elektrycznym. Z podtiokowg przestrzenig 1 stojaka 2 poprzez prze-

" wéd 23 aczy sig zespdl zaworowy 24. Zespll 24 laczy sie z wyJScilem rozdzielacza elektro-
hydraulicznego. 9, Jak réwniez z wyjsciami rozdzielaczy 9 przyporzadkowanych odpowiednio
sasiednim stojakom 1.

Na fig. 1 zesp6l zaworowy 24 stanowia dwa zawory 14 "albo=albo", zas na fig. 2 zespdl
zaworowy stanowia rozdzielacze elektrohydrauliczne 19, ktdére prze jmuja jednoczesnie
funkc je zawordéw zwrotnych 5, 7, dzigki czemu w wykonaniu na fig. 2 zawory 5, 7 s3 zbedne,
Rozdzielacze 9, 19 sterowane sj sygnalem elektrycznym z jednostki sterowniczej, przy czym
jednostka tgq jest minikomputer znajdujgcy sie w wyrobisku scianowym, badZ tez poza wyro=-
biskiem $cianowym na dole w kopalni, badZ tez w dyspozytorni na powierzchni kopalni,

Sterowanie podpornoscia obudowy jest nastepujgce. Sygnal elektryczny z jednej z jedno=-
stek sterowniczych 21, 16, 18 zostaje podany do tego rozdzielacza 9, z ktdérym polgczony

jest zawér bezpieczeristwa 8 o ustalone] optymalnej wartosci cisnienia. Wtedy ciecz z prze-
wodu zasilajacego 10 poprzez przewdd 11 przeptywa przez rozdzielacz 9, Nastepnie ciecz
ptynie przewodem 12 i otwiera sterowany zawdér zwrotny 7, oraz plynie przewodem 13 i poprzez
zawér "albo-albo" 14, otwilera sterowany zawér zwrotny 5. Z zespolem zaworowym 24 polzczone
sg wyjscia sgsiednich rozdzielaczy 9, sterujacych otwarciem zawordw zwrotnych 5 przypo-
rzadkowanych sgsiednim stojakom hydraulicznym 2. W ten sposéb przestrzenie robocze wszystkich
stojakéw polaczone sg z tym zaworem bezpieczeristwa 8, ktdry wczesniej ustalilismy., Wigcza=
jac kolejnymi rozdzielaczami 9 poszczegdlne zawory bezpleczedstwa 8 do przestrzeni pod=-
ttokowej 1 stojakdéw 2, mozna ustalac odpowiednia podpornosé roboczg zestawu obudowy gérniczej.

W wykonaniu na fig. 2 sygna’. elektryczny podaje sie do wybranego podobnie jak na fig. 1
rozdzielacza 9, oraz do wszystkich rozdzielaczy 19,

Zastrzez2enlia patentowe

1. Uklad elektrohydrauliczny zdalnego sterowania podpornoscig obudowy gdérniczej, zawiera=-
Jjacy magistrale zasilajgcg i magistrale spiywowa, z ktérymi to magistralami jest polaczona
przestrzeri podttokowa i nadtiokowa stojaka obudowy poprzez rozdzielacz i poprzez blok za=
worowy usytuowany szeregowo W stosunku do rozdzielacza, przy czym przestrzeri podtiokowa Sto=
Jaka polaczona Jjest z zaworem zwrotnym dwustronnego dziatania, ktdérego otwarciem steruje
drugi rozdzielacz hydrauliczny, za$ w przewdd zasilajacy podttokowa przestrzerd stojaka wmon-
towano zawdr bezpieczeristwa o regulowanej wielko$ci cisdnienia upustu, znamienny
t ym 2e ma co najmniej dwa zawory bezpieczeristwa (8) o réznej wielkosci ciénienia upustu,
potaczone poprzez co najmniej dwa zawory zwrotne (7) z przewodem (6) taczacym sie z podtio=
kowa przestrzenia (1) stojaka (2), oraz zawierajacy zespét zaworowy (24) aczacy sie poprzez
zawér zwrotny (5) z podtiokowsg przestrzeniy (1), oraz z wyjsciami co najmniej dwéch roz-
dzielaczy elektrohydraulicznych (9) sterujacych otwarciem zaworéw zwrotnych (5).

2, Uklad wedlug zastrz. 1, znamienny tym, 2ze zespél zaworowy (24) stanowi
co najmniej jeden zawdr "albo-albo" (14),

3. Uktad wedlug zastrz. 1, znamienny tym 2e zespél zaworowy (24) stanowig
co najmniej dwa rozdzielacze (19) hydrauliczne,

44 Uk2ad wedlug zastrz, 3, znamienny t y my, 2e rozdzielacze (19) sterowane
sg sygnatem elektrycznym,

5. Ukiad wediug zastrz. 4, znamienny tym, 2e rozdzielacze (9, 19) ste=
rowane sa z jednostki sterowniczej (21, 16, 19).
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2e Jjednostka sterownicza

6. Uklad wedtug zastrz. 5, znamienny tynm,

(21) znajduje sig¢ w wyrobisku Scianowym,
7. Uktad wediug zastrz. 5, znamienny tym, 2e jednostka sterownicza

(16) znajduje sig poza wyrobiskiem $cianowym pod ziemis kopalni.
8. Ukiad wedtug zastrz. 5, znamienny tym ze jednostka sterownicza

(18) znajduje sie w dyspozytorni na powierzchni.,
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