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Vynéd'ez se tyka spinaciho, popfipadé o-
vidadaciho zalizeni zavisiého na zrychleni
a zpoZd&ni, zejména k zamortovdni do vo-
zidel, opatieného kulickou, na kterou dose-
dd nejméng jedna spinaci nebo ovladaci pé-
ka. ’

Takovd spinaci, poplipad& ovladaci zafli-
zeni se pouZivaji zejména kK tomu, aby se
zpdsobilo zablokovani hiidele civky u na-
vijecich automati bezpe€nostnich pasf. U
zndmého zafizeni toho druhu leZi hmotnd
kulitka v klidové poloze ve stfedu kulovité
nosné misky, pfiCemZ na hmotné kuli€ce
spodivd ovladaci prvek vytvoreny jako pé-
ka, Na volném konci této ovlddaci paky, u-
pevnéné na sté€né& krytu spinaciho nebo o-
vladaciho zafrizeni, leZi zajiStovaci dilec,
ktery spoluplisobi s ovlddacim kotoufem u-
spofddanym na hiideli civky pro bezpec-
nostni pés. Pri prekrofeni piipustné hodno-
ty zpoZdéni nebo zrychleni se hmotné kulic-
ka v dtsledku své setrvacnosti odvali ze
stfedu kuZelovité nosné misky vzhiru na
kuZelovou plaStovou plochu a pfitom zved-
ne na ni spocivajici ovlddaci paku. ZaiiSto-
vaci dilec na volném konci ovlddaci péky
se odpovidajicim zplisobem vyto&i vzhiiru a
dostane se do zdébhéru s ovlddacim kotou-
¢em. PFitom je ovlddacim kotouCem pii dal-
8$im natafeni undSen aZ k dorazu. Zajisto-
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vaci dilec a tim ovliadaci kotoul se tak za-
jisti proii daldimu natdeni, ¢imZ se hridel
civky pro bezpetnostni pds samofinné za-
bloku’e.

Bezpetnostni predpisy pro takové spinaci
nebo oviddaci zafizeni vyZaduji stdle men-
Si ‘reakCni hodnoty, pfl kterych ma doché-
zet k zablokovani hfidele civky. Proto musi
byt spinaci nebo ovlddaci zarizeni provede-
na tak citlivd, aby pflisobila jiZ p¥i zcela ne-
patrnych hodnotdch zrychleni nebo zpoZds-
ni. U prava popsaného zafizeni se nejvétsi
gast zrychlujicich sil pasobicich ve  vodo-
rovné roving prevadi na zvedaci préaci, tak-
Ze pro kol vlastniho spindni nebo ovlada-
ni je pak k dispozici pouze zlomek t&chto
sil, imZ se reakéni citlivost znatné zmen-
Suje. PFedpokladdme-li napfiklad, Ze hmot-
né kulicka z oceli o priméru 10 mm je vy-
stavena zrychleni nebo zpoZdéni o hodnot&
0,5 g, pak piisludné setrvalnd sila ¢ini asi
2 CN. Je-li tatdZ kulitka vystavena zrychle-
ni o hodnoté pouze asi 0,3 g, pak se tato
sila zmen$i asi na 1,2 CN, tedy témé&f na
polovinu. Z toho vyplyva, Ze pfi malych re-
akénich hodnotdch musi spinaci nebo o-
viddaci zafizeni byt provedena velmi pfes-
né a citliva.

Vynélez mé za ukol vytvorit spinaci, po-
p¥ipadé ovladaci zafizeni, které by meélo
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jednoduchou a levnou konstrukci, bylo vel-
mj citlivé, zajiStovalo velkou hezpe&nost a
tim zablokovalo hiidel civky rychle a spo-
lehlivé. Kromé& toho ma byt piesnost spiné-
ni a ovladani tohoto zafizeni, které se po-
uZivd hlavné v automobilech, ve stoupéni i
na spidovych tratich, pravé tak jako na vo-
dorovnych vozovkdch témsi stejné.

Vy3e uvedené nedostatky odstraiiuje spi-
naci, popfripad# ovladaci zatizeni zdvislé na
zrychleni a zpoZdéni, podle vyndlezu, jehoZ
podstata spo€ivd v tom, Ze kulitka ve své
klidové poloze dosedd na mezni okraje vy-
Fezu, jehoZ §ifka je men$i neZ primdr ku-
li€ky, v jejiZz akéni dréze je uspofdddna o-
mezujici sténa, pfitemZ spinaci nebo ovld-
daci pdka dosedd na kulitku a t8Zist& ku-
litky leZi v kaZdé poloze uvnitf meznych o-
kraja vyiezu.

Prekro€i-li se piipustnd hodnota zrychle-
ni nebo zpoZdéni, vyb&hne kulitka v di-
sledku své setrvaénosti z klidové polohy.
Kuli¢ka pfFitom musi vykonat pouze velmi
malou zdvihovou drdhu, urédenou hloubkou
Zdbéru ve vyfezu, a pak se pohybuje k vo-
dorovné roving, takZe je zaji§t&na velkd re-
akéni citlivost, kterd spliluje i podminky
zZvy3ené bezpelnosti. ProtoZe maximélni spi-
naci, pop¥ipadé ovlddaci drdha kuli€ky je
tak velkd, Ze jeji t&Zisté leZi vidy uvniti
meznych okrajii vyiezu, dosdhne se toho,
Ze se kulitka z vyb&hnuté polohy opét sa-
modinn#g vrati do své klidové polohy.

Aby se dosdhlo tfinného pFevodu spina-
ctho nebo ovlddaciho zdvihu, je podle vy-
nélezu s vyhodou spinaei nebo ovlddaci pa-
ka opatfena dolll roz§ifenym zahloubenim.
_ Pritom téZi§t& spinaci nebo ovlddac! péky
leZ{ mezi jeji oto¥nou osou a kuli€kovou
opérou, popfipad® mezi meznimi okraji spi-
naci nebo ovlddaci pdky na kulidce.

T&Zi8t& spinaci nebo ovlddaci péky, otod-
nd osa, jakoZ i kulitkovd op¥ra, popfipads
mezn{ okraje leZi v jedné roving, rovno-
b&Zné s meznimi okraji v§Fezu.

Pro zvy3en{ citlivosti ovlddani je spinaci
nebo ovlddaci pdka vytvofena jednoramen-
N4 a je zhotovena z materidlu o mérné
hmotnosti 0,9 aZ 2,7 g/cm3, zejména z ums-
1é hmoty, pfifemZ je uloZena na bfitu vy-
stupku.

U daldiho vyhodného provedeni podle vy-

nélezu je kulitka uloZena v obdélnikovém
Zlabku, otevieném vzhiru a leZicim v po-
délném sméru vozidla a opatFeném ve dnu
podélnym vyFezem, pFifemZ spinaci nebo o-
vlddaci péka je opatfena doli otevienym
zahloubenim, leZicim nap¥& k podélnému
sméru vozidla. Touto konstrukci se dosdh-
ne toho, Ze reakéni hodnota ve sméru jizdy
je podstatn& men$i neZ napFi k tomuto
sméru, coZ je daleZité predeviim proto, Ze
k &etnym tdraztun dochézi najetim na par-
kujici nebo ndhle zastavivii vozidla.
Zahloubeni spinaci nebo ovlddaci péky
Jje hranolovité a je opatfeno Zlabkem, ktery
je uZ8i neZ primér kulitky. Spinaci nebo
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ovladaci pdka leZl proti zdpadkovym zublim
spojenym pevné neotofné s hiidelem civky,
do nichZ spinaci nebo ovlddaci pdka zapa-
d4 pomoci kulicky.

Spinaci nebo ovladdaci pdka leZi proti
spojkovému Kkotou&i otofnému na hiideli
civky, do néhoZ spinaci nebo ovlddaci péka
zapad4 pomoci kuli¢ky. Omezujici sténa pro
kulitku je s vyhodou uspofdddna na 1iloZ-
ném dilci nebo na spinaci nebo ovlddaci pé-
ce. Omezujici st&ny maji vySku odpovidaji-
ci poloméru kulitky a maji primér mensi,
neZ je soufet priiméru kuliky a priméru
vyfezu.

Aby bylo moZné spinaci, popfipad& ovla-
daci zafizeni zamontovat také do rtznych
vozidlovych modeld a vyrobki, je podle vy-
nélezu celé ovladaci zarizeni, sestdvajici z
tloZného dilce pro kulitku, z kuliky a ze
spinaci nebo ovlddaci pdky jako hlavnich
Casti, upevnéno stabilnd na vrchlikovém
loZisku, pevné usporadaném na krytu spi-
naciho nebo ovladdaciho zaiizeni, pri€emZ
uloZny dilec je v nastavené poloze pevné
slepen nebo svalen s vrchlikovym loZiskem.
Pritom st¥ed vrchlikového loZiska leZi na
vnéjsi predni ¢4sti spinaci nebo ovlddaci
péky.

Kuli¢ka ovlddaciho za¥izeni miiZe byt spi-
nacim prvkem elektrického oviddactho dil-
ce.

Podstata vynédlezu a jeho dalsi podrob-
nosti jsou vysvétleny na prikladech prove-
deni, pFifemZ na vykresu znadi obr. 1 né-
zorny pohied na ovlddaci zafizeni podle vy-
ndlezu, obr. 2 podélny fez ovlddacim zali-
Zzenim z obr. 1, obr. 3 druhé provedeni o-
vlddaciho zafizeni podle vyndlezu, obr. 4
podélny Fez ovlddacim zaFizenim z obr. 3,
obr. 5 tfeti provedeni ovlddaciho zatizeni
podie vynalezu, obr. 6 podélny fez ovlada-
cim zafizenim z obr. 5, obr. 7 Fez uloZenim
kuliky ovlddaciho zaiizeni z obr. 5, obr. 8
ndzorny pohled na ovlddaci zafizeni z obr.
5, obr. 9 podélny Fez ovlddacim zafizenim
upevnénym na vrchlikovém loZisku a obr.
10 Tez rovinou I-—I z obr. 9.

Ovlddaci zafizeni z obr. 1 a 2 je opatieno
tloZnym dilcem 1, kulikou 2, kterd pliso-
bi jako téleso s hmotnou setrvadnosti, a o-
vlddaci pdkou 3. UloZny dilec 1, provedeny
s vyhodou z jednoho kusu, je upevnén na
botni stén& 6 krytu ovlddaciho zafizeni. V
ploché ¢ésti 7 uloZného dilce 1 je proveden
kruhovity vyirez 8, kolem néhoZ je s odstu-
pem provedena soustfednd omezujici sté€na
9. Vnéj8l primér této kruhovité omezujici
stény 9 je pfFitom nepatrn® mensi neZ §itka
ploché €dsti 7 dloZného dilce 1. Plochéd cést
7 prechédzi do vyvySené &asti 10, uspofdda-
né na konci dloZného dilce 1, kterd je na
svém hornim konci opatiena vzhiiru otev¥e-
nym vybrédnim 11, Na dolni strané& 12 tohoto
vybrdni 11 je uspofdddno hranolovité vy-
brani 13, které je provedeno mezi obé&ma
botuimi st¥nami 14, 14, které jsou opatre-
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ny vzdjemné licovanymi otvory 15, 15° pro
zdstrénou otocnou osu 18.

Na vyiez 8, jehoZ polomér r je mensi, neZz
je polomé#r kuli¢ky 2, se poloZi kulicka 2,
kterd dosedne na mezni okraj 17 vyFezu 8
leZici ve vodorovné rovin& a vrchlikovym
tisekem 18 vytniva do vyfezu 8. T&zZisté 8
kulitky 2 pfitom leZi nad stfedem vyFezu
8. Vyska H omezujici stény 9 se rovnéa po-
loméru D/2 kulitky 2 a vnitfni priumgr D
omezujici stény 9 je nepatrn& men3i neZ
soufet priméru D kulitky 2 a priméru d
vyfezu 8. .

S odstupem od jednoho konce jednora-
menné ovladaci paky 3 je provedeno doll
oteviené, kuZelovité zahloubeni 18, jehoZ
vrchol 20 leZi pii zabudovaném stavu nad
dolni &&asti 21 ovladaci pdky 3. Dolni pri-
mér kuZelovitého zahioubeni 19 je v&tSi neZ
Sirka dolni &asti 21 ovladaci paky 3, kterd
prechézi ikmym tsekem 22 do horni Casti
23 ovlddaci pdky 3. Na doini strané 24 hor-
ni ¢asti 23 je vytvoilen vystupek 25, sahaji-
ci pres celou jeji §itku, zakoneny britem.
Volny konec hornf ¢asti 23 ovladaci paky 3
je opatfen doldl sméfujicim zesilenim 27.

Tato ovladaci pdka 3 se vsadi bfitem své-
ho vystupku 25 do hranolovitého vybrani
13 a =zajisti se zéstrénou otofnou osou 16
proti vypadnuti. Sitka horni ¢édsti 23 a tim
i bFitu vystupku 25 je alespoili nepatrné
mensi neZ $irfka vybrani 11 ve vyvy3ené Cds-
ti 10 dloZného dilce 1, tak¥e mezi bolnimi
sténami 14, 14‘ vybrani 11 g ovlddaci pakou
3 se nemGZe vyskytovat tfeni. Oviddaci pa-
ka 3 dosedd v kuZelovitém zahloubeni 19
na kulikovych opérdch 28, 28' svym kuZe-
8 ovlddaci paky 3 leZi vzhledem ke kolmi-
ci mezi b¥item vystupku 25 a kuli¢kovou o-
pérou 28, 28, zejména blizko bfitu vystup-
ku 25, Tim se dosdline toho, Ze ovladaci pé-
ka 3 doseda na kulitku 2 pouze malou ti-
hou. Aby se vyloufilo zkresleni reakCni
hodnoty silami pisobicimi na ovladaci pa-
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ligkova opéra 28, 28° s vfhodou v jedné ro-
ving, rovnobé&Zné s meznim okrajem 17.
Piekroci-li se pripustnd hodnota zrychle-
ni nebo zpoZdgni, pak kulicka 2 v disledku
své setrvacnosti vyb&hne ze své klidové po-
lohy. U daného provedeni je uvolilovani ku-
licky stejné citlivé ve v8ech smérech leZi-
cich v roving dloZného dilce 1. ProtoZe ku-
licka 2 vy¢niva do vyrezu 8 pouze svym
vrchlikovym tsekem 18, musi vykonat pou-
ze zdvihovou préci, kterd je nutnd pro to,
aby se dostala z vyfezu 8 dloZného dilce 1,
takZe reakCni citlivost tohoto ovladaciho
zafizeni je mimoradné velkd. Pri vybéhnuti
kuli€ky 2 se upinaci pdka 3 v souladu s
tGhlem sklonu kuZelového plasté zahloube-
ni 19 vyto¢i kolem bFitu vystupku 25 vzhi-
ru, Priznivé usporddani téZisté § a uloZeni
bFitu vystupku 25 ovladaci paky 3 bez tie-
ni umoZiiuji pFesné uvolilovani, nebot na
kulitku 2 plisobi pouze nepatrny tlak, to-
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tiZ pouze zlomek pondu. Ovladdaci paka 3
je provedena s vyhodou z materidlu o mé&r-
né tize mezi 0,9 aZ 2,7 g/cm?’, zejména z
umélé hmoty, coZ jes§té dale zvySuje citli-
vost: pFi uvolfiovani. Vzhlru vytoCend ovla-
daci pdka 3 spolupiisobi se spojkovym Kko-
toufem a tim zndmym zplsobem vyvolad za-
blokovani hiidele civky. Kulitka 2 se po vy-
b&hnuti samodinng vrdti do klidové polo-
hy, coZ je moZné proto, Ze maximdlni spi-
naci, popiipadsd ovlddaci draha kulitky 2,
omezujici stény 9 a vyfez 8, leZi vidy uvnitf
mezniho okraje 17 vyFezu 8. Ovldadaci pdka
3 se beéhem ndvratu kulicky 2 do vychozi
polohy vytodi dolit a tim zrudi zablokovani
hiidele civky.

Za tulelem zmenSeni tihy ovlddaci péaky
3 miiZe byt jeji rameno provedeno jako
presné dimenzované protizavaZi, které pi-
sobi proti tize dolni €4sti 21 ovladaci pak
3, spocivajici na kuliCce 2. :

Timto pravé popsanym uspofadanim Kku- -
litky 2 je moZné vyvolat zablokovéni hfi-
dele civky navijecich automatlt bezpecnost-
nich pasQ, a to jak pfimo, tak i, jak to by-
lo pfed tim naznateno, nepiimo.

Na obr. 3 a 4 je zndzornén jiny priklad
provedeni ovlddaciho, popfipads spinaciho
zabizeni. P¥imé ovladddni také zde sestdvd z
Ule¥ného dilce 1la, kulicky 2a a z ovldda-
cf pdky 3a jako spinaciho prvku. UloZny di-
lec 1a, ktery se pomoci Sroubidl 4a upeviiu-
je nezdvisle na ovladaci pdce 3a na bolni
sténg 6 krytu, je opatfen kruhovitym vyfe-
zem 8a, kitery je uspoFddan zhruba uprost-
fed dloZného diice 1la. Kolem tohoto kru-
hovitého vyfezu 8a je s odstupem provede-
na soustfednd omezuijici sténa 9a, jejiZ
vniténi primér je op&t pon€kud mensi neZ
soutet priméru kulitky 2a a priméru kru-
hovitého vyfezu 8a. Na kruhovity vyiez 8a,
jehoZ polomé&r r je mens{ neZ polomér Ku-
litky 2a, se nasazuje kulitka 2a, takZe do-
seda na mezni okraj 17a a zabird vrchliko-
vym usekem 18a do kruhovitého vyfezu 8a.
TeZists 8¢ kulicky 2a leZi nad stfedem kru-
hovitého vyiezu 8a. Ovladaci pdka 3a je o-
todnd kolem otofné osy 28, kterd je uspo-

- Yaddna nad tloZnym dilcem la a pfed nim.

V oblasti kulicky 2a je ovlddaci pdka 3a
opatfena kuZelovitym zahloubenim 189a, kte-
ré se v zamontovaném stavu dold rozSifuje,
pfitemZ jeho dolni prifez je v&tS{ neZ Sif-
ka ovladaci paky 3a.

ko ototné osy 29, je ovlddaci paka 3a na
tomto konci opatfena zesilenim 27a. Tim
lze dosedaci tlak ovlddaci p&ky 3a na ku-
licku 2a Z&doucim zpfisobem zmen$it, ¢imZ
citlivost ovldddni se miZe dale zvysit. O-
vladaci paka 3a dosedd na kulitkovych o-
pdrach 28a, 28a‘ zahloubenim 19a na ku-
licku 2a.

Zahloubeni 19a pi‘echdazi v konec ovldda-
ci pdky 3a, vytvofeny jako zajiStovaci pr-
vek 30, jehoZ predni &ast 31 sméfuje vzhi-
ru a je blizko od volného konce hiidele 32
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civky pro pédsovy popruh 33. Volny konec
hiidele 32 civky je opatfen radidlnimi z&-
padkovymi zuby 34, s kterymi spoluplsobl
zajistovaci prvek 30.

Pri prekrofeni piipustné hodnoty zrych-

leni nebo zpoZdéni vybéhne kulifka 2a ze
své klidové polohy, pfitemZ se zvedne nad
mezni okraj 17a pouze o malou hodnotu.
Pritom je maximdlni spinaci drdha, dand o-
mezujici sténou - 9a, tak velkd, Ze t&Zists §'
kulicky 2a leZi v kaZdé poloze uvnitf mez-
niho okraje 17a., Ovlddaci pdka 3a se pii-
tom vyto¢i vzhliru a dostane se do zdhéru
se zdpadkovymi zuby 34, takZe hiidel 32
civky se zablokuje. Aby se vyloutilo pliso-
beni pfidavnych momentlt vyskytujicich se
pri zrychleni, popfipadé zpoZdéni na klido-
vou polohu ovlddaci pdky 3a, jsou op&t me-
zi oto€nou osou 29 a kulickovou opérou
28a, 28a‘ leZici t8Zist8¢ S ovladaci paky 3a,
ototnd osa 29 a kulickovd opsra 28a, 23a’
uspofaddny v jedné roving, rovnob&Zné s
meznim okrajem 17a. Pomine-li napé&ti na
pasovém popruhu 33, pak kulitka 2a se sa-
motinng vrati do své klidové polohy, proto-
Ze jeji tezistd §' leZl uvnitf mezniho okra-
je 17a,
- Na obr. 5 aZ 8 je naznafen daldi priklad
provedeni ovlddaciho zafizeni, u néhoZ na-
priklad ve sméru jizdy lze dosdhnout pod-
statnéd men3i reakéni hodnoty a tim i vé&ts]
ovladaci citlivost neZ v ostatnich smérech.
Na horni strané 35 jednodilného tloZného
dilce 1b, ktery je upevnén pomoci Sroubili
4h, vedenych v otvorech 5b na hoéni sténg&
6 krytu, je uspordddn Zlgbek 36, na jehoZ
dné je proveden vyiez 37.

Sitka tohoto vyFezu 37 je men3i neZ pri-
mér D kulicky 2b. Na konci uloZného dilce
1h jsou uspofddany piilozkové bodni stény
14b, 14b' pFesahujici nad horni stranu 35,
v nichZ jsou provedeny vzdjemné licované
otvory 15b, 15° pro zastrénou otofnou osu
16b. Kulicka 2b dosedd ve Zlabku 36 na
mezni okraje 17h, 17b' vyfezu 37, které
jsou uspofdddny ve vodorovné rovin® a
svym vrchlikovym tsekem 18b pre€nivd do
vytezu 37, Zlabek 36 a vyiez 37 leZi pii za-
montovaném stavu v podélném sméru, a te-
dy ve sméru jizdy vozidla. ,

Mezni okraje 17h, 17b' ve které kulitka
2b dosedd, stabilizuji kulicku 2b nap#¢ ke
sméru jizdy a tvoii reakéni prdh pro vybgh-
nuti kulicky 2b v tomto sméru. Vzdélenost
obou omezujicich stén 38, 38° Zlabku 36 je
volena tak, Ze drdha pro kulitku 2b je po
vyb&hnuti z jeji stabilni polohy omezsna
kraji 17h, 17b',

Ovladaci pédka 3b je na jednom konci o-
patfena zesilenim 27h, v némZ je proveden
otvor 39. Pri zamontovdni ovladaci paky 3b
se zasune zdastrénd ototna osa 16b do otvo-
ri 15h, 15b° v bocénich sténdch 14b, 14h‘ a
do otvoru 39 v ovlddaci pédce 3b, kterd je o-
tofnd t&sné mezi bo¢nimi st&nami 14b, 14h‘.
Ovlddaci péka 3b dosedd na kulitku 2b za-
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hloubenim 19b, které se rozdifuje smé&rem
ke kuli€ce 2h. Toto zahloubeni 19h na ku-
lifce 2b je omezeno dv&ma vyklenutymi
bo&nimi sténami 40, 40°, které jsou vzdjem-
ng pootofeny a leZi v podélném sméru ovl4-
daci pdky 3b. Tyto bo&ni st&ny 40, 40‘ pie-
sahuji po obou strandch dold. Hrana 41,
kterou tvorl ob& bo&ni st&ny 40, 40, lezi v
ose soumeérnosti ovlddaci pdky 3b. Na dné
tohoto zahloubeni 19b je proveden vyduty
Zlébek 42, soumérny vzhledem k podélné
ose ovladaci pdky 3b a rovnob&¥ny s bod-
nimi sténami 40, 40°, priemZ jeho $i¥ka je
mensi neZ pramér D kulitky 2b. P¥ zamon-
tovaném stavu leZi bo&ni st&ny 40, 40° a
Zlabek 42 napfi¢ ke sméru jizdy. Ovladaci
pédka 3b dosedd na kulitku 2b meznimi o-
kraji 43, 43° Zlabku 42. Aby ovladaci paka
3b pisobila na kulitku 2b pouze malym
tlakem, leZi jeji t&Zi&t& S blizko zdstréné o-
totné osy 16h.

Kulitka 2h, kterd je meznimi okraji 17h,
17b° vyiezu 37 stabilizovdna napiit ke smé-
ru jizdy, se ve sméru jizdy stabilizuje pomo-
ci meznich okraji 43, 43° #labku 42. Timto
zplisobem je kulitka 2b pFidrZovdna bfito-
vite, takZe je zajisténa velkd citlivost. Sou-
Casné lze timto zpdsobem zcela vyrovnat
montdzni tolerance v pFi¢ném i podélném
sméru.

Plisobi-1i na vozidlo zpoZdujici nebo zrych-
lujici sila pFesahujici mezni hodnotu, pak
se kulicka 2b pohybuje v podélném sméru
vozidla ve Z1dbku 38. JeZto Z14bek 38 leZi ve
sméru jizdy, neni t¥eba Z4dné energie pro
zdvihovou préci kulitky 2b, takZe v tomto
sméru lze nastavit velmi malou reak&ni
hodnotu, Lehkd ovladdaci paka 3b, kterd mi-
Ze byt z umélé hmoty o velmi malé m&rné
tize, se p¥i pohybu kulitky 2h v diisledku
boénich stén 40, 40° na zahloubeni 19h, kte-
ré mohou byt velmi znadné skloné&ny, vyto-
¢i vzhlru na minimdlni drdze kulicky 2b.
Také u tohoto p¥ikladu provedeni za G&elem
vylouCeni pridavnych momentil leZi t8Zi¥ts
S ovlddaci paky 3b, zéastrénd ototné osa 16h
a mezni okraje 43, 43' 7labku 42 v jedné
roving rovnob&Zné s meznimi okraji 17h,
17b* vyFezu 37.

Phsobi-li na vozidlo zpoZdujici nebo
zrychlujici sila nap#i¢ ke sméru jizdy pfe-
sahujici mezni hodnotu, pak kulitka 2b vy-
béhne z klidové polohy po meznich okra-
jich 17h, 17b* a vyto&i pomoci sklon&nych
botnich stén 40, 40°‘ ovladaci pdku 3b vzhi-
ru. PF¥itom se kuli¢ka 2b pohybuje ve #l4b-
ku 42, Vzhiru vytofend ovlddaci pdka 3b,
kterd je na konci protilehlém vzhledem k
zdstréné ototné ose 16b vytvoiena jako za-
padka, se dostane do funk&niho spojeni se
spojkovym kotoutem 44, ktery je na obvo-
du opatien ozubenim a pfidrZuje jej, takZe
pFi dalSim vytaZeni pédsového popruhu do-
chézi k relativnimi pooto€eni spojkového ko-
toue 44 vzhledem k hiideli 32 civky, coZ
zplisobi zablokovani.

PFi zpoZdujici, popiipad& zrychlujici sile
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plsobici ve sméru jizdy zlistdvd kuliCka 2b
pfi vyb&hnuli ve vodorovné poloze. Je pro-
to tfeba vn&jSich sil, aby kulitka 2b byla
znovu vracena do své vychozi polohy. Pro-
toZe na hfidel 32 civky plisobi Sroubovita
vratnd pruZina, kterd zplsobi, Ze se pas pFi
odlehdeni op&t navine, tlai boky 44 zubil
ocbvodového ozubeni na spojkovém kotouci
44 automaticky na zdpadkovy hibet 3b° o-
viddaci padky 3b a tim vyvolaji sloZzku ve
sméru k vychozi poloze kulicky 2b a tuto
Vrati. :

Piisobi-li zpoZdujici nebo zrychlujici sila
napfi¢ ke sméru jizdy, pak se kulicka 2b
na konci ovladaciho pochodu samodinné
S* kulicky 2b leZi vidy uvnitf meznich o-
kraji 17b, 17b° vitezu 37.

Toto piikladové provedeni umoZiluje vel-
mi citlivé oviddani. Pfedeviim ve sméru jiz-
dy vozidla miZe byt reakini hodnota ex-
trémné mald, nebot kulitka 2b v tomto
sméru pii vyb&hnuti nemusi vykonat Zadnou
zdvihovou préci.

U ptikladu provedeni z obr. 9 a 10 je na
bo&ni st&n& 6 krytu upevnéno pomoci Srou-
bli 46 vrchlikové loZisko 45, jehoZ horni
strana je vydutdé zakiivena. UloZny dilec
1c je vytvofen tak, Ze jeho dolni okraj 48
le?i na stejném kruhovém oblouku jako
homi okraj 45a vrchlikového loZiska 485.
Dolni strana 49 GloZného diice 1e je zakfi-
vena vypoukle, pfiemZ polomér kfivosti R’
se rovnéd poloméru kfivosti horni strany 47
vrchlikového loZiska 45. Na horni strang 50
tiloZného dilce 1e je provedeno kruhové za-
hloubeni 51, jehoZ horni dno 52 je vzhle-
dem k horni strané 50 loZiskového dilce 1e
presazeno doli. Kolem kruhového zahlou-
beni 51 je uspofdddna omezujici sténa 9e,
jejiz vyska s vyhodou odpovidd poloméru
kulitky 2¢. V hornim dnu 52 zahloubeni 51
je proveden kruhovity vyrez 8e, jehoZ polo-
mér je mensi neZ polomér kulicky 2¢. Vnit¥-
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ni primér stény 9¢ je o néco mensi neZ
soulet praméru kulicky 2e¢ a priméru kru-
hovitého vyrezu 8e. Kulicka 2¢ dosedd na
mezni okraj 17¢ kruhovitého vyfezu 8¢ a
pfetniva vrchlikovym utsekem 18¢ do vyfe-
zu 8e.

Ovladaci pdka 3c spocivd na kuli¢ce 2¢
kuZelovitym zahloubenim 19¢ a je uspofa-
ddna otodné kolem zastréné otofné osy 18e
mezi botnimi sténami 14¢, 14¢° dloZného
dilce 1e. Zastrind otoCnd osa 16¢, t&ZiSté
8§ ovladaci paky 3¢‘, které leZi blizko zdstré-
né ototné osy 16¢ mezi ni a kuliCkovymi o-
pgrami 28c, 28¢° na kuZelovém plasti za-
hloubeni 18e, jakoZ i kuliCkové opéry 28e,
23¢’ jsou opdt v jedné roving, rovnobsZné
s meznim okrajem 17e.

Stfed M vrchlikového loZiska 45 leZi zhru-
ba na vnéjSi predni fasti 53 ovlddaci péaky
3c. Tak je moZné vyrdbét pro veSkeré pri-
pady pouZiti automaty stejné konstrukce a
tyto pouze sefizovat pfi montdZi. Pro vyro-
bu je to oviem velmi vyhodné, nebot lze
uSetfit nastroje a pripravky. UloZny dilec
1¢ s kuli¢kou 2e¢ a ovlddaci pdkou 3¢ se se-
Fidi na vrchlikovém loZisku 4%, upevnéném
na krytu, do sprdvné polohy a pak se s
vrchlikovym loZiskem 45 spoji zejména le-
penim nebo svaienfm.

Spinaci, popfipadé ovladaci zafizeni podle
vyndlezu se vyznaCuji velmi jednoduchou
konstrukci, pritom v8ak maji velkou reaké-
ni citlivost a zajistuji velkou bezpeénost.

PouZije-li se spinaci, popiipad& ovladaci
zalrizeni podle vyndlezu, napfiklad u auto-
matl pro navijeni bezpetnostnich pésfi, pak
v pripad® nebezpeti se h¥idel civky rychle
a spolehlivé zablokuje.

Kromé& toho je myslitelné, aby v souladu
s popsanymi priklady provedeni bylo vyb&h-
nuti kulicky pouZito napiiklad pfimo nebo
nepfimo k vyvoldni elektrického impulsni-
ho spindni. '

PREDMET VYNALEZU

1. Spinaci, pop¥ipadé ovlddaci zatfizeni z4-
vislé na zrychleni a zpoZd&ni, zejména k
zamontovdni do vozidel, opatfené hmotnou
kuli¢kou, k niZ je pPifazena nejméné jedna
spinaci nebo ovlddaci pdka, vyznaCené tim,
Ze kulicka (2, 2a, 2b, 2c) ve své klidové poloze
dosedd na mezni okraje (17, 17a, 17b, 17b’,
17¢) vyiezu (8, 8a, 37, 8¢), jehoZ &iFka (d)
je mensi neZ pramér (D) kulicky (2, 2a, 2b,
2c), v jejiZz akéni drdze je usporddana ome-
zujici sténa (9, 38‘, 9a, 9c), p¥itemZ spina-
¢i nebo ovlddaci pdka (3, 3a, 3b, 3c) dose-
dé na kulitku (2, 2a, 2b, 2c) a t8Zi§ts (S°)
kuli¢ky (2, 2a, 2b, 2c) leZi v kaZdé poloze
uvnitf meznich okraji (17, 17a, 17h, 17b,
17c) vyrezu (8, 8a, 37, 8c).

2. Zatizeni podle bodu 1, vyznaené tim,

e spinaci nebo ovladaci péka (3, 3a, 3b,

3e) je opatfena dold rozSifenym zahloube-
nim (19, 19a, 19b, 19¢).

3. Zarizeni podle bodu 1, vyznalené tim,
Ze t8ZiSt8 (S) spinaci nebo ovlddaci paky
(3, 3a, 3b, 3e) leZi mezi jeji otonou osou
(16, 18b, 16¢c, 29) a kulickovou opérou (28,
28°, 28a, 28a‘, 28c, 28c‘}), popfipadd mezni-
mi okraji (43, 43‘) spinaci nebo ovladaci
paky (3, 3a, 3b, 3e) na kulitce (2, 2a, 2b,
2c). '

4. Zarizeni podle bodi 1 aZ 3, vyznalené
tim, Ze téZi&tg (S) spinaci nebo ovladaci
paky (3, 3a, 3b, 3c), otoéna osa (16, 29,
16b, 16¢), jakoZ i kulitkova opdra (28, 28
28a, 28a‘, 28c, 28c‘), popiipadé mezni okra-
je (43, 43°) 1eZi v jedné roving, rovnob&Zné
s meznimi oKkraji (17, 17a, 17b, 17b, 17¢)

vyfezu [‘8,_ 8a, 37, 8c).
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5. Zatizen{ podle bodu 1, vyznadené tim,
Ze spinaci nebo oviddac! pdka (3, 3a, 3b,
3c) je vytvofena jednoramenné a je zhoto-
vena z materidlu o mérné tize 0,9 aZ 2,7
g/cmd, zejména z umélé hmoty, pFidemZ je
uloZena na b¥itu vystupku {25).

6. Zafizeni podle bodu 1, vyznadené tim,
Ze kulitka (2b) je uloZena v obdélnikovém
Zlabku (36), otevieném vzhiru a leZicim v
podélném sméru vozidla a opatieném ve
dnu podélnym vyFezem (37), plitemZ spi-
naci nebo oviddaci pdka (3b) je opatfena
_dolli otevienym zahloubenim (19b), leZicim
napiig k podélnému sméru vozidla.

7. Zafizeni podle bodu 6, vyznafené tim,
Ze zahloubeni (19b) spinaci nebo ovladaci
péky (3b) je hranolovité a je opatieno ¥14b-
kem (42), ktery je uZ8i neZ primér (D) ku-
ligky (2b). ‘

8, Zafizeni podle bodu 1, vyznatené tim,
Ze spinaci nebo ovladaci pdka (3, 3a) leZi
proti zdpadkovym zublim (34), spojenym
pevné neotodnd s hiidelem (32) civky, do
nichZ spinaci nebo ovladaci pédka (3, 3a)
zapad4a pomoci kuliéky (2a, 2).

9. Zaflzeni podle bodu 1, vyznadené tim,
Ze spinaci nebo ovlddaci pdka (3b) leZi
proti spojkovému kotoudi (44) otoénému na
h¥ideli (32) civky, do n&hoZ spinaci nebo

12

oviddaci péka (3, 3a) zapadd pomoci kuli&-
ky (2b).

10. Zaffzeni podle bodu 1, vyznadené tim,
Ze omezujici sténa (9, 9a, 9c, 38, 38‘) pro
kuligku (2, 2a, 2b, 2¢} je uspofdddna na
GloZném dilci (1, la, 1b, 1c) nebo na spi-
naci nebo ovléddaci pdce (3b).

11, Za¥fzeni podle bodd 1 nebo 10, vy-
znatené tim, Ze omezujici stény (9, 9a, 9c,
38, 38') maji vysku (H) odpovidajici polo-
méru (D/2) kulidky (2, 2a, 2b, 2c) a maji
primér (D‘) men3i, neZ je soufet priméru
(D) kuligky (2, 2a, 2b, 2¢) a priméru (d)
vyfezu (8, 8a).

12. ZaFizeni podle bodu 1, vyznatené tim,
Ze tloZny dilec (1lc) pro kuli¥ku (2¢), Ku-
litka (2c) a spinaci nebo ovlddaci pédka
(3c} jsou upevnény staviteln& na vrchliko-
vém loZisku (45), pevné uspoiddaném na
krytu spinaciho nebo ovladaciho zafizenf,
pfiem# tuloZny dilec (1c) je v nastavené
poloze pevng slepen nebo svafen s vrchili-
kovym loZiskem ({45).

13. ZafFizeni podle bodu 12, vyznadené tim,
Ze stfed (M) vrchlikového loZiska (45) le-
Zi na vné&j8f pfedni ¢4sti (53) spinaci nebo
ovlddaci paky (3c).

14. Zafizeni podle bodu 1, vyznadené tim,
Ze kuli¢ka (2, 2a, 2b, 2c) je spinacim prv-
kem elektrického ovlddaciho dilce.

3 listy vykrest

Severografis, n. p.; z8vod 7, Most
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Obr. 2
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Obr. 4

M~ >

R T arivsor i e

Ko 30 %/f‘
/‘r '\vﬁx-‘r": AN

= N

N,

2




204993




	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

