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Niniejszy wynalazek dotyczy urzadze-
nia do zamiany prostolinijnego ruchu ta:mn
i zpowrotem na ruch obrotowy, dzialajace-
go w ten sposob, ze obracajacy si¢ wal zo-
staje napedzany podczas skoku mnarzadu,
posuwajacego si¢ tam i zpowrotem w jed-
nym z kierunkow, za$ podczas skoku na-
rzadu w kierunku odwrotnym nie otrzymu-
je napedu. Urzadzenie wedlug wynalazku
jest przeznaczone do zastapienia stuzacych
do tego samego celu zapadkowych mecha-
nizméw posuwowych i ma za zadanie usu-
nigcie wlasciwych mechanizmom powyz-
szym wad, mianowicie, jalowego ruchu,
wykonywanego podczas zmiany kierunku
ruchu narzadu napedzajacego, oraz warko-
tu, w wielu przypadkach bardzo niepoza-

danego. Wynalazek polega w zasadzie na
tem, ze pomiedzy narzad napedzajacy, po-
suwajacy si¢ tam i zpowrotem, a wal na-
pedzany zostaja wlaczone dwie przektad-
nie $limakowe, z ktérych jedna jest wyko-
nana jako samohamowna, druga za$ —
jako niesamohamowna tak, iz przekladnia
$limakowa samohamowna podczas skoku
narzadu napedzajacego w jednym z kie-
runkéw dziala jako przekladnia z¢bata
i napedza wal, niesamohamowna za$
przekladnia $limakowa stuzy do tego, aby
podczas ruchu narzadu napedzajacego w
kierunku odwrotnym obracaé¢ $limak sa-
mohamownej przektadni $limakowej, do-
prowadzajac go do mastgpnego polozenia
zazgbienia ze $limacznica tegoz zespolu.
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Dzieki temu otrzymuje sie urzadzenie do
przenoszenia ruchu, dzialajace cicho i bez
powyzej wzmiankowanego ruchu jatowego.

Rysunki przedstawiaja kilka przykla-
déw wykonania wynalazku, a mianowicie:
fig. 1 przedstawia urzadzenie do zamiany
ruchu wedlug wynalazku w przekroju pod-
tuznym, za$ fig. 2 — w widoku zgory; fig.
3 — urzadzenie wedlug fig. 1, nastawione
odmiennie, celem napedzania walu w od-
wrotnym kierunku niz mna fig. 1; fig. 4 -—
6 — kilka innych odmian wykonania u-
rzadzenia,

W przyktadzie wykonania, przedstawio-
nym na fig. 1 — 3, 1 oznacza suwak, po-
ruszajacy sie prostolinijnie tam i zpowro-
tem i wykonany w postaci tulei, osadzonej
przesuwnie, lecz nieobracalnie na drazku
2, ktérego korice sg zamocowane w podsta-

wie 3, przyczem tuleja wprawiana jest w -

ruch zapomoca mieprzedstawionego na ry-
sunku drazka, polaczonego przegubowo z
uchem 4 tulei. Na tulei 7 sa osadzone obra-
calnie lecz nieprzesuwnie dwa $limaki 5
i 6, polaczone ze sobg sztywno i zazgbiaja-
ce si¢ ze $§limacznicami 7, wzglednie 8. Sli-
macznica 7 jest zaklinowana ma stale na
wale 9, obracajacym si¢ w nieprzedstawio-
nych na rysunku lozyskach i stanowiacym
w tym przykladzie wal napedzany, obra-
cany podczas przesuwu tulei 7 w jednym z
kierunkéw i mienapedzany podczas prze-
suwu tulei w kierunku odwrotnym. Na wa-
le 9 jest ponadto osadzone koto taricucho-
we 10, sprzezone faricuchem 77 z podobnem
kolem laficuchowem 72 umocowanem na
wale 13, réwnoleglym do walu 9 i obraca-
jacym si¢ réwniez w lozyskach, nieprzed-
stawionych na rysunku; dzieki temu sprze-
Zeniu waly 9 i 13 musza obracaé sie¢ w jed-
nakowym kierunku i z jednakowa szybko-
§cia. Na wale 13 znajduje si¢ §limacznica
8, nieosadzona na stale na wale, lecz u-
mieszczona na tulei sprzegowej 14, mnasu-
nigtej na wal 13 w ten sposéb, iz tuleja ta,

nie moze sie obracaé, lecz moze byé prze-
suwana tam i zpowrotem wzdluz walu /3

' zapomoca nieprzedstawionych na rysunku

widelek, sprzezonych ze zlobkiem 15 tu-
lei. Tuleja sprzegowa zaopatrzona jest po
stronie zewnetrznej w pewna ilos¢ ukos-
nych ($rubowych) wystepé6w 16, mieszcza-
cych si¢ w odpowiednich wyzlobieniach
§limacznicy 8, wskutek czego $limacznica,
nie mogac dzieki odpowiedniemu zabezpie-
czeniu bra¢ udzialu w przesuwie tulei
sprzegowej 14, zostaje podczas przesuwu
tulei 74 nieco obrécona w tym lub innym
kierunku w stosunku do walu 13 oraz o
walu 9 i $limacznicy 7.

Jak wynika z powyzszego, pomigdzy
suwakiem 1, poruszajacym si¢ prostolinij-
nie tam i zpowrotem, a mapedzanym wa-
lem 9, ktéry otrzymuje naped tylko pod-
czas ruchu suwaka !/ w jednym z kierun-
kéw, zestaja wlaczone dwie przekladnie
slimakowe 5, 7 i 6, 8. Przekladnia $limako-
wa 5, 7 jest wedltug wynalazku wykonana
jako samohamowna, podczas gdy prze-
ktadnia 6, 8 nie jest samohamowna. Je-
zeli obydwa $limaki 5, 6 i obydwie §limacz-
nice 7, 8 posiadaja jednakowsa wielko$é
i jednakowy skok gwintu, niesamohamow-
no$¢ osiaga si¢ w ten sposob, ze czesci ze-
spolu niesamohamownego =zostaja wyko-
nane z réznych tworzyw, Tak np. §limak 5
i $limacznica 7 moga byé¢ wykonane ze sta-
li, podczas gdy w drugim zespole $limak 6
zostaje wykonany ze stali, a $limacznica 8
z bronzu, Drzigki temu osiaga si¢ miedzy
czes$ciami zespolu 6 i 8 znacznie mniejszy
wspolczynnik tarcia, niz miedzy czeéciami
zespotu 5 1 7, a przez odpowiedni dobor
skoku gwintu w stosunku do tych wspél-
czynnikéw tarcia mozna z latwoscia u-
czyni¢ zado$¢ warunkowi, aby przekladnia
$limakowa 5, 7 byla samohamowna, prze-
ktadnia za$ 6, 8 — niesamohamowna.

Opisane powyzej urzadzenie dziala w
sposéb nastepujacy: przy ustawieniu po-




szczegolnych czesci skladowych urzadze-
nia, przedstawionem na fig. 1, élimacznica
8 jest (dzieki odpowiedniemu nastawieniu
tulei sprzegowej 14) nastawiona w stosun-
ku do Slimacznicy 7 w taki sposéb, ze ze-
by $limacznicy 8 mieszcza si¢ luZzno pomie-
dzy zwojami $limaka 6, a wiec nie sa z ja-
kiejkolwiek strony do nich dociskane, ze-
by za$ §limacznicy 7 wywieraja pewien na-
cisk na odpowiednie zwoje $limaka 5 (jak
to, celem wigkszej przejrzystoéci, przed-
stawiono na fig. 1 w przesadnem powigk-
szeniu), Jezeli tuleja I zostanie przesunig-
ta np. w lewo, to samohamowna przeklad-
nia $limakowa 5, 7 dziala jako zespdl kot
zgbatych, wskutek czego §limacznica 7,
osadzona na wale 9, zostaje obrécona w
kierunku strzatki 17 (fig. 1). W obrocie
tym bierze udzial réwniez $limacznica 8
dzigki przekladni taficuchowej 10, 11, 12
i zeby jej zachowuja w ten sposéb swe po-
lozenie wzgledem uzwojenia $limaka 6.
Obrét powyzszy. mnastepuje pod tym wa-
runkiem, ze wal 9, dzieki zastosowaniu
aieprzedstawionego na rysunku urzadzenia
zapadkowego lub obcigzenia, albo tez pod
dzialaniem jednego lub kilku urzadzen po-
wyzej opisanego rodzaju, nie moze si¢ ob-
raca¢ w kierunku, odwrotnym do strzatki
17. Nastepnie tuleja 1 cofa sie i przesuwa
si¢ w prawo, wobec czego zeby §limaczni-
cy 8 stykaja si¢ niezwlocznie swemi lewe-
mi stronami z odpowiedniemi zwojami $li-
maka 6. Lafcuch 11 zapobiega obrotowi
§limacznicy 8 w kierunku, odwrotnym do
ruchu wskazéwki zegara, a z drugiej stro-
ny przekladnia §limakowa 6, 8 nie jest sa-
mohamuwna, wobec tego, podczas skoku
tulei I w prawo, wspétdzialanie nieobra-
cajacej sie w danej chwili slimacznicy 8 i
osadzonego obracalnie na tulei 7 $§limaka
6 powoduje obrot $limakéw 5 i 6 dookola
tulei 7 w takim kierunku, iz $limak 5 zo-
staje obrécony zpowrotem do nowego po-
tozenia zazebienia ze $§limacznica 7, dzie-

ki czemu, gdy tuleja I osiaga swe kratco-
we prawe polozenie, poszczegblne cazedci
sktadowe urzadzenia zajmuja poloienia,
przedstawione na fig. 1 z wyjatkiem tego,
ze obydwie §limacznice 7 i 8 obrécily sie o
pewien kat, ktérego wielkoéé jest propor-
cjonalna do przesuwu tulei 7. Opisany
przebieg moze si¢ wigc powtarzyé, gdy tu-
leja 1 zaczyna ponownie przesuwaé si¢ W
lewo, Przy wzajemnem nastawieniu §li-
macznic 7 1 8, przedstawionem na fig. 1,
wal 9 bedzie stale obracany w kierunku
strzatki 17.

W razie koniecznoéci obracania watu 9
w odwrotnym kierunku, czyli, Ze wal ten
ma byé napedzany podczas skoku tulei f
w prawo, §limacznice 8 nastawia sie zapo-
moca tulei sprzegowej 14 wzgledem $ki-
macznicy 7 w sposéb, przedstawiony mna
fig. 3, t. j. tak, ze zeby Slimacznicy 8 mie-
szczg sie luzno pomiedzy zwojami $lima-
ka 6, nie wywierajac na mich ci$nienia z
sadnej strony, a z¢by $limacznicy 7 wy-
wieraja pewien nacisk na odpowiednie
zwoje §limaka 5 (fig. 3). Gdy tuleja 1 Zo-
staje przesunieta w prawo (fig. 3), woéw-
czas samohamowna przekladnia §limakowa
5, 7 dziala jako zespét két zebatych, dzig-
ki czemu $limacznica 7 zostaje wraz z wa-
tem 9 obracana w kierunku strzatki 18
(fig. 3), a wiec w kierunku odwrotnym, niz
na fig. 1, przyczem w ruchu tym bierze
réwniez udzial $limacznica 8, wskutek
czego zeby jej zachowuja swe polozenie
wzgledem uzwojenia $limaka 6. W tym
razie jest niezbedne, aby wal 9 byl zapo-
mocy jakiegokolwiek urzadzenia zabezpie-
czony przed obracaniem si¢ w kierunku,
odwrotnym do wskazanego strzalka 18.
Nastepnie tuleja I zawraca i rozpoczyna
ruch w lewo (fig. 3), przyczem =zeby sli-
macznicy 8 stykaja sie niezwlocznie swe-
mi prawemi stronami z odpowiedniemi
zwojami élimaka 6; taficuch 71 nie pozwala
obracaé si¢ $limacznicy 8 zgodnie z ru-



chem wskazéwki zegara, a przekladnia
slimakowa 6, 8 mnie jest samohamowna,
wskutek tego podczas skoku tulei 7 w lewo
$limaki 6 i 5 zostaja wprawione w ruch ob-
rotowy dookola tulei 1 w kierunku strzal-
ki 19, a slimak 5 zostaje obrocony wstecz
do nowego polozenia zazebienia §limacz-
nicy 7 i przy mastgpnym skoku tulei 7 w
prawo moze znéw obracaé §limacznice 7
w kierunku strzatki 18. Przy przedstawio-
nem na fig. 3 skojarzeniu §limacznic 7 i 8
wal 9 jest stale obracany w kierunku
strzatki 18.

W powyzej opisanym przykladzie wy-
konania wedlug fig. 1 — 3, w ktérym $li-
maki 5 i 6 sa jednakowej wielkosci i po-
siadaja jednakowe nachylenie gwintu, przy-
jeto, ze mniezbedna do osiagniecia pozada-
nych wynikéw réznica pod wzgledem sa-
mohamowno$ci przekladni $§limakowych
zostaje osiagnieta wylacznie zapomoca
wykonania $limacznic 7 i 8 z réznych two-
rzyw. Celem osiagniecia jeszcze wigkszej
réznicy pomigdzy przekladniami $§limako-
wemi pod wzgledem samohamownosci i,
dzieki temu, wigkszej pewnos$ci osiggnie-
cia zadanego wyniku oraz zwigkszenia jed-
noczes$nie wspélczynnika wydajnosci urza-
dzenia, zaleca si¢ nadanie uzwojeniu $li-
maka 6 zespolu niesamohamownego wigk-
szego kata machylenia, niz uzwojeniu $li-
maka 5 zespolu samohamownego. Ponie-
waz nachylenia lub podziatki nagwintowan
obydwéch $limakéw musza byé jednakowe
celem zachowania wlasciwego zazebienia
$limacznicy 8 ze $limakiem 6, gdy zespét
5, 7 pracuje jako zespél kol zebatych i
obraca wal 9, nalezy jednoczeénie madaé
$limakowi 6 mniejsza’ $rednice, niz $§lima-
kowi 5 i wobec tego opuscié nizej wal 13
(fig. 1), a wiec zblizyé go do wspélnej osi
$limakéw 6 i 5, co, oczywiscie, nie sprawia
2adnej trudnosSci w wykonaniu, W tak wy-
konanej odmianie urzadzenia mozna osia-
gnaé zadang réznice pod wzgledem samo-
hamownoéci nawet w takim razie, jezeli

§limacznice 7 i 8 zostaja wykonane z tego
samego tworzywa, korzystniejsze jest jed-
nak, oczywiscie, wzmiankowane powyzej
wykonanie $limacznic z réznych tworzyw,
dzigki czemu osiaga si¢ mniejszy wspol-
czynnik tarcia, oraz wigkszy kat nachy-
lenia uzwojenia §limaka 6 zespotu nieha-
mownego, niz uzwojenia $§limaka zespolu
samohamownego.

W przedstawionym na fig. 1—3 przy-
ktadzie wykonania urzadzenia $limaki 5 i
6 sa polaczone ze sobg ma state, a wiec ob-
racaja si¢ stale z jednakowa szybkoscia
gdy suwak 1 cofa sie, nie napedzajac przy-
tem walu 9. Znaczng rézinice pomiedzy
przekladniami $limakowemi pod wzgle-
dem samohamownoéci, a zatem niezawod-
ne dzialanie urzadzenia mozna osiagnaé,
stosujac niezespolone w jedna catosé $li-
maki i wlaczajac pomiedzy nich przektad-
ni¢ w taki sposéb, aby $limak przektadni
niesamohamownej obracal si¢ z mniejsza
szybkoScia, niz $limak samohamownej
przektadni $limakowej. Slimak samoha-
mownej przekladni moze w tym razie po-
siadaé¢ kilkakrotnie mniejszy kat nachy-
lenia uzwojenia, niz §limak przekladni nie-
samohamownej. Kilka przykladéw wyko-
nania tego rodzaju urzadzenia przedsta-
wione jest na fig. 4 i 5.

W przykladzie wykonania, przedsta-
wionym na fig. 4, 20, 21 oznacza suwak,
posuwajacy si¢ prostolinijnie tam i zpo-
wrotem i skladajacy sie z dwéch pierscie-
ni, polaczonych ze soba na state, np. za-
pomoca dwéch, nieprzedstawionych na ry-
sunku ramion, i umieszczonych przesuw-
nie na §rubie 28 o plaskiem nagwintowaniu
w taki sposéb, Ze zostaja przesuwane tam
i zpowrotem wzdtuz $ruby zapomoca draz-
ka, polaczonego przegubowo z uchem 24,
przyczem pierécienie zostaja zapomoca
odpowiedniego, nieprzedstawionego na ry-
sunku urzadzenia poruszane tak, iz nie
moga si¢ obracaé. Sruba 28 o plaskiem na-
gwintowaniu, ktérej dzialanie odpowiada



dzialaniu $limacznicy 8 (fig, 1), jest osa-
dzona obracalnie, lecz mieprzesuwnie w
odpowiednich, nieprzedstawionych na ry-
sunku lozyskach. Pomiedzy pierscieniami
20 i 21 s osadzone jedna na drugiej dwie
tuleje 25 i 26, zaopatrzone w nagwintowa-
nia, przyczem zewnetrzna tuleja 25 jest
nagwintowana od zewnatrz i zazebia sie
ze §limacznica 27, odpowiadajaca $limacz-
nicy 7 (fig. 1), wewnetrzna za$ tuleja 26
posiada nagwintowanie wewngtrzne, dopa-
sowane do nagwintowania $ruby 28, Sli-
macznica 27 jest osadzona na wale 29, ob-
racajacym si¢ w anieprzedstawionych na
rysunku lozyskach i stanowigcym watl na-
pedzany, obracany podczas przesuwu pier-
$cieni 20 i 21 w jednym z kierunkéw i nie-
napedzany podczas przesuwu ich w kie-
runku odwrotnym. Wat 29 jest sprzezony
zapomoca dowolnego, nieprzedstawionego
na rysunku urzadzenia, np. zespotu stozko-
wych kél zebatych i przekladni taficucho-
wej ze $ruba 28, dzieki czemu $ruba ta bie-
rze stale udzial w obrocie watu 29. Po-
migdzy tuleje 25 i 26 jest rowniez wla-
czona przekladnia, ktéra w danym razie
sktada si¢ z jednego lub kilku stozkowych
kol zebatych 30 (z ktérych na fig. 4 jest
przedstawione tylko jedno), osadzonych
obracalnie na wystajacych promieniowo z
tulei 26 czopach 31 i zazebiajacych sie
czesciowo ze stozkowym wiericem ze¢batym
32 nieobracajacego si¢ pierscienia 20, cze-
$cowo za§ — ze stozkowym wiericem ze-
batym 33 zewnetrznej tiulei 25. Podczas
obrotu tulei 26 dookola osi $ruby 28 kota
zebate 30 tocza sie po wiericu zebatym
nieobracajacego sie¢ pierscienia 20 i dzieki
temu obracaja zewnetrzna tuleje 25 z szyb-
koécia dwukrotnie wigksza, niz szybkosé
obrotowa tulei 26. Pomiedzy wal 29 i $ru-
be 28 musi byé wlaczony narzad nastaw-
czy, wykonany na podobieristwo np. przed-
stawionej na fig. 1 tulei sprzegowej 14 i
zaopatrzony w ukosne wystepy, umozli-
wiajace nastawianie $ruby 28 w stosunku

do $limacznicy 27, celem zmiany kierunku
obrotu walu 29. -
Miedzy poruszajacy si¢ prostolinijnie
tam i zpowrotem suwak 20, 21 a wal nape-
dzany 29 sa wigc i w tej odmianie urza-
dzenia wlaczone, jak wynika z poprzed-
niego, dwie przekladnie 25, 27 i 26, 28, z
ktérych przektadnia 25, 27 jest wedlug
wynalazku wykonana jako samohamowna,
a przektadnia 26, 28 — jako miesamoha-
mowna, W danym razie samohamownos¢
osiaga si¢ przez wykonanie czeséci prze-
ktadni, np. 27 i 28, z réznych tworzyw, po--
siadajacych rézne wspolczynniki tarcia,
lub przez madanie nagwintowaniu tulei 26
znacznie wigkszego kata nachylenia, miz
uzwojeniu $§limaka 25, lub tez zapomoca
polaczenia obydwéch sposobow, :
W urzadzeniu, przedstawionem na fig.
4, sruba 28 jest nastawiona w stosunku do.
$limacznicy 27 (zapomoca powyzej opisa-
nego marzadu nastawczego, wta‘c.zonego w-
przekladni¢ pomiedzy &rubg 28 i walem
29) w taki sposob, ze gdy uzwojenie Sruby.
28 mieéci si¢ luzno w uzwojeniu tulei 26,
woéwczas zeby §limacznicy 27 naciskaja na
odpowiednie zwoje §limaka 25. Podczas
przesuwania pierscieni 20, 21 w lewo, samo-
hamowna przekladnia $limakowa 25, 27
dziala jako zespot kol zebatych, dzieki cze-
mu §limacznica 27 wraz z walem 29 -zo-
staje obracana w kierunku strzatki 3¢ (fig.
4). W obrocie tym bierze udzial réwniez
$ruba 28, dzieki czemu nagwintowanie jej
zachowuje swe polozenie wzgledem na-
gwintowania $ruby 26, tuleje za§ 25 i 26
zostaja, nie obracajac sie, przesuniete wraz
z pierScieniami 20 i 21, Przyjmuje sie
przytem, ze wal 29, dzieki zastosowaniu
dowolnego, odpowiedniego urzadzenia, jest
zabezpieczony przed obracaniem si¢ w
kierunku, odwrotnym do wskazanego za-
pomoca strzalki 34 (fig. 4). Nastepnie
piericienie 20, 21 zawracaja i posuwaja si¢
w prawo, przyczem tuleja 26 dzieki niesa-
mohamownemu zazebianiu si¢ z nieobraca-



jaca si¢ w- tej chwili sruba 28 zostaje ob-
racana w takim kierunku i z taka szybko-
Scia, Ze moze sie¢ przesuwaé wraz z pier-
écieniami 20, 21. Ten obrét sruby 26 zo-
staje przemiesiony zapomoca kol zebatych
30 ma slimak 25, ktéry (w taki sam sposéb,
jak s$limak 5 fig. 1) zostaje obrécony
wstecz do nowego polozenia zazebienia
si¢ ze §limacznica 27 i przy mnastepnym
przesuwie pierScieni 20, 21 w lewo moze
znéw obracaé $limacznice 27 w kierunku
strzatki 34, Przy przedstawionem na fig. 4
wzajemnem nastawieniu $limacznicy 27 i
sruby 28 watl 29 jest stale obracany w kie-
runku strzalki 34, Celem nadania watu 29
ruchu w kierunku odwrotnym, czyli nape-
dzania walu podczas przesuwu pierscieni
20, 21 w prawo, nalezy nastawié¢ (zapomo-
ca wzmiankowanego juz narzadu nastaw-
czego), srube 28 w stosunku do $limaczni-
cy 27 w taki sposéb, aby przy luZznem usta-
wieniu nagwintowan $ruby 28 i tulei 26
zeby slimacznicy 27 byly dociéniete do od-
powiednich zwojow tulei 25. Samohamow-
na przekladnia $limakowa 25, 27 bedzie
woéwczas dziatala jako zespél kol zebatych
i obracala Slimacznice 27 wraz z walem
29 w- kierunku, odwrotnym do ruchu
wskazéwki zegara (fig. 4), jezeli pierscie-
nie 20, 21 sa przesuwane w prawo, pod-
czas za$§ przesuwu pierscieni w lewo S§li-
mak 25 zostanie w powyzej opisany spo-
s6b. obrécony wstecz do nowego potozenia
zazebienia sie z nieobracajaca sie wowczas
§limacznica, 27.

"W przyktadzie wykonania wedlug fig.
4 sprzezenie tulei 26 ze $limakiem 235,
przyczem tuleja 26 mieéci si¢ celem za-
oszczedzenia miejsca wewnatrz $limaka
25, jest tego rodzaju, Ze samohamowny
stimak 25 jest obracany z szybkoscia dwu-
krotnie wicksza, niz szybkosé obrotowa
tulei 26, W razie potrzeby, mozna osiagnaé
~ jeszcze wigksza réznice pomiedzy szybko-
$ciami obrotowemi powyzszych czesci u-
rzadzenia, mianowicie zapomoca umie-

szczenia nagwintowanej mniesamohamew-

nej tulei zewnatrz samohamownego slima-

ka i sprzezenia ich za poérednictwem zwy-
ktego zespolu zebatych kol czotowych,
ktéry moze posiadaé dowolny pezadany
stosunek przektadni, Urzadzemie tego ro-
dzaju jest przedstawione w ogoélnych za-
rysach na fig. 5.

Wedtug fig. 5 suwak, poruszajacy sie
prostolinijnie tam i zpowrotem, sktada sie
z poprzecznicy 35 i dwéch polaczonych z
nia na stale (zapomoca nieprzedstawio-
nych na rysunku ramion lub tym podob-
nych czeéci) pierscieni 36 i 37. Poprzecz-
nica wraz z pierScieniemi jest osadzona
przesuwnie, lecz nieobracalnie ma drazku
38 i rownoleglej do niego $rubie 39 o pla-
skiem nagwintowaniu, dzieki czemu moze
byé przesuwana wzdluz drazka 38 tam i
zpowrotem, np. zapomoca dZwigni, pola-
czonej przegubowo z uchem 40, Sruba 39,
odpowiadajaca $rubie 28 (fig. 4) i §limacz-
nicy 8 (fig. 1), jest osadzona obracalnie,
lecz nieprzesuwnie w nieruchomych to-
zyskach 41. Pomiedzy poprzcznica 35
i pierScieniem 36 jest osadzona na
drazku 38 obracajaca si¢ i dajaca sie

przesuwaé tuleja 42, zaopatrzona po

stronie zewnetrznej w mnagwintowanie,
wskutek czego tworzy $limak, zazebiajacy
si¢ ze $limacznica 43, odpowiadajaca $li-
macznicy 27 (fig. 4), pomiedzy za§ po-
przecznica 35 i pierScieniem 37 jest osa-
dzona na $rubie 39 tuleja 44, zaopatrzona
w nagwintowanie wewnetrzne, zazebiajace
sie z nagwintowaniem $ruby 39. Slimaczni-
ca 43 jest osadzona na wale 45, obracaja-
cym sie w mieruchomych, nieprzedstawio-
nych na rysunku lozyskach i tworzacym
wal napedzany, obracany podczas przesu-
wu poprzecznicy 35 w jednym z kierunkéw
i nienapedzany podczas przesuwu jej w
kierunku odwrotnym. Wat 45 jest zapomo-.
ca odpowiedniego, nieprzedstawionego na
rysunku urzadzenia sprzezony z umoce-
wanem na $rubie 39 kolem zg¢batem 46,



dzigki czemu sruba 39 jest stale zmuszo-
na braé udazial w obrocie walu 5. W u-
rzadzenmie, sprzegajace wak 45 z kolem z¢-
batem ¢6, musi byé wlaczone urzadzemie
nastawcze, zapomoca ktérego mastawia sig
$rub¢ 39 w stosunku do. $limaeznicy 43, ce~
lem zmiany kierunku obrotu walu 45. Po-
miedzy tuleje 42 i 4¢ jest wreszcie whaczo~
na przektadnia zebata, skkadajaca si¢ w
tym przykladzie z malego kola zebatego
47, stanowiacego jedna calosé z tuleja 42
i zazebiajacego sic z wiekszem kolem ze-
batem 48, stanowiacem ze swej stroay ca-
Posé z tuleja 44. Stosunek szybkosci obro-
towych Slimaka 42 i Sruby 44 jest wiee w
tym przypadku uzaleiniony od stosunkw
$rednic kol zebatych 47 i 48, przyczem ten
ostatni mode byé w tym przypadku obrany
dowolnie.

Sposdob. dzialania tego urzadzenia jest
zasadniczo taki sam, jak urzadzenia, przed-
stawionego na fig. 4. I w tym przypadku
(fig. 5) pemiedzy suwak, poruszajacy sie
tam i zpowrotem 35, 36, 37 i wal napedza-
ny 45 s3 wlaczone dwie przekladnie zeba-
te 42, 43 i 44, 39, z ktérych pierwsza jest
samohamowna, druga za$ — niesamoha-
mowna, W przedstawionem na fig. 5 na-
stawieniu cze$ci urzadzenia $limacznica 43
jest nastawiona wzgledem $ruby 39 w taki
sposdb, ze samohamowna przekladnia &hi-
makowa 42, 43 dziala jako zespél kot ze-
batych i obraca &limacznice 43 wraz z wa-
fem 45 w kierunku, oznaczonym strzatka
49, podczas przesuwu poprzecznicy 35 w
lewo, podczas za& przesuwu poprzecznicy
w prawo §limak 42 za posrednictwem $ru-
by 44 i kél zebatych 48 i 47 zestaje obré-
cony wstecz do nowego polozenia zazebie~
nia ze $Hmacznica 43, dzieki czemu przy
nastepnym skoku poprzeczmicy 35 w lewo
moze zndw obracaé (limaczmice 43 w kie-
runku strzalki 49 Jezeli wal 45 ma obra-
caé si¢ w kierunku edwrotnym, to slimacz-
nice 43 malezy nastawi¢ w stosunku do
sruby 39 w taki sposéb, aby zgby $limacz-

nicy nagiskaly ma odpowiedmie rweoje &hi< -
maka 42, wskutek czego samohamowma
przekladnia $limakowa 42, 43 dzinh jake
zespél kel zebatych i podczas skolke pe-
praecznicy 33 w prawo ebraca wal 435.
Na . fig. 6 jest wreszcie przedstawione
podwéjne urzadzenie do przenoszenia ru-
chu, zblizone najbardziej ped wzgledem
budowy do wzadzenia, przedstawionego
na fig. 4, z ta rodmica, ze $ruby nie sa pe-
laczone przekladnia. Wedhug tig. 6 suwalk,
poruszajacy si¢ prostolinijnie tam i zpo~
wrotem, sklada si¢ z sanek 50, przesuwa-
nych po powierzchmi $lizgowe} kadluba v~
rzadzenia 5! tam i zpowrolem zapomacy
nieprzedstawionego na rysunku drazka,
polaczonego przegubowo 2z uchema 52.
Przez otwery w dwéch sciankach kosico-
wyeh 53, 54 sanek i znajdujacej si¢ po-
$rodku pomigdzy mniemi przegrodee 54
przesunigta jest $ruba 36 o plaskiem ma-
gwintowaniu, ktéra de peolowy swej dhe-
goéci jest zaopatrzona w nagwintowanie
lewe, w drugiej za$ pokowie — w magwin-
towanie prawe i ktérej kodee sa ummbe-
szczone obracalnie, leecz nieprzesuwnie w
toiyskach kulkewych 57 i 58, osadzomych
w oprawie 51, Pomigdxy obydwiema Seian-
kami kofcowemi i $redkowa przegréodia
sanck s3 osadzome ma Svubie 56 tuleje 5%
t 60, zaopatrzone zarowno w wewnetrzee,
jak i zewnetrane magwintowania i zaz¢bis-
jace sig odpowiednic 2z prawem i lewem
uzwojeniami Sruby 56, nagwintowania zas
zewngirzne ra jednej <z tulei prawe, na
drugiei zas — lewe wspokdzialaja 2e $h-
macznicami 6f, waglednie 62. Slimacznice
te sa osadzone na dwichk réwmoleghych
watach 63, wzglgdnie 64, obracajaecyck si¢
podczas przesuww samek 50 w mierucho-
mych, nieprzedstawionych ma rysunke o~
zyskach, Waty 63 i 64 sa zapomocy mie-
przedstawionych na rysumku kél zebatych
sprzezone w taki sposéb, e mwusaa obracaé
si¢ w kierunkach wzajeromie odwrotmych.
jal ozmaczono stymMami ma fig. 6 Jeden



*z waléw, np, 64, jest poza tem zapomocy
odpowiedniego, nieprzedstawionego na ry-
sunku urzadzenia sprzezony z kotem zeba-
tem 65, uksztaltowanem jako nakretka,
nakrecona na jeden z koricow $ruby 56 i
dajaca si¢ nastawia¢ zapomoca dZwigni
recznej 66. Dzwignia obraca wkrgcona w
kadtub 51 oslone 67, otaczajaca lozysko
kulkowe 58, przyczem wskutek obracania
oslony 67 lozysko kulkowe i wraz z niem
kolo zgbate 65 moga byé przesunigte nieco
w prawo lub lewo. Oslona 67 tworzy w
tym przypadku urzadzenie nastawcze, za-
pomoca ktérego mozna nastawiaé $rube 56
w stosunku do $élimacznic 61 i 62, celem
zmiany kierunku obrotu waléw 63 i 64.

" Pomigdzy suwak 50, poruszajacy sie
tam i zpowrotem, i waly 63 i 64 sa wiec i w
tej odmianie urzadzemnia wlaczone dwie
przekladnie z¢bate, mianowicie pomigdzy
suwak 50 i wal 63 — przekladnie: $lima-
kowa 59, 61 i zebata 59, 56, z ktoérych
pierwsza jest samohamowna, a druga —
niesamohamowna, pomiedzy za§ suwak 50
i wal 64 — zespoly 60, 62 i 60, 56, z kt6-
rych pierwszy jest samohamowny, drugi—
niesamohamowny. W przedstawionem na
fig. 6 ustawieniu poszczegélnych czesci
$limacznica 61 jest nastawiona wzgledem
sruby 56 w taki sposéb, ze, gdy sanki 50
zostajg przesuwane w prawo, samohamow-
na przekladnia $limakowa 59, 61 dziala
jako zespél kot zebatych i obraca $limacz-
nice 61 wraz z walem 63 w kierunku, od-
wrotnym do ruchu wskazéowki zegara.
Jednoczesnie dzigki sprzezemiu zapomoca
przekladni zebatej watéw 63 i 64, wal 64
obraca sie ze $limacznica 62 w kierunku
obrotu wskazéwki zegara, a wskutek sprze-
zenia walu 64 z kotem zebatem 65, wzgled-
nie $ruba 56, $ruba ta zostaje wraz z tu-
lejg 60 obracana w takim kierunku, ze $li-
macznica 62 moze obrécié sie w kierunku
ruchu wskazéwki zegara. Podczas skoku
sanek 50 w prawo §ruba 56 i tuleja 60 ob-
racaja sig, a tuleja 59 nie obraca si¢. Gdy

sanki 50 przesuwaja si¢ w lewo, samoha-
mowna przekladnia $limakowa 60, 62
dziala jako zespél két zegbatych i obraca
$limacznice 62 wraz z watem 64 w kierun-
ku ruchu wskazéwki zegara, a wiec w tym
samym kierunku, jak gdyby wal 64 byl ob-
racany zapomoca walu 63. Jednoczesnie
obracaja si¢ wal 63, sruba 56 i tuleja 59,
dzieki czemu zewnetrzne magwintowanie
tulei 59 zostaje obrécone w nowe potoze-
nie zazebienia ze §limacznica 61. Podczas
skoku sanek 50 w lewo obraca sie $ruba
56 i tuleja 59 w przeciwienstwie do tulei
60, ktora sie nie obraca. Jezeli waly 63 i’
64 maja si¢ obraca¢ w kierunkach, od-
wtotnych do wskazanych strzatkami, wow-
czas nalezy zapomoca dZwigni 66 nasta-
wié $rube 56 w stosunku do $§limacznic 61
i 62 w taki sposéb, aby samohamowna prze-
ktadnia ¢limakowa 59, 61 dziatala jako
zesp6l kol zebatych i obracala $§limaczni-
ce 61 wraz z walem 63 w kierunku obrotu
wskazowki zegara podczas skoku sanek 50
w lewo (fig. 6), przyczem samohamowna
przekladnia $§limakowa 60, 62 dziala jako
zesp6t kot zebatych i obraca wal 64 w kie-
runku, odwrotnym do kierunku obrotu
wskazéwki zegara podczas skoku sanek w
prawo,

Powyzej opisane i przedstawione na
rysunkach przyklady wykonania moga
byé, oczywiscie, w szczegotach urzadzenia.
zmieniane bez przekroczenia granic wyna-
lazku, ’

Zasirzezenia patentowe.

1. Urzadzenie do zamiany prostolinij-
nego ruchu tam i zpowrotem na ruch obro-
towy, uskutecznianej w ten sposéb, iz ob-
racajacy si¢ wal zostaje mapedzany pod-
czas skoku suwaka, poruszajacego si¢ tam
i zpowrotem, w jednym z kierunkéw i nie
napedzany podczas skoku suwaka w kie-
runku odwrotnym, znamienne tem, ze po-
miedzy suwak, poruszajacy sie tam i zpo-
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wrotem a wal napedZany zostaja wlaczo-
ne dwie przekladnie $limakowe, z ktorych
jedna jest wykonana jako samohamowna,
druga zas — jako niesamohamowna tak,
iz samohamowna przekladnia $limakowa
podczas skoku suwaka, poruszajacego sie¢
tam i zpowrotem w jednym z kierunkéw,
dziala jako przekladnia zebata i obraca
wal napedzany, niesamohamowna za$
przekladnia $limakowa ma za zadanie ob-
racanie podczas skoku suwaka w kierunku
odwrotnym $limaka samohamownej prze-
kladni slimakowej, nastawiajac go ponow-
nie w polozenie zazebienia ze $limacznica
tejze przektadni,

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tem, Ze $limaki obydwoéch prze-
ktadni slimakowych sa polaczone ze soba
na stale lub stanowia jedna calos¢ i osa-
dzone sa obrotowo na suwaku, poruszaja-
cym si¢ tam i zpowrotem lub wewnatrz su-
waka (fig. 1 i 6). S

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 2, zna-
mienne tem, ze obydwa §limaki (5, 6) po-
siadaja jednakowa S$rednice i jednakowy
kat nachylenia nagwintowania, przyczem
réznica w samohamowno$ci przekladni §li-
makowych jest osiagnieta w ten sposéb,
iz zazebiajgce si¢ cze$ci skladowe prze-
kladni niesamohamowmnej sa wykonane z
réznych tworzyw, dzieki czemu wspélczyn-
nik tarcia pomigdzy cze¢éciami niesamoha-
mownej przekladni jest mmiejszy, niz po-
miedzy czeSciami sktadowemi samoha-
mownej przekladni §limakowe;.

4, Urzadzenie wedlug zastrz. 1 lub 2,
znamienne tem, ze $limak niesamohamow-
nej przekladni $limakowej pasiada wigk-
szy kat nachylenia i mnmiejsza $rednice,
niz §limak przekladni samohamownej.

5. Urzadzenie wedlug zastrz, 4, zna-
mienne tem, ze $limak samohamowme;j
przekladni $limakowej tworzy zaopatrzo-
na w nagwintowanie zewnetrzne tuleja
(59 lub 60), a $rube przekladni niesamo-
hamownej tworzy nagwintowanie 'we-
wnetrzne tejze tulei

" 6. Urzadzenie wedlug zastrz. 4, zna-
mienne tem, ze §limaki obydwoch prze-
ktadni $limakowych sa sprzezone za po-
érednictwem przekladni' zgbatych (30, 32,
33 lub 47, 48) tak, iz $limak niesamoha-
mownej przekladni $limakowej musi obra-
caé si¢ z mnmiejsza szybkoscia, niz $limak
samohamownej przekladni §limakowe;j.

7. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tem, ' ze $limacznice obydwéch
przekladni $limakowych sa sprzezone ze
soba . zapomoca przekladni taricuchowej
(10, 11, 12), przyczem w przektadnie te
jest wlaczone urzadzenie mnastawcze (14,
16), zapomoca ktérego jedna ze $limacz-
nic moze byé nieco obrécona wzgledem
drugiej, celem zmiany kierunku obrotu
waltu napedzanego.

Otto Gottfried Wellton,
Zastepca: M. Brokman,

_rzecznik patentowy.
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