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(567) Sammendrag:

Opfindelsen vedrgrer et apparat til identificering af orienteringen/positionen af
produkter, iseer fisk, pd et transportelement. Apparatet omfatter et transport-
element (11) til transporten af produkterne fra et indferselsomrade (13) til et ud-
farselsomrade (14) samt et malemiddel (16), som er anordnet i transportele-
mentets (11) omréde. Apparatet er kendetegnet ved, at malemidlet (16) omfatter
en holder (17), pa hvilken er anordnet mindst to sendere (18) og mindst to mod-

tagere (19). Opfindelsen vedrarer endvidere en tilsvarende fremgangsmade.
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. Apparat til identificering af orienteringen/positionen af produkter, isaer fisk,

pa et transportelement, omfattende et transportelement (11) til transporten
af produkterne fra et indferselsomrade (13) til et udfarselsomrade (14)
samt et i transportelementets (11) omrade anordnet malemiddel (16),

kendetegnet ved, at malemidlet (16) omfatter en holder (17), pa

hvilken er anordnet mindst to sendere (18) og mindst to modtagere (19).

. Apparat ifglge krav 1, kendete gnet ved, at holderen (17) er udfor-

met bueformet og er spaendt over transportelementet (11) i en halvcirkel.

. Apparat ifelge krav 1 eller2, kendetegnet ved, at senderne (18) er

udformet som lysdioder (20) og modtagerne (19) som lysmaengdemalere
(22).

. Apparat ifalge krav 3, kendetegnet ved, at lysdioderne (20) er for-

delt ensartet over holderens (17) omfang.

. Apparat ifelge krav 3 eller 4, kendetegnet ved, at lysdioderne (20)

er rettet mod holderens (17) cirkelmidtpunkt (21).

. Apparat Ifglge et af kravene 3t 5, kendetegnet ved atdeto

lysmaengdemalere (22) er anordnet pa holderens (17) ender.

. Apparat ifglge krav6, kendetegnet ved, at lysmangdemalerne (22)

er anordnet pa overfor hinanden beliggende sider af transportelementet
(11) i kort afstand over det af transportelementet (11) opspeendte trans-

portplan.

. Apparat ifelge et af kravene 3 til 7, kendetegnet ved at
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lysmeengdemalerne (22) i det veesentlige er rettet mod holderens {17) cir-
kelmidtpunkt (21).

9. Apparat ifglge et af kravene 11il 8, kendetegnet ved, atidet mind-

ste modtagerne (19) er tilsluttet en analyseenhed.

10. Fremgangsmaéde ftil identificering af orienteringen/positionen af produkter,
iseer fisk, pa et transportelement, omfattende trinene:

- transport af produkterne pa et transportelement (11) fra et indfersels-
omrade (13) til et udferselsomrade (14),

- bestemmelse af orienteringen/positionen af produkterne ved hjeelp af
et malemiddel (16) under transporten af produkterne pa transportele-
mentet (11),

kendetegnet ved, at produkterne til bestemmelse af orienteringen/

positionen rammes med sendesignaler og de hertil svarende refleksioner

modtages ved mindst to punkter pa produktet.

11. Fremgangsmade ifglge krav 10, ke nd e te g net ved, at produktere
transporteres igennem under malemidlet (16) i sideposition i deres leeng-
deudstrazkning i transportretningen (pilen 15), hvorved produkterne bliver

bestralet ensartet med lys.

12. Fremgangsmade ifeige krav 11, kendetegnet ved, at produkterne
bestrales halvcirkelformet ved hjeelp af lysdioder (20), hverved samtlige
lysstraler er rettet mod cirkelmidtpunktet (21) pa en holder (17) af male-
midlet (16).

13. Fremgangsmade ifglge krav 11 eller 12, kendetegnet ved, at de af
produkterne udstralede refleksioner fra de sendte signaler modtages ved
hjaelp af lysmaengdemalere (22) pa indbyrdes modsatliggende punkter af

transportelementet (11), hvorved differencen i de modtagne signaler til be-



2007 01056 L

stemmelse af orienteringen/positionen analyseres.

14 Fremgangsmade ifglge et af kravene 10til 13, kendetegnet ved, at
de forskellige refleksionsegenskaber fra en fisks (12) bugside og rygside
pa den ene side og fra hovedregionen og haleregionen p& den anden side
analyseres til identificering af orienteringen/positionen af fisken pa trans-

portelementet (11).
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