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(57) Abstract: Double drive (10) for furniture, for adjusting two spatially separate functional units of a piece of furniture, having
a housing (11) and having a drive motor (22) which is coupled to a speed-reducing gear mechanism (23), of which the rotationally
drivable output member is operatively connected to a displaceable actuating element (24) and by way of which, when the actua-
ting element (24) can be displaced in the direction of the first functional unit of the piece of furniture, the second functional unit
of the piece of furniture can be adjusted once a certain displacement distance has been reached, wherein the actuating element,
which is coupled to the output member of the speed-reducing gear mechanism (23), is a longitudinally displaceable, externally
threaded spindle (24) which is secured against rotation, wherein the spindle (24) can be displaced optionally in the direction of the
first functional unit or in the direction of the second functional unit, wherein the end region of the spindle (24) upon displacement
in the direction of the first functional unit acts directly or indirectly on an adjusting lever (20) of the first functional unit, and whe-
rein a pushing device is arranged between the adjusting lever (21) of the second functional unit and that end region of the spindle
(24) which is directed towards the second functional unit.

(57) Zusammenfassung:
[Fortsetzung auf der néichsten Seite]
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Doppelantrieb (10) fiir Mdbel zur Verstellung von zwei voneinander rdumlich getrennten Funktionseinheiten eines Mdbels, mit
einem Gehduse (11), mit einem Antriebsmotor (22), der mit einem Drehzahlreduziergetriebe (23) gekoppelt ist, dessen rotierend
antreibbares Abtriebsglied mit einem verfahrbaren Stellelement (24) in Wirkverbindung steht, und das bei Verfahrbarkeit des Stel-
lelementes (24) in Richtung zur ersten Funktionseinheit des Mébels, nach Erreichen eines bestimmten Verfahrweges, die zweite
Funktionseinheit des Mdbels verstellbar ist, wobei das mit dem Abtriebsglied des Drehzahlreduziergetriebes (23) gekoppelte Stel-
lelement eine in ihrer Langsrichtung verfahrbare, gegen Drehung gesicherte Spindel (24) mit einem Auflengewinde ist, dass die
Spindel (24) wahlweise in Richtung zur ersten Funktionseinheit oder in Richtung zur zweiten Funktionseinheit verfahrbar ist, dass
der Stirnendbereich der Spindel (24) beim Verfahren in Richtung zur ersten Funktionseinheit direkt oder indirekt auf einen Ver-
stellhebel (20) der ersten Funktionseinheit einwirkt, und dass zwischen der der zweiten Funktionseinheit zugewandten Stirnendbe-
reich der Spindel (24) und dem Verstellhebel (21) der zweiten Funktionseinheit eine Schubeinrichtung angeordnet ist.
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Doppelantrieb fiir Mobel

Die Erfindung betrifft einen Doppelantrieb fiir Mobel zur Verstellung von zwei
voneinander rdumlich getrennten Funktionseinheiten eines Mdobels, mit einem Ge-
hiuse, mit einem Antriecbsmotor, der mit einem Drehzahlreduziergetriebe gekop-
pelt ist, dessen rotierend antreibbares Abtriebsglied mit einem Stellelement in
Wirkverbindung steht, und dass bei Verfahrbarkeit des Stellelementes in Richtung
zur ersten Funktionseinheit des Mobels nach Erreichen eines bestimmten Verfahr-

weges die zweite Funktionseinheit des Mobels verstellbar ist.

Ein Doppelantrieb der in Rede stehenden Art wird in bevorzugter Ausfithrung zur

Verstellung der Riickenlehne und des FuBteils eines Lattenrostes verwendet.

Die bisher eingesetzten Doppelantriebe sind mit zwei Antriebsmotoren ausgestat-
tet, die unabhingig voneinander iiber eine entsprechende Steuereinheit betitigbar
sind. Jeder Antrieb wirkt iiber das Drehzahlreduziergetriebe auf einen Spindeltrieb,

der mit dem Verstellhebel der jeweiligen Funktionseinheit zusammenwirkt.

Es wurde ferner vorgeschlagen, einen Doppelantrieb mit nur einem Antriebsmotor
auszustatten, und die beiden Antriebsziige iiber Kupplungen wahlweise mit dem
Drehzahlreduziergetriebe zu koppeln. Eine derartige Losung ist schaltungstech-
nisch aufwendig und kostenintensiv, so dass eine solche Losung bei den als Mas-

senprodukte anzusehenden Doppelantrieben fiir Mobel nicht umsetzbar ist.

GemaiB einer anderen bekannten Losung eines Doppelantriebs mit nur einem Motor
sind ebenfalls schaltbare Kupplungen bekannt, welche mit einem Drehzahlredu-
ziergetriebe gekoppelt sind. Diese Kupplungen sind mittels manueller Steuermittel
beispielsweise in Form von Zugmitteln, Bowdenziige oder in Form eines Schaltge-
stinges manuell steuerbar, wobei je nach manueller Steuerweite ein Schalter zu-
mindest fiir den Elektromotor gesteuert werden kann. In Folge dessen, dass ein
Doppelantrieb unterhalb eines Lattenrostes und innerhalb eines Bettrahmens ange-

ordnet ist, ist die Bedienbarkeit dieser bekannten Doppelantriebe sehr bediene-
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runfreundlich. Weitere Einschrinkungen, beispielsweise in Form einer drahtlosen
Bedienung sind nicht moglich. Dariiber hinaus weist diese bekannte Losung eine
Vielzahl von Bauteilen auf, so dass diese bekannte Losung hohe Fertigungskosten

und einen erhohten Montageaufwand verursacht.

Es wurde ferner schon vorgeschlagen, dass mittels eines Motors und eines Dreh-
zahlreduziergetriebes eine Gewindespindel rotierend angetrieben werden kann,
wobei die beidseitig des Drehzahlreduziergetriebes liegenden Abschnitte der Ge-
windespindel gegenliufige Gewindeginge aufweisen. Dadurch lassen sich die auf
die Gewindespindel aufgesetzten Muttern bei Drehung der Gewindespindel in un-
terschiedlichen Richtungen verfahren. Dabei kann die Anordnung so ausgelegt
sein, dass erst nach Erreichen eines bestimmten Verfahrweges der Mutter in Rich-
tung zur ersten Funktionseinheit die zweite Funktionseinheit des Mobels verstell-
bar ist. Sofern das Mobel ein Lattenrost ist, ist die erste Funktionseinheit die Rii-
ckenlehne und die zweite Funktionseinheit das FuBiteil. Mit der zuvor beschriebe-
nen Losung konnen jedoch die beiden Funktionseinheiten nicht unabhingig von-

einander verstellt werden.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, einen Doppelantrieb der eingangs niher
beschriebenen Art so auszulegen, dass nicht nur die zweite Funktionseinheit nach
Verfahren des Stellelementes in Richtung zur ersten Funktionseinheit verstellt
wird, sondern, dass auch beide Funktionseinheiten, bei einem Lattenrost die Rii-

ckenlehne und das FuBteil zumindest abschnittsweise einzeln verstellbar sind.

Die gestellte Aufgabe wird gelost, indem das mit dem Abtriebsglied des Drehzahl-
reduziergetriebes gekoppelte Stellelement eine in ihrer Lingsrichtung verfahrbare,
gegen Drehung gesicherte Spindel mit einem AuBengewinde ist, dass die Spindel
wahlweise in Richtung zur ersten Funktionseinheit oder in Richtung zur zweiten
Funktionseinheit verfahrbar ist, dass die Stirnfliche der Spindel beim Verfahren in
Richtung zur ersten Funktionseinheit direkt oder indirekt auf einen Verstellhebel
der ersten Funktionseinheit einwirkt, und dass zwischen der der zweiten Funkti-
onseinheit zugewandten Stirnendbereich der Schubspindel und dem Verstellhebel

der zweiten Funktionseinheit eine Schubeinrichtung angeordnet ist.
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Beim Verfahren der als Schubspindel wirkenden Spindel in Richtung zur ersten
Funktionseinheit wirkt die Schubeinrichtung derart, dass entweder der Verstellhe-
bel der zweiten Funktionseinheit sofort oder auch zeitlich verzogert geschwenkt
wird. Zum ausschlieBlichen Verstellen der zweiten Funktionseinheit wirkt die in
dieser Richtung verfahrbare Spindel auf die Schubeinrichtung, so dass die Druck-

krifte auf den Verstellhebel der zweiten Funktionseinheit iibertragen werden.

Dabei verfihrt die Spindel in Richtung des Verstellhebels der zweiten Funktions-

einheit.

GemiB den genannten Ausfithrungsformen betreibt ein drehrichtungsumkehrbarer
Gleichstrommotor das FEingangsglied eines Drehzahlreduziergetriebes, welches
beispielsweise als Schnecke oder als Getrieberad ausgebildet ist, wobei ein Ab-
schnitt der Motorwelle selbst auch als Schnecke oder als Getrieberad ausgebildet
sein kann. Das Abtriebsglied des Drehzahlreduziergetriebe ist als Getrieberad, vor-
zugsweise jedoch als Schneckenrad ausgebildet und steht mit einem Mutternge-
winde in Wirkverbindung, wobei die Gewindeginge des Mutterngewindes mit den
Gewindegingen des AuBlengewindes der Spindel im Eingriff stehen. Dabei sind die
Gewindeginge des Mutterngewindes vorzugsweise an oder in das Abtriebsglied
des Drehzahlreduziergetriebes angeformt oder darin eingeformt. Weiterhin ist zu-
mindest das Mutterngewinde ortsfest, jedoch um die Mittelliingsachse des Gewin-
des rotierend gelagert, wobei die Lagerung selbst ein einstiickiges Formteil mit den
Gehiuseteilen des Doppelantriebs bilden kann. Gemil einer vorteilhaften Ausbil-
dungsform ist jedoch ein Getriebegehiiuse vorgesehen, welches die Getrieberider
aufnimmt. Dabei kann das Getriebegehiuse mehrteilig ausgebildet sein und ist in
das Gehiuse des Doppelantriebs formschliissig eingesetzt. Somit sind gemil einer
weiteren Ausgestaltung schall- und vibrationsdimpfende Mittel vorgesehen, wel-
che beispielsweise an oder um den Motor und/oder das Getriebe zumindest ab-

schnittsweise oder punktuell angesetzt oder angeformt sind.

Eine konstruktiv einfache Losung wird erreicht, wenn die Schubeinrichtung nach

Art einer Kulissenfithrung gestaltet ist. Diese Kulissenfithrung ist so ausgelegt,
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dass die lineare Bewegung der Spindel eine Drehbewegung des Verstellhebels der
zweiten Funktionseinheit bewirkt. Diese Schubeinrichtung bzw. die Kulissenfiih-
rung weist zwei Kulissensteine auf, die iber mindestens einen schwenkbar gelager-
ten Steuerhebel miteinander zwangsgekoppelt sind. Wird die Spindel in Richtung
zur ersten Funktionseinheit verfahren, werden die beiden Kulissensteine in entge-
gengesetzten Richtungen bewegt, so dass der der Spindel abgewandte Kulissen-
stein auf den Verstellhebel driickt. In der Grundstellung der Spindel, d.h., wenn die
beiden Funktionseinheiten abgesenkt sind, konnen die beiden Kulissensteine in
Kontakt zueinander stehen. Die Fiihrungen in den Kulissensteinen kdnnen dann so
ausgelegt sein, dass erst nach einem bestimmten Verfahrweg der Spindel in Rich-
tung zur ersten Funktionseinheit der Verstellhebel der zweiten Funktionseinheit ge-
schwenkt wird. Die Kulissensteine konnen jedoch auch in der Grundstellung in ei-
nem bestimmten Abstand zueinander stehen. Beim Verfahren der Spindel in Rich-
tung zur ersten Funktionseinheit vergroBert sich der Abstand der einander zuge-
wandten Flichen der Kulissensteine durch eine Schwenkbewegung des Steuerhe-
bels und bei einem bestimmten Abstand der einander zugewandten Flichen der

Kulissensteine wird der Steuerhebel der zweiten Funktionseinheit geschwenkt.

In besonders vorteilhafter Weise ist vorgesehen, dass der dem Antriebsmotor und
dem Drehzahlreduziergetriebe zugewandte Kulissenstein fest mit der Spindel ver-
bunden ist, und dass der Steuerhebel um eine quer zur Spindel stehende Achse
schwenkbar ist. Diese Achse ist jedoch als ortsfest anzusehen. Es ist dann auch
noch besonders vorteilhaft, wenn der Steuerhebel bzw. die Steuerhebel in den Ku-
lissensteinen oder seitlich neben den Kulissensteinen angeordnet sind, und dass je-
der Steuerhebel in den der Schwenkachse abgewandt liegenden Bereichen mit ei-
nem Fithrungszapfen versehen ist, und dass jeder Fiihrungszapfen in Steuernuten
der Kulissensteine eingreift. Dabei konnen gemif einer anderen Ausfithrungsform
die Fithrungszapfen auch als eine Art durchgehende Fiihrungsachse ausgebildet
sein. Die Abstinde der Fithrungszapfen zu der Schwenkachse des Steuerhebels
bzw. der Steuerhebel sind gleich oder annihernd gleich. Dabei sind dann auch die
Hohen der Steuernuten in den Kulissensteinen gleich oder annédhernd gleich, wobei

unter den Hohen die quer zur Spindel sich ergebenden Abstinde zu verstehen sind.



10

15

20

25

30

WO 2010/063586 PCT/EP2009/065457
-5-

Zur Ableitung der Schwenkbewegung des Steuerhebels der zweiten Funktionsein-
heit durch die Drehbewegung des Steuerhebels bzw. der Steuerhebel ist vorgese-
hen, dass jede Steuernut zumindest eines Kulissensteines einen zur Spindel schrig
oder gewolbt stehenden Abschnitt aufweist, wobei die zwischen diesen Abschnit-
ten und der Mittellingsachse der Spindel eingeschlossenen Winkel stumpfe Winkel

sind.

Es ist ferner noch vorgesehen, dass die Steuernut des mit der Spindel gekoppelten
Kulissensteines S-formig derartig gestaltet ist, dass sich die an den schrig stehen-
den Abschnitt anschlieBenden Bereiche parallel und im Abstand zueinander sowie

parallel zur Mittelliingsachse der Spindel stehen.

Die Schubeinrichtung bzw. die Kulissenfithrung ist so ausgelegt, dass in der
Grundstellung der Spindel, d.h. bei abgesenkten Funktionseinheiten, die Fithrungs-
zapfen jedes Steuerhebels an den einander abgewandt liegenden Bereichen der
Fithrungsnuten der Kulissensteine stehen, und dass in der Endstellung der in Rich-
tung zur ersten Funktionseinheit verfahrbaren Spindel die Stellungen der Fiih-
rungszapfen umgekehrt sind. Ferner ist die Anordnung in vorteilhafter Weise so
getroffen, dass der in die Steuernut des mit der Spindel gekoppelten Kulissenstei-

nes eingreifende Steuerzapfen das Antriebsglied des Steuerhebels bildet.

In konstruktiv einfacher Weise ist noch vorgesehen, dass die quer zur Spindel ste-
hende Schwenkachse des Steuerhebels durch einen Achszapfen gebildet ist. Es
kann ferner noch vorteilhaft sein, wenn der Achszapfen des Steuerhebels bzw. der
Steuerhebel in einer Fithrung des Gehiuses in Bewegungsrichtung der Spindel ver-
schiebbar angeordnet ist. Diese Fiihrung des Gehiuses ist nach Art eines Langlo-
ches gestaltet. Die zeitliche Verzogerung der Verstellung des Verstellhebels der
zweiten Funktionseinheit konnte auch dadurch erreicht werden, dass bei einer vor-
bestimmten Verstellung der ersten Funktionseinheit der Achszapfen in einem End-

bereich der Fithrung anliegt. Zuvor wurde er dann in diese Stellung verschoben.

In dem jeweiligen Endbereich ist der Achszapfen bzw. ist die Achse jedoch als

ortsfest anzusehen.
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Die eingangs niher beschrieben Kulissensteine weisen Steuernuten auf, welche mit
Fithrungszapfen oder welche mit als Fithrungsachse ausgebildeten Fithrungszapfen
in Wirkverbindung stehen. GemiB einer weiteren Ausfithrungsform der Kulissen-
steine sind die Kulissensteine als eine Art offene Kulissensteine ausgebildet, wobei
die Fithrungszapfen oder die Fithrungsachsen zumindest abschnittsweise mit schie-
fen Ebenen und/oder gebogenen, geneigten oder gewdlbten Fiithrungsbahnen in
Wirkverbindung stehen. Dabei sind die schiefen Ebenen oder die gewdlbten Fiih-
rungsbahnen an einen Stirnendbereich des jeweiligen Kulissensteines zumindest

abschnittsweise angesetzt oder angeformt.

GemilB einer weiteren Ausgestaltung der Fithrungsbahnen oder der schiefen Ebe-
nen sind diese vorzugsweise als Gleitflichen ausgebildet, konnen gemil einer an-
deren Ausfithrungsform jedoch auch zumindest abschnittsweise als Wilzfithrung

ausgebildet sein.

GemiB weiteren Ausfithrungsformen sind der Verlauf und ist die Kontur der Fiih-
rungsbahnen unterschiedlich gestaltet. Somit sind bei einer gleichférmigen Bewe-
gung der Spindel sowohl gleichformige Bewegungen als auch gemill anderen wei-
terfithrenden Ausgestaltungen ungleichformige Bewegungen des Kulissensteins er-
zeugbar, welcher mit dem Verstellhebel der zweiten Funktionseinheit in Wirkver-

bindung steht.

Gemil der eingangs beschriebenen Ausfithrungsformen steht der jeweilige Stirn-
endbereich der Spindel direkt oder indirekt mit dem Verstellhebel der jeweiligen
Funktionseinheit in Wirkverbindung. Ferner erfolgt die besagte Wirkverbindung
derart nach Art einer losen Beaufschlagung, dass die Mobelbauteile, welche mit
dem jeweiligen Verstellhebel verbunden sind, durch den Betrieb des Elektromotors
entgegen der Schwerkraft verstellt werden, wobei eine Riickstellung der Mobelbau-
teile durch die Schwerkraft selbst erfolgt. GemiB einer weiteren Ausfithrungsform
einer oder mehrerer eingangs niher beschriebenen Ausgestaltungen ist ferner eine

mechanische Entkopplungsvorrichtung vorgesehen, welche beispielsweise in Form
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einer Kupplung oder einer ausrastbaren Klinke mit einem Bauteil des Antriebs-

stranges, beispielsweise mit einem Getrieberad des Drehzahlreduziergetriebes, mit

der Spindel, mit dem Steuerhebel, mit einem Verstellhebel oder mit einem Mdobel-

bauteil derart in Verbindung steht, so dass zumindest bei Stromausfall das verstell-

bare Mobelbauteil manuell, beispielsweise in Richtung der Schwerkraft, verstellt

werden kann.

Anhand der beiliegenden Zeichnungen wird die Erfindung noch niher erliutert.

Es zeigen:

Figuren 1 bis 3 einen Doppelantrieb fiir Mobel in einer ersten Ausfithrung in
unterschiedlichen Stellungen der Verstellhebel

Figuren 4 bis 6 einen Doppelantrieb fiir Mobel in einer zweiten Ausfithrung in
unterschiedlichen Stellungen der Verstellhebel

Figuren 7 bis 9 einen Doppelantrieb fiir Mobel in einer dritten Ausfithrung in
unterschiedlichen Stellungen der Verstellhebel

Figur 10 einen Doppelantrieb fiir Mobel in einer Variante zur Ausfiih-

rung gemiB den Figuren 7 bis 9 in der Grundstellung der Ver-
stellhebel

Figuren 11 bis 12 einen Doppelantrieb fiir Mobel in einer vierten Ausfithrungs-
form in unterschiedlichen Stellungen der Verstellhebel

Figur 13 einen Doppelantrieb fiir Mobel in einer fiinften Ausfiihrungs-
form in der Grundstellung der Anlenkhebel und

Figuren 14 bis 15  einen Doppelantrieb fiir Mobel in einer sechsten Ausfithrungs-

form in unterschiedlichen Stellungen der Verstellhebel.

Bei den in den Figuren 1 bis 15 dargestellten Ausfiihrungen sind gleiche Bauteile

mit den gleichen Bezugszeichen versehen.

Die in den Figuren 1 bis 15 gezeigten Ausfithrungen von Doppelantrieben 10 wei-
sen jeweils ein Gehiduse 11 auf, die entsprechend den unterschiedlichen Antriebs-
elementen gestaltet sind. Die Gehiduse 11 sind entsprechend den Belastungen mit

Verstirkungsrippen und dergleichen versehen. Die Doppelantriebe 10 werden an
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zwel parallel und im Abstand zueinander verlaufenden Wellen 12, 13 aufgehingt.
Die Wellen 12, 13 sind Teile von nicht dargestellten Funktionseinheiten eines Mo-
bels. Bevorzugt werden die Doppelantriebe 10 zum Verstellen der Riickenlehne ei-
nes Lattenrostes, die vorzugsweise die erste Funktionseinheit bildet und zur Ver-
stellung eines FuBteiles verwendet, das vorzugsweise die zweite Funktionseinheit
bildet. In den dargestellten Ausfiithrungsbeispielen ist die Welle 12 der ersten Funk-
tionseinheit und die Welle 13 der zweiten Funktionseinheit zugeordnet. Sie beste-
hen aus Rohren, die drehbar, verschiebbar oder verschwenkbar im Mobel gelagert
sind. Die Sicherung des Doppelantriebes 10 am Mobel erfolgt durch die Wellen 12,
13 iibergreifende SchlieBer 14, 15, wobei die beabstandeten Wandungen des Ge-
hiuses 11 mit U-férmigen Ausnehmungen 16, 17 versehen sind, in denen die Wel-
len 12, 13 vollstindig oder nahezu vollstindig einliegen. Damit auf Verbindungs-
elemente verzichtet werden kann, sind die beabstandeten Wandungen des Gehiuses
11 in den Endbereichen mit hinterschnittenen Nuten versehen, in die entsprechende
Stege 18, 19 der SchlieBer 14, 15 eingreifen. Dadurch wird ein Formschluss erzielt.
In den dargestellten Ausfithrungsbeispielen ist jeder SchlieBer 14, 15 mit jeweils
zwel beidseitig der Wellen 12, 13 liegenden Stegen 18, 19 versehen. Zur Arretie-
rung des Doppelantriebes 10 werden die SchlieBer 14, 15 in Richtung der Mittel-

lingsachsen iiber die Ausnehmungen geschoben.

Im Gegensatz zu dieser Ausfithrung konnen die Wandungen des Gehiuses 11 auch
so gestaltet sein, dass die SchlieBer 14, 15 quer zu den Mittellingsachsen der Wel-

len 12, 13 an das Gehiuse 11 angesetzt werden.

Auf die Wellen 12, 13 ist jeweils ein Verstellhebel 20, 21 drehfest aufgesetzt. Zur
Verstellung der Funktionseinheiten kontaktieren die einander zugewandten Flichen

beider Verstellhebel 20, 21 noch niher erliduterte Verstellelemente.

In den dargestellten Ausfithrungsbeispielen ist jeder Doppelantrieb 10 mit einem
allgemein bekannten Antriebsmotor 22 ausgestattet, der ein drehrichtungsumkehr-
barer Gleichstrommotor ist und mit einer Sicherheitsgleichspannung betrieben
wird. In den dargestellten Ausfiihrungsbeispielen werden beide Verstellhebel 20,
21 von einem einzigen Antriebsmotor 22 iiber ein Drehzahlreduziergetriebe 23 und

noch niher erliduterten Antriebseinheiten verstellt. Der Antricbsmotor 22 wird in
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den Standardausfithrungen an eine dufere Wand des Gehiuses 11 angeflanscht,
kann jedoch auch innerhalb des Gehiduses 11 montiert sein. Das Drehzahlreduzier-
getriebe 23 ist bevorzugt ein Schneckentrieb, wobei das Schneckenrad das Ab-
triebsglied des Drehzahlreduziergetriebes 23 bildet. Dabei bildet der Gleichstrom-
motor ausgebildete Antriebsmotor 22 mit dem Gehiduse des Drehzahlreduzierge-
triebes 23 eine kompakte Einheit, wobei Lagerungen in Form von Wilz- und/oder
Gleitlager das Abtriebsglied des Drehzahlreduziergetriecbes 23 lagern. Entspre-
chend dieser Ausgestaltung konnen die Gehiduse von Antriebsmotor 22 und Getrie-
be eine kompakte Einheit bilden, so dass ein kompakter Antriebsgetriebemotor ge-
bildet ist, es kann jedoch auch ein Antriebsmotor 22 an ein Getriebegehiduse ange-

setzt sein.

Bei der Ausfiihrung gemil den Figuren 1 bis 3 ist das Abtriebsglied des Drehzahl-
reduziergetriebes 23 drehfest mit einer Spindel 24 verbunden, ist jedoch gegen eine
Verschiebung in Lingsrichtung gesichert. Dabei sind Befestigungsmittel vorgese-
hen, welche formschliissig mit der Spindel 24 und mit dem Abtriebsglied des
Drehzahlreduziergetriebes 23 in Wirkverbindung stehen. Hierzu sind mindestens
zwel schalenartige Befestigungsmittel vorgesehen, welche umfangsseitig der Spin-
del 24 in eine Ausnehmung dessen eingesetzt oder angesetzt sind und im angesetz-
ten Zustand auBenseitig mindestens zwei absatzformige Abstufungen aufweisen, so
dass auf jede Stufe ein Lager aufgesetzt ist. Die Abstufung im Bereich zwischen
den Lagern ist mit einer AuBenverzahnung versehen, in welche ein Getrieberad o-
der eine Getriebewelle eingreift oder auf welche das Abtriebsglied des Drehzahlre-

duziergetriebes 23 aufgesetzt ist.

Wie die Figuren zeigen, erstreckt sich die Spindel 24 beidseitig des Drehzahlredu-
ziergetriebes 23. Der dem Verstellhebel 21 zugewandt liegende Abschnitt ist mit
einer Nut 25 versehen, wobei beidseitig dieses nutartigen Ubergangs 25 die Spindel
24 unterschiedliche Gewindeabschnitte aufweist. In anderen Ausgestaltungen wei-
sen diese unterschiedlichen Gewindeabschnitte unterschiedliche Durchmesser
und/oder unterschiedliche Steigungen und/oder unterschiedliche Werkstoffe auf, so
dass eines der Gewindeabschnitte zumindest auf den Kern einer durchgehenden
Spindel 24 umfangsseitig aufgesetzt, umfangsseitig im SpritzgieBverfahren aufge-

formt, spanend angeformt oder stirnseitig formschliissig oder stoffschliissig ange-
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setzt sein kann. Der dem Verstellhebel 20 der ersten Funktionseinheit zugewandt
liegende Bereich ist mit einem Rechtsgewinde und der dem Verstellhebel 21 der
zweiten Funktionseinheit zugewandte Bereich mit einem Linksgewinde versehen.
Die Umkehrung ist jedoch auch méglich. Dariiber hinaus konnen die Steigungen
der Gewindegiinge dieser beiden Bereiche gleich oder unterschiedlich sein, wobei
vorzugsweise der dem Verstellhebel 21 der zweiten Funktionseinheit zugewandt
liegende Bereich mit Gewindegiingen gegeniiber dem angrenzenden Bereich gerin-

gerer Steigung versehen ist.

Bei der Ausfithrung gemil den Figuren 1 bis 3 ist auf den Bereich der Spindel 24,
der zwischen dem Drehzahlreduziergetriebe 23 und dem Verstellhebel 20 der ers-
ten Funktionseinheit liegt eine zweiteilige Spindelmutter aufgesetzt, die aus einem
dem Verstellhebel 20 zugewandt liegenden Druckschieber 26 und einer Spindel-
mutter 27 besteht, die beide gegen Drehung gesichert sind.

Auf den Bereich der Spindel 24, der zwischen dem Drehzahlreduziergetriebe 23
und dem Verstellhebel 21 der zweiten Funktionseinheit liegt, ist auf den zwischen
der Nut 25 und dem Drehzahlreduziergetriebe 23 liegenden Abschnitt eine weitere
Fithrungsmutter 28 aufgesetzt, die gegen Drehung gesichert ist. Auf den zwischen
der Nut 25 und dem Verstellhebel 21 der zweiten Funktionseinheit liegenden Ab-
schnitt ist eine weitere Verstellmutter 29 aufgesetzt. Auf den Endbereich dieses
Abschnittes ist ein Schiebeteil 30 drehfest aufgesetzt. In der in der Figur
Idargestellten Grundstellung der Spindel 24 kontaktieren die den Verstellhebeln
20, 21 zugewandt liegenden Flichen die Verstellhebel 20, 21. Die Grundstellung
ist die Stellung, in der die angeschlossenen Funktionseinheiten abgesenkt sind. Aus
der Verstellmutter 29 und dem Schiebeteil 30 wird eine Schiebeeinheit gebildet,

die funktionsméBig noch niher erliutert wird.

Die Schiebeeinheit besteht jedoch zumindest aus einem Schiebeteil 30 und aus ei-
ner Schiebehiilse 31, welche aus zwei, vorzugsweise jedoch aus einem Formteil
zusammengesetzt sind. Da je nach Bewegungszustand sowohl die Fithrungsmutter
28 oder die Verstellmutter 29 mit dem Schiebeteil 30 und/oder mit der Schiebehiil-

se 31 in Wirkverbindung stehen, kann auch die Schiebeeinheit aus dem Schiebeteil
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30, der Schiebehiilse 31 und der Fithrungsmutter 28 oder aus dem Schiebeteil 30,
der Schiebehiilse 31 und der Verstellmutter 29 gebildet sein.

In der Grundstellung steht die Verstellmutter 29 im Abstand zum Schiebeteil 30,
wobei die einander zugewandt liegenden Flichen der Fiihrungsmutter 28 und der
Schiebehiilse 31 sich berithren. Wird die Spindel 24 entsprechend den Steigungen
der Gewindeginge der Spindel 24 durch den Antriebsmotor 22 iiber das Drehzahl-
reduziergetriebe 23 angetrieben, verfihrt der Druckschieber 26 und die Spindel-
mutter 27 in Richtung zum zugehorigen Verstellhebel 20. Die Fithrungsmutter 28
der anderen Seite verfihrt in Richtung zum Drehzahlreduziergetriebe 23 und die
Verstellmutter 29 in Richtung zum Verstellhebel 21. In einer bestimmten Stellung
kontaktiert die Verstellmutter 29 das Schiebeteil 30 und erst dann wird der Ver-
stellhebel 21 der zweiten Funktionseinheit verstellt. Die Figur 2 zeigt die Endstel-
lungen der beiden Verstellhebel 12 und 13. Dabei ist die Verstellung der ersten
Funktionseinheit vollstindig erfolgt, wihrend die Verstellung der zweiten Funkti-
onseinheit um eine vorbestimmte Wegstrecke erfolgt. Diese Figur zeigt deutlich,
dass der Schwenkwinkel der Welle 12 der ersten Funktionseinheit deutlich groBer
ist als der der Welle 13 der zweiten Funktionseinheit. Der Schwenkwinkel richtet
sich nach dem Abstand zwischen der Verstellmutter 29 und dem Schiebeteil 30 in
der Grundstellung und dariiber hinaus ist er auch noch von der Steigung der Ge-
windeginge des der Verstellmutter 29 zugeordneten Bereiches abhingig. Die Figur
2 zeigt ferner, dass die Fithrungsmutter 28 sich an den an das Drehzahlreduzierge-

triebe 23 angrenzenden Bereich befindet.

Bei der Ausfithrung gemilBl den Figuren 1 bis 3 ist die Schiebeeinheit noch mit ei-
ner Schiebehiilse 31 versehen, in der die Verstellmutter 29 gefiihrt ist. Die Schie-
behiilse 31 kontaktiert in der Grundstellung gemif der Figur 1 die Fithrungsmutter
28. Wenn gemil der Figur 2 beide Verstellhebel 20, 21 verstellt werden sollen,
nimmt die Verstellmutter 29 die Schiebehiilse 31 mit. Dazu sind die einander kon-
taktierenden Flichen stufenformig abgesetzt. Soll jedoch ausschlieBlich gemil der
Figur 3 der Verstellhebel 21 der zweiten Funktionseinheit verstellt werden, wird
die Spindel 24 durch den drehrichtungsumkehrbaren Antriebsmotor 22 in der ent-
gegengesetzten Drehrichtung angetrieben. Die Fithrungsmutter 28 verfihrt dann in

Richtung zum Verstellhebel 21 wie ein Vergleich der Figur 1 mit der Figur 3 zeigt.
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Die Verstellmutter 29 verfihrt in Richtung zum Drehzahlreduziergetriebe 23 bzw.
in Richtung zur Fithrungsmutter 28. Die Fithrungsmutter 28 verschiebt jedoch die
Schiebehiilse 31 in Richtung zum Verstellhebel 21 der zweiten Funktionseinheit.
Dadurch wird der Verstellhebel 21 geschwenkt. In der Grundstellung steht die
Spindelmutter 27 des gegeniiberliegenden Abschnittes der Spindel 24 im Abstand
zum Drehzahlreduziergetriebe 23. Wird ausschlieBlich der Verstellhebel 21 der
zweiten Funktionseinheit verstellt, verfihrt sie in Richtung zum Drehzahlreduzier-
getriebe 23. Die gemil der Figuren 1 bis 3 ausgebildeten Spindelmuttern 27, Fiih-
rungsmuttern 28 und Verstellmuttern 29 konnen im einzelnen auch als Stellmutter
ausgebildet sein. Gemil der Figur 3 ist die Verstellung der zweiten Funktionsein-
heit vollstindig erfolgt, wihrend die Verstellung der zweiten Funktionseinheit ge-
milB der Figur 2 auf etwa einem Drittel bis zur Hilfte gegeniiber der Verstellung

der zweiten Funktionseinheit gemil der Figur 3 getiitigt ist.

Bei der Ausfithrung gemif den Figuren 4 bis 6 ist die Spindel 24 gegen Drehung
gesichert. Bei Drehung des Abtriebsgliedes des Drehzahlreduziergetriebes 23 wird
sie je nach Drehrichtung dieses Abtriebsgliedes entweder in Richtung zum Ver-
stellhebel 20 der ersten Funktionseinheit oder in Richtung zum Verstellhebel 21
der zweiten Funktionseinheit verfahren. Dazu weist das Abtriebsglied des Dreh-
zahlreduziergetriebes 23 eine zentrisch angeordnete Innengewindebohrung auf,
wobei die Gewindegiinge der Innengewindebohrung mit den AuBengewindegingen
der Spindel 24 in Eingriff stehen. Die Gewindegiinge der beiden beidseitig des
Drehzahlreduziergetriebes 23 liegenden Abschnitte konnen gegenliufig sein, sie

konnen jedoch auch gemiB der gezeichneten Ausfiihrung gleich sein.

Im dargestellten Ausfiihrungsbeispiel ist auf den Endbereich der Spindel 24 zur
Verstellung des Hebels 20 der ersten Funktionseinheit ein Druckstiick 32 aufge-
setzt. Auf den zwischen dem Drehzahlreduziergetriebe 23 und dem Verstellhebel
21 der zweiten Funktionseinheit liegenden Bereich ist eine Hohlspindel 33 aufge-
setzt, die den entsprechenden Gewindegiingen der Spindel 24 verlaufende innere
Gewindeginge aufweisen kann. Die Hohlspindel 33 ist auBerdem mit einem Au-
Bengewinde versehen, dessen Gewindeginge gegenliufig zu denen der Spindel 24
sind. Die Hohlspindel 33 ist drehbar, jedoch in Lingsrichtung der Spindel 24 nicht

verschiebbar. Im dargestellten Ausfiithrungsbeispiel ist sie drehfest mit einem Ende
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mit dem Abtriebsglied des Drehzahlreduziergetriebes 23 gekoppelt. Auf die Hohl-
spindel 33 ist eine Spindelmutter 34 aufgesetzt, die gegen Drehung gesichert ist
und deren Gewindegiinge den AuBengewindegingen der Hohlspindel 33 entspre-
chen. In das Gehiuse 11 ist noch ein Schiebestiick 35 eingesetzt, welches den Ver-
stellhebel 21 kontaktiert.

Soll der Verstellhebel 20 und zeitverzogert auch der Verstellhebel 21 geschwenkt
werden, wird der Antriebsmotor 22 in der den Gewindegingen entsprechenden
Richtung derart angetrieben, dass sich die Spindel in Richtung zum Verstellhebel
20 verschiebt. Dadurch wird die Hohlspindel 33 in Rotation versetzt und durch die
entsprechende Gestaltung der Gewindegiinge verschiebt sich die Spindelmutter 34
in Richtung zum Verstellhebel 21. Da jedoch die Spindelmutter 34 in der Grund-
stellung im Abstand zum Schiebestiick 35 steht, wird zunéchst der Verstellhebel 21
nicht verschwenkt. In einer bestimmten Stellung der Spindel 24 erfolgt jedoch eine
Verstellung des Verstellhebels 21. Die Figur 5 zeigt die beiden Endstellungen der
Verstellhebel 20, 21, wobei die Verstellung des Verstellhebels 21 in etwa ein Vier-
tel bis die Hilfte der gesamten Verstellbarkeit der zweiten Funktionseinheit ein-

nimmt.

Soll jedoch ausschlieBlich der Verstellhebel 21 verschwenkt werden, wird die
Drehrichtung des Antriebsmotors 23 umgekehrt, so dass die Spindel 24 in Richtung
zum Verstellhebel 21 verfihrt. Die Spindelmutter 34 verfihrt in Richtung zum
Drehzahlreduziergetriebe 23 und die Spindel 24 nimmt das Schiebestiick 35 mit
und verfiahrt gemif der Figur 6 den Verstellhebel 21 in die Endstellung der zweiten
Funktionseinheit. Zum Verfahren der Spindel 24 in die Grundstellung gemill der
Figur 4 werden die Drehrichtungen umgekehrt, so dass durch das Eigengewicht der
Funktionseinheiten die Verstellung erfolgt. In der Grundstellung der Antriebsein-

heiten sind die Funktionseinheiten abgesenkt.

Bei der Ausfiihrung gemill den Figuren 7 bis 9 ist der Doppelantrieb wiederum mit
einem Antriebsmotor 22 und einem Drehzahlreduziergetriebe 23 ausgestattet. Das
Abtriebsglied des Drehzahlreduziergetriebes steht mit einer Spindel 24 in Wirkver-
bindung, die gegen Drehung gesichert ist und in entgegengesetzten Richtungen

verfahrbar ist. Dazu weist das Abtriebsglied des Drehzahlreduziergetriebes 23 eine



10

15

20

25

30

WO 2010/063586 PCT/EP2009/065457
-14-

zentrisch angeordnete Innengewindebohrung auf, wobei die Gewindeginge der
Innengewindebohrung mit den AuBengewindegingen der Spindel 24 in Eingriff
stehen. Die Spindel ist nicht nur direkt in Lagern des Drehzahlreduziergetriebes 23
gelagert, sondern auch noch indirekt im Bereich zwischen dem Verstellhebel 21
der zweiten Funktionseinheit und die Drehzahlreduziergetriebe 23. Dieses Lager ist
durch das Bezugszeichen 36 gekennzeichnet. Die Steigungen der Gewindeginge
der Spindel 24 sind gleichsinnig iiber die gesamte Linge und auch deren Steigung
ist gleich. In einer Ausfithrungsform der Spindel 24 weist diese zwei Spindelab-
schnitte 24a und 24b auf, welche stirnseitig fest miteinander gekoppelt sind. Dabei
stehen die AuBengewindeginge des Spindelabschnittes 24a mit dem Innengewin-
degingen der Innengewindebohrung des Abtriebsgliedes des Drehzahlreduzierge-
triebes 23 in Verbindung, wihrend die Gewindeginge des Spindelabschnittes 24b
als ein nicht selbsthemmendes Steilgewinde ausgebildet ist und mit den Innenge-
windegiingen der Gewindehiilse 37 in Wirkverbindung steht. Gemil den Figuren 7
bis 9 ist das Lager 36 fest mit der Gewindehiilse 37 verbunden, wobei das Lager 36
direkt oder indirekt in das Gehiuse 11 eingesetzt ist. Gemil einer weiteren Aus-
fiihrung ist das Lager 36 vorzugsweise als Wiilzlager ausgebildet und weist eine
ein- oder mehrteilig umschlieBende Halte- und Stiitzeinrichtung auf, wobei die
Halte- und Stiitzeinrichtung in das Gehiuse 11 eingesetzt ist. Zwischen dem Lager
36 und dem Verstellhebel 21 ist auf die Spindel 24 eine Gewindehiilse 37 aufge-
setzt, die mit einem Innen- und AuBengewinde versehen ist. Die Steigungen der
Gewindegiinge des AuBengewindes der Gewindehiilse 37 sind gegensinnig zu de-
nen des Innengewindes, wobei auch die Steigungen gleich oder unterschiedlich
sein konnen. Auf die Gewindehiilse 37 ist eine Spindelmutter 38 aufgesetzt. Die
Spindelmutter 38 steht mit einem Schiebestiick 35 in Wirkverbindung, welches auf

den Verstellhebel 21 wirkt. Die Spindelmutter 38 ist gegen Drehung gesichert.

Auf das dem Verstellhebel 20 zugewandte Ende der Spindel ist auch bei dieser
Ausfithrung ein Druckstiick 32 aufgesetzt.

Die Figur 7 zeigt die Grundstellung der Spindel 24. Wird die entsprechend den

Steigungen der Gewindeginge entsprechende Drehrichtung fiir den Antriebsmotor
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22 gewihlt, kann diese sich gemiB der Figur 8 in Richtung zum Verstellhebel 20
der ersten Funktionseinheit verschieben. Dadurch wird die Gewindehiilse 37 in
Drehung versetzt, so dass sich die Spindelmutter 38 in Richtung zum Verstellhebel
21 verschiebt. Da zwischen dem Schiebestiick 35 und der Spindelmutter 38 in der
Grundstellung ein Abstand ist, kontaktiert die Spindelmutter 38 in einer bestimm-
ten Stellung der Spindel 24 das Schiebestiick 35. Beim weiteren Verfahren der
Spindel 24 werden die Verstellhebel 20, 21 entsprechend der Figur 8 in die End-

stellungen verfahren.

Soll jedoch ausschlieBlich der Verstellhebel 21 der zweiten Funktionseinheit ver-
fahren werden, wird durch die Anderung der Drehrichtung des Antriebsmotors 22
die Spindel 24 gemiB der Figuren 9 in Richtung zum Verstellhebel 21 verfahren.
Die Spindelmutter 38 verfihrt dann in Richtung zum Lager 36 bzw. zum Drehzahl-
reduziergetriebe 23. Die Spindel 24 driickt dann auf den Verstellhebel 21 und ver-
fahrt diesen in die Endstellung gemiB der Figur 9. Ein Vergleich der Figur 8 mit
der Figur 9 zeigt, dass der Schwenkwinkel des Verstellhebels dann deutlich groBer

ist.

Die Ausfithrung gemi8l der Figur 10 ist eine Variante zu der Ausfithrung gemil3
den Figuren 7 bis 9. Die Gewindehiilse 37, das Lager 38 und gegebenenfalls auch
das Schiebestiick 35 bilden eine Schiebeeinheit. Dabei liegt die Gewindehiilse 37
zwischen dem Lager 36 und dem Drehzahlreduziergetriebe. Die Gewindehiilse ist
wiederum mit einem Innen- und AuBengewinde versehen und sie steht mit einer
Leitmutter 39 in Eingriff. Die AuBengewindegiinge der Gewindehiilse 37 sind auch
bei dieser Ausfithrung gegenliufig zu denen des Spindelabschnittes 24b bzw. zu
den Innengewindegingen. Die Leitmutter 39 ist ortsfest, d.h. weder drehbar noch

verschiebbar.

Wird entsprechend der Steigung der Gewindegiinge der Spindel 24 der Motor ent-
sprechend in Betrieb gesetzt, kann die Gewindespindel 24 in Richtung zum Ver-
stellhebel 20 der ersten Funktionseinheit verfahren werden, wobei die Gewindehiil-
se 37 in Drehung versetzt wird und sich in Richtung zum Verstellhebel 21 der
zweiten Funktionseinrichtung bewegt. Da das Schiebestiick 35 zweiteilig ist und in

der Grundposition gemil Figur 10 zwischen den Schiebestiickteilen 35a und 35b
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ein Abstand angeordnet ist, wird erst nach einem bestimmten Verfahrweg des

Druckstiicks 32 der ersten Funktionseinheit der Verstellhebel 21 verfahren.

Soll jedoch ausschlieBlich der Verstellhebel 21 verschwenkt werden, wird der An-
triecbsmotor in der entgegengesetzten Richtung angetrieben, so dass sich die Ge-
windehiilse 37 und das erste Teil des Schiebestiickes 35a in Richtung zum Dreh-

zahlreduziergetriebe bewegen.

Das zweite Element des Schiebestiickes 35b wird von der Spindel 24 mitgenom-

men, so dass ausschlieBlich der Verstellhebel 21 verstellt wird.

Bei der Ausfithrung nach den Figuren 11 und 12 ist das Stellelement wiederum ei-
ne Spindel 24, die als Spindel wirkt, die in ihrer Lingsrichtung verfahrbar und ge-
gen Drehung gesichert ist. Dazu weist das Abtriebsglied des Drehzahlreduzierge-
triebes 23 eine zentrisch angeordnete Innengewindebohrung auf, wobei die Gewin-
deginge der Innengewindebohrung mit den AuBengewindegingen der Spindel 24
in Eingriff stehen. Auf das der ersten Funktionseinheit zugewandte Ende der Spin-
del 24 ist wiederum ein Druckstiick 32 aufgesetzt. Zwischen dem der zweiten
Funktionseinheit zugeordneten Verstellhebel 21 und dem zugewandten Ende der
Spindel 24 ist ein Hebelgetriebe angeordnet. Im dargestellten Ausfiihrungsbeispiel
besteht dieses kinematische Hebelgetriebe aus zwei durch einen Zapfen 40 gelen-

kig miteinander verbundenen Hebeln 41, 42.

An dem dem Verstellhebel 21 der zweiten Funktionseinheit zugewandten Hebel 42
ist ein Fithrungszapfen angeformt, der in einer Fiihrung 43 lings verschieblich ge-
fiihrt ist. In der nicht dargestellten Grundstellung wie auch gemil der Darstellung
nach Figur 12 stehen die beiden Hebel 41, 42 des Hebelgetriebes in einer anni-
hernd aufrechten Stellung zueinander. In dieser Grundstellung stehen der an den
Hebel 42 angeformte Fiithrungszapfen und die Fithrung 43 in einer losen, jedoch
gefiihrten Verbindung zueinander, da der angeformte Fiihrungszapfen und der dem
Verstellhebel 21 der zweiten Funktionseinheit abgewandt angeordnete halbkreis-
formige Endanschlag der Fithrung 43 im Abstand zueinander stehen. Verfihrt nun
die Spindel 24 in Richtung des Verstellhebels 20 der ersten Funktionseinheit, so

verringert sich der Abstand derart, so dass der an den Hebel 42 angeformte Fiih-
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rungszapfen an dem halbkreisformigen Endanschlag der Fiihrung 43 anliegt und
bei einer weiteren Verstellung der Spindel 24 sich der Hebel 42 um die Mittel-
lingsachse des Fithrungszapfens verschwenkt. An dem dem Zapfen 40 gegeniiber
liegende Endbereich des Hebels 42 ist ein exzentrischer Nocken oder eine Kurven-
scheibe angesetzt, welche bei einem Verschwenken des Hebels 42 auf das Schiebe-
element 44 einwirkt, in Folge dessen dieser auf den Verstellhebel 21 einwirkt. In
der in der Figur 11 dargestellten Stellung sind die beiden Verstellhebel 20, 21 ge-
schwenkt, wobei der Verstellhebel 20 sich in der Endstellung befindet, wihrend
der Verstellhebel 21 in einer zeitverzogerten Schwenklage sich befindet. Zwischen
dem dem Verstellhebel 21 zugewandten Hebel 42 und diesem Verstellhebel 21 ist
noch ein Schiebeelement 44 vorgesehen, welches klotzartig ausgebildet ist und ei-
ne mittige Einziehung oder anderweitige Ausformungen zur Werkstoffreduktion

aufweist.

In der Figur 12 ist die Verstellung ausschlieBlich des Verstellhebels 21 dargestellt.
Dabei stehen die Hebel 41, 42 wieder in einer anndhernd aufrechten Lage, wobei
der Fiihrungszapfen des Hebels 42 sich in dem Endbereich befindet, der dem Ver-
stellhebel 21 zugewandt liegt. Durch die in ihrer Lingsrichtung verfahrbare Spin-
del 24 wird das Antriebsglied des aus den Hebeln 41, 42 gebildeten Hebelgetriebes
gebildet.

Bei dem Ausfiithrungsbeispiel gemif der Figur 13 ist anstelle eines Hebelgetriebes
ein Seilzug verwendet, der mindestens ein flexibles Zugmittel 45, welches ein Seil
oder ein Riemen sein kann. Dazu weist das Abtriebsglied des Drehzahlreduzierge-
triebes 23 eine zentrisch angeordnete Innengewindebohrung auf, wobei die Gewin-
deginge der Innengewindebohrung mit den AuBengewindegingen der Spindel 24
in Eingriff stehen. Dieses flexible Zugmittel ist an einem Ende mit dem Endbereich
der Spindel 24 verbunden, wird dann iiber eine im Gehiuse 11 gelagerte Umlenk-
rolle 46 gefiihrt, die, bezogen auf die Bewegungsrichtung der Spindel 24 in Rich-
tung zum Verstellhebel 21 hinter diesem Verstellhebel 21 liegt. Das andere Ende
ist an dem Schiebeelement 44 festgelegt. Wird die Spindel 24 in Richtung zum
Verstellhebel 20 der ersten Funktionseinheit verfahren, wird die Umlenkrolle 46
gemil der Darstellung entgegen dem Uhrzeigersinn gedreht und das Schiebeele-

ment 44 wird in Richtung zum Verstellhebel 21 geschwenkt, so dass dieser auch
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gedreht wird. Soll jedoch ausschlieBlich der Verstellhebel geschwenkt werden,
wird durch die Anderung der Drehrichtung des Antriebsmotors 22 und der Bewe-
gungsrichtung der Spindel 24 diese Bewegung auf den Verstellhebel 21 iiber das

Hebelelement 44 iibertragen.

In nicht niiher dargestellter Weise ist in der Grundstellung das Zugmittel 45 derart
ausgebildet, dass es etwas durchhiingt bzw. mit einem derart {ibermiigen Baulin-
ge versehen ist, dass es zunichst praktisch wirkungslos ist und noch keine Krifte
iibertragen kann. Verfihrt nun die Spindel in Richtung des Verstellhebels 20 der
ersten Funktionseinheit um eine vorbestimmte Wegstrecke, so streckt sich das
Zugmittel derart, so dass der Verstellhebel 21 der zweiten Funktionseinheit zusiitz-

lich mit verschwenkt wird.

Bei der Ausfithrung gemiB den Figuren 14 und 15 ist zwischen dem Verstellhebel
21 und dem zugewandten Ende der Spindel 24 eine Kulissenfiihrung vorgesehen.
Diese besteht im dargestellten Ausfiihrungsbeispiel im wesentlichen aus einem
Steuerhebel 47, der mit einem Lagerzapfen versehen ist, der in einer Fiihrung 43
verschiebbar ist oder auch ortsfest gelagert ist. Diese als Schubeinrichtung zu se-
hende Kulissenfiihrung enthiilt zwei Kulissensteine 48, 49 mit Steuernuten 50, 51,

in denen endseitig angeordnete Zapfen 52, 53 des Steuerhebels 47 gefiihrt sind.

Die Fiihrung 43 ist als langlochférmige Tasche ausgebildet und in die Wandung
des Gehiduses 11 eingesetzt oder daran angeformt. Die Lagerzapfen des Steuerhe-
bels 47 sind in die Fithrung 43 gleitend eingesetzt. In der Grundstellung gemif Fi-
gur 14 stehen Lagerzapfen und die Fiihrung 43 in einer losen, jedoch gefiihrten
Verbindung zueinander, da der Lagerzapfen und der dem Verstellhebel 21 der
zweiten Funktionseinheit abgewandt angeordnete halbkreisférmige Endanschlag
der Fithrung 43 im Abstand zueinander stehen. Verfiahrt nun die Spindel 24 in
Richtung des Verstellhebels 20 der ersten Funktionseinheit, so verringert sich der
Abstand derart, so dass der Lagerzapfen des Steuerhebels 47 an dem halbkreisfor-
migen Endanschlag der Fithrung 43 anliegt und bei einer weiteren Verstellung der
Spindel 24 der Steuerhebel 47 um die Mittellingsachse des Fiihrungszapfens

schwenkbar ist.
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Wie insbesondere die Figur 15 zeigt, ist der dem Drehzahlreduziergetriebe 23 zu-
gewandte Kulissenstein 48 mit einer als S-formig anzusehenden Steuernut 50 ver-
sehen. Diese Steuernut 50 ist endseitig mit parallel und im Abstand zur Spindel 24
verlaufenden Nutabschnitten versehen, wobei der mittlere Bereich schrig zur Spin-
del 24 steht, wobei der eingeschlossene Winkel ein stumpfer Winkel ist. Die Steu-
ernut 51 des dem Verstellhebel 21 zugewandten liegenden Kulissensteines 49 steht
schrig zur Spindel 24, wobei auch dieser eingeschlossene Winkel ein stumpfer
Winkel ist. Dieser Steuernut 51 verlduft geradlinig, und weist in mindestens einem
Endbereich einen Abschnitt 51b auf, welcher im rechten Winkel zur Spindel 24
oder im rechten Winkel zur gedachten Linie zwischen dem Zapfen 53 und der Mit-
tellingsachse des Lagerzapfens des Steuerhebels 47 steht. Die Grundstellung der
Spindel und des Steuerhebels 43 ist in der Figur 14 dargestellt. Danach liegt der
Zapfen 52 im unteren, geradlinigen Bereich der Steuernut 50 etwa in Hohe der
Spindel 24. Der gegeniiberliegende Zapfen 53 liegt im oberen Bereich der Steuer-
nut 51, d.h. der Abstand zur Spindel 24 ist groBer als der des Zapfens 52. GemilB
der Darstellung nach Figur 14 liegt die Mittellingsachse des Lagerzapfens des
Steuerhebels 47 nicht in der Ebene der Mittellingsachse der Spindel 24. In einer
anderen nicht niher dargestellten Ausgestaltung sind die Geometrien der Kulissen-
steine 48, 49 jedoch derart ausgebildet, dass die Mittelliingsachse des Lagerzapfens
des Steuerhebels 47 in der Ebene der Mittellingsachse der Spindel 24 angeordnet
ist. Ein Vergleich der Figuren 14 und 15 zeigt, dass beim Verfahren der Spindel 24
in Richtung zum Verstellhebel 20 der ersten Funktionseinheit der fest an der Spin-
del 24 angeordnete Kulissenstein 48 mitgenommen wird und durch die Steuernut
50 wird der Hebel gemiBl den Darstellungen im Uhrzeigersinn geschwenkt, wobei
der Steuerhebel 21 zeitverzogert geschwenkt wird, da zunichst die Stellung auf-

grund des geradlinigen Endbereiches der Steuernut 50 nicht geschwenkt wird.

In anderen Ausfiihrungsformen der Kulissensteine 48, 49 sind dem auf dem jewei-
ligen Bewegungsablauf des Steuerhebels 47 abgestimmten Bewegungsablaufes die
Formen der Steuernuten 50, 51 angepasst. In der Grundstellung stehen die Kulis-
sensteine 49, 49 direkt oder iiber den Steuerhebel 47 oder iiber weitere Bauteile in-
direkt derart in Wirkverbindung, so dass bei einer Verstellung der Spindel 24 in
Richtung zum Verstellhebel 21 der zweiten Funktionseinheit die zweite Funktions-

einheit unmittelbar sofort verstellt wird, so dass sich der Verstellhebel 21 ver-
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schwenkt. Wird aus der Grundstellung die Spindel 24 in Richtung des Verstellhe-
bels 20 der ersten Funktionseinheit versteht, so wird daraufhin unmittelbar sofort
der Verstellhebel 20 der ersten Funktionseinheit verstellt. Das zeitversetzte Betiiti-
gen des zweiten Verstellhebels 21 der zweiten Funktionseinheit durch den Kulis-
senstein 49 oder ein mit dem Kulissenstein 49 in Wirkverbindung und nicht niher

dargestellten Bauteils erfolgt durch die Kontur der Steuernuten 50, 51.

Dabei weist jede Steuernut unterschiedlich ausgebildete Abschnitte 50, 51, 50a,
50b, 50c, 51a, 51b auf. Dabei sind einzelne Abschnitte 50a, 50c im Abstand zuein-
ander angeordnet und stehen parallel oder anndhernd parallel zur Mittellingsachse
der Spindel 24, wihrend andere Abschnitte 50b, S1a geradlinig, bogenformig oder
gewellt ausgebildet sind und in einem Winkel zur Mittellingsachse der Spindel
stechen und die Abschnitte 50a und 50b miteinander verbinden. Andere Abschnitte
51b der Steuernuten 50, 51 sind ebenfalls geradlinig oder bogenformig ausgebildet
und stehen dabei in einem rechten Winkel oder in einem annédhernd rechten Winkel
zur Mittellingsachse der Spindel oder zur gedachten Linie zwischen dem Zapfen

53 und der Mittellingsachse des Lagerzapfens des Steuerhebels 47.

Durch die unterschiedliche Ausgestaltung des Konturverlaufes der Steuernuten 50,
51 kann bei einer gleichférmigen Bewegung der Spindel 24 eine gleichfoérmige
Bewegung, wenn auch zeitversetzte Bewegung, des Kulissensteins 51 erzeugt wer-
den, derart, so dass dieser in einer weiteren Ausgestaltung sich dariiber hinaus zeit-
versetzt seinen Bewegungsablauf abschlieBt, wihrend die Spindel 24 weiterhin
noch in Richtung zum Verstellheben 20 verfdhrt. Dies erfolgt durch einen Ab-
schnitt 50c der Steuernut 50, welcher parallel zur Mittellingsachse der Spindel 24
ausgebildet ist oder durch einen Abschnitt 51b, welcher im wesentlichen senkrecht
zur Mittellingsachse der Spindel 24 angeordnet ist oder einen kreisbogenartigen
Verlauf aufweist, wobei der Kreismittelpunkt im wesentlichen in der Mittellings-

achse des Lagerzapfens des Steuerhebels 47 angeordnet ist

Die Erfindung ist nicht auf die dargestellten Ausfiihrungsbeispiele beschrinkt. We-
sentlich ist, dass der Doppelantriebe mit einem einzigen Antriebsmotor ausgestattet
ist, und dass beim Verstellen des Verstellhebels 20 der ersten Funktionseinheit,

vorzugsweise der Riickenlehne eines Lattenrostes der Verstellhebel 21 der zweiten
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Funktionseinheit, vorzugsweise eines Fuliteils eines Lattenrostes zeitverzogert ge-
schwenkt wird. Ferner ist wesentlich, dass auch nur der Steuerhebel 21 der zweiten
Funktionseinheit verstellt werden kann, ohne dass eine Bewegung des Verstellhe-

bels 20 der ersten Funktionseinheit erfolgt.

Dabei sind alle wesentlichen zur Funktion erfiillenden Bauteile und Komponenten
wie das Abtriebsglied des Drehzahlreduziergetriebes 23, die Spindel 24, Stellmut-
tern, Spindelmuttern 27, 34, 38, Fithrungsmuttern 28, Verstellmuttern 29, Leitmut-
tern, Hebel 41, 42, Kulissensteine 48, 49 in dem Gehiuse 11 des Doppelantriebs 10

angeordnet, wobei das Gehiuse 11 im Wesentlichen aus zwei Teilen besteht.
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14 SchlieBer
15 SchlieBer
16 Ausnehmung
17 Ausnehmung
18 Steg
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20 Verstellhebel
21 Verstellhebel
22 Antriebsmotor
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26 Druckschieber
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29 Verstellmutter
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32 Druckstiick
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36 Lager
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38
39
40
41
42
43
44
45
46
47
48
49
50
50a
50b
50c
51
S51a
51b
52
53

Gewindehiilse
Spindelmutter
Leitmutter
Zapfen

Hebel

Hebel
Fiihrung

Schiebeelement

Zugmittel
Umlenkrolle
Steuerhebel
Kulissenstein
Kulissenstein
Steuernut
Abschnitt
Abschnitt
Abschnitt
Steuernut
Abschnitt
Abschnitt
Zapfen
Zapfen
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Anspriiche

Doppelantrieb (10) fiir Mobel zur Verstellung von zwei voneinander riumlich
getrennten Funktionseinheiten eines Mobels, mit einem Gehiduse (11), mit ei-
nem Antriebsmotor (22), der mit einem Drehzahlreduziergetriebe (23) gekop-
pelt ist, dessen rotierend antreibbares Abtriebsglied mit einem verfahrbaren
Stellelement (24) in Wirkverbindung steht, und das bei Verfahrbarkeit des
Stellelementes (24) in Richtung zur ersten Funktionseinheit des Mobels, nach
Erreichen eines bestimmten Verfahrweges, die zweite Funktionseinheit des
Mobels verstellbar ist, dadurch gekennzeichnet, dass das mit dem Abtriebs-
glied des Drehzahlreduziergetriebes (23) gekoppelte Stellelement eine in ihrer
Lingsrichtung verfahrbare, gegen Drehung gesicherte Spindel (24) mit einem
AuBengewinde ist, dass die Spindel (24) wahlweise in Richtung zur ersten
Funktionseinheit oder in Richtung zur zweiten Funktionseinheit verfahrbar ist,
dass der Stirnendbereich der Spindel (24) beim Verfahren in Richtung zur ers-
ten Funktionseinheit direkt oder indirekt auf einen Verstellhebel (20) der ers-
ten Funktionseinheit einwirkt, und dass zwischen der der zweiten Funktions-
einheit zugewandten Stirnendbereich der Spindel (24) und dem Verstellhebel

(21) der zweiten Funktionseinheit eine Schubeinrichtung angeordnet ist.

Doppelantrieb nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Schub-

einrichtung nach Art einer Kulissenfiihrung gestaltet ist.

Doppelantrieb nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass die
Schubeinrichtung zwei Kulissensteine (48, 49) aufweist, die iiber mindestens
einen schwenkbar gelagerten Steuerhebel (47) miteinander zwangsgekoppelt

sind.

Doppelantrieb nach einem oder mehreren der vorstehenden Anspriiche, da-
durch gekennzeichnet, dass die Kulissensteine (48, 49) in der Grundstellung
der Spindel (24) mit ihren zugewandten Flichen aneinander liegen oder in ei-
nem bestimmten Abstand zueinander stehen, und dass beim Verfahren der

Spindel (24) in Richtung zur zweiten Funktionseinheit die einander zugewandt
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liegenden Flichen aneinander liegen oder in einem bestimmten Abstand und

unverinderbaren Abstand zueinander stehen.

Doppelantrieb nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 3, dadurch ge-
kennzeichnet, dass beim Verfahren der Spindel (24) in Richtung zur ersten
Funktionseinheit sich der Abstand der einander zugewandten Flichen der Ku-
lissensteine (48, 49) durch eine Schwenkbewegung des Steuerhebels (47) ver-
grofert, und dass bei einem bestimmten Abstand der einander zugewandten

Flichen der Verstellhebel (21) der zweiten Funktionseinheit schwenkbar ist.

Doppelantrieb nach einem oder mehreren der vorstehenden Anspriiche, da-
durch gekennzeichnet, dass der dem Antriebsmotor (22) und dem Drehzahl-
reduziergetriebe (23) zugewandte Kulissenstein (48) fest mit der Spindel (24)
verbunden ist, und dass der Steuerhebel (47) um eine quer zur Spindel (24)

stechende Achse schwenkbar ist.

Doppelantrieb nach einem oder mehreren der vorstehenden Anspriiche, da-
durch gekennzeichnet, dass der Steuerhebel (47) bzw. die Steuerhebel (47)
in den Kulissensteinen (48, 49) oder seitlich neben den Kulissensteinen (48,
49) angeordnet sind, und dass jeder Steuerhebel (47) in den der Schwenkachse
abgewandt liegenden Bereichen mit einem Fiihrungszapfen (52, 53) versehen
ist, und dass jeder Fiihrungszapfen in Steuernuten (50, 51) der Kulissensteine
(48, 49) eingreift.

Doppelantrieb nach einem oder mehreren der vorstehenden Anspriiche, da-
durch gekennzeichnet, dass dic Hohen der Steuernuten (50, 51) der Kulis-

sensteine (48, 49) gleich oder annidhernd gleich sind.

Doppelantrieb nach einem oder mehreren der vorstehenden Anspriiche, da-
durch gekennzeichnet, dass jede Steuernut (50, 51) zumindest eines Kulis-
sensteines (48 oder 49) einen zur Spindel (24) schrig stehenden Abschnitt
aufweist, wobei die zwischen diesen Abschnitten und der Mittellingsachse der

Spindel (24) eingeschlossenen Winkel stumpfe Winkel sind.
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Doppelantrieb nach einem oder mehreren der vorstehenden Anspriiche, da-
durch gekennzeichnet, dass die Steuernut (50) des mit der Spindel (24) ge-
koppelten Kulissensteines (48) S-formig derartig gestaltet ist, dass sich die an
den schrig stehenden Abschnitt anschlieBenden Bereiche parallel und im Ab-

stand zueinander sowie parallel zur Mittellingsachse der Spindel (24) stehen.

Doppelantrieb nach Anspruch 10, dadurch gekennzeichnet, dass in der
Grundstellung der Spindel (24) die Fithrungszapfen (52, 53) jedes Steuerhe-
bels an den einander abgewandt liegenden Bereichen der Fiihrungsnuten (50,
51) der Kulissensteine (48, 49) stehen, und dass in der Endstellung der in
Richtung zur ersten Funktionseinheit verfahrbaren Spindel (24) die Stellungen

der Fithrungszapfen (52, 53) umgekehrt sind.

Doppelantrieb nach einem oder mehreren der vorstehenden Anspriiche, da-
durch gekennzeichnet, dass der in die Steuernut (50) des mit der Spindel
(24) gekoppelten Kulissensteines (48) eingreifende Steuerzapfen (52) das An-
triebsglied des Steuerhebels (47) bildet.

Doppelantrieb nach einem oder mehreren der vorstehenden Anspriiche, da-
durch gekennzeichnet, dass die quer zur Schubspindel (24) stehende

Schwenkachse des Steuerhebels (47) durch einen Achszapfen gebildet ist.

Doppelantrieb nach einem oder mehreren der vorstehenden Anspriiche, da-
durch gekennzeichnet, dass der Achszapfen des Steuerhebels bzw. der Steu-
erhebel (47) in einer Fiihrung (43) des Gehiuses (11) in Bewegungsrichtung
der Spindel (24) verschiebbar gelagert ist.

Doppelantrieb nach einem oder mehreren der vorstehenden Anspriiche, da-
durch gekennzeichnet, dass bei einem vorbestimmten Verstellweg der ersten
Funktionseinheit der Achszapfen in einem Endbereich der Fiihrung (43) an-

liegt.
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"Y* Veréfentlichung von besonderer Bedeutung; die beanspruchte Erfindung
kann nicht als auf erfinderischer Tétigkeit beruhend betrachtet
werden, wenn die Verdffentlichung mit einer oder mehreren anderen
Verdffentlichungen dieser Kategorie in Verbindung gebracht wird und
diese Verbindung fur einen Fachmann naheliegend ist

"&" Veroffentlichung, die Mitglied derselben Patentfamilie ist
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