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covaci dstrojf (12) se zp&tnym zesouvelem
(28) projektild, ktery je neklouben na
2p&tné zasouveci péce o mé ndraznou plochu
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Vynédlez se tykd projektilového tkelcovského stroje se zpétnym zmsouvadem projektilu,
ktery je neklouben na zp3tné zesouveci péce @ md ndraznou plochu pro projektily, pfidem?
mezi ndreznou plochou e mistem nakloubeni ne zp¥tné zesouveci péce je upraveno nejméng
Jedno pruZné a tlumiv¥ poddajné t¥leso.

Zpétny zasouvel projektilu mé tu dlohu, aby projektily zebrzd&né zachycovaci brzdou
v zachycovecim dstroji projektilového tkelcovského stroje uvedl p¥esnd do té polohy, ve
které otvire¥ projektilu mdZe projektilovou komoru otev#it za ii¥elem uvoln&nf niti & sou-
tasnd mife projekt zs UZelem zp&tné doprevy k prohoznimu postaveni dopravit do vymriéfove-
ctho kendlu.

Pritom miZe p¥ipedn¥ v didsledku opot¥ebeni brzdovych oblofeni zachycovac{ brzdy dojit
-k ndrazu projektild na zp¥tny zesouved projektilu, &fm¥ miZe byt poskozen nejen hrot pro-
Jektilu, nybri teké zp¥tny zesouved projektilu., P¥itom vzniklé vruby nérazem popFfpeds
ryhy na projektilu vedou k poXkozeni osnovnl niti o mohou kromd toho p¥i zp&tném zssouvdni
podkodit brzdové obloZeni zachycovacf brzdy, jelikoZ zachycovaci brzde pFi zp¥tném zaechyco-
véani musi na projektil je3t¥ plsobit slabym sviracim u&inkem za u¥elem zaji3t¥ni pPesné
polohy projektilu v otviracim, pop¥. vyrdZecim postaveni,

Jako dald{ pii¥iny ndrezu lze uvést promdnlivost mezdni projektilu, jakoZ i phetrhy
dtku, prifem¥ projektil vstupuje do zechycovaciho ustroji se zvyZenou rychlost{ letu,

Déle vznikaj{ pFi uvedeném ndrazu neZddouci vibrace, které zejméne u jemnfch mono-
filnich nit{ mohou vést k nepravidelnostem ve tkaning. '

Vyndlez vychdzl z dlohy zdokonalit zp¥tny zasouved projektild shore uvedeného pro-
Jjektilového tkalcovského stroje tek, Ze zejména teké u projektilovych tkalcovskych strojd
pracujicich s vysokymi otd¥kemi se spolehliv& zebrénf shors uvedenym nevyhoddm.

Tato dloha je podle vyndlezu vyPe#dena tim, %e zp&tny zesouve& projektilu sestdvd ze
dvou navzdjem ve smdru pohybu posuvnych dild, které jsou navzédjem spojeny pkes pruzné
a tlumiv¥ poddejné t¥leso.

Tim lze dosdéhnout toho, Ze se zéchyti i extrémnd vysoké ndrezové energie projekiilu,
eniZ by se tento projektil nebo zp&tny zasouved projektilu po¥kodil, e ani%¥ by se zpdtny
zasouved uvedl do Bkodlivych vibraci.

Podle zvldsl vyhodného provedent vyndlezu mé® prufné s tlumivd poddejné t&leso prsten-
covy pritez.

To umoZiuje zvld3¥ stebilni upevndni pru¥ného s tlumiv® poddejného t¥less.
PruZné a tlumiv& poddejné tZleso miZe podle jiného provedeni mit pri¥ez tvaru U, Tim
lze dosdhnout zvld3l jednoduchého upevn&ni prufného e tlumivé poddesjného tdless.

Jeko prufné a tlumivE poddejné t¥leso miZe byt teké podle jiného provedeni vyndlezu
upravena objimkse, probihajicf nap¥i¥ ke sm¥ru pohybu mezi zp¥tnym zasouvefem projektilu
a mezl Zepem p¥{loZky zp¥tné zesouveci pdky.

Pritom se dosdhne té vyhody, Ze zpdtny zasouval sdm musi byt modifikovén pouze nepa-
trn¥, Zp&tny zasouved projektilu miZe mit nejméné jeden ¥t¥rbinovity zé¥ez, probihejfct
napf{& ke sm&ru pohybu, ze udlelem uloZeni nejmén& jednoho pruiZného a tiumivE& poddejného
télesse,

Pritom lze dosdhnout zvld3l vyhodného prostorového uspo¥éddni pruiného a tlumivs pod-
dajného t&less v bezprostiedni blfzkosti miste nédrezu,

)
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Kone&n¥ podle jiného provedeni vyndlezu miZe jako pru¥né s tlumivd poddajné t&leso
slouzit drZdk, ktery je neklouben na zp¥tné zasouvac{ péce, © na kterém je upevndn nérazny (

arl.

U tohoto provedeni lze pro zp&tny zosouved projektilu zvolit zvlé3Y d¥elnou kombineci
mpateridlu z kpvu e plastické hmoty, pop¥{ped& kovl majicich rdznorodé vlestnosti v ohledu
prunosti e tlumeni.

Vyndlez bude bliZe vysvitlen ne p¥fkladech provedeni v souvislosti s vykresy.

Obr. ! zndzornuje ¥dstedn& v- Fezu schemsticky zachycovaci dstrojf projek'l\ilového
tkelcovského stroje, . -

Obr. 2a zndzornuje ¥4stednd v podélném #Fezu ve zvitSeném m&F{tku zpZtny zedouvad pro-
jektilu podle obr, 1,

Obr. 2b zndzorhuje Fez podle ¥4ry IIb-IIb podle obr. 2a,

O¥r. 3e zndzornuje v &4ste¥ném Fezu pohled shora ne jiné provedeni zp¥tného zaspuvale
projektilu,

Ob:r. 3b je pohled ze streny podle ¥ipky IIIb-IIIb na obr, 3a,
Obr. 3c zndzorhuje Fez podle &&ry IIIc-IIIc podle obr. 3b.

_ Obr. 4, 5 a ba, 6b zndzortinj{ deld{ provedeni zp&tného zesouvede projektilu, priem%
obr. 6b zndzornuje pohled ze strany podle 3ipky VIb ne obr, 6a. :

Ve sk¥fni 10 (obr. 1) zachycovaciho dstroj{ 12 je uloZens zp&tnd zasouvac{ pdke 14,
kterd miZe byt vratné vykyvovéna podle §ipky 16 nezndzorn¥nymi prost¥edky. Ne zp¥tné za-
souvecf pdce 14 Jje pPes ¥ep 18, pFfloZku 20 e Sep 22 nsklouben zp¥tny zasouve¥ 28 pro-
Jektilu, sestdvajici z drZdku 24 s ndrazného dilu 26, pFfifemZ ndrezny dil 26 je na drZéku

. 24 upevnn nytem 30.

Nérazny 411 26 plsob{ svou ndraznou plochou 3J2 ns projektil 36, zaebrzd&ny zachycovec{
brzdou 34. Jek vyplyvéd z obr. 2a, 2b, Je drZsdk 24 ne stren® ndrazu vytvoFen jako objfmks
8, obsahujici ndrazny dfl 2_6_. V prstencovém prostoru mezi ndrsznym df{lem ﬁ a vnitfnt st&-
nou 40 objimky 38 je jako pruZné a tlumiv¥ poddejné t¥leso 42 umist¥ne elastomerovd manie-
te, kterd je napfikled nevulkenizovéna nebo nelepena, Mezi zadnf{ ¥elni plochou 44 ndrazného
dflu 26 s dnem 46 objimky 38 je mezers 48.

PFi provozu se pohybuje zp¥tny zesouve® 28 projektilu podle Sipky 50 mezi zndzorn&nou
ptedni polohou a mezi zadni polohou, neznelenou pPeruSovanou &arou 52. Projektil miZe pFi-
tom v pribshu brzdicfho d&je dospdt podle brzdiciho W¥inku 8% k uvedené zadni poloze. Kdyby
brzdic{ d&inek neposts¥ovel k tomu, aby projektil zastavil p¥ed zadnf polohou, a projektil
t{m nerazil ne néraznou plochu 32, zachyt{ se energie ndrazu pfes prufné a tlumiv& poddajné
t&leso 42, pridemZ se ndrazny dil 26 v objimce 38 mdZe osov& posunovet za piisluiné zmdny
5t¥rbiny 48, p¥ifemZ vzduchovy poldtdf, umistdny v této 3tZrbin¥ 48, prov4di p¥idavny
pruZny tlumici d¥inek, g

U .pi‘fkladu provedeni v obr., 3a, 3b, 3c je drZidk 54 Zdste&n¥ proveden jako profil U,
_8e kterym je nérazny d{l 26 spojen pifes pruZné a tlumiv¥ poddejné t&leso 56 tvaru U,
I v tomto pFipad¥ miZe se upevn¥ni pru¥ného e tlumivé poddajného tdlese 56 na dilech 54,
26 provést lepenim nebo vulkenizovénim.
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U provedeni podle obr. 4 je zp3tny zasouve¥ 58 naklouben ne pFfloZce 20 p¥es pru¥né
e tlumivé poddajné t&leso 60 vytvodené jeko objimke sestdvejici z elestomeru nebo plastické
hmoty. PruZné a poddejné téleso 60 mohlo by také sestdvat z kovového materiélu, odlisného
od materidlu zp¥tného zasouvade, jeko napfikled ze slinutého kovu.

U provedeni podle obr. 5 mé zpdtny zesouved 62 Bt¥rbinovité zé¥ezy 64, které probiha~
Ji nepf{& smdru jeho pohybu & které ne Jejich vnit¥nim konci mejf{ keZdy roz3i¥enf 6.
V keZdém zdFezu 64 je ploché pruZné e tlumiv¥ poddajné t3leso £8 z elestomeru, které miZe
byt sevieno, zavulkenizovéno nebo viepeno,

U p¥tkladu provedeni podle obr. 6a, 6b je pruiné a tlumiv® poddajné t¥leso 70 vytvo-
Feno jeko dridk, sestévajici z plastické hmoty a spojeny pfes nyty 72 s ndraznym dilemigg,
pfiemZ mezi uvedenymi dily je mezere J4. Podle vyhodného provedeni lze jako meteridl pro
dridkovou &dst zvollt také kovovy materidl, nap¥iklad nyty, odlisny od materidlu nérazného
dilu 26, jestliZe ndrazny 411 26 sestdvd nepifkled z oceli.

Jako oceli 1lze phitom uZft nep¥{fklad obvyklé stavebni ocell podle DIN 17 100, PruZnost
dridkové ¥dsti je v tomto pPiped¥ pFibliZn¥ tPikrdt vy38{ neZ pruZnost nérezného dflu 26.

PREDMET VYNLLEZU

1. Projektilovy tkalcovsky stroj se zp¥tnym zasouvefem projektily, ktery je naklouben
ne zp¥tné zesouvaci péce & md nédraznou plochu pro projektily, prifem# mezi ndreznou plochou
a mistem nekloubeni je upreveno nejmén& jedno pruiné e tlumiv¥ poddajné t¥leso, vyzna¥ujict
se tim, %e zp¥tny zesouved (28) projektilu sestdvéd ze dvou navzdjem ve smdru pohybu posuv-
nych d11d, které jsou navzédjem spojeny pPes pruiné = tlumivs poddajné t3leso (42, 56, 60,
68, 70).

2. Projektilovy tkelcovsky stroj podle bodu 1, vyznedujici se tim, Ze pruZné a tlumivyd
poddajné téleso (42) md prstencovy prifez.

3. Projektilovy tkalcovsky stroj podle bodu 1, vyznaéujici se tim; Ze pruiné s tlumivy
poddejné tZleso (56) mé prifez tvaru U,

4, Projektilovy tkalcovsky stroj podle bodu 1, vyzne¥ujicf se ti{m, %e pru%né a tlumivsd
poddajné t¥leso (60) je vytvofeno jsko objimke, problfhajfcf nep¥f& ke sm&ru pohybu mezi
zp&tnfm zesouvedem (58) projektilu e Zepem (22) p¥flofky (20) zp¥tné zesouveci pdky (14).

’ 5. Projektilovy tkelcovsky stroj podle bodu 1, vyznedujfci{ se tim, %e zpdtny zasouva¥
(62) projektilu md nejmén¥ jeden 3t¥rbinovity zdFez (64), probihejici nep¥f¥ ke sm¥ru po-
hybu, pro uloZeni nejmén¥ jednoho prufného a tlumiv¥ poddajného t¥less (68).

6. Projektilovy tkalcovsky stroj podle bodu 1, vyzns¥ujfci se tim, Ze jako pruZné

8 tlumivd poddejné t¥leso (70) slou%i drZdk, ktery Je neklouben ne zp&tné zesouvect péce .
(14) e ne kterém je upevn&n ndrezny dfl (26).

2 vy¥kresy =
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