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(57) Anotace:
Zapojeni pro vyhodnoceni chodu mikropoéitace,
pracujictho v fizeni malych technologickych
objektt, sestdvd z generatoru (1) hodinového
kmitoétu, é&itale (2), pfepinaée (5) predvolby,
dekodéru (3) vyhodnoceni zdpisu a obvodu (4)
inicializace a signalizace. Vystup (11) generéto-
ru (1) hodinového kmitoétu je spojen s &itacim
vstupem (21) &itace (2), jehoZ prvni, druhy, tfeti
a &tvrty vstup (22, 23, 24, 25) predvolby je

Led

spojen jednotlivé s prvnim, druhym, tfetim a
Stvrtym vystupem (51, 52, 53, 54) pepinace (5)
predvolby. Asynchronni nahrdavaci vstup (26)
¢itade (2) je spojen s vystupem (33) dekodéru (3)
vyhodnoceni zé4pisu, jehoZ prvni skupinovy
vstup (31) je spojen s datovou sbérnici (6)
mikropoéita¢e a jehoZ druhy skupinovy vstup
(32) je spojen s adresovou sbérnici (7) mikropo-
¢itace. Pfenosovy vystup (27) &itate (2) je spojen

se vstupem (41) obvodu (4) inicializace a signa-
lizace, jehoZ prvni vystup (42) je spojen s inici-
aliza¢ni linkou (8) mikropo¢itate. Druhy vystup
(43) obvodu (4) inicializace a signalizace je spo-
jen se vstupem (91) svételné signalizaéni diody
9).
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VYnélez se tyka zapojeni pro vyhodnoceni chodu mikropocéita-
ce, zejmena pracujiciho v ¥izeni malych technologickych objektti.

Pro Vyhodnoceni spravného chodu mikropoc¢itace se pouzivaji
specializované jednotky monitorujici signdly na sbérnici a vyhod-
‘nocujici Jjejich &asové posloupnosti a odezvy. U jednoduchych
mikropocitaéli postavenych 2zejména s pouZitim mikroprocesorové
techniky by vsSak byla takovdto jednotka sloZitéjs$i neZ vlastni
mikropoc¢ita¢ a svoji pfitomnosti v systému by podstatné sniZovala
i spolehlivost celého systému. Pritomnost uvedenych vyhodnocova-
¢ich obvodi je vSak =zejména v Ffizeni malych technologickych
objektu mikropo¢itacem nutnd, aby se predeslo pfipadnému poskoze-
ni technologického objektu vadnou funkci mikropocitace.

' Uvedeny problém resi zapojeni pro vyhodnocenl chodu mikropo-
citace podle vynédlezu, jehoz podstata spocivd v tom, Ze vystup
generatoru hodinového kmitoc¢tu je spojen s éitacim vstupem &ita-
¢e, jehoZ prvni, druhy, tfeti a &tvrty vstup pfedvolby je spojen
jednotlivé s odpovidajicim prvnim, druhym, tFetim a &tvrtym
vystupem pfepinacde predvolby a ddle jehoZ asynchronni nahravaci
vstup Jje spojen s vystupem dekodéru vyhodnoceni zapisu. Prvni
skupinovy vstup dekodéru vyhodnoceni zdpisu je spojen s datovou
sbérnici mikropocitace a Jjeho druhy skupinovy vstup je spojen
s adresovou sbérnici mikropocitace. Prenosovy vystup ¢&itade je
spojen se vstupem obvodu inicializace a signalizace, jehoZ prvni
vystup je spojen s 1inicializaéni linkou mikropodéitae. S vyhodou
je druhy vystup obvedu inicializace a signalizace spojen se
vstupem svételné signalizac¢ni diody. :

Vyhoda zapojeni pro vyhodnoceni chodu mikropo&itade podle
vyndlezu spo¢ivd oproti zndmym zapojenim ve zjednoduseni obvodo-
vého feseni, tj. sniZeni pocétu souddstek, dale ve zvySeni
spolehlivosti chodu mikropoc¢itace a tim i zvy$ené ochrané rizené-
ho objektu pred poskozenim.

Na priloZeném vykresu Je schéma zapojeni pro vyhodnoceni
chodu mikropocitace.

Vystup 11 generdtoru 1 hodinového kmito&tu je spojen s &ita-
cim vstupem 21 c¢itacde 2, jehoz prvnl, druhy, trfeti a ¢tvrty vstup
22, 23, 24 a 25 predvolby je spojen jednotlivé s OdeVlda]lClm
prvnim, druhym, t¥etim a étvrtym vystupem 51, 52, 53 a 54 prepl-
nace 5 predvolby a dale jehoZ asynchronni nahravaci vstup 26 je
spojen s vystupem 33 dekodéru 3 vyhodnocenl zaplsu. Prvni skupi-
novy vstup 31 dekodéru 3 vyhodnocen1 zapisu je spojen s datovou
sbérnici 6 mlkrop001tace. Druhy skupinovy vstup 32 dekodéru 3
vyhodnoceni zdpisu je spojen s adresovou sbérnici 7 mikropodita-
ce. Prenosovy vystup 27 c¢itace 2 je spojen se vstupem 41 obvodu
4 inicializace a signalizace, jeho# prvni vystup 42 je spojen
s inicializaéni 1linkou 8 mikropoditade. Druhy vystup 43 obvodu
4 inicializace a signalizace Jje spojen se vstupem 91 svételné
signalizacéni diody 9.

Funkce zapojeni pro vyhodnoceni chodu mikropo&itade je
nasledujici: pri sprdvné funkci mikropod&itade se predpokléada
cyklické provadéni urcitych sekci programu. Do téchto sekci je
vloZena instrukce zdpisu do obvodu vyhodnoceni chodu mikropoéita-
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Ce. Dekodér 3 vyhodnoceni zdpisu vyhodnoti tuto instrukci a svym
vystupem 33 aktlvuje asynchronni nahrévaci vstup 26 citace 2. Do
¢itaCe 2 se zapiSe predvolena hodnota z prepinacde 5 predvolby od
tohoto okamZiku zac¢ne ¢ita¢ 2 citat pulsy generovane generatorem
1 hodinového kmito&tu. Hodnota predvolena prfepinacem 5 predvolby
musi byt nastavena tak, aby novy =zapis, provedeny programem
mlkrop001tace, do obvodu vyhodnocenl chodu mlkrop001tace prisel
drive, nez ¢itaé 2 vygeneruje na svém prenosovem vystupu 27 puls
prenosu (tj. dfive nezZ &itad 2 doditad do své nulové hodnoty pri
¢itédni vzad ¢i do své maximdlni hodnoty prfi &itani vpred). Pokud
z jakéhokoliv divodu program mikropocditace poru51 sled vykonava-
nych instrukci tak, Ze se nebudou exekuovat vysSe uvedené kritické
sekce programu, 01taé 2 doc¢itd do své maximdlni (pfi ¢itani
vpfed) resp. minimdlni hodnoty (pfi ¢itadni vzad) a na svém preno-
sovém vystupu 27 generuje puls prenosu, ktery je zpracovan obvo-
dem 4 inicializace a signalizace tak, Ze se jednak na jeho prvnim
vystupu 42 generuje inicializadni puls mikropocitace, ktery uvede
systém do vych021ho stavu, a jednak se na druhém vystupu 43 zméni
vystupni droven signdlu tak, aby se svételna 51gnallzacn1 dioda
9 rozsvitila.

Zapojeni pro vyhodnoceni chodu mikropo&itade podle vynalezu
je urcéeno pro vyuZiti v elektronlckych modulech stavebnice auto-
matizaénich prostfedkli pro Fizeni technologickych objektl napt.
pro regalové zakladac¢e nebo pohony lodnich motort.

PATENTOVE NAROKY

1. ZapOJenl pro vyhodnoceni chodu mikropoéitade, vyznadujici
se tlm, Ze vystup (11) generdtoru (1) hodinového kmitocétu je
spojen s citacim vstupem (21) <&itacde (2), jehoZ prvni, druhy,
tfeti a d&tvrty vstup (22, 23, 24 a 25) predvolby je spojen
jednotlivé s prvnim, druhym, trfetim a &tvrtym vystupem (51,
52, 53 a 54) prepinace (5) pfedvolby, pfidemZ asynchronni
nahravaci vstup (26) c&itace (2) je spojen s vystupem (33)
dekodéru (3) vyhodnoceni zépisu, jehoZ prvni skupinovy vstup
(31) je spojen s datovou sbérnici (6) mikropo&itade, zatimco
druhy skupinovy vstup (32) dekodéru (3) vyhodnoceni zapisu je
spojen s adresovou sbérnici (7) mikropoc¢itade, pridemZ preno-
sovy vystup (27) c&itace (2) je spojen se vstupem (41) obvodu
(4) 1inicializace a signalizace, jehoZ prvni vystup (42) je
spojen s inicializaéni linkou (8) mikropoditace.

2. Zapojeni pro Vyhodnocenl chodu mikropoc¢itace podle naroku 1,
vyznac¢ujici se tim, Ze druhy vystup (43) obvodu -(4) 1nlcla11—
zace a signalizace je spojen se vstupem (91) svételné signali-
zac¢ni diody (9).

1 vykres
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