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Ukkad'sterowar)ia mechanizmem skrecania prébki plastometru skretnego

Przedmiotem wynalazku jest uktad sterowania mechanizmem skrecania prébki plastometru skretnego.

W znanych dotychczas rozwigzaniach uktadéw sterowania mechanizmem skrgcania prébki plastometru
skretnego sterowanie przebiegiem préby plastometrycznej odbywa sie przez cykliczne zataczanie i-wytaczanie
tworzacych mechanizm sprzegtowy i wspotpracujgcych wzajemnie elektromagnetycznego sprzegta i hamulca.

Rozwigzanie to powoduje wystepowanie przejsciowego, jednoczesnego dziatania zaréwno sprzegta jak
i hamulca w wyniky czego nastgpuje zwigkszenie czaséw zatgczenia i wytaczenia mechanizmu sprzegtowego
i tym' samym rozpoczynania i zakoriczenia skrecania prébkl plastometrycznej, co w istotny sposéb ogranicza
mozliwoéci préby plastometrycznej. ’

 Uk#ad sterowania mechanizmem skrecania probki plastometru skretnego wedtug wynalazku charakteryzuje

si¢ tym, Ze posiada cztony wejéciowe potaczone bezposrednio z uktadami bramkujgcymi oraz potgczone posred-

nio poprzez cztony opdzniajgce z przeciwnymi uktadami bramkujgcymi, przy czym ich wyjscia potgczone sq

z cztonem sterujacym ktérego jedno wyjécie potaczone jest z zasilajacym cztonem,z ktérym potaczone sg

- réwniez cztony zasilania statycznego i dynamicznego, za$ wyjécie cztonu zasilajacego potaczone jest poprzez

czton ograniczajacy ze sprzegtem oraz drugie wyjécie cztonu sterujacego potaczone jest z kolejnym cztonem

zasulajacym z ktérym potaczone sg réwniez cztony zasilania statycznego i dynam!cznego, za$ wyjscie tego czto-
nu potaczone jest poprzez czton ograniczajacy z hamulcem.

Zaletg uktadu sterowania mechanizmem skrecania prébki wed’rug wynalazku jest mozliwo$é uzyskania
krétszych czaséw zatgczenia i wytaczenia mechanizmu sprzegtowego, co jest szczegéinie wazne dla wprowadze-
nia sekwencyjnego skrecénia prébki plastometrycznej modelujacego walcowame w walcarkach wielkoklatko-
wych )

Wynalazek zostanie blizej objasniony na przyktadzie wykonania przedstawionym na rysunku, ktéry jest
_schematem blokowym uk+tadu sterowania mechanizmem skrgcania prébki plastometru skretnego. '
v - Uktad sterowania mechanizmem skrecania prébki plastometru skretnego ma wejsciowe cztony 1 i 2
potqczone bezposrednio z bramkujacymi uktadami odpowiednio 6 i 7 oraz potgczone odpowiednio przez op6z-

: nisjacy cszn 4 z bramkujacym cztonem 7 i przez opbdzniajacy czton 5 z bramkujacym cztonem 6 po czym ich
wyjscia- potqczone sq ze sterujgcym cztonem 8 do ktérego potaczony jest réwniez wejsciowy czton 3 i ktérego
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jedno wyjsécie potaczone jest z zasilajgcym cztonem 11, z ktorym potaczone sa réwniez czton 9 zasilania statycz-
nego oraz czton 10 zasilania dynamicznego, za$ jego wyjscie potgczone jest poprzez ograniczajacy czton 13 ze
sprzegtem 15, zas drugie wyjécie potaczone jest z zasilajgcym cztonem 12, z ktérym potaczone sq réwniez czton
9 zasilania statycznego oraz czton 10 zasilania dynamicznego, zas jego wyjsécie potaczone jest poprzez ogranicza-
jacy czton 14 z hamulcem 16. Po podaniu sygnatéw sterujacych do wejsciowych cztonéw 1i2, przy czym syg-
nat podany na wejsécie 2 jest negacja sygnatu podanego na wejscie 1, na wyjsciach bramkujacych uktadéw 6 i 7
wystepujg sygnaty o wzajemnym wzgledem siebie opéznieniu przy czym zanik sygnatu wyprzedza pojawienie
si¢ sygnatu. Sygnaty wyjsciowe bramkujacych uktadéw 6 i 7 podane sg do wej$é sterujacego cztonu 8, ktéry
powoduje poprzez czton 11 krétkotrwate podanie dynamicznego napiecia zasilania z cztonu 10 i nastepnie sta-
tycznego z cztonu 9 na sprzggto 15 poprzez ograniczajacy czton 13, przy czym odpowiednio wczeséniej wytaczo-
ne zostaje napiecie z hamulca 16.

Zastrzezenie patentowe

Uktad sterowania mechanizmem skrecania prébki plastometru skretnego, znamienny tym, Ze po-
siada wejsciowe cztony (1 i 2) potaczone bezposrednio z bramkujacymi uktadami odpowiednio (6 i 7) i potaczo-
ne odpowiednio przez opéZniajacy czton (4) z bramkujacym cztonem (7) i przez op6zniajacy czton (5) z bram-
kujacym cztonem (6), ktérych wyjscia potaczone sg ze sterujacym cztonem (8) pofgczonym z wejsciowym
cztonem (3) i ktérego pierwsze wyjscie potaczone jest z zasilajgcym cztonem (11),z ktérym potaczone sg
réwniez czton (9) zasilania statycznego oraz czton (10) zasilania dynamicznego, ktérego wyjécie potaczone jest
poprzez ograniczajacy czton (13) ze sprzegtem (15) za$ drugie wyjscie sterujacego cztonu (8) potaczone jest z
zasilajgcym cztonem (12) potaczonym z cztonem (9) zasilania statycznego i cztonem (10) zasilania dynamia-
nego, zas jego wyjscie potaczone jest poprzez ograniczajacy czton (14) z hamulcem (16).
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