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(54)实用新型名称

一种翻耙机

(57)摘要

本实用新型涉及一种翻耙机，包括主框架、

滚轴机构、翻耙刀具、主驱动链轮机构、副驱动链

轮机构、污水泵、供气装置、污水管、输气管、喷液

装置、无线传输模块、支撑结构、盘线装置、控制

柜、行程开关、滚轮、导轨、主驱动电机、副驱动电

机和滚轴机构支撑，其中，导轨安装在两平行设

置的支撑结构上，滚轮用轴和轴承座安装固定在

主框架底部；主驱动电机和副驱动电机分别安装

在主框架左右两侧位置；供气装置和控制柜安装

在主框架中间位置。本实用新型翻耙机操作简

单，自动化程度高，工作稳定，非常适合规模化、

自动化养殖，并且有利于发酵床菌种有氧发酵。
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1.一种翻耙机，其特征在于：包括主框架、滚轴机构、翻耙刀具、主驱动链轮机构、副驱

动链轮机构、污水泵、供气装置、污水管、输气管、喷液装置、无线传输模块、支撑结构、盘线

装置、控制柜、行程开关、污水泵支撑、滚轮、导轨、主驱动电机、副驱动电机和滚轴机构支

撑，所述导轨安装在两平行设置的支撑结构上，所述滚轮用轴和轴承座安装固定在主框架

底部；所述主驱动电机和副驱动电机分别安装在主框架左右两侧位置；所述供气装置和控

制柜安装在主框架中间位置；所述滚轴机构通过固定在滚轴机构支撑上与主框架连接；所

述污水泵通过污水泵支撑固定在主框架上；所述污水泵设置在主框架右侧位置。

2.根据权利要求1所述的翻耙机，其特征在于：所述主驱动电机的左侧和副驱动电机的

右侧分别安装有主驱动链轮机构和副驱动链轮机构。

3.根据权利要求1所述的翻耙机，其特征在于：所述滚轮放置在导轨上。

4.根据权利要求1所述的翻耙机，其特征在于：所述翻耙刀具设置有多个，均匀地焊接

在滚轴机构上；所述滚轴机构中间位置的两个翻耙刀具上面嵌入无线传输模块，无线传输

模块内置温度、湿度传感器。
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一种翻耙机

技术领域

[0001] 本实用新型属于养殖机械技术领域，具体涉及一种翻耙机。

背景技术

[0002] 近年来，随着经济的发展，生活水平的提高，养殖业迅速发展，生产能力大幅提升。

由于畜牧养殖规模化程度的不断提高而导致的环境污染问题日益严重，给社会带来了严重

的经济损失。“异位发酵床”有效化解发展规模养殖与保护生态环境之间的矛盾,实现了畜

禽健康环保养殖。然而在实际操作过程中，由于现有翻耙机需养殖户手动操作，经常出现垫

层混合不均匀，翻耙不够及时，菌种添加不及时，翻耙时间掌握不到位等现象，造成垫层板

结，菌种“死床”现象，使发酵床丧失作用。

实用新型内容

[0003] 本实用新型的目的在于提供一种翻耙机，以便更好地根据需要使用，提高使用效

率。

[0004] 为了实现上述目的，本实用新型的技术方案如下。

[0005] 一种翻耙机，包括主框架、滚轴机构、翻耙刀具、主驱动链轮机构、副驱动链轮机

构、污水泵、供气装置、污水管、输气管、喷液装置、无线传输模块、支撑结构、盘线装置、控制

柜、行程开关、行程开关、滚轮、导轨、主驱动电机、副驱动电机和滚轴机构支撑，其中，导轨

安装在两平行设置的支撑结构上，滚轮用轴和轴承座安装固定在主框架底部；主驱动电机

和副驱动电机分别安装在主框架左右两侧位置；供气装置和控制柜安装在主框架中间位

置；滚轴机构通过固定在滚轴机构支撑上与主框架连接；污水泵通过污水泵支撑固定在主

框架上；污水泵设置在主框架右侧位置。

[0006] 进一步地，主驱动电机的左侧和副驱动电机的右侧分别安装有主驱动链轮机构和

副驱动链轮机构。

[0007] 进一步地，滚轮放置在导轨上。

[0008] 进一步地，翻耙刀具设置有多个，均匀地焊接在滚轴机构上；滚轴机构中间位置的

两个翻耙刀具上面嵌入无线传输模块，无线传输模块内置温度、湿度传感器。

[0009] 该实用新型中，导轨安装在两平行设置的支撑结构上，滚轮放置在导轨上，通过安

装在主框架上的副驱动电机能使副驱动链轮机构使所述主框架在导轨上前后移动。主驱动

电机安装在主框架上，通过主驱动链轮机构驱动滚轴机构旋转，滚轴机构通过固定在滚轴

机构支撑上与主框架连接，滚轴机构旋转带动翻耙刀具旋转，对垫层进行翻耙。污水泵通过

污水泵支撑固定在主框架上，随着主框架移动，将粪液通过污水管输送至喷液装置。盘线装

置能随着主框架的前后移动将电源线进行收放。供气装置能提供高压气流，高压气流在喷

液装置内与粪液进行混合，通过高速气流将粪液以细微颗粒状喷洒出来。无线传输模块内

装有温度传感器和湿度传感器，随着滚轴机构的旋转能对垫层温度和湿度进行监测，并将

数据通过无线方式传输至控制柜，避免有线传输不好布线的问题。控制柜立面设有无线接
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收模块、自动控制模块，并对信息进行处理，并通过面板上设置的指示灯、警示声进行提示。

行程开关安装在主框架上，使翻耙机能在预设距离内往返工作。

[0010] 该实用新型的有益效果在于：该实用新型装置能够实现全自动、远程控制，减少养

殖户劳动强度；且能够监测“异位发酵床”实时状态，防止出现菌种“死床”。该实用新型能增

加发酵床氧气含量，让垫层和粪液更充分的混合，使发酵更加充分，防止垫层板结。本实用

新型翻耙机操作简单，自动化程度高，工作稳定，非常适合规模化、自动化养殖，并且有利于

发酵床菌种有氧发酵。

附图说明

[0011] 图1是本实用新型实施例中所使用装置结构示意图。

[0012] 图中标记说明：1主框架；2滚轴机构；3翻耙刀具；4主驱动链轮机构；5副驱动链轮

机构；6污水泵；7供气装置；8污水管；9  输气管；10喷液装置；11无线传输模块；12支撑结构；

13盘线装置；14控制柜；15行程开关；16污水泵支撑；17滚轮；18导轨；19主驱动电机；20副驱

动电机；21滚轴机构支撑。

具体实施方式

[0013] 下面结合附图对本实用新型的具体实施方式进行描述，以便更好的理解本实用新

型。

[0014] 如图1所示的翻耙机，包括主框架1、滚轴机构2、翻耙刀具3、主驱动链轮机构4、副

驱动链轮机构5、污水泵6、供气装置7、污水管8、输气管9、喷液装置10、无线传输模块11、支

撑结构12、盘线装置13、控制柜14、行程开关15、污水泵支撑16、滚轮17、导轨18、主驱动电机

19、副驱动电机20和滚轴机构支撑21，其中，导轨18安装在两平行设置的支撑结构12上，滚

轮17用轴和轴承座安装固定在主框架1底部；主驱动电机19和副驱动电机20分别安装在主

框架1左右两侧位置；供气装置7和控制柜14安装在主框架1中间位置；滚轴机构2通过固定

在滚轴机构支撑21上与主框架1连接；污水泵6通过污水泵支撑12固定在主框架1上；污水泵

6设置在主框架1右侧位置。主驱动电机19的左侧和副驱动电机20的右侧分别安装有主驱动

链轮机构4和副驱动链轮机构5。滚轮17放置在导轨18上。翻耙刀具3设置有多个，均匀地焊

接在滚轴机构2上；滚轴机构2中间位置的两个翻耙刀具3上面嵌入无线传输模块11，无线传

输模块11内置温度、湿度传感器。

[0015] 该实用新型中，导轨18安装在平行设置的两个支撑结构12上，滚轮17用轴和轴承

座安装固定在主框架1底部，将滚轮17在放在导轨18上，主驱动电机19安装在主框架1一侧，

通过主驱动链轮机构4带动滚轴机构2旋转，进而带动安装在主轴机构2上的翻耙刀具旋转，

起到翻耙发酵床垫层的作用。副驱动电机20安装在主框架1另一侧，通过副驱动链轮机构5

带动滚轮17转动，使主框架1能在导轨18上前后移动，进而对发酵床整体进行翻耙。

[0016] 在主框架1前后移动的同时，污水泵6和供气装置7启动，通过污水管8和输气管9将

粪液和高压气流输送至喷液装置10，喷液装置10通过高压气流将粪液加压，进而以一种分

散式的细微液滴均匀的喷洒在翻动的垫层上，同时气流也带入了新鲜空气，为菌种发酵提

供充足的氧气。使发酵床的垫层能够充分的和粪液混合并且有足够的氧气进行发酵，从而

能让发酵床健康、可持续的使用。
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[0017] 若干个翻耙刀具3均匀的焊接在滚轴机构2上，滚轴机构2中间位置的两个翻耙刀

具3经过特殊制作，在上面嵌入无线传输模块11，无线传输模块11内置温度、湿度传感器能

够在滚轴机构2旋转的同时监测垫层的温度和湿度，并将信息以无线传输的形式传输至控

制柜14，控制柜14对信息进行处理后进行相应的动作，如启动翻耙机、亮起指示灯或者响起

警示提示音等等。盘线装置13能随着主框架1的移动，对控制线路进行收放，减少了控制线

路的磨损。行程开关15在主框架1移动至设定位置后将信息传递至控制柜，控制柜接受信息

后对信息进行处理并控制翻耙机往返或者停止运转。

[0018] 以上所述是本实用新型的优选实施方式，应当指出，对于本技术领域的普通技术

人员来说，在不脱离本实用新型原理的前提下，还可以做出若干改进和润饰，这些改进和润

饰也视为本实用新型的保护范围。
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图1
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