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(54) Preklapéci ustroji davkovaciho dopravniku

Pieklépéci ustroji p¥i&ného dopravniku
krmnych vozl umoZffiuje jeho preklépdni a¥

o 180° jednotkou s p¥imodarym pohybem. Celé

dstroji sestdvd z oto&n& uloZeného prf&ného

dopravniku, pfipojeného p¥es téhlo a va- _
hadlo na dvoj&inng hydraulick§y véalec. =
%2 vdlce se pFimodar§ pohyb pfend3f pfes i
vahadlo a tdhlo na otd&ivy pohyb p¥i&ného e
dopravniku, ktery je mo¥no nastavit do

libovolné polohy v rozmez{ 0 a¥ 180°. il
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Zatfzen{ je mo%no pouZit u vSech krmngch ”‘L_'*.‘j e
ndvésld a vozl, kde je t¥eba st¥idavé dévko- i ‘}IHIH /
vat krmivo do %labll, nebo rozprostirat na . it ] %
krmnou chodbu, p¥ipadné& do p¥ipravny krmiv. l,l it/
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Vyndlez se tjké:pieklépéciho dstrojf ddvkovaciho dopravniku krmnych vozld jednotkou
s p¥imo&arym pohybem. ’

Krmné ndvésy vyrdb&né u nds i v zahrani&{ maji n&€kolik konstruknich feZeni p¥i&ného
dédvkovaciho dopravniku, N&které krmné vozy jsou uzplsobeny pouze pro ddvkovini krmeni
do krmného Zlabu a proto majf ddvkovaci dopravnik pevny. C4st krmnych vozd se vyrébi
s oto¥nym pr¥i¥nym ddvkovacim dopravnikem. Pokud md tento dopravnik mechanicky pohon,
mus{ se nejprve ndhonovy hiidel odpojit a potom ru¥n& oto¥it. U d4dvkovaciho dopravniku

- poh&dn&ného hydromotorem, odpadd odpojeni ndhonu, ale rudn{ ot&enf zlstdv4. Dal¥f krmné

vozy pouZivaji ddvkovaci dopravnik, ktery se d& posouvat ve vodorovném sméru. Tento zplisob
také vyZaduje odpojenf ndhonu a ru&nf posunuti. Nej¥ast&ji pouZiivany je dopravnik sklopn§
o 45° a¥ 90°, pPred rué&nim sklap&nim dopravniku se nemusi odpojovat ndhon. Nevfhodou tohoto
konstruk&niho Fefenf je, %e davkovaci dopravnik m& pouze jednu transportni polohu. To
vyZaduje po kaZdé operaci se sklopenym dopravnikem vrdtit jej do transportni polohy.

Vy%e. uvedené nedostatky ¥e¥{ p¥eklédpdci ustrojfl p¥i&ného ddvkovaciho dopravniku
jednotkou s p¥fmoSarym pohybem p¥es vahadlo a t&hlo do dvou poloh, ve ktergch se miZe
davkovaci dopravnik i transportovat. Soustavu pro otd&eni p¥i&ného ddvkovaciho dopravniku
uvdd{ do pohybu p¥imodary hydromotor, ktergy m& jedno oko p¥ipojeno kotevnim &epem k pevné
&&4sti vozu a vysuvné oko mi spojené s vahadlem. Vahadlo se ot&&{ kolem pevného &epu,
ktery spojuje vahadlo s pevnou &4sti vozu. Druhé rameno vahadla je osazeno téhlem, které
tvo¥i spojnici vahadla s patkou rédmu divkovaciho dopravniku. R4m ddvkovaciho dopravniku
se ot&&f na Cepech upevn&nych na pevné &4sti vozu.

Konstruk&ni podstata p¥ekladpdciho dstroj{ p¥f{&ného ddvkovaciho dopravniku podle
vyndlezu spo&ivd v tom, Ze pohyb p¥imo&arého hydromotoru se p¥es vahadlo a tuhé téhlo
p¥end3i na ot&¥ivy pohyb ddvkovaciho dopravniku o 180°.

Prekldp&cf ustroji ddvkovaciho dopravniku podle vynélezu umoiﬁuie odstran&n{ namihavé
préce p¥i premistovédn{ davkovaciho dopravniku z pracovni do mimopracovni polohy a naopak.
Tyto operace se mohou ddlkové ovlddat a tim se urychluje p¥estavba krmnych vozd pro rizné
pracovni tkony. P¥eklép&ci tstroji d4vkovaciho dopravniku je konstruk®né& jednoduché,
nebot se nesestdvd ze sloZitych daild. :

Pteklédp&ci ustrojf dévkovaciho dopravniku je zn&zornéno v pohledu z boku na p¥iloZeném
obrdzku, kde je k pY¥ekldp&ni dopravniku pouZitého hydraulického vélce.

Pfekldp&ci Gstroji dévkovaciho dopravniku dle vyndlezu sestdvd z pf¥imo&arého hydro-
motoru 1 ukotveného na pevné &4&sti kotevnim &epem 2. Vy¥suvné oko pi¥i{mofarého hydromotoru
1 je spojeno s vahadlem 4 a &epem 3. Vahadlo 4 se otdl{ kolem pevného Zepu 5, upevn&ného
na pevné S4sti rému. Druhé rameno vahadla 4 je osazeno Cepem 6 a téhlem 7, které‘pfen55i
pohyb p¥es &ep 10 na ddvkovacf dopravnik 8. Davkovaci dopravnik 8 se otd&&{ kolem pouzdra 9.

Preklép&ci Gstroji ddvkovaciho dopravniku podle vyndlezu pracuje takto.

Pod pist pfimoarého hydromotoru 1 se p¥en&Z{ tlakovy olej a vysunuté okc uvédf
do kyvného pohybu vahadlo 4, které md stfed pohybu v ose pevného &epu 5 a p¥i maximélnim
zdvihu p¥imoZarého hydromotoru 1 se vych§li o dhel &. Vysuvné oko p¥imodarého hydromotoru
1 kond pohyb po kruZnici o polom&ru R. Druhé rameno vahadla 4 plsobi na polom&ru C pfes
tédhlo 7 na pEi¥ny dopravnik 8, ktery se ot&%{ kolem pouzdra 9 z pracovni polohy I p¥i¥ného
dopravniku 8 do mimopracovni polohy II na poloméru D o dhel Y.

Pro vztahy mezi Ghly a polom&ry otd&eni plat{ obecny vzorec:"
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PREDMET VYNALEZU
P¥ekldpécf Gstroji davkovaciho dopravniku sestdvajici z p¥imofarého hydromotoru ukotve-

ného na pevné &dsti vozu vyznalujfciho se tim, %e sestdvd z vahadla (4) jenZ je oto¥nd
uloZené kolem &epu (5) a je s té&hlem (7) spojeno &epem (6).
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