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Piidavny pohon pro mechanicky invalidni vozik

Oblast techniky

Technické fedeni se tykd pfidavného pohonu mechanického invalidniho voziku pro komfortni
jizdu na mechanickém invalidnim voziku.

Dosavadni stav techniky

V soucasné dob€ jsou pro osoby s omezenou pohyblivosti vyrabény kompenzaéni pomicky, na
kterych jsou osoby zpravidla vezeny, a tim je osobdm umoZnén pohyb po prostoru. Nejroziife-
néjsi variantou jsou invalidni voziky, na kterych osoba sedi, pficemz je vezena druhou osobou
tlacici a ovladajici invalidni vozik, nebo je osoba vezena pomoci sily vlastnich rukou pohéanéji-
cich kola invalidniho voziku, ¢i pomoci motorového pohonu.

Jsou znamé hnané invalidni voziky a hnand invalidni kfesla, které jsou v rdmci své konstrukce
opatfeny integrovanym pohonem, zejména elektromotorem, integrovanym zdrojem energie,
a prostiedky pro fizeni sméru jizdy. Nevyhody téchto vozikd spoivaji v tom, Ze jsou neskladné,
mohutné, t€Zké a maji vysoké pofizovaci a provozni naklady.

Nakladové ptiznivéjsi alternativou k vy$e uvedenému feSeni je mechanicky invalidni vozik. Me-
chanicky invalidni vozik je sestaven z pfednich malych kol, z velkych zadnich kol opatfenych
obruemi pro vlastnoruéni pohon, z nosného ramu opatfeného sedadlem. Na nosny ram jsou
upevnéna kola mechanického invalidniho voziku. Nosny rdm je dale opatfen madly pro tladeni
mechanického invalidniho voziku. Velka kola se nachéazeji v zadni ¢asti mechanického invalid-
niho voziku v oblasti pod sedadlem, mala kola se nachazeji v pfedni ¢4sti mechanického invalid-
niho voziku v oblasti poloZeni nohou sedici osoby. Vyhody tohoto fedeni spo¢ivaji v nizké hmot-
nosti, ve vytetné skladnosti, v dobré ovladatelnosti. Na druhou stranu nevyhody mechanického
invalidniho voziku spogivaji v tom, Ze vozik musi tladit dal§i osoba, nebo jej musi sedici osoba
pohanét silou vlastnich rukou, pfi¢emZ ne kazd4 osoba pouZivajici mechanicky invalidni vozik je
v takovém zdravotnim stavu a fyzické kondici, aby s mechanickym invalidnim vozikem jezdila
zcela samostatn€. Zejména star$i 1idé jsou pfi jizdé na delsi vzdalenost odkazani na pomoc dru-
hych.

Tento nedostatek odstrafiuje vyndlez prezentovany v pfihlasce vynalezu EP 2810633 Al,
ve které je pfedmétem vynélezu pfidavny pohon pro mechanicky invalidni vozik. P¥idavny pohon
zahrnuje motorovy zdroj sily, ktery pohani hnaci kolo. Hnaci kolo je spfaZeno s fiditky pro ovla- -
dani smé€ru jizdy. Pfidavny pohon je s mechanickym invalidnim vozikem propojen pomoci
tzv. prostfedniho rdmu k pfedni stran€ mechanického invalidniho voziku. Prostfedni rdam je od-
nimatelné€ pfipojenou konstrukei pfipojenou k nosnému ramu mechanického invalidniho voziku.

Nevyhody tohoto feseni spo¢ivaji v tom, Ze ptidavny pohon neni skladny a pro navraceni mecha-
nického invalidniho voziku do piivodni funkce se musi kompletné odejmout, jak ptidavny pohon,
tak i prostfedni rdm. Pokud osoba cestujici na mechanickém invalidnim voziku opatfeném pii-
davnym pohonem chce usednout ke stolu, nebo vjede do obchodu, ¢i do prostfedku hromadné
dopravy, pfidavny pohon pfekdZi a omezuje ostatni. Odepinani pfidavného pohonu, jeho usklad-
néni, dohled v dob€ odpojeni, aby nebyl zcizen nebo znifen, ubiraji z celkového komfortu pouzi-
véni ptidavného pohonu pro mechanicky invalidni vozik.

Jinym zndmym vyndlezem je mechanicky invalidni vozik s pfidavnym pohonem z ptihlasky vy-
nalezu US 2008/0115982 Al, ve které je prezentovano uspoiadani ptidavného pohonu pod me-
chanicky invalidni vozik do prostoru vymezeného jeho vlastnim nosnym rémem. Pohon je uspo-
fadan mezi pfednimi koly mechanického invalidniho voziku a nachazi se mezi nohama osoby
sedici na mechanickém invalidnim voziku. Pohon je tvofen hnacim kolem pohanénym elektro-
motorem. Hnaci kolo doseda na zem, pfi¢emZ pfedni kola mechanického invalidniho voziku jsou
od zemé nadzvednuta. Hnaci kolo je spfaZeno s fiditky, jejichZ osa mifi vzhiru mezi koleny se-
dici osoby. Naptiklad v pfipadé€ pouZiti mechanického invalidniho voziku ve stisnénych podmin-
kéach vefejné dopravy pfidavny pohon nepiekaZi a netvoii piekazku v prostoru. Pokud pohon neni
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potieba, 1ze jednodude fiditka sloZit pod mechanicky invalidni vozik smérem k hnacimu kolu,
hnaci kolo nadzvednout od zemé a usadit mechanicky invalidni vozik zpét na pfedni kola, ¢imZ

roox_

se ziska zpét standardni funkce mechanického invalidniho voziku pohdnéného silou pazi.

Nevyhody fedeni spodivaji v tom, Ze hnaci kolo je v provoznim reZimu uspofddino pod mecha-
nickym invalidnim vozikem, coZ zpisobuje nebezpeéi pfi provozu zapfitinéné Spatnou polohou
blizko a pfili§ vysoko nad pfednim hnanym kolem, takZe je mechanicky invalidni vozik s pfidav-
nym pohonem v aktivni poloze vratky. Soucasné Fditka jsou uloZena mezi koleny sedici osoby,
pfiemZ vystupuji nad klin sedici osoby. DrZeni Fiditek je moZné se skréenyma rukama, takze
ovladatelnost piidavného pohonu pies Fiditka neni dostate¢na. Osoba jedouci na mechanickém
invalidnim voziku s aktivnim pfidavnym pohonem nevidi, kudy hnaci kolo jede, a pokud vjede
hnaci kolo do diry na cesté, dojde k jeho poklesu pod troveii terénu, nacez se pfedni kola posadi
na zem, mechanicky invalidni vozik prudce zastavi a miiZe na misté i uviznout.

Ukolem technického Feeni je vytvoteni pfidavného pohonu univerzalng pfipojitelného k mecha-
nickym invalidnim vozikim, ktery by mél hnaci kolo umisténé pfed mechanickym invalidnim
vozikem, ktery by byl umistitelny pod mechanicky invalidni vozik ve sloZeném stavu nepouZzi-
véni, jehoZ rozloZeni a slozeni by bylo proveditelné a Easové nenaroéné pfimo pro osobu sedici
na mechanickém invalidnim voziku, v&etné iplné montdZe a demontaZe na mechanicky invalidni
vozik, ktery by vykazoval konstrukéni jednoduchost, ale sou€asné by vykazoval provozni odol-
nost proti mechanickému poskozeni a trvanlivost proti opotfebeni.

Podstata technického feSeni

Vytéeny tkol je vyfeSen vytvofenim pfidavného pohonu pro mechanicky invalidni vozik podle
nasledujiciho technického feseni.

Pfidavny pohon pro mechanicky invalidni vozik je sestaven zhnaciho kola spfaZeného
s pohonem. Dale je sestaven z fiditek spfaZenych s hnacim kolem a z fixa¢niho rdmu pro rozebi-
ratelné pfipojeni piidavného pohonu k nosnému rému mechanického invalidniho voziku pod
trovni sedadla. P¥idavny pohon je uspof4adan na pfedni stranu mechanického invalidniho voziku.

Podstata technického feseni spo¢iva v tom, Ze fixani rim ma pti pohledu na pfedni stranu me-
chanického invalidniho voziku tvar pfipominajici velké pismeno ,,U“ nebo velké pismeno ,,V*.
Soucasné je fixaéni rim opatfen na volnych koncich ramen ,,U* nebo ,,V* nosniky s posuvnymi
fixaénimi prostfedky pro fixaci fixaéniho ramu k nosnému rdmu mechanického invalidniho vo-
ziku. S vyhodou umoZiuji posuvné fixaéni prostfedky pfizplsobeni fixaéniho ramu ptidavného
pohonu mechanickym invalidnim vozikiim o riznych velikostech $ifek jejich nosnych rami. Dale
je fixaéni rdm opatfen adaptérem s oto¢nym ¢epem uspofddanym mezi rameny ,,U* nebo
.,V fixaéniho ramu, pfiemzZ je na otoény ep nasazen jeden konec sklapéciho ramene pro sklo-
peni hnaciho kola pod sedadlo mechanického invalidniho voziku. UloZeni mezi ramena ,,U nebo
.,V je vyhodné, protoZe se tam nachazi stfed $itky mechanického invalidniho voziku, ¢imz je
zajisténo nasledné umisténi hnaciho kola doprostfedka §ifky mechanického invalidniho voziku.
Soudasné jsou k druhému konci sklap&ciho ramene uspoiadany hnaci kolo a fiditka, pficemz jsou
fiditka pro manipulaci se sklap&cim ramenem odnimatelna, nebo skladaci. Skl4péci rameno se
otaéi kolem otoéného &epu. Tvar fixaéniho ramene do ,,U* nebo ,,V* poskytuje volny pfistup do
prostoru leziciho pod sedadlem mechanického invalidniho voziku. V ¢ase nepotieby je piidavny
pohon odejmutim nebo sloZenim Fiditek a sklopenim sklapéciho ramene uklizen pod sedadlo, kde
nepiekaZi. V Case potieby je vyklopenim skiapéciho ramene a rozloZenim fiditek pfidavny pohon
béhem okamziku ptipraven k pouZiti.

Ve vyhodném provedeni pfidavného pohonu podle technického feseni je sklon upevnéni adaptéru
vidi fixaénimu rdmu nastavitelny. Sklon nosného rdmu mechanického invalidniho voziku lze
nastavit, proto je nezbytné, aby bylo mozZné adaptér vi¢i fixaénimu ramu nastavovat.

V dal§im vyhodném provedeni pifidavného pohonu podle technického Fefeni je vyska upevnéni
adaptéru k fixaénimu ramu nastavitelna. Mechanické invalidni voziky se li§i nejenom $itkou, ale
1 vyskou, proto je nezbytné, aby bylo mozné adaptér vii¢i fixaénimu ramu nastavovat.
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V dal$im vyhodném provedeni pfidavného pohonu je sklapéci rameno opatieno zapadkou a adap-
tér s otonym Cepem je opatfen vybranim pro vytvoreni mechanického zajisténi sklapéciho
ramene v poloze pro jizdu. Mechanické zajisténi je nezbytné pro jizdu s piidavnym pohonem,
pfi¢emz je vyhodné pouZit konstrukéné snadno proveditelné vybrani a do néj zapadajici zapadku.

V dal$im vyhodném provedeni pfidavného pohonu podle technického fe$eni jsou Fiditka telesko-
pickéd se sklopnymi rukojetmi. Teleskopickd konstrukce umoziiuje pfizpusobeni délky, sloZeni
fiditek do malého objemu. Sklopné rukojeti usnadiiuji sloZeni piidavného pohonu pod sedadlo
mechanického invalidniho voziku.

V dal8im vyhodném provedeni ptidavného pohonu podle technického feSeni je hnaci kolo opat-
feno bubnovou, nebo kotouc¢ovou brzdou. Déle je vyhodné, pokud je motorova jednotka s hnacim
kolem spfaZena pomoci pfevodového ustroji, nebo je motor s hnacim kolem spfaZen integrova-
nim v naboji hnaciho kola. Je vyhodnéji brzdit hnaci kolo, nebot’ pokud by byla brzdéna zadni
kola mechanického invalidniho voziku, mohlo by hnaci kolo v krizovém momentu stale dod4vat
silu, ¢imZ by mohlo dojit k jeho poskozeni, k pos§kozeni motoru, ¢i k nehodé mechanického inva-
lidniho voziku a ke zranéni osoby sedici na ném.

V dal§im vyhodném provedeni pfidavného pohonu podle technického feeni je motor tvofen
elektromotorem, pfiCemZ jsou baterie tvofici zdroj napédjeni elektromotoru uspofadany
k pfidavnému pohonu, nebo k mechanickému invalidnimu voziku. Se stale zlep$ujici se vydrzi
baterii je vyhodné, pokud jsou baterie soucésti pfidavného pohonu. Pokud je potfeba dosadhnout
vysoké kapacity uloZené energie, je vhodnéj$i bateriemi vybavit mechanicky invalidni vozik
a nasledné k témto bateriim pfidavny pohon pfipojit.

Mezi vyhody ptidavného pohonu podle technického feSeni patfi univerzélnost. Univerzélnost je
docilena diky posuvnym fixanim prostfedkiim na nosnicich fixa¢ntho ramu, dale diky nastavi-
telné vysce a nastavitelnému sklonu upevnéni adaptéru na fixaénim rdmu. P¥idavny pohon lze
upevnit na pfedni stranu $iroké palety mechanickych invalidnich voziki. Dalsi nespornou vyho-
dou je, Ze montaZ na nosny rdm mechanického invalidniho voziku, nebo demontaz, je schopna
provést osoba na voziku sedici. Rovnéz je velice vyhodné, Ze v rozloZeném stavu pro jizdu je
hnaci kolo v dostate¢né vzdalenosti pted pfedni stranou invalidniho mechanického voziku, takze
je jizda 1épe kontrolovatelna, osoba jedouci s vozikem vidi, kam hnaci kolo sméfuje, piipadné do
&eho se chysta vjet. Riditka jsou nastavitelné a jsou vedena pfed nohama, tak¥e neptekaZeji, po-
kud osoba mé néco odloZeného na klinég, a déle je tato varianta bezpecnéjsi v pfipadé nehody.
Pfedsazeni hnaciho kola pfed vozik je rovnéZ vyhodné z hlediska stability, nebot’ se predni kolo
nachazi dale pred tézistém mechanického invalidniho voziku se sedici osobou a téZisté je blize
k zemi. Dile je velice vyhodné, Ze sloZeni pfidavného pohonu zahrnuje krok odejmuti nebo slo-
Zeni fiditek a sklopeni pfidavného pohonu pod sedadlo mechanického invalidniho voziku. Sklo-
peni je umoznéno diky fixaénimu ramu majiciho tvar podobny pismenu ,,U* nebo ,,V“, kam lze
sklopit sklap€ci rameno. Osoba na mechanickém invalidnim voziku s pfidavnym pohonem sloZe-
nym pod sedadlem nikoho neobtéZuje a neohrozuje, a soucasn€ ji pfidavny pohon nepiekazi,
napf. pfi sezeni u stolu, a dile se nemusi o pfidavny pohon strachovat, nebot’ jej méa neustale pti
sobé. Konstrukce fixaéniho rdmu, adaptéru s otoénym ¢epem a sklapéciho ramene je tvorena
z jednoduchych pevnych dild, které jsou odolné vii€i mechanickému naméhani.

Objasnéni vykresi

Uvedené technické feSeni bude bliZe objasnéno na nasledujicich vyobrazenich, kde:

obr. 1 znazoriiuje pohled na mechanicky invalidni vozik opatfeny pfidavnym pohonem
v rozloZeném stavu,

obr. 2 znazoriuje pohled ptidavny pohon v rozloZeném stavu,

obr.3 znézoriiuje pohled na pfidavny pohon ve sloZeném stavu pod mechanickym invalid-
nim vozikem,

obr. 4 znazormiuje pohled na ¢asteény rozpad fixaéniho ramu,
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obr. 5A  znédzorfiuje pohled dal$i moZ?né provedeni fixa¢niho rdmu s rozebiratelnou &asti
fixaéniho rdmu,

obr. 5B znézorfiuje pohled dal$i moZné provedeni fixa¢niho rdmu.
Piiklad uskuteénéni technického reSeni

Rozumi se, Ze dale popsané a zobrazené konkrétni pfipady uskute¢néni technického feSeni jsou
pfedstavovany pro ilustraci, nikoliv jako omezeni technického feSeni na uvedené piiklady. Od-
bornici znali stavu techniky najdou nebo budou schopni zajistit za pouZiti rutinniho experimento-
vani véti &i mensi polet ekvivalenti ke specifickym uskute¢nénim technického feSeni, kterd jsou
zde popsana. I tyto ekvivalenty budou zahrnuty v rozsahu nasledujicich naroki na ochranu.

Na obr. 1 je vyobrazen mechanicky invalidni vozik 2, ktery je na pfedni strané opatien piidav-
nym pohonem ] v rozloZzeném stavu pro jizdu. Mechanicky invalidni vozik 2 vykazuje nosny ram
6, ke kterému jsou upevnéna predni kola, zadni kola, nevyobrazené sedadlo a nevyobrazena
opérka zad s madly pro tla¢eni mechanického invalidniho voziku 2. Nosny ram 6 je tvofen kon-
strukci z kovovych profild, nebo z materidlu na bézi uhlikovych vidken.

Na pfedni stranu mechanického invalidniho voziku 2 je upevnén pfidavny pohon 1. Upevnéni je
provedeno pomoci fixaéniho ramu 3, ktery ma na obr. 1 tvar podobny pismenu ,,V*. Na volnych
koncich ramen ,,V* jsou posuvné fixaéni prostiedky 8, které jsou spfaZeny s nosniky 7. Fixacni
prostfedek 8 je tvofen dvéma protilehle uspofadanymi desti€kami tvoficimi Celisti pro uchyceni
na trubky nosného rdmu 6, kde jedna desticka je pevna a druhd je proti ni sklopna. Celisti jsou
vybaveny rychloupinacem pro jednoduché utaZeni, nebo povoleni fixaéniho prostfedku 8 na nos-
ném ramu 6.

Na obr. 2 je vyobrazen fixa¢ni ram 5, ktery je vyroben z kovovych profild a vyliski, stejné jako
nosniky 7 a fixaéni prostiedky 8. Jako vhodny kov miZe pfichdzet v uvahu ocel, hlinikové sli-
tiny, ¢i jiné lehké kovy. Z nekovovych materiala jsou pro stavbu vhodné zejména materidly na
bazi uhlikovych vldken. Na fixaéni ram 5 je pfimontovan adaptér 9 s otoénym Cepem 10. Adaptér
9 je k fixaénimu rdmu 5 upevnén pomoci nevyobrazenych Sroubl vloZenych do svislych oval-
nych dréZek vytvofenych na fixaénim rdmu 5 a do kruhové a zaktivené ovalné drazky vytvorené
na adaptéru 9 pro volitelné nastaveni vysky a naklopeni pfed utaZenim $roubti. Na otoény ¢ep 10
adaptéru 9 je nasazeno sklapéci rameno 11. Adaptér 9 i sklapéci rameno 11 jsou vyrobeny z ko-
vovych materiald.

Na druhém konci sklapéciho ramene 11 je uspofaddno upevnéni hnaciho kola 3 a ¥iditek 4.
Upevnéni hnaciho kola 3 ke sklapécimu rameni 11 umozZiiuje otacet s hnacim kolem 3 do stran
pomoci Hditek 4. Riditka 4 jsou teleskopicka a maji sloZitelné rukojeti 14. Hnaci kolo 3 je opat-
feno nevyobrazenym pohonem tvofenym elektromotorem.

Na obr. 3 je vyobrazen pfidavny pohon 1 ve sloZeném stavu do prostoru pod sedadlem mecha-
nického invalidniho voziku 2. Riditka 4 s rukojetmi 14 jsou sloZena a sklapéci rameno 11 je
sklopeno smérem pod sedadlo mechanického invalidniho voziku 2. Hnaci kolo 3 se nachazi
v prostoru pod sedadlem mechanického invalidniho voziku 2, takZe nepfekadZi pfed pfedni stra-
nou mechanického invalidniho voziku 2. Sklépéci rameno 11 zapada do prohlubné ohrani¢ené
fixanim rdmem 5 o tvaru podobném pismenu ,,V*.

Na obr. 4 je dobfe viditelné upevnéni fixaéniho rdmu 5 k nosnému rdmu 6 pomoci fixaénich pro-
stfedkl 8. Déle je vyobrazen adaptér 9 a fixaéni rdm 5.

Na obr. 5A a obr. 5B je vyobrazen dalsi priklad provedeni fixaéniho rdmu 5. Fixa¢ni rdm 5 ma
tvar podobny pismenu ,,U*, kde nosniky 7 jsou vyrobeny z kovovych vyliskii a jsou rovnéz osa-
zeny fixaCnimi prostfedky 8. Fixaéni ram 5 je uzpusoben pro rychlé rozpojeni na dvé poloviny,
kde jedna polovina je odnimatelnd a druhé polovina setrvava pfipevnéna k nosnému ramu 6. Od-
nimatelna polovina nesouci adaptér 9 je opatfena Cepy, které se zasouvaji do dér osazenych are-
taCnimi prostfedky. Diry s areta¢nimi prostfedky jsou nedilnou souéasti neodnimatelné poloviny
fixaniho rdmu 5. Na obr. 5A je vyobrazen rozpad adaptéru 9 a fixalniho rdmu 5, napf. stav pfed
prvni instalaci pfidavného pohonu 1 k mechanickému invalidnimu voziku 2. Na obr. 5B je vyob-
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razena odnimatelné polovina fixa¢niho rdmu 5 nesouci adaptér 9. Tento stav nastane v pfipadech,
kdy uz je pifidavny pohon 1 na mechanicky invalidni vozik 2 nainstalovan a je potfeba rychle
a snadno odebrat adaptér 9 véetné hnaciho kola 3 a fiditek 4. Toto feSeni rozdélujici fixaéni ram 5
na poloviny je uZite¢né zejména pro usnadnéni montdZe a demontdZe pomocného pohonu 1
k mechanickému invalidnimu voziku 2.

Na obrazcich 1 az 5B jsou vyobrazeny sklapé€ci rameno 11, které je opatfeno zdpadkou 12,
a adaptér 9, ktery je opatfen vybranim 13 pro zapadnuti zdpadky 12, pro zaji$téni sklapéciho ra-
mene 11 v pozici pro jizdu.

Hnaci kolo 3 je opatfeno elektromotorem a pfevodovym zafizenim, nebo je hnaci kolo 3 opatfeno
elektromotorem uloZenym v naboji hnaciho kola 3. Na jedné rukojeti 14 fiditek 4 je umisténo
ovladani ¢innosti elektromotoru. Na Fditkidch 4 miZe byt upevnéno ovladani brzd, pti¢emz brzdy
jsou bubnové, nebo kotoucové.

Zdroj napéjeni tvofeny bateriemi je bud’ souasti pfidavného pohonu 1, nebo je usporadin
k mechanickému invalidnimu kieslu 2 a napéti je vedeno propojovacimi elektrickymi vodici.

Osoba na mechanickém invalidnim voziku 2 namontuje pfidavny pohon 1 zpisobem, Ze si jej
vloZi pfed piedni stranu mechanického invalidniho voziku 2 tak, Ze fixacni ram 5 je pod seda-
dlem invalidniho voziku 2. Nésledné posune do stran fixacni prostfedky 8 tak, aby $iika jejich
Celisti odpovidala $ifce nosného rdmu 6. Upinacim mechanismem sevie Celisti okolo trubky nos-
ného ramu 6. P¥idavny pohon 1 pfizvedne a zafixuje k fixaénimu rdmu 5. DemontéZ probihé ob-
dobné s opa¢nym sledem postupovych kroki.

RozloZeni a pfipraveni pifidavného pohonu 1 pro jizdu vykona osoba na mechanickém invalidnim
voziku 2 tak, Ze vyklopi sklapéci rameno 11 a poloZi hnaci kolo 3 na zem. Nasledn€ si vysune
teleskopickou ty¢ fiditek 4 do potfebné vysky a rozlozi rukojeti 14. Poté tlakem na fiditka 4 za-
tlaéi hnacim kolem 3 do zemé, ¢imZ nadzvedne pfedni kola mechanického invalidniho voziku 2,
a soucasné zapadne zapadka 12 sklap&ciho ramene 11 mechanického zaji$téni do vybrani 13 na
adaptéru 9. Pfidavny pohon 1 je tak pfipraven k jizd€.

- Slozeni pfidavného pohonu 1 probiha obdobné, ale s opaénym sledem postupovych krok.

Primyslova vyuZitelnost

Pfidavny pohon pro mechanicky invalidni vozik podle technického feSeni nalezne uplatnéni ve
viednim Zivoté osob odkdzanych na pomoc mechanického invalidniho voziku.

NAROKY NA OCHRANU

1.  Pf¥idavny pohon (1) pro mechanicky invalidni vozik (2) uspofddany k pfedni strané mecha-
nického invalidniho voziku (2) a sestdvajici zhnaciho kola (3) spfaZzeného s motorovym
pohonem, z Fiditek (4) spfazenych s hnacim kolem (3), a z fixa¢niho rdmu (5) pro rozebiratelné
pfipojeni ptfidavného pohonu (1) k nosnému rdmu (6) mechanického invalidniho voziku (2),
vyznadujici se tim, Ze fixaéni ram (5) ma pti pohledu na pfedni stranu mechanického
invalidniho voziku (2) tvar ptipominajici velké pismeno ,,U*“ nebo velké pismeno ,,V* a je opat-
fen na volnych koncich ramen tvaru ,,U* nebo ,,V* nosniky (7) s posuvnymi fixanimi prostfedky
(8) pro jeho fixaci k nosnému rdamu (6) mechanického invalidniho voziku (2), déle je fixatni rAm
(5) opatien adaptérem (9) s otoénym &epem (10) uspofadanym mezi rameny tvaru ,,U“ nebo
,, V¢ fixaéniho rdmu (5), kde je na otoény ep (10) nasazen jeden konec sklapéciho ramene (11)
a soudasné jsou k druhému konci sklapéciho ramene (11) usporadany hnaci kolo (3) s fiditky (4)
pro moZnost jejich sklopeni do prostoru vymezeného nosnym rdmem (6) mechanického invalid-
niho voziku (2), pfi¢emz jsou fiditka (4) pro manipulaci se sklapécim ramenem (11) odnimatelna,
nebo skladaci.
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2.  Ptidavny pohon podle ndroku 1, vyznadujici se tim, Ze vy¥ka upevnéni adap-
téru (9) k fixaénimu ramu (5) a/nebo sklon upevnéni adaptéru (9) k fixanimu rdmu (5) jsou na-
stavitelné.

3.  Ptidavny pohon podle ndroku 1 nebo 2, vyznacdujici se tim, Ze sklapéci ra-
meno (11) je opatfeno zapadkou (12) a adaptér (9) s otoénym Cepem (10) je opatfen vybranim
(13) pro vytvoreni mechanického zajidténi sklapéciho ramena (11) v poloze pro jizdu.

4.  Piidavny pohon podle nékterého z narokii 1 az3, vyznadujici se tim, Ze hnaci
kolo (3) je opatfeno bubnovou brzdou, nebo kotoucovou brzdou.

5.  Ptidavny pohon podle naroku 1 a24, vyznacujici se tim, Ze motorovy pohon je
s hnacim kolem (3) spfaZen pomoci pfevodového tstroji, nebo je motorovy pohon s hnacim ko-
lem (3) spfaZen integrovanim v naboji hnaciho kola (3).

6.  Piidavny pohon podle nékterého z narokli 1 aZz5, vyznacujici se tim, Ze moto-
rovy pohon je tvofen elektromotorem, pfi¢emz jsou baterie tvofici zdroj napéjeni elektromotoru
uspofadéany k pfidavnému pohonu (1), nebo k mechanickému invalidnimu voziku (2).

6 vykresu
Seznam vztahovych znadek:

ptidavny pohon
mechanicky invalidni vozik
hnaci kolo

Fditka

fixa¢ni rdm

nosny ram

nosnik

fixa¢ni prostfedek
adaptér s oto¢nym Cepem
oto¢ny Cep

sklapéci rameno

zapadka

vybrani

rukojet’.
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