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Zar{izen{ k zadrZovéni zékrutl prize p¥i zaprd4déni u bezvieteno-

vych dopréddacich strojd

Zar{izeni k uvedenému ufelu obsahuje
nucen® ovladatelnou svérku, kterd je vy- . =
tvorena jako nitové brzda, jejiZ dv& svér-

né delisti jsou vzhledem ke sm&ru normél-
niho chodu prize zarazeny za odtahové vé-

ledky.
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Vyndlez se tykd zaffzeni k zadrZovéni zdkrutd pi¥ize pi¥i
zapiPd4ddni u bezvietenovych dopiddacich strojd.

P¥i provozu bezvietenového doprddaciho stroje dochdzi
obdas na jednotlivych spPddacich stanicich k pFfetrhim jinak
kontinudln& vyrdbéné piize. K znovuobnoveni spiddaciho proce-
su je pak nutno provést tzv. zapredeni, coZ je obvykle spoje=-
no s odvinutim pfetrieného konce p¥ize z navijeci civky a s
jeho privedenfm k odvdd&ci trubce spPddaci jednotky, kterd
jej sénim uchopf a vtéhne dolspfédaciho rotoru. Zpravidla se
v3ak tento pretrZeny konec predtim odd&l{f a k odvAdéci trube
ce se piivede zbyly novy konec. Jekmile se konec prize dosta-
ne do sp¥ddaciho rotoru, napojf{ se na privedenéd Jjednotlivé
vlidkna a p¥i soulasném spudt¥ni odtahovéni vznikd novéd prize.
Vzhledem k tomu, Z%e spi¥ddaci rotor i s vlidkny a koncem p¥ize
rotuje, vklddaji se jak do vtaZené p¥ize, tak i do spoje mezi
touto a novou p¥fzf, tzv. zépredku, zdkruty. Pon&vadZ se zd-
kfuty vklddaji pri gapfedeni do celé délky piize mezi splrédda=
cim rotorem a navijeci civkou, Jje polet zdkrutd pripadajici
na zépredek maly. Tim samozPejmé& klesd i jeho pevnost. Vznie
k4 tedy poZadavek, aby pri poZadované pevnosti m&l zépredek
- co nejvétsL polet zdkrutd, &ehoi 1lze dosdéhnout tim, Ze se
pti{ze p¥i gapredeni na krdtkou dobu pridr#f, a to v krdtké
vzddlenosti od spPddaciho rotoru. |

Za tim déelem bylo jiZ navrZeno za¥izeni, které miZe byt
pouZito pri zaprdddni bezvietenového doprddaciho stroje pomo-
ci smylky tvorici dodatednou délku prize v Useku mezi sprdda-
ci jednotkou a navijeci civkou, pPidem? tato dodatednd délka
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p¥ige prochézf mezi oddélenymi odtahovymi vdlelky stroje a Je
uvolnovéne soulasnd s jejich p¥ivdddnim k sob&. Jeden z t&chto
 véle¥kld Je volnobdiny a mi¥e byt k n¥mu v okam¥iku spotFebové-
ni dodate¥né délky prize, avdak Je3t& v dob&, kdy se nachdzi
v odddlené poloze, pfitisknuta pevnd Zelist, kterd pritladdi
pfizi a géroven vdledek znehybni. V okem¥fiku zap¥edeni Jje vol-
nobé#ngy vélelek priveden do styku s hnacim véledkem a soufasnd
odpojena pevné &elist. Pevnéd 8elist s volnobéZnym vdlelkem te~
dy funguje jako nucené& ovladatelnd svdrka, kterd ¥inn¥ bréni
unikén{ zdkrutd ze zépredku. :

Takové zarizeni se viak nehodf, jestliZe dodatelnd délka
pPize je u¥eln¥& upravena mezi spfédaci jednotkou a naviject
civkou, avdek vedle zapnutfch odtahovych vélelkd.

Ukelem vyndlegu je vytvorit takové zarizeni k zedrZovéni
zékrutd prfze, které je pou%itelné v prévé zmin&ném pripads.

Podstata zaPigzeni podle vynélezu spo¥ivéd v tom, Z%e nucen¥
ovladatelnd avdrka Jje vytvorena Jako nifovd brzda, Jeji% dvd
gvirné Selisti Jsou vzhledem ke sméru normélniho chodu p¥ize
zafageny za odtahové védlelky.

V§hodou tohoto provedeni Je, Ze pfi udinném pfidr¥ovédni
pFfze je umoZnén jejf pohyb. V dlisledku toho nezdleZi pr{1is
na tom, kdy je po zapfedenf p¥idrZovéni p¥ize zrudeno, tekZe
zde odpadd nutnost presné synchronizace. P¥itom Je zPfejmé, Ze
p¥i nedspdném pokusu o zapfedeni je konec p¥ize bez potf¥f
navinut na navijecf{ civku a pokus lge snadno opakovat. Soulas-
nd s tim je zachovédna podminka piidrZeni pfize v krdtké vzdéde
lenosti od sp¥ddaciho rotoru.

P¥{kled za¥f{zen{ podle vyndlezu Je znézorn&n schematicky 
na priloZeném vykrese, na n&m% je zobrazena Vv axonometrickém |
pohledu &dst bezvietenového dopFddactho stroje, obsahujici
jednu z velkého podtu sprédacich stanic se za¥f{zenim pro vyt-
véreni dodatedné délky prize pro vrdceni konce p¥ize z navije-
ci civky zpét do sprddaciho rotoru k zap¥edeni. ' :
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Obvykld sprédaci stanice bezvietenového dopiFéddaciho
stroje obsahuje sp¥ddaci jednotku 1 skryvajficf v sob& zejmé-
na spfddac{ rotor, ve kterém b&hem provozu panuje podtlak,
ktery v disledku pneumatického propojeni pisobf prouddni
vzduchu smérem dovnit¥ odvéd&c{ trubkou 2 pfizeAi. Normélné&
Je prize 4, vystupujici z odvéd&ci trubky 2, odtahovéna vyde
poloZenymi odtehovymi vdle¥ky 10, 11, z nich¥ dels{ Je hnact
a krat3f svérny. Svérn& vdlelek 11 je pritladovén k hnacimu
vdledku 10 pomocf nezndzorn¥nych silovych prostedki. P¥ize
4 je ddle navijena na navijeci civku 17, ulo¥enou otd&iva
mezi svérnymi rameny 15, 16 odklopného dr¥dku. Civka 17 dos-
tédvd svij pohyb od rotujiciho tfectho vdledku 14, na ktery
svym obvodem dosedé. P¥itom je p¥ize 4 vedena v exidlnim
sm&ru k ose civky 17 vratn& pohyblivym rozvéddcim vodidem 1
zajidtujlcim vytvédrent k¥f¥ového névinu. Aby pPize 4 v dﬂ%léd-
‘ku vznikajfciho p¥i¥n¥ vratného pohybu nebyla vytaZena ze
svérné linie odtahovych vdledkd 10, 11, Jje zde pevny omezova’d
12.

Dojde-1i nyni k p¥etrhu p¥ize 4, je jejf konec v disled-
ku vysoké navijec! rychlosti velmi rychle navinut na navijeci
civku 17. K obnoveni procesu piedent Jje tedy nutné tento ko-
nec vrdtit zp&t do spfddactho rotoru sp¥ddact Jjednotky 1.
P¥{ze 4 se tudi% odvine z naviject civky 17, kterd se predtim
uvede do klidu odklopenim od t¥ecfho véledku 14, a privede
k odvéd&c{ trubce 2 sprddaci jednotky 1. P¥itom je p¥ifze vede-
na pres otevieny vodié 6, umistdny mezi omezovad 12 a odtaho-
vé véledky 10, 11, a pFes pohyblivy odkldn¥c{ &len 5, ktery je
vykyvny na vodidi 6 a ktery se nachézi{ v poloze, ve které je
mezi vodicem 6 a odvdd&ci trubkou 2 upravena smyéka tvoiict
dodatednou délku prize 4, a ktery umo¥ni uvoln&ni této doda-~
tedné délky p¥ize 4 v dtisledku nasdti konce pFfize 4 do sprd-
‘dactho rotoru sp¥ddaci jednotky 1.

Vodi¢ 6 miZe byt upraven nehybn¥ p¥fmo jeko soudést sprd-
daci stanice, pri¥em% navedeni pirize 4 se provdd{ rudn&, nebo
miZe byt, jak patrno z vyobrazeni, usporddany jako vysuvny ve
sm&ru k spfddac! stanici na podp&¥e 3, kterd je pohyblivd po-
dél rady spiddacich stenic, prifems odvijeni, navéddéni prize 4
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a vytvoreni dodatelné délky prize 4 pomoci odklén&ciho &lenu
5 zprostfedkovévadi podle potreby neznézorndné zndmé orgény
na této podp¥fe 3 b¥¥n& upravené.‘

Ne konci vodi%e 6 Jsou uspoPdddny dvé gvdrné %elisti 7,
8, = nich¥ prvni 7 Je pevnd a druhd 8 pohyblivd. Druhéd Zelist
g'de ovlddéna elektromagnetem 9, ktery mi%e m&nit velikost
vybavovaci sily. Normdln& Jsou Zelisti 7, 8 oteviené a prisze
4 prochdzi meziprostorem mezi nimi vznikejfcfm. Odklén&ci
&len 5 vychyluje dodate&nou délku prize 4 v axidlnim sméru
0od odtahového vélelku 11; konec p¥ize 4 Je nasazen do odvédé~
ci trubky 2 sprédaci jednotky 1.

K zapredeni{ se nyn{ p¥ivede na civku elektromagnetu 9
nap¥t{ @ pohyblivé Zelist 8 pritiskne p¥{zi 4 k pevné %elis-
ti 7, ale jen takovou silou, kterd pfi zvySeném nap¥ti prize
" 4 umoin{ jeji pohyb. Odklén¥ci &len 3 Je uveden ve smdru k vo=-
di%i 6 do své vfchozi polohy. Tim se uvoln{ dodatednd délka
prize 4 a konec p¥ize 4, zavedeny do odvéd¥ci trubky 2;Jje sé-
nim vtaZen do spfddaciho rotoru spréddaci jednotky 1. Tim se
teké tato dodatednd délke prize 4 dostane semodinn& mezi odta-
hové véledky 10, 11 a nastene odtahovéni. V synchronizovaném
okem¥iku je spulténa navijec{ civke 17 na svi] hnaci t¥ec{ vé-
le¥ek 14 a tak gahdéjeno navijenf, p¥i kterém civka 17 pobird
p¥{zi 4 podévanou odtahovymi vdledky 10, 11. Po té je moZno |
v kterémkoliv okem¥iku vypnout elektromagnet J. Pohjblivé o=
1ist se vrét{ do své vychozi polohy a sevieni prize 4 je zrue
Seno. Do té doby tedy majf &elist? 7, 8 funkel nitové brzdy,
kterd Wdinnd brénf unikéni zdkrutd p¥fze z uUseku mezi ni a sp-
Fédecim rotorem spiddact jednotky 1, tak¥e vznikly zdpredek |
ge gpewni. Po zruSen{ sevieni prize 4 se zékruty rovnom&rnd
rozpust{ do zépPedku i do nov® vznikajici piize.

Nyn{ mi%e bft vodi¥ 6 zata¥en zp&t a podpéra J opusti
sprédac{ stenici. V pripad®, Ze vodid 6 Je souldsti spféda011
stanice, mi%e zistat na svém mist¥, proto¥e nijak nebréni
chodu p¥ize 4.
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Zatrizeni k zadrZovéni zdkrutd pPize pHi zapradéni

u bezvretenovych dopfédécich strojl, sestdvajici z nucené
ovladatelné svérky, vyznalené tim, Ze sv&rka je vytvorena
jako nifovd brzda, jeji¥ dv¥ svérné gelisti (7, 8) jsou
vzhledem ke sm&ru normélniho chodu p¥ize (4) zatazeny za
odtahové vélelky (10, 11).

1 vykres
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